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Ig presente invencién concierne s un aparato de
clierre, y mis particuluarnente, a un aparato para colocar una
lengleta de fijacidn alrededor de un envase flexible, tal co-
mo un saquito de polietileno.

Existe demanda por parte de los consumidores, de

mercancias tales como las barras de pan envasadas en sacos
flexibles, preferiblemente de polietilenc. Hasta aguf, en
respuesta a estas demandas, lus mercancias eran mseguradas
en sus recipientes mediante la aplicacién wanual de una cin-
ta de goma 0 de un trozo de cuerda alrededor del retoreido

cuello del saco. Esta operucidn era, evlidentemente, costosa

¥ larga.

la presente invencidén estd caracterizada por la
provisién de un nuevo mecanismo para introdueir la parte
del cuello del envase en una lenglieta de cierre—pré-fabri—
cada, manteniendo asi encerradas las mercuncias introduci-

das en el interior del recipiente. Despuds de que las mer-
cancias, tal como piezas de pan, han sido introducidas en

los envases flexibles, estos "ltimos son conducidos, con

su cuello abierto, hasts el mecanismo cerrador. In su des-

plazamiento hacis el mismo, los extremos abiertos de los
8Sacos son estlrados y aplmnados, siendo introducidos uno
por uno mediante un par de rodillos-prensoras en el interior
de la seccidn aseguradora de un cierre prefabricado; proce-

dente de un almacén y sostenido en el camino de desplaza~



miento del oxtremo aplanado de un saguito por medio de un

mienbro situador.

Cuando el cuello del saco queda firmemente cerra-

do por medio de la lenglieta de cierre, entra en accién un
5. mecanismo previsto para el movimiento del almac§n-de len-

gietas y miembro situador, produciendo la separacién de
es8t08 elementos de los rodlllos presores, la eyeccién de
la lengtieta y liberacidén del saco cerrado que es conduci-
do mediante un transportudor a la estanteria de ulmacenao—

10. je. Al retornar el almacén y cabeza situadora a la posi-
cidn operativa, queda dispuesta la siguiente lengilfeta en
el camino de desplazamiento del siguiente saguito. Se han
previsto tambien los medios para mantener selectivaumente
el almacén ds lengietas y la cabeza situada en posicidn no

15. operativa hasta que el saguito siguiente es entregado a
_103 medios de clerre,

Es por tanto un objeto de la presente invencidn
la provisidén de un nuevo aparato de cierre paras colocar
una lengileta prefabricada de cierre ulrededor del extremo

20. abierto y recogido de un recipliente flexible,

Otro objeto de la invencién es la provisidn de
un nuevo mecanismo de cierre pare sacos flexibles, en el
que el extremo abierto del saco es primero aplanado y lue-

g0 recogido sobre si, siendo asutomdticauente introducido

25. en la seccidn de cierre de una lengileta preformada de clerre.
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Un objeto adicional de esta invencién es la provi-
gidn de un nuevo mecznismo de clerre para sacos flexibles,
incluyendo medios para expulsar unw lengleta y el saco a
ella asociado del mscanismo, introduciendo la préxima-si-
guiente lenglieta en la posicidn operativa de clerre.

Es igualmentc otro objeto de la invencidn la pro-
visién de un nuevo mecanismo para el cierre de sacos flexi-
bles, en el que hay gn almacén de lengletas operativo para
situuar una de las lengiietas en la senda de desplazamiento
del saco a cerrar, y medios para el movimiento del almacén
despues de que la lengleta ha sido colocada en su posicién
de fijucién 8l saco paru liberar a éste dltimo, debidaménte
cerrado, & introducir uns nueva lengiets en la posicidén ope-
rativa al efectuarse el reftorno del almacén.

Otro objeto de la invencién es la provisidén de un
nuevo necanisrio de clerre para sacos flexibles, el cual tie-
ne un almacén de lengietas que sitda una de éstus en la sen-~
da de desplazauiento del saco a cerrar, y medios pmra el mo-
vimiento del almacén una vez que la lengleta ha sido coloca-
da en su posicidn de fijacidén slrededor del cuello del saco
para efectuar la liberucidn del saco cerrado, 'y medios selec-

tivos para interrﬁmpir el retorno del almacén hasta que el

saco siguiente, con su contenido, pase por un punto prede-
terminado adyucente al mecanismo de cisrre.

In foruma de realizar log objetos que anteceden,
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as{ como otros objetos y ventajas, se pondrs de manifiesto
én la deucripcién que sigue realizada en conjuncién con los
dibujos adjuntos, en los cuales:’

Ia figura 1 es una vista en perspectiva de una
incorporacidén preferida de la presente invencidn.

Ia figurs 2 es una vista parcial en planta de la

figure 1.

Ia figura 3 es una vista parcial en perspectiva

del almacén de lengiietas y cabeza situadora, y mecanismo
gplicador de lengﬁefas de la invencidn, en posicidn opera-
tiva mientras aplica una lenglieta a un 8aco.

Ia figura 4 es una vista parcial en perspectiva
del slmacén de lenglietas y cabeza en posieidén retraida,
cuando comienza a moverse desde la posicién no operativa
hacia la operativa.

Ie figura 5 es un aluado parcial lateral del me-
cenismo mostrado en la figura 2.

Ia figura 6 es un alzado parcial del mecanismo
accionudo del almacén.

Ia figurs 7 es un alzado lateral del mecanismo
aplanador de cuellos de sacos y de los nedios de descurga
del ssco gque acaba de reclbir el cierre.

Ie figura 8 es un alzado lateral de la lengileta
de cierre adaptada para su empleo en lu presente invencién

presentada esta ltims en el momentc de aplicar dicha len-
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giieta de cierre m un saco para producir el cerrado del mismo.
Ia Tigura 9 es uns vista en seccidn realizada segin
1o linea 9-9 de la figura 8.
la figura 10 es una vista en planta del almacén de

lenglietas.
Ia figura 11 es un alzado lateral, secclonado par-

clalmente, segdn la linesa 1ll-11 de la figura 10.

la figura 12 es una vista en seceidn segin la 1i-
nea 12-12 de la Figura 1ll.

Ia figura 13 esruna viste en plantu del mecaniemo
eyector de lenglietas.

Ia figura 14 es un alzado leteral de la cabeza.

le figura 15 es una vistu en seccidn realizada

. 8egin la linea 15-15 de la figura 1l4.

In figura 16 es un alzado lateral del mecanismo
eyector de sacos.

Ia figura 17 presenta en forua esquemdtica la
transnisidén de la presente invencidén aprecidndose los di-
versos mecanismos moirices de la misma,

La figura 18 es un slzado lateral del mecunismo
actuador de la cabeza y almacén.

Con referencia a los dibujos, el mecanismo de cie-
rre, designado en forma general por 10 en la presente lnven-
cidén, aparece en el lado de entrega de un transportador sin

fin 12. #1 transportador 12 imcluye un par de cadenas trans—
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portadoras separadas 14 y 16 las cuales soportan una plura- .
lidad de berras transversdles empujadoras 18.separadas entre
ellas. Ias cadenas 14 y 16 son arrastradas sobre un par de
ruedas dentadas separadas 22 y 24, las cuales van montadas
sobre ol fdrbol 26 adyacente al mecanismo 10. El drbol 26,
a su vez, estd soportado en forma rotatoria por los upro-
piados cojinetes 28 montados en los soportes 30 del arma-
28n del trunsportador. Ll drbol 26 es arrastrado a girar
segin sBe verd & continuacidn, haclendo que las bsrrses 18
se desplacen a lo largo de la placa soporte 32 del arma—
zén del tfanSportudor, desde una estacién de carga (no
mostrada) hasta el wecanismo 10. |

¥l mecanismo 10 incluye dos pares de rodillos
prensores 34 y 36 que cooperan tangencialmente. ¥l par su-
perior de rodillos 34 estéd soportado rotatoriamente en un
eje 38 fijado a un brazo de enlace 40 montado pivotablemen-
te mediante el pgsador 42 @l soporte 44 del chasis princi-
pal de la mfquina. 1 par inferior de rodillos 36 estd fi-
jado, a su vez, en forms solidaris sobre un extremo del
drbol motriz 46 (figura 2). Ios rodillos 34 y 36 estdn pro-
vistos, prefersntemente, de unas lluntas separadus de con-

tacto 35 y 37.

¥l otro extremo del 4rbol 46 estd provisto de
una rucda dentada 48 gue es arrustrads como después se di-
ré para hacer girzr el psr de rodillos 36. El par superior
de rodillos 34 estd presionado contra los rodillos 36 como

antes Se ha dicho, y lus lluntas 35 de log wisuos estén
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provistaé de un aro perifédrico o zapata 39 de_gema u otro na-

terial que tenga un alto coeticiente de iriccidn para efectuar
la rotacidn de los rodillos 34 mediante el contacto de 1los ro-
dillos 36.

Bl mecaniamo 10 estd adapptado para apliour uns len-
gieta de cierre 50, Figura 8, provists de dos bordes longitu-
dinales 51l y 52 un borde extremo arqueado 53 y otro borde ex-
tremo arqueudo 54 que estd coritado por una hendidudus o muesca
central 55 provista de las superficies convergentes en forus
de leva 56 que comunican por su interior con un agujero no cir-

cular sino en forme de corazén 57. El agujero 57 y la muesca

55 forman dos nmandibulus ganchudas 58 y 59 en ls lengilieta 50
las cuales sirven para fijer la lengleta 50 acbre el paquete
0 envase. la lengleta 50 puede ser similar en su construccién
y funcionamiento sl marbete descrito en la Patente de Fo Go
Paxton et al, 2.907.586, y como estd extensanente descrita
en la Patente precitada se omite uyuil én graclia a la breve~

dad.

Para alimentar las lenglietas 50 en sucesidén conti-

nua, se ha previsto el almacén de lengiletas 60 de seccidn

transversal generclmente acsnalads (Figuras 10-12). 1l alma-

eén 60 incluye una seccibn de carga 62 dispuesta generalmente
en sentido vertical y una seccién de alimentacidén transversal

64 formuda como una continuacidén de la seccidn 62. Ias len-

gietas 50 se encueniran dispueutss en la seceidén 62 super-
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puestas y apiladas. 4 medida que lus lenyiletas pasan de la
geccidn 62 a la seccidn 64, eata disposicidn se altera, pa-
sando de la relacidén de superposicién a la de colocucidn una
gl lado de otra dispuestas en posicién'verticel, como se
aprecia en la Figura 11 .El almacén 60 eatd soportado en
forms rotutobia sobre un eje vertical por medio del co jine-~

te 63 sujeto al brazo 61 fijado a una extenslén 67 del cha-

gis principal de la mAyuina. Un tirante 68 fijado por un
extrome a la seccién 62 y por el oiro a la seccidén 64, pro-
porciona rigidez estructural al almacén 60. Para soportar
el extremo libre de lu seccidn 64 se ha previsto una placa
porta~cojinete 65 fijada & la extensidn 67 del chasis prin-
cipal de la mdquine. La placa 65 estd en contacto deslizable
con la plece soporte 113 de la seccién 64.

Para asegurar una slimentacién continua de lengile-
tas 50, el almacén 60 estd provisto de un brazo aligentador
66 montudo pivotableumente en un extremo del brazo 71 unido
gl glmacén 60 y al tirente 68, El brazo 66 estd provisto en
su extrero litre de una extensidn telescédpica 69. En rodillo
de presidn 70, aduptedo para presionar sobre la dltime len—
glieta 50 en el almmcén 60, estd soportado rotatoriaunente en
un extremo del brazo T2. El brazo 72 estd sujeto a su ves

gl buje 74 montado en forma deslizable en la gdeccién trans-
vorsal 76 de la extensién telescépica 69. Un muelle 78 alo-~

jado en el brazo 7l se apoya couira una extensidén del brazo
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66 para aplicar suficiente presidn al rodille 70 para asegu-
rar ia alimentacién poeitiva y continus de lus lenglietas 50
a través del akamen 60.

En el extremo de la seccidn 64 alejado de la seg= -
cién de carga 62 se ha previsto uns inserccidn o cabeza si-
tuadora 80 pura las lenglietas. Io cabeza 80, que se aprecia
mejor en las figuras 14 y 15, incluye una ranurs interna 82
do anchura suficiente para scomodar una lengiiets 50, dispues-—
ta en posieidn vertical como se muestirs en la figura 3. Ia
ranura 82 comunica directuamente con la seccidn 64 paras que
las lengiletas 50, empujadas s +través de las seccliones 62 y
64 por el rodillo de presién 70 entren en la ranura 82. Ia

cabeza 80 y la ranura 82 acomodan dos lengietas 50 cuando

la cabeza 80 y el alwacén 60 se encusntren en la posicién
operativa cerrahdo un saco segin se muestra en la figura 3.
En esta posicidn, una primera lengteta 50 glimen-
tada a la cabeza 80 se ehcueniva situedus con su aberturs 5T
extendiéndose mds alld del extremo 81 de la cabeza 80 ¥ en
posicibn correcta entre las llantas 35 y 37 de los rodillos
34 ¥ 36. Ia extremidad arqueada 53 de la longiieta 50 aleja~
da de la abertura 57 esti apoyads contra el tope 86 soporta-
do eldsticamente en la cubeza 80. X1 tope 86 tiene preferen-
temente forma de culia con una superficiec 88 en forma de leva
¥ una superficie de tope 89, =1 topé 86 pérmite que las len-
gletas 50 se muevan en la renurs 82 dnicamente en la direc-

c
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cién de la flecha A, Mgura 14. ILa segunda lengiieta 50 gli-
mentada a la cabeza 80 estd situade en la ranura 82 en ali-
neaniento con las lengiletas 50 que permanecen todavia en la
seccidén 64. (Vedse Figurs 3). Un retén de bola 83, presio-
nado por un muelle, se apoya contra la primera lengileta 50
en la ranura 82 para ayudar a mantener dicha lenglieta en la
posicidn operativa o de clerre de sacos. Una abertura 85
proporcions acceso visual a la ranura 82 para inspeccionax
la alimentacidn de lengletas.

La parte de la ranura 82 mlejada del extremo 84,

goomoda un eyector 90 alargado y flexible, montado deslizan-
temente en ella. El eyector 90 actin para axpulsar la priﬁe-
ra lengieta 50 de la cabeza 80 y situar la segunda lengifeta
50 en la posicidn operativa de clerre de sacos.

Para ofectuar el movimiento pivotable del almacén
60 dentro y fuera de la posicidn operativa y alejarlo de
los rodillos pregores 34 y 36, por razones que se darin a
conocer despues, el extremo del slumacén 00 edyacente a la
cabeza 80 estd provisto de una extensidn 92. ¥l extremo li-
bre de la extensidn 92 estd fijaedo rotatoriamente por medio
de un pasador 94 & un blogue 96 alojado deslizantemente en
la guia 98. A su vez, la gufa 98 estd soportada en un extre—~
mo de un brazo 100 que afectia un movimiento horizontuzl de
vaivén, soportudo deslizantemente en los =zoportes transver-

sales 102 fijados al chasis principal de la migquina. El bra-
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zo 100 es empujado en la direceidn de laz flecha B, Figura 6,
por una leva giratoria 104, Ia leva 104 estd provista de un
rodillo empujador 106 adaptado para entrar en contaeto con
el dedo 108 durante unas parte del giro de la leva 104. Al
entrar en contacto con el dedo 108, el rodillo empujador
106 aetda movindo el brazo 10C a lo largo de los soportes
102 en la direceidn de la flécha B.

Para nantener noruaalmente el almacén 60 y su meoca-
nismo asociado on su posicidn operautiva mostrada on la figu-
ra 3, Se¢ ha 8ijado por uno de sus extremos un muelle de 1=
mina 110 (Figura 11) al cojinete 63, cuyo otro extremo del
muelle 110 se apoya conitra el blogque soporte 11l fijado pi-
votablemente a la pluca soporte 113, empujando al almacén
60 haciu dicha posicidn operativa.

Cuando el almmcén 60 se desplaza fuera de la posi-~
s8idn operativa jor la ucoidn de la leva 104, como antes se
#ijo, el eyector 90 efecwvlia simultdneamente la expulsicidn
de la primera lengieta 50 de la cabeza 80 y sitda la segun-
da lenglleta 50 en la posicidn operativa o de clerre de sa-
cos. Como antes ge ha dicho, el eyector 90 estd montado en
forma deslizable en lz ranura 82 de la cabeza 80. Ll extre-
mo 91 del eyector 90 gue se oxtiende hacla atrds de la ca-

beza 80 por lu parte opueste zl extremo 84 de la misma (Pi-
gura 13), presen-ua una secceién transversal circular que

a;usta llvremente en el alojamisnto hueco 117 en un extre-
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mo del bloque gufe 112. E1l bloyue gufa 112 entd sujeto por

un pasador 115 a un rodillo .leva 114. ¥l rodillo levas 114
est4 montado para su desplazamiento hacia adelante y atrda
en une pista alargada 116 de la guls trensversal 118 sopor-
5e tada por ambos extremos por las extensiones 119 del chasis
prineipal de la méquinas. Con esta diaposicidn, el eyector
90 estd dispuesto siempre en alineamiento con la ranura 82
durante cualguiera de los movimientosz de la cabeza 80, pre-
viniendo asi curvaduras o deterioros del eyector 90.

10. Cuando la cuabeza éO ¥y el almacén 60 son separados
de la posicién operativa, el eyeotor 90 es desplazado hacla
adelante con relacién a lu cabeza 80 a travée de lu ranura
82 haciw el extremo 54 de la cabeza 80. Cuando el eyector Be
mueve a través de la ranura 82, su extremo libre empuja 1la

15. segunda lengilete 50 de la cabeza 80 y la empuja hacla el extre-
moti4 contra la superficie de la leva 88, empujundo al tope 86
fuera del camino de desplazaniento de la segunde lepgﬂeta 50.
Como el eyecctor 90 continua movierdo 1ﬁ gegunda lengiete 50
o travds de la cabeza 80, el borde deluntero de dicha lengie-

20. +a segunds empuja el borde trasero 53 de le primera lengieta
50, empujando & diche priuwers lengieva 50 fuera de la cabe=~
za 80, y situaio la segunda lengifeta 50, empujadu por el
eysctor 90 en la posicidn que ocupa snteriormente .la prime-
ra lenglieta 50.

25, Se comprerderd que el eyector 90, la cabeza 80y
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Bus mecanismos asocledes ectdn dimensionados y situados
en forma tal que, cuando el asyector 90 ha llegedo al 1f-
mite de su desplazamiento en la cabeza 80, la lengiieta 50
empu jada por &1, yueda situada con su agujero en forma de
corazén 57 sobresaliendo al exterior del Eorde frontal 84
de lu cabeza 80, en posicidén operativa pars el clerre de
un sBuCOo.

Resultard tanbien evidente que, mediante la provi-
8idn de un eyector flexible 90 que posee un grado de liber-
tad laoteral en cuanto a la direceidn generul de movimiento
de la cubeza 80, quedando ssegurado el movimiento relative
entre el eyector 90 y la cabezsa 80 sin atuscos ni deterioros
de loe diversos mecanismos.

El érbol motriz 124 (figura 17) estd provisio de
un engranaje de acclonamlento 126 solidario con el 4rbol,
el cual engrana con el pifién 128 montado sobre un extromo
del 4rbol 130 soportado por el chasis principal de ls mdqui-
ng. E 4rbol 124 lleva tawbien incorporada la leva 104 que
gira solidaria con el 4rbol. Tl otro extremo del 4rbdl 130
o8t provisto de una rueds dentada 132 para el urrasire de
una cadena 8in fin 134, Ia cadena 134 se desplaza alrededor
de la rueda 132, de la que recibe el movimiento, rueda 136
fijadu el drbol 25 del transportador 12 y rueda 138 montada

en un extremo del drbol 140 soportado en el chasis de la mé-

quina. El &rbol 26 lleva montada taubien una segunda rueda
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dentada 137. La rueda 137 arrestra la cadena sin fin 141
que gira por su otro extremo alrededor de la rueda dente-
da 48 fija en el 4rbol 46. Una rueda denteda loca 133 man-
tiene la cadena 134 fuera del camino de desplazamlento del
almacénHGO. Asi, el drbol 124, reuliza el movimlento sin-
eronizado del transportador 12, rodillos presores 36 y le=-
ve 104, siendo arrastrado dicho érbol 124 por un motor eléc-

trico 120 a travéds de uns cadena sin fin 122,

In 1a estacidp de carga, un operario introduce los
artfculos a envasar, tal como las piezas de pan, en saquitos
flexibles de pléstico que coloca transversalmente sobre el
transportador 12 de forma que queda paralelo y en la senda
de desplazamiento de lus barras 18. Los sacos son colocados
con sus extremos ablertos o cuellos sobre la placa 156 y oon
gug extremos cerrados gulados por la gula 157 de la placa 30.
Cuando los sacos se gproximan al mecaﬁismo 10, los extreuos
abiertos son "planchados" contra la placa 156 siendo endere-
zados por un mecanismo de paletas (figurae 1 y 11) soporta-
do sobre el brazo 44, que consta de unas paletas flexibles
y espaciadas 158 fijadas al drbol 160 con el oual giran,

Bl 4rbol 160 es arrastrado por intermedioc de un engranaje
reodado en #ngulo recto 162 por el drbol transversal 164
al oual se encuentra fijada la rueda dentada 166. Una ca-

dena sin fin 168 es arrastrada alrededor de la rueda 166

y alrededor de la rueda 139 del drbol giratorio 26, deter-
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minando asi el giro de las paletas 158,

Un rodillo 144 provisto de un reculdimiento de ma-
terial con alto coeficiente de fricoidn, tal como la goma,
coopera con las paletas 158 para endemezar la parte inferior
de los cuellos abiertos de los sacos que Se desplazan sobre
el transportador 12. El rodillo 144 estd soportudo por el
drbol 148 montado sobre cojinstes apropiados 146 en el lado
inferior de la placa gufa 156. 1l extremo del drbol 148 lle-
va una polea 147 que es arrastrada por una correa elédstios
145. Ia correa 145 recibe el movimiento en su otro extremo
de la polea 151 fijada al drbol alargado 153. Como puede
obeervarse en la figura 17, la corres 145 v4 oruzada entre
las poleas 151 y 147 para que el rodillo 144 gire en sen—
tido opuesto al del drbol 160. A su vez, el Arbol 153 estd
provisto en su otro extremo de un piiién cdnicq 155 que engra-

ne y recibe el movimiento de wnpiiién transversal 157 f£ijado

8l extremo del drbol 140 alejado & la rueda dentada 138,

Al abendonar la zona en gue tiene lugar la accidén

alisudora de las paletas 158 y del rodillo inferior 144, el

extremo ablerto del saco gque contiene el articulo, y que se
desplaza sobre el transportador 12, pasa por entre las sola-
pas guladoras supepior ¢ inferior 172 y 174, respectivamente,
para entrar en la zona de contacto de los rodillos presores
34 y 36 con intermedio de sus Ilantas 35 y 37. Cuando el ex-

tremo del saco es cogido entre los rodillos 34 y 36, el res-
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to del saco y la pleza de pan son entregados desde el truns-
portador 12 a la placa-puente 176 soportads por al Arbol 46.
El extremo ablerto del saco es introducido por loas rodillos
34 y 36 rebasundo los bordes 58 y 59 de unua primera lenglie-
ta 50 en la cabeza 80, en posicién operativa enjre 103 0=

dillos 34 y 36 y a travéds de la aperturas 55 haste el aguje-~
ro 57 de la lengileta, quedando asi{ sttuada la lengieta 50

en la posicidn de fijucidn alrededor del extremd asbierto del
saquito portador del artfculo entregado por el transportador

12,

A la terminacién de la insercidn del extremo abler-
to en el agujero 57 de la lengilleta 50, es girado el rodillo

leva 104 paraz entrasr en contacto con el blogue 108 separan-

~do s8f la cabeza 80 de los rodillos 34 y 36« Simultdneamen-

te con este movimienio, el eyector 90 procede & mover la se-
gunda lengileta, borde contra borde, contra lu primera len-
gieta 50, sfectuando la expulsién de la primera lengieta 50,
situada aliora en su posicién de fijacidén alrededor del extre-
mo abierto del saco, es expulsada de la ocabeza 80, el saco
cerrado con aguella se desliza hacia abajo por la superficie
inclinada 178 de la placa puente 176 (figura 1) para cser so-
bre el transportador transverssl sin fin 180. El transporta-
dor 180 inocluye un rodillo 183 (figura 11) montado solidaria=-

mente sobre el drbol 153 (figura 11), del yue recibe movie

miento para entreguar los sacos cerrados a unu eatacién de
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almacenaniento (no mostrada).

El retorno de la cabeza 80 y almacén 60 a la po-
sicidn operativa por la accidn del muells 110, efectia la |
retirads del eyector 90 en la ranura 82, permitiendo que
el rodillo de presién 70 introduzca la siguiente lenglieta
50 en la seccidn 64 dentro de la parte de la ranura 82 ali-
neada con la misua.

Para controlar el retorno de la ocabeza 80 a la po-

sicidn operativa, se ha previsto un amortiguador neumdtico

en el brazo 100, (Vedse figura 18). Este dispositivo inclu-
ye un cilindro de aire 175 fijado a uno de los soportes 102.
El vdstago oporativo 177 del cilindro 175 estd asegurado a
un soporte 179 fijo en el extremo del brazo 100. Cuando la
leva 104 eztd en contacto con el blogue 108.del brazo 100,
el ¥datugo 177 del cilindro 175 se enrcuentra extendido en
la posicién mostrada por las lineas de trazos en la Iigura
18. Cuando el bloque 108 gqueda libre, y sl muelle 110 empu-
je a la cabeza 8C para gue retorne a la posicidn operativa,
el véstago 177 & empujado igualmente pura que se iptroduzoa
nuevamente en el cilindro 175, como se muestra por las li-
neas de trazo lleno en la Mgura 18. Sin embargo, la vilvu-
la reguladora 181 del cilindro de zire 175, controla lu ve-
loecidad de retorno del vastago 177 al controlar la sslida
de aire del cilindro 17%. asi, la cabeza 80 y su mecanismo

gsociado, retornen u la posicidén operutiva bmjo la accidn
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del muelle 110 en forma lenta y countrolada, e#itando los
deterioros de log diversos mecanismos.
Se han previsto tawmbien los wedios para interrum-
pir el funcionamiento del brazo 100 y sus nmlembros asocia~-
5, dos en ol oasc de gue se produzea alguna interrupmeién en el
movimiento de los articulos envasados que Be &esplazan 80~
bre el trunsportador 12, Un dedo sensitivo 182 (figura 1)
con uno de sus extremos Situado en lua sendag de desplazamien—
tofie los articulos er. el trunsportador 12, se encuenire mon-
10. tado pivotablemente cerca de su otro extrsmo sobre el sopor-
te 184 en lu extensidn 186 del chasis de la mgquina. El ex-
tremo del dedo 182 alejado del transporitador 12 empuja nor-
malmente el pulsador 188 de un interruptor 190 normalmente.
ecerrado. Cuando el dedo 182 es levantado por el paso de un
15.  saco por devejo de 41, sobre el transportador 12, se produ-
ce la spertura del interruptor 190. E1 cierre del interrup-
tor 190 completa un circuito que energiza el solenoide 192
soportado sobre una barra 194 en sl limite de desplazamien-
to del brazo 100. la armadura 196 del solenoide 192 estd 8i-
20, jeda a un extremo de un pestillo 198 que estd montado pive-
tablements cerca de su punto centrul sobre un yugo 200. Con
la actuacidén del solenoide 192, la armadura 196 del miesmo
efectia la rotacidn del pestillo 198 alrededor de su eje de gi-

ro para situar su superficie de retén 199 en posicidn de bloguer

25. con el labio 202 forumado sobre el brazo 100 (Figura 6). El pes-
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tillo 198 retiene el brazo 100 en posicidn no operstiva
hasta que el prdximo articulo del transportador 12 produg-
ca la elevacién del dedo 182, origindndose una presidén so-
bre el pulsador 188 y la apertura del intsrruptor 190. Jon
la apertura del interruptor 190 se desenergizg el solenoie
de 192 gque suelta su arwadurs 196 y efectda la liberacidn
del lablo 202 del brazo 100 del pestillo 198, permitiendo
que el muelle 110 retorne la cabesz 80 y el almacén 60 a
lg posicidn operativa de dlerre de sucos.

Ademds, se han previsto los medius para asegurar
un movimlento postive del saco cerrado sobre la placa puen=-
te 176, superficie 178 y transportador 180. Incluyen éstos
un brazo werticalmente alternativo 204 (Figuras 2, 5, Ty
16) fijudo cerca de su punto medio a un Srbol 206 montado
en forma rotatoriu em los extremos superiores de una exten—
8idn 119 del chasis de la mfquina. EL drbol 204 se inclins
hacia abajo a partir del drbol 2056 con su extrenmo inferior
208 situado adyacente & los rodillos presores 34 y 36 para
terminar en una extensidén 210 curvada hucia arribs. Il bra-
20 de leva 205 unido Integramente al brazo 204 estf provis-
to de un rodillo para leva 212 adaptado paras su desplaza—
miento sobre la periferia de la leva 214 que gira solida-
ria con el drbol 124. las posiciones relstivas del brazo

204 sobre el drbol 206 y la leva 214 sobre el drbol 124 son

tales, que el brazo 204 gueda dispuesto adyacente a los bor-
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des interiores de los rodillos presores 34 y 36, segin se

aprecia mejor en la filgura 16. Cuando un saco e8 cogldo por
los rodillos presores 34 y 36, el extremo 208 del brago 204
estd dispuesto como se vé en la figura de linea llena de la

figura 16, con su extensién ascendente 210 aproximadanente
vertical y el extremo 208 dispuesto por encims del planoc ho-
rizontal de tangencia de los rodillos 34 y 36. La leva 214
estd conformada para que el extremo inferior 208 del brazo
204 peruanezca aproximaedamente en este posicidn hasta que se
realice la insercién del cuello del saco en la abertura 57

de la lenglieta 50 del exiremo de la cabeza 80. Cuando la ope-
racidn de cierre ha yuedado terminada, el drbol 124 gira el
punto alto 215 de la leva 214 en la direccidén de la flecha,
figura 16, para entrar en contacto con el rodillo 212. Lste
efecto produce el basculamlento del brazo de leva 205 hacia
arribs, hasta la posicidn mostrada en linea de trazos en la
figurs 16, originando el descenso del brazo 204 como se ilus-
tra en linea de trazos en lu mispma figura. Se comprenderéd que,
el brazo 204 empuja con este movimicnto lu meccién del ouello
del saco que acaba de ser cerrado, Jjuntamente con la lenglleta
que lo cierra, empujando el saco cerrado y su contenido hacia
abajo a lo largo de la superficie 178 para caer sobre el trans-
portador 180 fuera del 4rea de funcionamiento del mecanismo

10. #4 la expulsién del saco cerrado, la rotacidén continuada

de la leva 214 produce el retorno del brazo 204 a su posieién
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superior operativs mostrada en lineas llenuas, figura 16,
para esperar la lleguda del siguiente saco sobre el irsns—
portador 12. asf{, el brazo 204 asegura la efectiva expul-

8ién de sacos del mecanismo 10, evitando avertfas a éste.

N _ 0 m A

Ia Patente de Inveneldn, que se solicita por veine
te afios, para Espafia, de acuerdo con ls vigenie Legislacién-
deberi recaer sobre: "ARARATO PiRi CERRR SACOs FLEXIBLES",
segin las caracteristicas esencisles de lus siguiegtes

REIVINDICACIORES

1l82,- Aparato para cerrar Sacos flexibles, compren=
diendo los medios para el avance continuo de una sucesidn
de sacos hasta la estacidn eérradora, medios pare hacer aban—
Zzar y alimenter en dicha estacién una sucesidén de asegurado-

res aplicables individuzlmente a los sacos y provistos de
una aberturs para recibir los cuellos de los sacos, siendo
dicha abertura esenclalmente en forma de ranura agrandada

por su parte interior y con una boca alerta, lo suficienten
mente estrecha gue un cuello de saco recogido ea completa~

nente confinable en su interior, medios continuamente movi=
bles por acclonamiento mecédnico y actuados en dicha estucidn
para recoger cada uno de los cuellos de saco en lufespectiva
gherturs de un assgurador, presentando dichos medios recoge-
dores un par de supsrficies rotatorias situsdas tan préximas

que aplaenen el material del saco y lo pasen perfectamente
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aplanado & través de la estrecha boca del asegurador, donde

el cuello del saco gueda recogido y retenido en dicha aber-
tura con independencia de cualguier deforuscién del asegure=~
dor, y medios que controlan la cltada alimentacién de aBegu-
radores en relacidén sincronizade con la llegada de 8acos a
dicha estacldn.

28, Aparsto para cerrar sacos tlexibles, gsegdn la
reivindicacidn 1%, en el que las dichas superficies son las
superficies periféricas de un par de ruedas sl menos una de
1as cuales es arrastrads por medios motrices.

34,~ Aporato para cerrar SacOb flexibleﬂ, gegin -
las reiviﬁdicaciones 12 4 28, en el que dichos agseguradores
gon lengiletas ranuradas de pldstico y dichos medios alimen-
tadores comprenden los medlcs para alimentar sucesivamente

lus lengdetas en un punto en el que sus aberturas reciben

pl materisl del saco uplanado inmediatunmente despues de su
paso entre diches superficies.

48,~ Aparato pars cerrur sacos flexibles, segin
antericres reivindicaciones, comprendiendo los medlos para
hacer sbanzer continuamente una sucesidén de 8acos hasta la
estacidén cerradora, un par de ruedas situadas en dicha esta-
cidn para recibir y huacer avanzar los cuellos de sacos entre
ellas, estando dichas ruedas en tan préxima relacién perifé-
rica que ﬁplanan el waterial del cuello, medios para alimen-

tar en sincronismo con dichos medlos avanzadores una suce-
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816n de lengdetas aseguradoras ranuradas prefabricadas a

dicha estacién en el lugar en que el material aplanado del
saco pusa por entre dichas ruedas, con las ranuraes de las
lengtietas situadas para recibir y recoger el material apla=-
nado y medios para liberar las lengilletas con sus sacos aso-
ciados de dicha estacidn,

58,~ Aparato pers cerrar Bacos flexibles, segin
la reivindicacidn 482, en el que dichas ruedas eatéan previs- -
tas en parejas, coaxisles individuslmente, y dichas lengie~-
tas son alimentadas entre uno de dichos pares.

68,.,~ APARATO P4aR. CERRAR 84003 FLEXIBLES,

Segiin queds sustancialmente descrito en la presen~
te memoria, que consta de veinticuatro hojas, escritus a mé-
quing por una sols cara y dibujos.

Madrid, 4 de Inero de 1965
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