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MEMORTA  DESCRIPTIVA

de lg Patente de Invencion, por 20 aflos, solicitada a favor de
Don Rafaél FLAQUER Gil, de nacionalidad Espafiolam, residente
en Barcelona, calle Lepanto, nimero 264, por: " UN MECANISMO CAR
GADCR DISTRIBUIDCR AUTOMATICO DE CANILLAS PARA~CANILLERA "o,

La presente Patente de Invencidn tiene por objeto garanti -
zar el derecho a la fabricacifn y explotacibn exclusiva de un me—
canismo cargador distribuidor automatico de canillas para cani -
llera.

Se caracterize esencialmente este cargador distribuidor
por una cubeta establecids en un chasis o bastidor y de fondo in-
clinado, en la que se depositan las canillas vacias, contando en
la gzone inferior de la cubeta con una cadena provista de unos de—
dos o salientes, la cual va recogiendo las canillas una a ung ha~-

ciéndolas ascender por una rampa y colocéndolaes en unes guias su -

periores, donde quedan retenidas, desde las cuales pasan s un dig-
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tribuidor que las recoge =l ponerse en contacto con las menciona—
das guias.

Se caracteriza este cargador distribuidor, porque el mecanig=
mo distribuldor propiamente dicho va depositando las csnillas en
cada uno de los husos ds la canillera a medida que estos lo requie-
ren y en el momento de pasar por delante de cada wno de ellos, con~
tando dichos husos, con un pivote, con el cual accionsn un mecanis—
mo, para que este distribuidor deje casr una canilla cada Vez en '
unes rampas dispuestas en cada huso, combinadas con el movimiento
automatico del cambio de canillas de cada huso.

En los dibujos de la hoja adjunte y a titulo de ajemplo se re~
Dresentan un caso particular de realizscidn préctica del cargador
distribuidor objeto de la presente Patente de Invencidn, mostrando
la fig. 1. uphlzado posterior del mecanismo por detrés de la cani-
llere, la fig. 2. un alzado lateral del cargador, la fig. 3, el dis-
tribuidor en seccidn parcial, y la fig. 4 una planta del propio dis-—

tribuidor.

De acuerdo con estos disefios el funcionamisnto del mecanismo
es comd aigus:

En la cubeta =1~ ge depositan las canillas vacias que serén
distribuides a los diversos husos de la canillera a medida que lasg
vayan necesitando.

La cubeta =1- estéd dispuesta mediante una serie de planos
inclinados que, por la gccibn de 1la gravedad, hacen deslizsr las
canillas hacia el punto mis bajo, por el que pasa una cadeng =2=.
cuyo circuito esta indicado en lines de trazo y punto. Ia cadena
=2- lleva unos dedos =3~ distribuidos equidigtantes en la cadens
¥y soldados a los eglabones y que, sl sobresalir dentro de la cube—
te ~1-, empujen las canillas hacidndolas ascender a lo largo del

recorrido, tal como se indica en =4=.

Enta cadena se acciong por el piRbn =5- gque lleva adosado
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un excéntrico del cual hablaremos mds adelante.
El pifitn =5~ es accionado a su vez por la corona —-6-, el
vig gin fin =7= y la polea =8~ g la cusl mueve el motor =9—.

Los pifiones =10-y =11~ y =12- girven pare dar formas al cir—
cuito de la cadena. El pifidn -13- sirve para tensar dicha cade =
nege

Les guias =14- no permiten que las canillas que van sublen-
do por medio de la cadena pierdan su posicidn, y aseguran qus lle-
guen al punto mds alto de la cadena. En este momento log dedos
-3~ desaparecen de entre las guias =14~ y la canilla, por la ac—
cidn de la gravedad, desciende por la rampa -~15- que se ensancha en
8l punto ~16~, permitiendo el paso de todo el mango de la ca =
nilla, quedando ésta retenide solo por su cabeza ¥y en posicidn
vertical, tal como se indica en la figura 1, donde Vemos las ca-
nillas =17- en la posicion que toman después de descender por la
guia ensanchadg —18-.

El chasis de las gufas —15- y estas gufas dentro del cha~
fis, hacen un giro de 902, tal como se ve en la figura 4 y les ca-
nillas, siempre por la accildn de la gravedad, se deslizan hasta
detenerse al llegar a log dedos =19= y ahi se van acumulando las
canillas, una tras otra , hasta que por su peso hacen descender
la palaneca =20~ que forma parte de la guia.

Al descender, la palanca =20~ gcciona un microrruptor
=21- que corta la corriente del motor -9~ y éste se para, dete-
niendo asi la colocacibn de las canillas hasta que dstas se tras—
laden al distribuidor -22- y entonces cesa la Presion sobre la
palanca -20~-, cesa la interrupcidn del circuito eldéctrico y el
motor se pone en marchs empezando asi un nuevo ciclo.

Pare evitar que las canillas se atasquen en su descenso
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por los planos inclinados de la cubeta -1-, se ha dispuesto una
leva =23~ accionada por la palanca doble —-24-, en cuyo otro ex—
tremo hay un rodillo -25- en contacto con el excéntrico adosa—do
gl pifitn de cadena =5- y qus al girar imprime un movimiento de
vaivén a la leva =23-.

El distribuisor -22- estéi dotado de un movimiento de tras-
lacidn gue abarca todos los husos de la canillera; este movimien—
to se congigue mediante una cadena -26- que esté dirigida por los
pifiones =27- y la rueda motriz —28- gue tome la fuerya desde
cualquier ejé de la canillera.

Un pivote -89~ de esta cadena llevas una prolongacibn
que se introduce en el agujero corredizo -30- del soporte —31-
fijo al distribuldor -22-. BEste pivote arrastra a todo el distri-
buidor y le da el movimiento transversal deseado.

Cuando este pivote =29- en su recorrido se halla entre
los pifiones =27-, su movimiento es vertical ¥y se desliza por el
agujero corredizo =30-, provocando egto un bunto de reposo al
distribuidor, reposo que sghaprovecha para que las canillas que
estin retenidas por los deéos —19- pasen al transportador =22-.

Esto se logra de la manera siguiente: El transportador
—-22- lleva una cufia =32~ que abre las palancas =33- solidarias
& los dedos =19-. Estos se retiran y dejan libre el paso de lsg
canillss =17-, que me deslizan dentro del distribuidor -22-, qulen
@ su vez, las retiene con los dedos de las palancas =34 =

Cuando el distribuidor emprende un nuevo recorrido, loas
dedos -19-, se cierran mediante unosg resortes Y retienen a lag
canillas que han guedado en la rampa —15-,

Cuande un huso termina de llenar una canilla ¥ se provocs

el cambio sutomitico de 1= misma, se suelta el pivote =35-, que
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ge interpone en el camino de la palahga =36~ fija al eje =37- del dim-
tribuidor =22~ cuando éste, en su recorride, llega a la altura del huso
que ha cambiado la canilla.
Al producirse el encuentro del pivote —35- con la palanca —36—
105 e3te gira sobre su eje =37- en uno u otro sentido segin el recorri-
do del distribuidor. Al girar el eje =3T-, lo hace el pifién =38~ fi-
jo a éste, que impulsa, a su vez, al pifién =39-. Este pifidn lleva
solidario el disco con dos netradag =40-, vigto a trazos en la figu-
ra 4. Unos rodillos —41- se desplazan sl salir de las entradas del
110 disco =40~ y mueven las palancas =34~ que retienen lag canillas y ,
mediante los dos dedos de que estas palancas van provistas, dejan
pagar una sola canilla que cae: segin indica la flecha =42- en la
rampa —43—~ que la deja colocada en el huso, en reserva, para efec-
tuar el proximo cambio de canilla. Hay, por lo tanto, tantas rampas
115 =43= como husos haya en la canillera y la forma de esta rampa de =
pende de la canillera en cuestildn o
Como que el carro distribuidor continua su camino y la pa =
lancg =36— tiene un limite en su giro , la forma de dicha palan -
ca vuelve a su gitio el pivote =35-, y éste queda retenido por el
120 huso hasta que éate efectia un nuevo cambio de canilla « Hay
tembidén tantos pivotes =35~ como husos hayen en la canillera.
Por la disposicidn especial del disco —40-, se desprende
que accionard las palancag =34~ sea cual fuere su sentido de rotacidn
1o que permite al distribuidor solbtar una canilla en el huso
125 que lo requiera, tanto gi marcha en uno u otro sentidoe
Se fabricard el mecanismo cargador distribuidor sutomitico
descrito con los nmateriales apropiados a cada uno de los elemen—
tos que lo integran pudiendo variar su forme acabado y dimensiones
y cuantos detalles no alteren cambien o modifiquen su esenciag -

130 lidade.
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Se reivindica como objeto de esta Patente de Invencidn. ~

1¢. - Un mecanismo cargador distribuidor automdtico de cani -
lles para canillera, esencialmente caracterizado bor una cube-
ta en la que se depositan las canillas vaciags, y una cadens
provista de unos dedos que van recogiendo las canillag ung g
una, haciéndolas ascender por una rampa y colocéndolas en unas
gulas superiores, donde quedan retenidas y desdse cuyas gulas
Pasan a un distrivuidor que las recoge, al ponerge en contac-
to Bon las mencionadas gulase

28, -Un mecanismo cargador distribuidor automdtico de canillas
Para canillera, segin reivindicacidn primera, cgracterizado
porque el distribuidor del mecanismo va depositando las cani-
1llas en cada uno de los husos de la canillers a medids que &a-
08 lo requieren y en el momento de pasar por delants de cada
uno de ellos. Los husos, mediante un pivote, hacen asccionar un
mecanismo pararque este distribuidor deje caer una canills ca~
da Vvez en unas rampas dispuestas en cadg hugo, y combinadas
con el movimiento automitico del cambio de canillas del propio
husoos

3%, - Un mecanismo cargador distribuidor automdtico de canilleag
Para canidlerg.

Consta la pregente nmenoris descriptiva de seis hojas foliadas

¥ escritas por una sola cara.

Barcelons, 30 de Diciembre de 1964

m; LLORT,
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DON RAFAEL FLAQUER GIL.
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