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que se presenta para unir a la solicitud Y
do .:Za:
- PATENTE DE INVENCION 4 e

formulada ol 2 de Enero de 1965, con el n¢ 307.767
en |
EsPafa
por VEINTE afios
a nombre de GORDON JOHNSON COMPANY, entidad nortegmeri-

caha, establecidg en 2519 Madison Averme, Kansas City,
Missouri, Estados Unidos de América, por:

"UN APARATO PARA DESPLUMAR AVES"

- Este invento se refiere a un método muevo y me
jorado para quitar las plumas de las aves de corral, y a
un aparato nuevo para llevar a cabo el método, los cua-
les representan principios distintos de los procedimien-
5 tos y equipos utilizados hasta ahora en este campo.
Bl objeto primario del presente invento es pro-
porcionar un método para desplumar que elimina efectiva-

mente las plumgs sin necesidad de operaciones sucesivas
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de desplume inverso que han sido necesarias hasta ahora.
Un objeto importante del presente invento es

proporcionar méjoras en el arranque de plumas, basad? en

el principio de separar por torsidén las plumas delIEVp(

al entremezclar las plumas con dedos desplumadores £le-

xibles de forma que el ave quede limpia y sin despéh@ég

-
* .
¢ %

tos. v

Otro objeto de muestro invento es proporciﬂﬁar
un nimero de grupos de dedos desplumadores que esténrﬁig
puestos y giren de tal modo que muevan el gve en toﬁpﬁk
a su eje en cierto mimero de direcciones de modo que{éﬁ%
rante la operacién de desplumado adopte el ave difer§9?2
tes posiciones con respecto a los dedos, sometiendo to-
das las plumas a la accién de los dedos.

Otro bbjeto del presente invento es arrancar
plumas aplicando fuerzas circulares de cortg duracién a
¥ a lo largo de la superficie del gave mediante la utili-
zacidn de partes que llegardn a entremezclarse por fric-
cidén con las plumas para tirar y separar rdpidamente las
plumas del ave en una sola pasada u operacidn.

Otro objeto mds del presente invento es propor
cionar un método para arrancar todas las plumas de un
ave en lsa forma descrita sin arrancar la piel del ave o
deteriorar de otra formg las diferentes partes del ave.

Otro objeto més del presente invento es propor
cionar una méquina del tipo descrito en la que sus miem-
bros desplumadores sean ajustables con respecto a la trg
yectoria sobre la que se transporta el ave de forma gque
puedan desplumarse efectivamente aves de diferentes tamg

fios y tipos con un minimo de ajuste de la mdquina mismg.
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Otro objeto mids del invento que vamos a des-

cribir es resolver el problema universal en este campo,

de quitar las plumas de zonas del ave que son insccesi-

co b o?

bles normalmente, & los instrumentos para eliminar plu-
mas. e

En los dibujos: .

Ia figura 1 es una vista del aparato desé%ﬁmg
dor hecho de acuerdo con el presente invento, y caﬁgi
de llevar a cabo nuestro método nuevo, tomada g 10'139L
go de 1la 1lfinea 1-1 de la figura 2, y mostrando un &vb, -
que estd siendo desplumada medignte dedos desplumadéigé
montados sobre elementos en forma de disco accionaddg?ép
forma giratoria;

La figura 2 es una vista en seccidn trgnsver-
sal tomada a lo largo de la linea 2-2 de la figurg 1;

La figura 3 es una vista en planta desde arri
ba fragmentaria, tomada a lo largo de la 1linea 3-3 de la
figura 2; |

La figura 4 es una vista mostrando la cara in
terior de una de las unidades desplumadoras; y

La figura 5 es una vista fragmentaria de un
mecanismo de accionamiento alternativo'para girar los
elementos sobre los que estdn montados los dedos desplu-
madores.

La méquina desplumadora 10 incluye un soporte
12 alargado, de seccién transversal en forma de U, mon-
tado ajustablemente sobre una base 14 para que se mueva

hacia arriba y hacia agbajo en virtud de cierto mimero

de patas ramuradas 16 unidas rigidamente y pendientes

. del enlgce 18 del soporte 12. Los tornillos 20 que pasan

-3 -
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y de este modo el soporte 12 a la base 14.

Un primer grupo de miembros desplumadores 22

oo "

estd montado sobre el soporte 12 en su enlegce 18. Cada

miembro 22 incluye un elemento 24 en forma de disdd.gira
torio que tiene un par de superficies opuestas 27 yf29
que cortan su eje de rotacién y un cusrpo desplumadB?'ZS

que comprende cilerto mimero de dedos desplumadores 26 fle

.

xibles, espaciados, estando fijado cada uno de éstos™’sn

“ e

uno de sus extremos al elemento 24 y proyectédndose ﬁéoia

-
«* -

el exterior desde la superficie 27. Segin se muesﬁrd,éhﬁ
la figura 4, los dedos 26 estdn dispuestos sustanciaiﬁéﬁ
te en formg simétrica en torno al eje central del elemen
to 24 de modo que el eje longitudinal del cuerpo 25 estd
alineado con el eje de rotacidén del elemento 24.
Esté'previsto un eje 30 para cada elemento 24
para montar éste sobre el enlsce 18 para que gire en tor-
no a un eje sustancialmente vertical. Estdn previstos me
dios de apoyo 32 para cada eje 30 respectivamente, que
estdn montados sobre el enlace 18 segin se muestra en la
figura 2. Un placa de guia 34 rodea los elementos 24 y
separa éstos a lo largo de la longitud del soporte 12. A
cada eje 30 estd unida rigidamente una polea 36 respecti
vamente, y una estructura, tal como una correa sin fin
flexible 38, estd acoplada para acclonamiento con las po-
leas coplanarias 36 y un par de poleas locas 40 coplans-
rias con las poleas 36. Cuando la correa 38 se mueve en
ung direccidn, giran en la misma direccidén poleas alter-
nativas 36 y por lo tanto ejes alternativos 30, mientras

lgs poleas 36 y los ejes 30 correspondientes adyacentes
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a dichas poleas alterngtivas, giran en la direccién
opuesta. Por lo tanto, los dedos 26 de un elemento 24
girarén en torno a su eje correspondiente en una di:?c—
cibén, mientras los dedos 26 del elemento adyacentg.éé &l
rardn en torno a su eje en la direccién opuesta. ﬁﬂé@e
acoplarse un motor adecuado a uno de los ejes 30 ﬁéé; g
rar a su fzez todos los ejes restantes 30 simulténea:rrgéﬁte.
Si se desea, pueden girarse independientemente los‘éi;-
mentos 24 o en parejas mediante motores individualeﬁiiiag

bién, los elementos adyacentes 24 no necesitan forzdsa~

mente girgr en direcciones opuestas. Ten ®

. 2%
*

Los extremos superiores, libres de los dedos’ |
26 representan el limite inferior de un paso o espacio
42 para glojar el agve, y los extremos libres de los dedos
estdn dispuestos para entrar en contacto con las partes
préximas de un gve 44 cuando ésta pasa a través del espa
cio 42 bajo la influencia de medios de transporte 46 dis
puestos sobre y en alineacién vertical con los miembros
22 segin se vé en las figuras 1 y 2. Cuando los elemen-
tos 24 giran, los extremos libres de los dedos 26 se abren
o0 son forzados radialmente hacia afuera con relacién a
sus ejes de rotacibén por fuerzag centrifuga y tienden a
adoptar las posiciones de lineas de trazos mostradas en
la figura 2. En estas posiciones, y cuando el ave se mue
ve a través del espacio 42, los dedos 26 penetran en las
plumas y éstas estardn dispuestas asi, al menos momenté-
negmente, una pequefia distancia dentro de los espacios
entre los dedos 26. Las plumgs serdn rozadss o frotadas
por los dedos 26 cuando éstos se gplican a fricecidn con-

tra nuevas plumas y cuando los elementos 24 contimian gi

-5«
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rando.
Los extremos exteriores libres de los dedos
26 tienen espacigdos longitudinglmente, nervios trans-
versagles para proporcionar superficies laterales'ésﬁ?-
rgs que se apliquen a friccién con mayor efectiviﬁgﬂia
las plumas y arrsnquen éstas del ave. Cuando las pi?ﬁas
estdn dispuesfas dentro de los espacios entre los é%dos,
entrardn en contacto por friccidén con los lados de,%ps
dedos 26 y la rotacidn sucesiva de los dedos 26 produgi
ré el entremezclado de las plumas y los dedos. Como- yew

sen®

sultado, las plumas serdn arrancadas o gseparadas de;*éng
puesto que los dedos 26 estardn girando a una velocihégj
elevada. Cualquier pluma que se gdhiera a los dedos‘gé-:
ré arrojada de ellos a continugcién por la fuerza centri
fuga. Lgs superficies laterales con nervios de los dedos
26 gyudan a producir el entremezclado de las plumas con
los dedos 26 al gumentar lg fuerza de friccibn entre las
plumas y los dedos. Asi, las plumas de aquellas aprtes
del ave expuestas a los dedos 26 serédn arrancadas limpia
mente del ave cuando cada grupo de dedos 26 gira como
una unidad alrededor del eje longitudingl del cuerpo co-
rrespondiente 25.

El giro en sentido contrario de lés miembros
adyacentes 22 facilita la separacién de plumas, porque
las plumas de diferentes partes del ave no estdn coloca-
das a lo largo de la superficie de la piel exterior del
ave en la misma forma. Un grupo de plumas puede estar co
locado en una direccidn y otros grupos de plumas pueden
estar colocados en direcciones completamente diferentes.

Hgciendo girar un grupo de dedos 26 en una direccién,

-6 -
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comunicada g ellas por los dedos, mientrgs otras plu-

mas quedardn sustancialmente sin afectar por estos mis-
ﬁos dedos. Sin embargo, las plumas que no sonAafecbéﬁas
por el primer grupo de dedos estardn sometidos a‘iﬁ—éc-
cién de torsidén de un grupo de dedos adyacente pueé;b

que estos Ultimos dedos estardn girando en la dirﬁé?ién
opuesta y a lo largo de trayectorias adecuadas para§ba-
cer que las plumas queden entremezcladas con los dedos.
Todas las plumas expuestas a los dedos 26 se separgpéq:

asi del ave. De esta forma, el ave quedard 1impiame§t§,

desplumada, independientemente de la-‘colocacidn de #agﬁ

A
«’

plumas a lo largo de la superficie del gve.

Cada dedo 26 tiene una extensién 4; relativa-
mente rigida junto a su extremo gcoplado con el elemen-—
to 24 que tiende a sostener el dedo en su posicién nor-
mal extendiéndose laterglmente desde el elemento 24 cuan
do éste es girado y cuando los extremos libres del dedo
son doblados radialmente hacia el exterior. Cuando la
rotacidn de los dedos 26 cesa, cada dedo volverd a su
posicién de equilibrio que se extiende hacia arriba desg
de la superficie 27 en un estgado sustanciglmente recto
longitudinal.
| Aunque los miembros desplumadores 22 hgn sido
descritos como si fueran capaces de arrancar lgs plumas
de un ave cuando ésta es transportada a través de los
miembros 22 mediante los medios de transporte 46, el ave
no necesita forzosamente ser transportada de ests forma,
sino que puede ser mantenida manuslmente y colocada so-

bre un miembro 22 cuando éste es girado para efectuar

-7 -
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asi el arranque de las plumas del ave. El tamafio del
miembro 22 puede ser mayor que el del ave de modo que to
do el ave estard en contacto con los dedos correspondien

ev 0 ?®

tes y serd girado en torno a si mismo por la rotacién de

F
.
* »

los dedos. .

Un segundo grupo de miembros desplumadofé%u48
estd dispuesto en los lados opuestos del espacio 4é;§'dg
fine los limites laterales inferiores de 4ste, segﬁigée
vé en la figura 2. Los miembros 48 estd acopléﬁos d‘léé
extremos superiores del soporte 12 por medio de extéésig

L d
«*®.

nes 50 en forma de C sustancialmente, que forman uné.éé;
te del soporte 12 y estdn claramente ilustrados en I;:fi
gura 2. Cada uno de los miembros 48 es sustanciglmente
de la misma construccién en todos los aspectos que el
miembro 22, e incluye un elemento 52 en formg de disco,
giratorio, que tiene una superficie 56 que corta su eje
de rotacién, y un cuerpo desplumador 53 que comprende
cierto mimero de dedos desplumadores 54 espaciados, fle-
xibles, que se proyectan hacia sfuera desde la superficie
56 del elemento 52. Ung placa de montaje 58 estd provis-
ta de rebordes 60 espaciados, opuestos, ramrados, para
montar elementos 52 de los miembros 48 sobre extensiones
60 y a lo largo de la longitud del soporte 12 segin re-
sulta claro en la figura 1. Los tornillos 62 montan de
forma ajustable las placas 58 sobre las extensiones 50
de modo que los miembros 48 puedan moverse hacia ¥y fuera
del espacio 42. _

Un eje 64 estd acoplado a cada elemento 52 res
pectivamente, para montar é€stos rotativamente sobre 1la

placa 58 para que se muevan en torno g un eje sustancial

-8 -
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mente transversal al eje de rotacibén de los elementos

24, Una placa de gula 66 estd soportada por la placa

58 y sirve el mismo propdésito que la placa 34. Los miem

P N

bros 48 estdn dispuestos de modo que los extremos.libres

exteriores de los dedos 54 entrardn en contacto con un

.
PR

ave dentro del espacio 42. Solamente con finalidade%
ilustrativas, el didmetro de cada elemento 24 es liééga-
mente mayor que el didmetro de cada elemento 52 y éighu-
mero de dedos de cads elemento 24 es mayor que el nﬁﬁéﬁo
de dedos 54 de cada elemento 52. También con propésiﬁéé
de ilustracién, los dedos 54 estdn mostrados ligeraﬁ%ﬁ%%
te inclinasdos con respecto a la horizontal, pero estgifz
claro que 1los dedos 54 podrian estar dispuestos horizon
talmente si se deseara. En la misma forma que los dedos
26, los dedos 54 separan por torsidén las plumas del ave
sometidas a ellos cuando giran los elementos 52 y, para
ayudar a esta separacibén de plumas, los dedos 54 estin
provistos de nervios transversales espaciados longitudi-
nalmente, junto a sus extremos libres por las mismas rg
zohes expuestas anteriormente para los dedos 26.

Una Poleé 68 estd unida rigidamente a cada eje
64 respectivamente, y una estructura en forma de ung co-
rreg sin fin flexible 70, estd orientada sobre las po-
leas 68 correspondientes y un par de poleas locas 72 pa
ra interconectar lgs poleas 68 en forma tal que giren
en la misma direccidn las poleas alternativas, mientras
las poleas adyacentes a las poleas alterngtivas giran en
la direccibdn opuesta. Un motor adecuado puede estar aco-
plado a uno de los ejes 64 a cada lado del espacio 42 pa

ra girar simultdneamente los elementos correspondientes

-9 -
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52. En la figura 1, las direcciones de rotacidn de los

discos adyacentes 52 estdn representadas mediante las
flechas 74 y 76. Los elementos 52 pueden, si se desea,
ser girados independientemente unos de otros o eﬁ'ﬁére-

4 &

jas, mediante motores individuales, y los elemenfbé'ad-

e

yacentes 52 no necesitan ser girados en direcciones opues

(]
v

L
3

tas. e s

r

Un tercer grupo de miembros desplumadore§?7
estd dispuesto sobre los miembros 48 y hacia el interdor
de éstos con relacién al espacio 42. Los miembros iﬁféﬁ-
t4n montados de forma ajustable mediante un par de ﬁiéhg
tas espaciadas 80 a cada lado de la trayectoria de é?gi-
miento del ave 44 en cada extremo del soporte 12. Las Vi
guetas 80 pueden formar parte de la base 14 o ser de es-
tructura independiente segin se desee.

Cada miembro 78 es similar en todos los gspec-
tos a los miembros 22 y 48 e incluyen un elemento 82 en
forma de disco rotativo, que tiene una superficie 86 que.
corta su eje de rotacibén, y un cuefpo desplumador 83 cons
tituldo por cierto mimero de dedos desplumadores 84 espa
cigdos, flexibles, que se proyectan hacia afuerg desde
la superficie 86 del elemento 82 hacig la trayectoria de
movimiento del ave 44. La distancia entre los extremos
libres exteriores de los dedos 84, de los lados opuestos
de la trayectoria de movimiento del ave 44, es sustancial
mente menor que la distancia entre los extremos libres de
los dedos 54 de los lados opuestos de la trayectoria. De
igual modo que los dedos 26 y 54, los dedos 84 separan
por torsidén las plumas del ave sometidas a ellos cuando

los elementos 82 giran y, para ayudar a esta separacién

—‘]o_
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versagles espacigdos longitudinalmente junto a sus extre-

mos libres por las mismas razones expuestas anteriormen-

S

te con respecto a los dedos 26. .

Ung placa de montaje 88 se extiende a ldﬂiér—
go del soporte 12 y monta en forma giratoria una serie

de ejes 90, unido cada uno rigidamente al elemento,é??reg
pondiente 82 para montar &ste para que gire sobre lﬁ?ﬁlg
ca 88 alrededor de un eje transversal a los ejes de-vcta
cién de los elementos 24. Cada placa 88 estd provis%g{ﬁb
un reborde sustgnciglmente trigngular 92 sobre ella-%@ii
cada uno de sus extremos para montar la placa 88 a l§‘?i
gueta correspondiente 80, Un soporte 94 que tiene en é1
ung ranura central 96 nonta de forma ajustgble el rebor-
de 92 a la vigueta 80 para permitir a la placa 88 mover-
se hacia y fuera de la trayectoria de movimiento del ave
44, Segin se muestra en la figura 3, un mufién 98 que 1lle
va cada reborde 92, estd alojado dentro de la ranura co-
rrespondiente 96. Por medio del muiién 98 la placa 88 pue
de ser inclinada en torno al eje del mufidn 98 para incli
nar los dedos 84 con relacidn a la trayectoria de movi-
miento del ave 44. Los extremos del soporte 94 estdn pro
vistos de ramuras transversales 100 que alojan los torni
1los 102 ¥y que a su vez estdn fijados de formg liberable
a la vigueta 80 correspondiente, segin resulta claro en
lg figura 3. En virtud de esta construccidbn, los miembros
%8 pueden ser subidos y bajados con respecto a 1lg base

14,
Ung polea 104 estd unida rigidamente a cada eje

90 respectivamente, y una estructura en formg de una co-

- 11 -
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rrea flexible 106 estd acoplada con las poleas 104 y un

par de poleas locags 108 en forma tal que las poleas al-
ternativas 104 giraran en una direccidén, mientras al mis
mo tiempo las poleas adyacentes a tales poleas altéf%at;
vas girardn en la direccidén opuesta. Un motor adeéuédo
puede estar acoplado a uno de los ejes 90 g cada lﬁég'de
la trayectoria de movimiento del ave 44 para hacer@ﬁirar
simultédneamente los elementos correspondientes 82. &és
elementos 82 pueden, si se desea, ser girados independien
temente unos de otros o en parejas mediante motoresgi@?i_

viduales, y los elementos adyacentes 82 no necesitan'sér

girados en direcciones opuestas. AR

‘Los medios de transporte 46 incluyen un esig-‘
bén de suspensién 110 que tiene en 41 escotaduras 112 pa
ra recibir las patas y estd dispuesto para pasar entre un
par de barras de gula 114 para impedir la rotacidén del
eslabén de suspensién 110. E1 eslabén de suspensién 110
estd acoplado a su vez con uh transportador superior de
construccidn convencional de modo que el eslabdén de sus
pensidén 110 se mueva a lo largo del soporte 12 a una ve-
locidad predeterminada.

Las fuerzas circulares aplicadas a y a lo lar-
&0 de las plumas del ave 44 mediante los dedos rotativos
26, 54 y 84 son de cardcter fricecional y sirven para arran
car las plumas del ave mediante la aplicacién de friceciédn
a las plumas y mediante la accién de entrelazamiento de

los dedos ¥y las plumas. Cuando las plumas son separadas

del ave, serdn proyectadas hacia fuera y hacig abajo por

" la rotacién de los dedos 26. En este aspecto, la mdquing

10 es sustancialmente‘autolimpiadora ¥ pueden disponerse

- 12 =
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metidas al proceso en la méquina 10. Aquellas plumas que
queden adheridas a los miembros 22, 48 y 82 pueden qui-

tarse de ellos medignte uha pulverizacidn adecuada, -des~

v

S -
s
¥ *

w

pués de la operacién de desplumado.
En funcionamiento, el ave 44 es suSpendid%wpor
sus patas del eslabdén de suspensién 110 de tal manei?)
que el cuerpo del ave 44 esté al menos parcialmenté;§o-
portado por los dedos 26. Esto permite al ave 44 gir;p‘

v o

alrededor de su eje sustancialmente en todas direcc%qn@s
cuando el ave es transportada por el eslabdén de susééé;
sibén 110 a lo largo del soporte 12. Los dedos 26 se éﬁ%i
can al cuello y a las partes superiores posteriores 831'
ave 44 para quitar las plumas de ellas. Los dedos 54 de
los lados opuestos del espacio 42 estdn dispuestos para
aplicarse g las partes restantes del cuerpo del ave y
también a sus glas para quitar a su vez las plumas de
estas regiones. Los dedos 84 estdn dispuestos para qui-
tar las plumas de las patas del ave y especialmente de
sus zonas de articulacidén. Como las patas del ave sobre
sglen ligeramente hacia afuera desde un lado del eslabdn
de suspensién 110, las patas del ave se alojardn entre
los dedos 84 que se proyectan hacia adentro desde un la
do del espacio 42, segin se muestra en la figura 2. Susg
tancialmente toda la superficie de las patas estard asi
en contacto con los dedos, puesto que se tiene solamente
torsién limitada de las patas del ave 44 especiglmente
en la zona préxima sdyacente a la regidn donde las patas
se acoplan al eslgbdn de suspensién 110.

La rotacidén inversa de los diferentes dedos a

- 13 -
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lo largo de la longitud del soporte 12 hace quégéi ave
44 gire en torno a su eje dentro del espacio 42 y de la-
do a lado contra los dedos 54 y 84. Asil, sustancialmente
toda la superficie del ave entra en contacto con losjpe-
dos 26, 54 y 84, y como resultado son quitadas lasgﬁiﬁ-
mas del ave. Puesto que el ave 44 estd soportada paf;ia;
mente por los dedos 26 y es sustancialmente libre qéﬁmo-
verse hasta un grado limitado en todas direcciones,—é*

ave 44 tiene una tendencia a moverse hacia abajo y hacla
fuera a través de la unidn entre los dedos 26 y 103!@6&:
dos préximos 54. Sin embargo, debido a la flexibilidgéﬁ@g
los extremos libres de estos dedos, la fuerza centriéagﬁ
desviard los dedos 26 y 54 hacia fuera para cerrar e;';f;g
t0, la separacibén entre los miembros 22 y 48 para impedir
de este modo que el ave se aloje enfre ellos. Las desvig
ciones de los dedos 26, 54 y 84 se muestran en lineas de
trazos en la figura 2.

Para acomodar aves de diferentes tamafios, el
soporte 12 puede moverse hacia arriba o hacia abajo con
respecto a la base 14 de manera que se desplacen los de-
dos 26 y 54 en la misma direccién. También, los dedos 54
¥ 84 pueden ser movidos hacia o fuera de la trgyectoria
de movimiento del ave 44 y adicionalmente, los dedos 84
pueden ser pivotados en torno g los ejes de los mufiones
98. Si se desea, puede disponerse una estructura adecua-
da para los miembros 48 que pefmita a éstos ser ineclina-
dos en la mismg forma que los miembros 78.

Se ha visto que sustancialmente todas las plu-
mas del ave 44 se quitan de ella despuds de que el gve

ha recorrido la longitud del soporte 12. Asi, se evita
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el desplumado inverso, segin se requiere en las égqui-
has desp&umadorés convencionales, y el tiempo de trabg

jo que se ahorra con la mdquina 10 reduce el coste total

ve o 8°

de laAOperacién de desplume de gves de corral.

L 4

Aunque los elementos 24, 52 y 82 han siée?éqg
critos cuando son de construcciédn en forma de diséﬁ%ﬁes
evidente que pueden ser de cuslquier construccién iféus
superficies correspondientes 27, 56 y 86 pueden seréﬂé
cualquier cpnfiguracidn, tal como cdéncava, conVexa‘u.ég
dulada, y no necesitan ser forzosamente planas segﬁgfgg
representa. : S e

En la figura 5 se muestra otra manera de %?éig
nar los diferentes elementos en forma de disco y pueéé |
utilizarse en lugar de los sistemas de correa y poleas
descritos anteriormente. Con finglidades ilustrativas,
tres elementos 200 en forma de disco, que tienen'sobre
ellos dedos desplumadores 202 que se proyectan hacia el
exterior; estdn montados para'rotacién sobre un soporte
fijo 204 por medios de apoyo (no representados) simila-
res en todos los aspectos a los medios de apoyo 32. Cada
elemento estd provisto de un eje 206 acoplado con el me
dio de apoyo correspondiente, proyectéindose el eje 206
a través dél soporte 204 y extendiéndose hacia afuera
desde su cara opuesta.

Estd previsto un engranaje recto 208 péra ca-

da eje 206 respectivamente, y estd unido rigidamente a

61 en el lado del soporte 204 opuesto al lado junto al

que estd montado el elemento 200 correspondiente.
Cada par de engranajes rectos 208 adyacentes

estén engranados entre si{, y uno de los ejes 206 de un

15 -
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conjunto de elementos alineados 200 estd conectggs con

un motor adecuado de modo que, cuando se acciona el mo-
tor, todos los engranajes rectos 208 girardn en la direc
cién adecuada puesto que los engranagjes rectos 208 estén
conectados entre si. Como cada engranaje recto 205$éé§é
engranado con los engranajes rectos 208 de sus lado%*opmag
t0s, un engranaje recto girard en una direccién, m??ywras
el engranaje recto adyacente girard en la direccién,%pueg
ta. Esto asegura que los elemehtos correspondientes*ggpor

lo tanto los dedos respectivos 202 girardn en direceivs

. ™

nes opuestas. e

Los engranajes rectos utilizados en la for@é;%
mostrada en la figura 5, pueden emplearse para susti%ﬁﬁé
las poleas 36 y la correa 38, las poleas 68 y las correas
§0,4y las poleas 104 y las correas 106. Ademds, puede uti
lizarse un solo motor para todos los juegos de los siste-
mas de engranajes de la mdquina 10, o puede estar dispues
t0 un solo motor para cada grupo de engranajes respecti-
vamente. Si se utiliza en la forma mencionada Yltimamen-
te, estd acoplado con preferencia un motor a un eje 206
de un engranéje recto 208 situado sustanciglmente a media
distancia entre los extremos de un conjunto de tales en-
grangjes para igualar la carga aplicada por el motor gl
engrangje 208 acoplado a é1.

La presente solicitud que correéponde a la pre
sentada en Estgdos Unidos de América, el 3 de Enero de
1964, bajo el mimero 335.496, se acoge a 1los beneficios
del articulo 51 del vigente BEstatuto sobre Propiedad In-
dustriagl.
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Los puntos de invencién propia y nueva, 'qué se

presentan para que sean objeto de esta solicitud dé:Pa-
tente de Invencidén en Espafla, por VEINTE afios, son?l%s

siguientes: : st

To= Un.apafato para desplumar gves que cpﬁﬁ?qg

Fsa

de un elemento giratorio que tiene una superficie qgéﬁsg
corta con su‘eje de rotacibén, y un cuerpo desplumadq;iﬁﬁe
tiene un eje longitudinal y que incluye una pluralid;g ée
dedos desplumadores glargzados, teniendo cada dedo uno de
sus extremos asegurado g dicho elemento, extendiéndose
dichos dedos lzterglmente desde dicha superficie y termi-
nando en extremos libres espaciados del elemento, siendo
flexibles dichos dedos y estando espaciados, con lo cual,
cughdo un ave est4 en contacto con dichos extremos libres,
los dedos serén desviados por 41 y sus ladoé llegardn a
entremezclarse con las plumas, separdndose asi por tor-
s8ibén éstas del ave cuando los dedos giran como una uni-
dad en torno g dicho eje del cuerpo.

2.- Un aparato segin la reivindicacibén 1, en el
que dicho eje del cuerpo estd alineado con dicho eje de
rotacién del elemento.

3.~ Un aparato segin la reivindicacién 1, en
el que dichos lados de los dedos son friccionales, con lo
cugl las plumas tienden a adherirse a los dedos durante

la torsidn de éstas.

e
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4.~ Un aparato segin la reivindicacién 3, en
el que dichos lados de los dedos son asperos para me jo-
rar la accién de adherencia.

5.~ Un aparato segin la reivindicacidm:1j*en

el que dichos dedos tienen una extensién relativameirie

rigida junto al elemento que tiende a sostener los‘éédos

en sus posiciones normales que se extiende lateralménmte
a @icho elemento. ol

6.~ Un aparato para desplumar aves que compren

de medios para transportar un ave a lo largo de uns’ tra-

¢ a®

yectoria determinada de movimiento, un elemento girgﬁtqmio

-

dispuesto junto a dicha trayectoria y que tiene una;;uéi

a .
PR

perficie que se corta con su eje de rotacién, un cuerpo
desplumador que tiene un eje longitudinal y que incluye
una plurglidad de dedos desplumadores alargados, tenien-

do cada dedo uno de sus extremos asegurado a dicho elemen

%o, extendiéndose dichos dedos lateralmente desde dicha

superficie, terminando en extremos libres espaciados de
dicho elemento y dispuestos para recibir un ave transpor
tada a lo largo de dicha trayectoria, siendo flexible di-
chos dedos y estando espaciados, con lo cual, cuando un
ave estd en contacto con dichos extremos libres, los de-
dos serdn desviados por ella y sus lados llegardn a en-
tremezclarse con las plumas, separdndose asi por torsidn
éstas del ave cuando los dedos giran como una unidad en
torno a dicho eje del cuerpo, y medios acoplados con di-
cho elemento para hacer girar al mismo.

Te-= Un aparato para desplumar aves que compren
de medios para transportar un ave a lo largo de una tra-—

yectoria predeterminada de movimiento, un mimero de ele-

- 18 -
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mentos giratorios dispuestos junto a dicha trayectoria,
teniendo cadg uno de dichos elementos una superficie que

se corta con su eje de rotacidén, un cuerpo desplumador

wr o

para cada elemento respectivamente, teniendo cada.cuer-
hae

w s

po un eje longitudinal e incluyendo una pluralidaé*;ié de
dos desplumadores alargados, teniendo cada dedo unq?de
sus extremos asegursdo a un elemento oorrespondienf%;'eg

v,
o ®

tendiendose dichos dedos de cada cuerpo lateralmente’ des

*
so@ &%

de la superficie del elemento correspondiente, terminan-

.

do en extremos libres espaciados desde él y diSpuesﬁés:

T

para recibir un ave transportada a lo largo de diohé,ffg
yectoria, siendo flexible dichos dedos y estando espééig
dos, con lo cual, cuando un ave estd en contacto con di-
chos extremos libres, los dedos serdn desvigdos por ells
y sus lados llegardn a entremezclarse con lgs plumas, se -
parandose asf por torsién éstas del ave cuando los dedos
giran como una unidad en torno a dicho eje del cuerpo,

¥y medios acoplados con dichos elementos para hacer girar
alguno de los elementos en una direccién y los elementos
restantes en la direccidn opuesta.

Be= Un aparato segin la reivindicacidn 7, en
el que dichos elementos estdn alineados y se extienden
longitudinalmente a dicha trayectoria, estando acoplados
dichos medios giratorios con dichos elementos para hacer
girar elementos alternados en una direccidén y los elemen
t08 junto a dichos elementos slternados en la direccidn
opuesta. |

9.~ Un gparato segin la reivindicacién § que
incluye medios acoplados con dichos elementos para mover

a egtos y de esta forma a dichos dedos sobre ellos hacig

- 19 -
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y fuera de dicha trayectoria.

10.-~ Un aparato segin la reivindicacién 7, que
incluye medios acoplados con algunos de dichos elementos
para inclinar dichos elementos determinados y de eéfgifqg

mg dichos dedos sobre ellos con relacidén a dicha tféﬁéé-

et o2

torig de movimiento. k

-

11.~ Un aparato segin la reivindicacién Y;ihue
incluye medios gcoplados con algunos de dichos elemeﬁids
para mover dichos elementos determinados hacia y fuera <Ge

dicha trayectoria y para inclinar dichos elementos dépé%h

.
v e

mingdos con relacién a dicha trayectoria. .

12.~ Un mparato segin la reivindicacién 7,{6?391
cual un primer grupo de dichos elementos estd en un laéo
de dichg trayectoriz y un segundo grupo de dichos elemen-—
tos estd en el lado opuesto de dicha trayectoria.

13.- Un aparato segin la reivindicacidén 7, en el
que un primer grupo de dichos elementos estd por debajo de
dicha trayectoria, un segundo grupo de elementos estd en
un lado de dicha trayectoria y un tercer grupo de elemen-
tos estd en el lado opuesto de dicha trayectoria.

14.- Un gparato segin la reivindicacién 13, en
el que dicho primer grupo de elementos estd dispuesto con
sus dedos en relacién de soporte parciglmente con un ave
transportada a lo largo de dicha trayectoriag.

15¢= Un aparato segin la reivindicacién 7, en el
que dichos medios tranSportadores estdn dispuestos para sus
pender un ave, un primer grupo de dichos elementos estd si
tuado con sus dedos dispuestos para recibir‘el cuello de
uh ave y sus parte de cuerpo junto al cuello, un segundo

grupo de elementos estd situado con sus dedos dispuestos

-20 -
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para recibir la parte restante del cuerpo del ave y sus
alas, y un tercer grupo de elementos estd situado con

sus dedos dispuestos para recibir las patas del ave.

s F°

compren

PO
de aplicar fuerzas friccionales circulares a y a Fo'largo
*

16.- El método de desplumar un ave que

de las plumas de un ave pars separar las plumas de‘éfia.

| 17.— E1l método de desplumar un ave que cSﬁpreg
de gplicar fuerzas friccionales circulares g y a lo“iérgo
de las plumas de una parte dé un ave para separar las-plu
mas de dicha parte, y desplazar el ave en redondo dé;éédo
que las partes restantes de ella serdn sometidas g 1%§?g

fuerzas, con 1lo cual las plumas de dichas partes restah-

Yo 3

tes serdn separasdas del ave.

18.- El método de desplumar un ave que compren
de aplicar fuerzas fricciongles circulares g y a 1lo largo
de las plumas de una parte de un ave para obligar a dichas
plumas a entremezclarse y pars separar las plumas entre-
mezcladas de dichg parte, y desplazar el ave en redondo de
modo que las partes restantes de ella serdn sometidas g
las fuerzas, con 1o cual las plumas en dichas partes res-
tantes llegardn a entretorcerse y serdn separadas del ave.

19.~ E1l método de desplumar un ave que compren
de transportar un ave a desplumar, aplicar fuerzas fric-
ciongles circulares a y a lo largo de las plumas del ave
para separar las plumas del ave cuando ésta es transpor-
tada, y desplazar el ave en redondo cuando ésta es trans-
portada para hacer que diferentes partes del ave sean so-
metidas a las fuerzas en momentos diferentes.

20.- E1 método de desplumar un ave que compren
de aplicar fuerzas friccionales circulares ejercidas en

ung direccién hacia y a lo largo de las plumas de un ave

- 21 -
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para separar las plumas del gve en dicha direccién, y
aplicar fuerzas friccionales circulares ejercidas en la
direccién opuesta a y a lo largo de las plumas de un ave

para separar las plumas del ave en dicha direcciénﬁeéueg

ta y para hacer que dicha ave se desplace en redondg: 4uan

do dichas fuerzas son e jercidas sobre ella. veten
21.~- Un aparato para desplumar aves. e,
Tal y como se ha descrito en la Memoria qug%anr

tecede, representado en los dibujos que se acompafian y .

para los fines que se han especificado. A

. »
. .*

Esta Memoria consta de veintidés hojas escritas

a mdquina por una sola cara. PR
Madrid,

Yo &

1965

r.4. o

(W

MMP?ghSN\ - 22 -
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