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MEMORIA  DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere e mecanismos de alimens
tacidn eldctrica y control para artefactos eldotricos, y esw
pecialmente a mecanismos para artefactos de tamafio, peso y ocas
pacidad relativamente pequefios que se presiean para alimeniar
los desde una fuente exterior de corriente aliernsa,

Son bien conocidos en el arie los artefactos pequefios,tales
como mfquinas de afeitar eldctricas, que tienen un motor de acw
cionamiento y medios para convertir la energfa de corriente als
terna de una fuente exterior en energfs unidireccional para la
alimentacién del motor de accionamientos Uon el advenimiento de
la distribucién mundial de estos artefmctos de pequefias dimensio-
nes, se ha wvuelto conveniente proveer un artefacto yue sea uni-
versal en ouanto se encuentra equipado con un circufto eléctris
co que permite el funcionamiento apropiado del artefacto en una
variedad de localidades, aunque en eses localidades la energfa
de corriente alterna digponible pueda diferir en grado conslidew
rable en cusato a la magnitud de la teneidn.

Loy intentos anteriores de proveer estos artefactos univer-
sales. emplean llaves manuales que tienen una pluralidad de cons
tactos y posiciones de conmutacidn para interconectar selectiva-—
mente uno cuslquiera de uns variedad de circuftos de alimenta-
cién de acuerdo con la energia de corriente alterna disponille

para la alimentacién del artefacto.
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ks dessable proveer un aritefacto unidireccional
equipado con circulitos eléetricos gue provean asutomdtica-
mente la alimentacidn apropiada Gel motor de accionamiento
gungue existan amplias variszciones en la magnitud de la
tensidn de la energia aplicada.

&s, por lo tanto, un objeto de la presente invencidn
proveer para es50S8 artefzctos eléctricos pequefios un mecanis~
mo mejorsdo de alimensacidn eléctrica y control que automd-
ticamente efectie lz alimentacidn apropiada del artefacto
desde fuentes de energia de corriente alterna exteriores de
tensiones de diversas mginitudes.

Otro objeto de la presente invencidn es proveer un
mecgnisme de alimentacién eléctrica y control de la clase
rencionada que es de construceidn sencilla y econdmica y
emplea couponentes electrdnicos de astado sdlido de tamadio
v peso minimos.

Un objeto adicional del invento es proveer un mecanis—
mo de slimentacidn eléetrica ¥y control del +tipo mencionado
que provee sutomiticamente alimentacidn sustancialmente
constante al dispositive de accionamiento del artefacto,
tal como un motor, a vesar de que la magnitud de le tensidn
de alimentacién de entrada aplicada al srtefacto varie den-
tro de una gama gmplia.

La presente invencidn incluye proveer en un artefac—

o eléetrico medios limitadores de tensién que funcionan au-
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tomdticamente para mentener constante la alimentacidn a-
plicada al dispositivo de accionamiento del artefacto pa-
ra el funcionamientc aprcpiado del artefacto sin sumento
sustancial del consumo de energis del artefacto, & pesar
del hecho de gue la tensidn de entrada alterna aplicada
varia en magnitud dentro de una zama amplia.

Al llevar a la prictica ls presente invencidn, de
acuerdo con una realizacidn preferida de la misma, se pro-
vee una impedanéia reactiva en el circuito de entrada de
alimentacidn de corriente alterna del artefacto eléctrico
para reducir la magnitud de la tensidn alterna aplicada a
un cierto nivel. Esta tensidn alterna reducida se rectifica
y aplica al dispositivo de accionamiento del artefacto a tra-
vés de un circuito de control de alimentacidn. Bl circuite de
control mentiene automdticemente la energia aplicada al dis-
positivo de sccionamiento en un nivel apropiado predetermina-
do conectando automiticeamente el dispositivo de accionamienw-
to electricamehte en el circuito de entrada de energia, ¥
desconectdndolo de Aicho circuito peres proveer de manera
efectiva una alimentacidn constante al mismo. E1 circuito
de control sutomitico incluye un rectificador controlado de
gilicio, @edios para controlar el dispsro del rectificador,

v un capzcitor en derivacibén conectado a través Gel disposi- .
tivo de accionamiento.

0 . 2 0
Una segunda realizacidn de la presente invencion uti-
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1liza un circuito de control gue incluye dos rectificado-
res de s8ilicio controlados conectados a la entrada del
convertidor de energiz albterna en unidireccional. Uno de
10s rectiticadores sirve como interruptor sutomitico de
"eonexidn y lesconexidn' para las semiondas positivas de
la tensidn alterna aplicada; mientras que el otro es un
interruptor automitico de "conexidn y desconexidn' para las
semiondas negativas de lo tensibén alterna aplicada con el
objeto de mantener de manera efectiva constante la energia
aléerna aplicada a la entrada del convertidor de energia.
nsta energia alterna aplicszla asi controlada se convierte
lueco en energla unidireccional y se aplica al dispositivo
de sccionamiento. Un capacitor estabilizador se encuentra
conectaio en derivacidn con el dispositivo de accionamiento.

Tolavia en otra realizacidn de la presente invencidn,
la energla alterns aplicads se aplica primero a un rectifica-
dor de media onda, y luegd & un circuito de control automée
tico, gue contiene un rectificador de silicio controlado que
tiene un ciclo de conmutacibén apropisdo para proveer ener-
2ig conshante al disvositivo de accionsmiento del artefacto,
dispositivo que se encuentra en derivacidén con un capacitor
estzbilizador. .

Con lz disposicidn de la presente invencidn, el arte~
facto zuefe ser conectado a lineas de alimentacidn de energia

de corriente alterna que tienen aumpliss variaciones de magni-
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tudes de la tensidn sin necesidad de proveer una llave
mecanica complicada o exigir gue el operador del aritefac-
%0, antes de utilizarlo, seleccione manualmente el circui-
to de entrada correcto para excitar apropiadamente el ar-
tefacto. Ta invencidn, 21 elimineor asi la necesidad de

que el operador seleccione el circuito de entrasda apropia-
do, impide en algunos casos gue sea dadfiado el artefacto,

v quizd guien lo use.

ustos y otros objetos y ventajas de la presente in-
veneidén se desprenden de la siguiente descripeidn detallada
de la misma, que debe tomarse al solo titulo de ejemplo,
cunsidereda juntemente con los dibujos sdjuntos en los
cuales:

Ie figura 1 es un disgrama de covexiones esquemdtico
simplificado del mecanismo de alimentacidén y control eléctri~
co Ge un artefacto accionado por un motor eléctrico, que in-
cluye medios para convertir la energia de corriente aliterna
suministrada en diversas magnitudes de tensidn en energia
eléetrica unidireccionsl, y mantener automdticamente esa
cnergia unidireccional aplicada al motor en una nivel prede-
terminado de alimentacidn;

Tas figuras 2 hasta 7 son copias de oscilogramas toma-
dos de diversas formas de onda Ge tensiln que aparecen en una
realizacidn ensayada del circuito de la figura 1 de los dibu-

Jjos que se acompaiiang
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Ta figura 8 es un diagrama de conexiones esquemé-
tico siwplificado de una realizacidén modificada del meca-
niswo de alimentacidn eléectrica y control de la figura 1
de los dibujos gue se acompafian, en el cual una llave e~
lectrdnica wentiene la entrada de energia de corriente al-
terns a un rectificador de onda completa sustancialuente
constante para la conversidn en enerzis unidireccional; y

Ta figura 9 es un diagrama de conexiones esquemidti~
co simplificado de otra reslizacién modificada del mecanis-
mo de alimentacidn eléctrica y control de la figurs 1 de
los dibujos que se acompafian y que provee un circulto auto-
mitico de control de alimentacibn pzra mantener constante
la potencia de salida ée un rectificador de media onda.

Con referencia a la figura 1 de los dibujos gue se
ascompaZian, donde se ilustra la realizacidn preferida de la
presente invencidn, II designa el rotor de un motor de accio=-
namiento Ge corriente continua de un artefzcto pequeiio, tal
como una afeltadora eléctrica, y FPIF designa sﬁ campo de imén
pertenente. Se desi.na con la referencia P una ficha eléetri-
ca macho dlspuesta para efectuar conexiones con una fuente
de alimentaciln de corriente alterna (no ilustrada), tal co-
mo, por ejemplo, la que se dispone en la casa habitacidn u-
sual en el tomacorriente habituallnormal para corriente alter-~
na. Se designa con la referencia V un rsctificador tipo puen-

te de cnda completa para convertir encreis eléetrica alterna



10

15

20

25

aplicada en energia unidireccional para la excitacidn del
rotor del motor M.

Se encuentra conectsdo un capacitor de caida de po-
tencial Cl en la entrada del roctificador puente de onda
completa V pars reducir la megnitud de la tensidn aplicada
a un valor predeterminszdo. ©l resistor Rl, en derivacidn con
el cap:citor Cl, permite que el capacitor Cl se descargue
a su través cusndo se desconecta del circuito la energia
aplicada.

La salida el rectificedor V ge aplica a un circuito
de control que mentiene sutomfiticamente la alimentacidn del
mobor 1T en un nivel apropiszdo vredeterminado a pesar de am-
plias verisciones en la wagnitud de ls tvensidn e la ener-
wia apliczda. El circuito de control incluye un rectifica-
dor de silicio controlado 3CR del tipo 3TCRH; estando su
circuito dnodo-cdtodo conectado en relacidn de derivacidn
sobre la salida del rectificedor V, y estendo conectado su
electrodo de control por intermedio de un resistor limita-~
dor de intensidad R2 al terminal de salida positivo + del
rectificador puente V. Se conecta un capscitor C2 en rela=-
cidn de derivacidn con el rotor If del motor y en serie con
un diodo de selenio RE & 1z salida del rectificador V. El
diodo RE evita la descarga del capacitor €2 a través del
circuito dnodo-cidtodo del rectificador de silicio controla-

do SCR, bajo aguellas condiciones en que el cap:citor CZ2 es-
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t4 cargedo y el rectificador de silicio controlado SCR
se encuentra en condicidn de conduccidn, t2l como se
explicaré mas abajo.

Para ilustirar sl funcionamiento del wmecanismo de
acuerdo con la presente invencidn, supén:ase que se desea
hacer trabajar el motor de accionamiento de la afeitadora
desde una fuente de zlimentacidn de corriente alterna ex-
terior que suministra energia de corriente alterns de mag-
nitudes de tensidn muy variables, por ejemplo, de 110 volts
hasta 250 volts a una frecuencia de 50 ciclos por sezundo.
an tales condiciones, para una realizacidn ensayada de la
presente invencidn, se obtuvo funcionamiento satisfactorio
en los resistores RL y R2 en 270 kilohms y 12 kilohms,
respectivamente; y los capzcitores ClL y €2 en 3 y 20 microfarads,
reguectivenente.

Se supone que la ficha macho T estd conectada a una sa-
lica de alimentacidn de corriente alterna (no ilustrada)
que suministra esa enzrgia variable., Is tensidn de entrada se
aplica al rectificador de onda completa V @ través del capa-
cifor Cl gue reduce la btensidn apliceda 2 un nivel predebermi-
nado. Ia salida rectificada del rectificador V se aplica g
través del ecircuito dnodo-cdtodo del rectificador de silicio
controlado 3CR y a través del resistor R2, lo cual polariza
al electrodo de control del rectificador SCR de silicio con-

trolado. La salida del rectificador se aplica tawbien simul-
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taneamente sobre el capscitor de derivacidn C2 a través
del diodo RE, lo cual carge al capacitor, y sobre el rotor
M del motor, de manera de entregar energia al motor Ce ac-
cionamiento, lo cual provoca el funcionamiento del wmismo.

Cusndo la tensibén de entrada es mas baja, por ejem-
plo de un nivel de 110 volts, el rectificador de silicio
controlade SCR permenece en condicidn de no conduceidn, lo
cual evita que circule corriente por su circuito de dnodo-
cétodo. El resistor de polarizacidén R2 se seleccions de un
valor dnmico tal que proveca la conduceidn del rectificador
SCR a través de su circuito dnodo-cdtodo y anlica un camino
de derivacidén de "cortocircuito" o baja impedancia sohre la
salida del rectificador puente V bajo condiciones en que la
magnitud de la tensidn de entrade aplicada alecanza un nivel
predeterminado que es superior al gue se requiere para el
trabajo apropiado del rotor " del motor. Ll resistor R en
conjunto con ¢l capacitor CLl provee un circuito de tiempo
RC que conbrola el "ansulo de disparo" o punto de conduceidn
del rectificador de silicio controlsdo SCR.

For ejemplo, supdnzase que la tensidn de la enerzia
aplicada se eleva en magnitud de tal manera que la salida
del rectificador V intenta aplicar energla al rotor I del
motor bajo un valor Ge teusibén superior al valor reqguerido
vara hacer funcionar spropiadamente al motor. Cuando la mag-

nitud de 1s tensidn anlicada sokre el resistor de polariza-



10

15

20

a5

cidn R2 alcanwa ese valor excesivo, el resistor R2 permite
que cireule wna in‘ensidad de corriente suficiente a través
Ze la “coipuerta" o cirecito de control del rectificador
SCR como p=ra nrovocar el disparo del rectilicador SCR.

Al “isperar, el vectificador SCR conducs por su cirecuito

dnodo-cdtodo de maners que pone en cortocircuito le salida

del rectiTicabor 1

[

nte V¥, {ado cue cuando el rectificsgdor
3CR se encuentra en condicidn de conduceidn, la impedancia
de su circuito 4nodo-citodo s sustancizlmente nula. E1 dio~

do RE impide gue el capacitor C2 se descargue a través del
i ¥ &

[

cireuito dnodo-cdtodo de bvaja impedancis del rectificador

L

CR. @1 capascitér C2, en cambio, comienza a descargarse &
través del rotor Ii del motor, lo cual tiende a mantener la
excitacidn a

]
-

ropiata cel rotor del motor; estando lz velo-
cidad Ge dgscarza deberminada por la impedancia resistiva
propia del circulto lel rotor del motor y por el valor del
capacitor C2.

Se gupone lueyo gue el semiciclo positivo o negativo
de 12 tensidén aplicada, segun ses el caso, cae por Sebajo
de cierta magnitud, lo gue hace gque la tensidn entre los e-
lectrodos fnodo-cdtodo del rectificador SCR y la intensidad
gue recorre 3l circuito de compuerta el rectificador dis-
winuyan por “euwajo del nivel necesario para mantener al rec-
tificador SCR en condicidn de conduceidén. zn tales condicio-

nes, el rzetificador SOR cesa e conducir a través de su cire
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cuito dnodo-cdtodo, lo cuzl elimina el'cortecirculto" de la
salida del reetificador ¥. B1lo hzce gque el r ctlficador V
vueglva a aplicar su salida rectificada al capacitor C2, lo
cual lo recerga, y al rotor iI del motor.

Zn realidad, el circuito de control de acusrdo con
las presente invencidn percibve si la tensidén aplicada excede
un nivel predeterminado y =ctdia como llave electrdnica auto-
mética de conexién y desconexidn, que desconecta y reconecta
eléctricamente de menera efectiva la salida del rectificador
e onda completa V con respecto al cagacitor C2 y rotor KR
del motor con el objeto de mantener sustancialmente constan—
te y en un nivel apropiado ls enerzia realmente entrega al

rotor If del motor. De =sts manera, la energia total suminis-

-

trada al rotor Ii del motor para la excitacibén del mismo se
mantlene en un nivel sustancialumente constante; ocurriendo
lo que se yuede denominar "interrupcidn periddica" de la ener-
gia aplicada cuando cads mediz onda de polaridad nositiva de
la %ensidn aplicada alcanza cierto valor, y btambien cuando
cada mediag onda de polaridad nexstiva slcanza cierto valor.
Puede observarse que, bajo condiciones en lzs cuales
¢l rectiticador ¢e silicio controlazdo SCR aplica un'corto-
circuito" en derivacidn sobre la sa2lida del rectificador v,
el circuito dnodo-cdtodo del rectificador SCR absorbe una
intensidad de corriente considerable. Sin embargo, la ten-

+ ¥ s o, .
gion aplicada sobre el capacitor ¢l aumentas bruscemente mien~
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tras se toma esa corriente intensa, y, dado que el capaci-
tor CL constituye ung impefancla capscitiva, la potencia
total consunida por el circulto permanece baja a pesar de
la -ran intensidad Ge 1= corriente drenada.

21 “rabajo del circuito &e control suiomitico de a-
cuerdo con la presenie invencidn puede apreciarse en las
formas de onda de tensidn de las copias de oscilo;ramas que
se okservan en las Liguras 2 hasta 7 de los dibujos gue se
acompatian. Las formas de onda de tensidén ilustradas varian
en mzznitud a lo larzo del eje vertical B con respecto al
eje horizontal T de los tiewpos; no habiéndose intentado de-
sisnar los ceros de tensidn y tiempo. Con roferencia a la
figura 2 de los dibujos gue se acompaiian, la forma de onda
Gesignada con la referencia VA corresponde a la teasidn de

rada Ge energia de corriente alterna aplicada al circui-
to de la fizura 1 de los ditujos que se acompafian sobre los
pernos de la ficha macho P. Ia forma de onda superior, desige-

-4 <l a a3 s !
nada econ la referencis VI, es la forma de onda de la tensicn

[exd
o
ct
4]
2]
o
o
o)
3
=
[l
o
o
fol)

b a & los terminales de entrada del rectificador
puente de cnda completa V. Ia Torma de onda VI es la onda de
entrada VA relucida en magnitud y algo cambiada de forma por
el capacitor Cl.

In lz fizura 3 de los dibujos que se acompafian, la for-
ma de onda desigmsda con la referencia VSL es la salida de

tensidn unidirececional rectificsda del rectificador puente V
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de la Figura 1 de los dibujos gue se acompaiian tal couo
aparece a través del circuito dnodo-cdtodo del rectificador
de silicio controlado SCR bajo condiciones en las cuales el
rectificador SCR no ha sido "dispsrado" todaviag, es decir
que no conduce por su circuito dnodo-cldtodo. Se supone lue=
50 que se eleva le tensidn alterna de entrada VA (fiszura 2
de los dibujos que se acompafian) por encime de cierto valor,
por ejemplo de 110 volis, gue es necesarlo para accionar el
rotor M del motor (figura 1 de los dibujos que se acompafian)
a uneg velocldad apropiads, por ejemplo hasta 130 volis. Para
cada media onda de 1o tensidn asplicads, ya sea de polaridad
nezativa 0 positiva, secin sea el caso, cuando la magnitud
de la tensidn excede de ese valor determinado, el rectifica-
dor SCR, segin se ha descrito anteriormente, resulbta dispara-
do y conduce por su circuito &nodo-cdtodo. En tales condicio-
nes, la Torma de onda VS2 (fi,ura 3 de los dibujos que se
acompafian) es la tensidn que aparece en el cirocuito énodo-
cdtodo del rsctificador 3CR con una tensidn alterna de en-
trads de 130 volis aproximadamente. E1 rectificador SCR per-
manece en estado de "conexidn" haste que la tensidn sobre

su circuito énodo-cdtodo y la intensidad que atraviesa a

su circuito de compuerta cae por debajo de cierto nivel.

E1 rectificador SCR vuelve entonces a su condicidn de "desw-
conexibn", de manera que vuelve a aplicar la potencia de

salidg del rectificador V al cagacitor derivador C2 y al ro=-
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tor iI del motor, tal cowo se ha descrito anteriormente.

La forma de onda V32 ilustra claramente la interrupeidn
periddica o accidn conmutadora electrdnica del rectifica-
dor SCR del circuito de con*trol, cuando 1z magnitud de la
tensifn alterna Ge entrida sube por encima de 110 volts

ea 1las wedlas ondas de poluridades tanto positiva como
nezativa de la tensidn de entreda VA (fizura 2 de los di-
bujos que se acompafian)., La tensidn de salida Gel rectifi-
cador ¥ se¢ "interrumpe" por consiguiente en el punto en

ue la tensidn de entrada alecanza un valor de exceso prede=-

2

o

eruinado, por ejemplo de 112 volts, para cada semiciclo

tensidn alternsz aplicada.

2
[{]
==
w

Parte de la tensidn de entrada alterna aparece

sobre el capacitor de entrada Cl. Esta tensidn es la for-

ma de onda V01 de la figura 4 de los dibujos gue se acom-
pafian psra aquella ccondicidn del circuito en le cual el rec-
tificador de silicio controlszde SCR cowienza a funcionar o
"se dispara". Ia Torma Ze onda V(2 es la tensidn que apare-
ce sobre el capacitor Cl, bajo las condiciones en que el rec—
tificador SCR ha "disp=arado" y conduce por su circuito dno-
do-cdtodo para provesr un "cortocireuito" a través de la sa=-
lida del wectificador V, sextin se ha descrito snteriormente.
Is Torma Je onfa VC2 ilusira de qué manera la magnitud de

la tensidén del capacitor ClL, en tales condiciones, aumenta

gustancialmente hasta el doble de su magnitud anterior.
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Las formas de onda VIl y VM2 de la figura 5 de los
dibujos gue se acompaiian son la Vvensidn de corriente conti-
nua que aparece sobre el rotor IN del mobtor de la figura 1
de los dibujos gue se acompafian para las des condiciones diw
ferentes de circuito gue se han menclonado anteriormente. Ca~’
da una de las formas de onda constituye la componente alter-
na, denominada _en:ralmente "tensidén de zumbido" de la ten=-
sidn unidireccional punzante aplicada al rotor I del motor

por el circuito de control de la fizjura 1 de los dibujos que

Se acompaiian. La magnitud de cada una dGe las tensiones de la
componente alterna se indice por medio de 1a distancia de ca-
da forma de onda por encima de su respectiva linea de base
B.

Ias formas de onda de tensidn VMl y VK2 ilustran la
accidn de filtro del capacitor derivador de almacenamiento
C2. Ia forma de onda Vil es la tensibén de la componente al-
terna filtrada antes de gue el rectificador de silieio con-
trolado SCR (figura 1 de los dibujos que se acompafian) haya
comenzado a funcionar o se haya "disparado", y corresponde a
la forme de tensidn sin filtrar VS1 de la figura 3 de los
dibujos que se acomvaiian (forma de onda de la tensién que a-
parece en el circuito dnodo~cidtodo del rectificador SCR).

Ta forma de onda de tensidn Vii2 de la figura 5 de los dibu-~
jos que se acompaiien, es la tensibn de 1la componente aslter-

na filtrada despues de que ha dispzrado el rectificador de
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gilicio controlado SCR y ruesto en cortocirculto la salida
¢el rectificador V, tal como se ha descrito anteriormentes
Esta forma de onda VI2 corresponde 2 la Torma de onda de
tensién VSZ de la fi.ura 3 de los dibujos que se acompafian.
La forma de onda Vi2 ilusira claramente la forma en que ac—
tua el capacitor C2 (fi-ura 1 de los dibujos gue se acompa-
fian) psrs mantener constante la alimentacidn del rotor M
del motor especiaslwmente durante los periodos en que la sali-
da del rectificador V gueda "interrumpida" hasta magnitud
cero por el circuito conmutazdor- electrdnico.

Se supone luex0 que la tensidn alierna de entrada a-
plicada auvwmenta todavia méds. En tales condiciones, el recti-
ficador de silicio controlado SCR “interrumpe" una porcidn
mayor de la 3alida de “ensidn de corriente continua rectifi-
cada del rzetificador V. kllo gueda vuesto de manifiesto por
las fermas de ondas e tensiln VS3 y VS4 de ls figura 6 de
los dibujos gyue se acompadfian, donde la forma de onda VS3 es

3, « £
la Sensidn

o]

ue apsrece en el cirveuito dnodo~cidtodo del rec-

13

tificedor SCR, bajo condiciones en las cuales la energia de
corriente slterna aplicada se encuentra en una magnitud de
la tensidn de 195 volts. La accidn de control de potencia
del interruptor electrdnico automitico de la figura 1 de
los dibujos uues se scompafian puele apreciarse comparando la

Pl

formz de onda Ge tensidn VS3 con le forma de onda V32 (fismu-

Y

- n . A « 7
ra 3 de los 4ibujos que se acoupalian) en que la tensidn de
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entrada aplicada tenia una magnitud de 130 volts solamente.

La forma de onda VS4 de la figura 6 de los dibujos
que se acompalien es le tensidn que apsrece sobre el circui-
to dnodo-cétodo del rechbificador SOR, bajo condiciones en
las cuales la tensidn de entrnda aplicada se sncuentra en
la magnitud todavia mayor de 230 volts. En %tales condicio-
nes, se ovserva que el vectificador de silicio controlado
SCR (figura 1 de los ditujos que se scompafian) se ha "conecta-—
do" y "desconectado" o dispzrado dos veces en cada medio ci-
clo de la tensidn aplicada, en luzar de una sola vez cOmO O-
curris en las +tensiones més bajas (véanse las Tormas de onda
V33 (figura 6 de los dibujos que se mcompafian), VS2 (figura
3 de los ditujos que se acompafian)). Le Torms le onda VI3
(figura 7 de los dilmjos que se acompafien) es lu tensidn de
la componente alfterna unidireccional filirada que se aplica'
al rotor I del motor (filtrada por el capscitor en deriva=-
cibén C2) con la %4ensidn de enirada zplicada en 230 voltss
Ia comparscidén de la forms de onda de la iensidn de componen~
te alterna VII3 con las formas de onda V1 y VIR de la figura
5 de los dibujos que se scompailan, pone claramente de manifies~

to que el control autonitico de zcusrdo con la presente inven-

‘cién mantiene automdticamente la Hensidn aplicada al rotor I

del wotor sustancialmente conssanse, @ vesar de ampliza varia-
ciones en la megnitud de la sensidn de entrada gplicada. Con

esa disposicidn, si se desea, el motor 7Je acclonemiento del
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artefacto ruede hacerse funclonar Cesde cualqQuiera de varias

uentes ¢e alimenteeidn nornalizadas pero diferentes (no ilus-

ot

refo) cue SuminizSran energla ¢e corriente alterns hajo ten~
sicnes Ge, 1OT ejemplo, 127, 160 y 220 volts, respectivamente,
bajo una frecuencis de 50 ciclos por segundo, segln ocurre en

ciertas partes dg Furopa. Con esa disposicidn, el artefacto

(9]

onstituye un artelscto universal que puede venderse pPara u-
tilizarlo en todo el mundo, 0, alternativamente, puede ser
transportudo por un viajerc de una localidad 2 otra aunque
tengan fuentes de slimentucidn cuyes tensiones son de dife-
rentes wmagnitudes, y funcionar con éxito en todas las loca-
lidades.

¥n 1z realizscifn wodificada que puede verse en la
figura & 3¢ los ditujos pue se acompaiian, la energia de ali-
mentacibén aplicada al rotor If del motor se mantiene en un
nivel sustancialmente constante por medio de un circuito de
control similar al que se ha descrito mas arriba con referen=
ciz a 1=z fizura 1 de 1os dibujos gue se =compaian. El circui-
to Ge conirol de la fizura & Ze los Jibujos que se acompafian
utiliza dos rectificadorss e silicio controlados SCR1 y SCR2
conectaldos con sus resyectivos cireuitos de disparo en la en-
trada al recitificedor muente de onda completa V. Ambos rec-
tificadores SCR1 y SCR2 son del tipo 3TCRH. 3e aplica energias
de corriente slterna de 1z ficha F a través de los circuitos

énodo-cdtodo de ambos rectificadorss SCRL y SCR2 y a sus res-
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pechivos circuitos de dispsro a través del capacitor de
caida de tensidn de entrada Cl gue re uce la megnitud de
a2 tepsidn de la energia aplicads 2 un valor predetermina~-

do. Los resistores RZ2 y R3 estan conechados en el circuito

de compuerta del rectiticador SCRLl; mientras que los resise
tores R4 y HS esten conectados en el cirvcuito de compuerta

del rechificador SCR2. Lstos resishores junsamente con el
capacitor CL proveen circultes de retardo R-C gue controlan

el dngulo de "disparo" de sus respsciivos rectificadores

de silicio controlados 3CR1 y SCR2,

Los rectificadores estén dispuestos en sentido opues-
to, de manera que el rectificador SCR1 percibe e "interrumpe"
la media onda de polaridad positiva de la tensidn de entrada
aplicada, mientras que el reciificzdor SCRZ2 percibe y contro-
la la medias cnda de polaridad neiativa de la tensidn de entra-—
da aplicada. B1 capacitor C2, en derivacidén cou el rotor I
del motor sobre la salifa del rectificador puente‘de onda
completa V, funciona de l2 misma manera que en el circuito
de la fizura 1 de los dibujos que se gcompalian para filtrar
la tensidn unidireccional apliceda al rotor MR del motor para
proveer una alimentacidn su:tancialmente constante para el
mismo. Ll rectificador puente V impide que la descarga del
capacitor derivador C2 ocurra de o%ra manera que a través
del rotor MR del motor, bajo condiciones en las cuales el

rectificador de silicio conbtrolado SCR1 o SCR2 se encuentra
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en condicidn de "conexidn', poniendo en cortocireuito
la ensrada del puente rectificador V.

Pare una r-alizacidn probsds de la presente inven-
cidn que funcionaba satisfactorismente, los capacitores
€l y 02 se seleccionaron en 2,8 y 20 microfarads, respec-
t“ivarente, mientras que el resistor R1 se selecciond de
un valor fe 270 kilohms. Los vesistores de retsrdo de tiem-
po R2 y RS fueron seleccionados en 5 kilohms, mientras gue
los resistores R4 v R3 se seleccionaron de 15 kilohms,

¥l eircuito de la figura 9 (e los dibujos gque se
scompaliian, ilustre otra rsglizacidn modificada de la pre-
sente invencidn, en la cual la potencis rectificada de me-
Gia onda se aplica al rotor M del motor y se controla median-
te un rectificador de silicio controlado SCR colocado a la
salida del rectificador Ge media onda HEl. Ia energia sumi-
nistrada al rotor ¥ del motor se mantiene sustancialmente
constante wor medio de los capacitores C2 en derivacidn, tal
como se ha descrito en las realizaciones enteriores de la
presente invencidn. La energia de corriente alterna aplica-
da se suministra al rectificador de medis onda REL a tra-
vés del capacitor de caida de tensidn Cl que reduce la hen-
8ibén hasta un nivel predeterminado. Ll rectificador de media
onda REL aplica la bensibn de wedia onda rectificada al cir-
ouito dnodo-cdtodo del rectificador de silicio controlado

SCR y su circuito de dispsro consistente en los resistores
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R2, R3., Ia salida del rectificador RE1l se aplica también
por medio del diodo RE2 al capacitor €2 conectado sobre
el rotor If del motor. Cusndo lz energia wrectilicada de la
media onda alcanza hasta un valor situado por encima de

cierto punto, circula intensidad suficiente por los resis-

AN
tores RZ, R3 y la compuerta del rectificador SCR como pa-

ra que el rectificador SCR dispare y conduzca a través de
su cirecuito édnodo~-cédtodo para vroveer de manera efectiva

un cortocircuito eléctrico a través de la salida del rec-
tificador de media onda REl. E1 diodo impide que el capa-
eitor C2, que se carga a través del diodo RE2, se descar-
gue por otra via que el rotor MR del motor, por lo cual
mantiene la e%citacién del rotor del motor, tal como se ha
ﬁescri%o para las otras realizaciones de la presente inven-
cibn. ¥l rsctificador de silicio controlado SCR, tal como

se ha descrito con referencia a los circuitos anteriores,

_ permanece en condicién de cenduccidén hasta que la tensidn

aplicada a través de su circuito énodo~cdtodo y su circui-
to de compuerta disminuye suficientemente para provocar el
cese de la ooﬁduccién y la vuelta a su condicidén de "desco-
nexidn". Esta "interrupcifn" de 1la energia aplicada por el
rectificador de media onda REl en cada media onda positiva

de la tensidn alterna aplicada reswlta eficaz para proveer
una alimentacidén sustancialmente constante al rotor M del

motor.
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Ademds es indudable gue pueden llevarse a la prée~
tica muchas reelizacionses ampliamentie diferentes de la
presente invencién pero siempre y cuando sin apartarse de
los principios fundamentales que se esgpecifican claramente

on las cldusulas reivindicatorias gue siguen a continuacidn.
NOTA

Por la patente de invencién a que se refiere la presenw
te memoria descriptiva se REIVINDICA la propiedacd y la explo-
tacidn exclusiva de:

le= Un meocanismo de alimentacién eldctrica y control
para artefactos eléctricos, que tiene medios accionadores
tales como un motor eldctrico y un circufto de conversién de
snergia pare convertir la energla de corriente alterna aplica-
da al mismo en energfa unidirsccional, caracterizado por el
hecho de que comprende un dispositivo interruptor elsotzdnico
para controlar la aplicacién de la energfe aplicada a los
medios operantes y un scumulador de energia eléctrica intercow
nectado a dgtog y al ciroulto de conversidén de energia para
recibir energia para almacenar desde dicho circufto y suminige
trarla a log medios accionadores bajo condiciones en las cuaw
leg tal ciroulto de conversién de energfe bajo el control del
digpositivo interruptor no suministre energfa a los mismos,

2o~ Un mecanismo de slimentacién eldctrica y contral Pl
ra artefactos eldciricos, tal como el especificado en 1, en
el cual ol circulto de conversidn de energla comprende un cir-

cufto de puente de onda completa, caracterizado por el hecho
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de que el acumulador de energls comprende un capacitor de
filtro consctado en paralelo con los medios acclonadores y
en que un rectificador estd interpuesto entre el capacitor
¥y el dispogitivo interruptor electrdénico para evitar la des-
carga Aol capacitor a través de dicho dlspositivo interrupm
tor electrénico,

3o~ Un mecanismo de alimentacidn eldotrica y control
para artefactos eldctricos, tal como el espeoificado en 2
caracterizado por el hecho de que el volitaje aplicade a la
entrada del circuito de conversidn de energia estd limitado
& un predeterminade nivel por una impedancis.

4o~ Un mecanismo de alimentacidn eldctrics y control para
artefactos eléctricos, tal como &l especificado en 3, caractew-
rizado por el hecho de que la impedancia es una impedancia
capacitiva,

5o~ Un mecanismo de alimentacidén elécirica y control
para artefactos eldctricos, tal como el especificado en 2,
caracterizado pcxr el hecho de que el dispositivo interruptor
electrdnico comprende un rectificador de silicilo controlado y
su circufto de compuerta correspondiente conectado 2 la galida
del ciroulto de conversidn de energia y seleccionado para aplism
car una bhaja impedancia sustancialmente un cemino de corto
ciroufto a través de la selida del circufto de conversidn de
energla bajo condiciones en las cusles el voltaje de la ener=
gla rectificada exceda de una predeterminada magnitud, para

degconectar asf dicha salida de los medios accionadores y cae
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pacitor de filtro todo medio ciclo de energia alterna aplicaw-
de o
Go= Un mecanismo de alimentacidn eldetrica y control

pera artefactos eldctricos, tal como el espscificado en l,

en el que el clrcufto de conversidén de energla comprende

un ciroufto de puente de onda completa, caracterizado por

ol hecho de que el dispositive interruptor electirénico comm
pronde dos reptificadores de siliclo controlados y sus cire
cuflios de disparo respectivos, estando dichos rectificadores
eléctricamente conectados en paralelo a través de la entraw
da del circufto de conversidn de ensrgia y opuestamente dirie
dos uno con respecto al otro, ajusidndose dicho circulto de
digparo para uno primero de dichos rectificadores de sili=
cio controlados para provocar la conduccién a travds del cir-
cufto de gnodo~cdtodo de dicho primer rectificador bajo condi-
ciones en las cuales el voltaje de la energla de corriente
alterns aplicadae exceda de una predeterminada magnitud durane
te medios ciclos de polaridad positiva y el ofro rectificaw-
dor funcionando tembidn cuando el voliaje de la energia de
corriente alterna aplicada exceda una predeterminada magni-
tud durante mediog ciclog de polaridad negativa.

7o Un mecanismo de alimentacién eldctrica y control

para artefactos eldctricos, tal como el especifiocado en 2,
caracterizado por el hecho de que el circufto de conversidn

de energia comprende un rectificador de media onda en lugar

del cirouito de puente.
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8o~ Un mecanismo de alimsntacidn eléctrica y control
para artefactos eldetricos, tal como el espeocificado en 24 7
caracterizado por el hecho de que el capacitor de filtro tiew
ne un valor de almacenaje suficiente para mantener sustane
cialmente constante la alimentacién de energfa a los medios
accionadores bajo condlicionsg en las cuales el dispositivo
interruptor electrénico pone en cortocircuito el circufto de
conversidn de energfa.

9,~ Un mecanismo de slimentacidn eldctrica y control
para artefactos eldctricos, tal como el especificado en 5 0 6,
caracterizado por el hecho de que los rectificadores de giliw
cio controlados se vuelven no—oconductores cuando el voltaje
a través los hace caer a un predeterminado nivel de manera
de restablecer la aplicacién de energia a los medios accionam
dores.

100w 'Un mecanismo de alimentacibn eldotrioca y control
pars artefactos eldotricos'.
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