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La presente patente se refiere a mejoras en la 
construcción 3e transmisores de impulsos rotativos por medio de 
un fluido hidráulico.

De acuerdo con la patente un transmisor de im­
pulsos rotativos incluye un tambor adaptado a contener fluido 
hidráulico, un portador dentro del tambor y coaxil con el mis­
mo medio para conectar el portador a una fuente de energía ro­
tativa, una rueda de retención de liquido teniendo una plurali­
dad de dispositivos de retención espaciados alrededor de su eje 
y montados en el portador para girar alrededor de su eje que es­
tá espaciado alejado del eje del portador, una rueda solar fi­
jada coaxil a un árbol de salida coaxil con el eje de portador 
y montada para girar alrededor de su eje en el tambor, medios 
conectadores de impulsión conectando la rueda de retención de 
liquido y la rueda solar para la transmisión de impulsos rota­
tivos entre dichas ruedas, y medios de control p$ra controlar 
la profundidad de una capa anular de fluido hidráulico en el ta!& 
bor lanzado hacia fuera bajo la acción de la fueria centrifuga 
durante la rotación del portador en el tambor alrededor de su 
eje: por lo que durante la rotación del tambor alrededor de su 
-eje y de la rueda de retención de liquido alrededor de su eje, 
los dispositivos de retención de la rueda de retención de llqui 
do pasan a travós de la capa anular de liquido en el tambor y 
reciben liquido en ellos desde una región en el tambor en el la­
do remoto del eje de la rueda de retención de liquido en rela­
ción al eje del tambor y retienen liquido en ellos bajo la ac­
ción de la fuerza centrifuga y rechazan liquido retenido sobre
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el lado cercano del eje de la rueda de retención de liquido en 
relación al eje del tambor.

Puede estar previsto un marco soportando el 
portador y el tambor rotativamente alrededor de su eje común. 
El portador y el tambor pueden ser de una pieza. En otro desa­
rrollo del objeto de la patente, puede estar prevista una plu­
ralidad de ruedas de retencidn de liquido, teniendo sus ejes 
paralelos al eje del tambor y estando dispuestos en una plura­
lidad de juegos alrededor del eje del tambor: y una pluralidad 
de ruedas solares coaxiles espaciadas axilmente, una para cada 
juego de ruedas de retencidn de liquido, teniendo cada rueda 
solar su propio árbol de salida, incluyendo los árboles de sa­
lida de las distintas ruedas solares uno o varios manguitos al­
rededor de un árbol central. Los medios de conexión de impul­
sión entre una rueda de retencidn de liquido y su rueda solar 
asociada pueden comprender un tren de engranajes incluyendo una 
rueda dentada planetaria, fijada y coaxil a la rueda de reten­
cidn de liquido, y una rueda loca, estando montadas ambas rue­
das citadas para girar alrededor de ejes paralelos a los ejes
de la rueda de retencidn de liquido y de la rueda solar. La re­
lación de los dientes del engranaje planetario y los dientes de 
la rueda solar pueden variar de un juego de rueda planetaria y 
rueda solar asociada a otro.

El tambor puede tener por lo menos una partici- 
cidn dividiéndole en una pluralidad de compartimientos; estar- 

do dispuestos juegos separados de ruedas de retención de liqui­
do, en compartimientos separados.
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Los medios de control pueden incluir medios 
de control de fluido para cada compartimiento, por lo que puede 
controlarse la profundidad de una capa de fluido en cada compar­
timiento; comprendiendo cada medio de control de fluido un con­
ducto, teniendo una entrada conductora en una cámara, que comu­
nica con el compartimiento y un extremo de salida fuera del com­
partimiento, un depósito, una conexión conectando el extremo de 
salida al depósito y un control al exterior del tambor para conj- 
trolar la profundidad de inmersión del extremo conductor del coi 
ducto, en la capa de fluido en el compartimiento y por el que 
el extremo de entrada conductor del conducto puede sumergirse e:i
la capa de fluido y retirarse de ella y por lo que puede reti­
rarse liquido del compartimiento y puede cargarse dentro del de­
pósito, y viceversa.

Alternativamente, los medios de control pueden 
incluir un paso conectando por lo menos dos compartimientos, un 
canjilón dentro del tambor, un control al exterior del tambor 
y conectado al canjilón para desplazarle dentro del tambor, por 
lo que la profundidad de inmersión del canjilón en la capa anu­
lar de fluido en uno de los compartimientos puede ser controla­
da y por lo que puede desviarse fluido por el cajilón desde uno 
de los compartimientos al otro durante la rotación del tambor.

Los juegos de ruedas planetarias pueden estar 
colocados a diferentes distancias del eje del tambor y el espa- 
ciamiento de las retenciones de liquido desde los ejes de rueda 
de retención de liquido de un juego puede diferir del espacia-
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miento similar de otro juego de rueda de retención de líquido, 
es decir que las ruedas de retención de líquido pueden ser de 
diferente diámetro o del mismo diámetro, pero teniendo retencic 
nes de líquido de diferente tamaño.

Además, según la patente, un transmisor de im­
pulsos rotativos incluye un tambor adaptado a contener fluido 
hidráulico; un portador dentro del tambor y coaxil al mismo, ui.a 
pluralidad de ruedas de retención de líquido teniendo cada uno 
una pluralidad de retenciónes de líquido espaciadas alrededor 
de su eje y montados en el portador en juegos para girar alred! 
dor de sus ejes espaciados y paralelos al eje del tambor; une 
rueda solar para cada juego de ruedas de retención de líquido 
y coaxil al eje del tambor, un árbol de salida para cada rueda 
solar y fijado y coaxil al mismo, incluyendo los árboles de sa­
lida uno o más manguitos alrededor de un árbol centrad; medios 
conectadores de impulsión, que conectan cada juego de ruedas de 
retención de líquido a su rueda solar asociada para la transmi­
sión de impulsos rotativos entre las ruedas de retención de li­
quido y ruedas solares y comprendiendo un tren de engranajes ir- 
cluyendo una rueda dentada planetaria fijada y coaxil a una rué 
da de retención de liquido y una rueda loca montada ^ara girar 
alrededor de un eje paralelo a los ejes de la rueda de retención 
de líquido y rueda solar; por lo que durante la rotación del 
portador alrededor de su eje hace que el liquido dentro del tanj- 
bor sea lanzado hacia fuera bajo la acción de la fuerza centri­
fuga dentro de una capa anular alrededor de la periferia del tam­
bor, y por lo que la retención relativa entre un árbol de salí-
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da y el tambor da por resultado que las ruedas de retención de 
liquido, asociadas con el árbol de salida, giren alrededor de 
sus ejes y las retenciones de liquido de las ruedas de reten­
ción de liquido reciban liquido en ellas desde la capa anular 
de una región en el tambor en el lado remoto del eje de la rué-' 
da de retención de liquido en relación al eje del tambor y ret(¡ 
niendo liquido en ellaa bajo la acción de fuerza centrifuga, 
y rechazando liquido retenido en el lado cercano áe la rueda 
de retención de liquido en relación al eje del tambor, El por­
tador y el tambor pueden ser de unapieza, y el tambor puede te-' 
ner por lo menos una partición dividiándole en una pluralidad 
de compartimientos espaciados axilmente, estando, dispuestos lo¡=¡ 
juegos separados de ruedas de retención de liquido en comparti­
mientos separados.

Los medios conectadores de impulsos pueden com­
prender una transmisión de piñón y cadena para rueda planeta­
ria y solar, o una rueda de engranaje loca en engrane con una 
rueda planetaria dentada fijada a la rueda de paletas y con la 
rueda solar, estando montada la rueda de engranaje loca para 
gibar alrededor de una espiga fijada al tambor.

Otras características de la patente aparecerán 
en la siguiente descripción de ejecuciones especificas con re­
ferencia a los dibujos adjuntos.

En los dibujos:
La figura 1 muestra un alzado lateral seccional

en 1-1;

La figura 2 muestra un alzado terminal secciona].
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La figura 3 muestra un alzado lateral seccional 
de un aparato similar al mostrado en la figura 1, pero con ca­
ja de engranaje integral;

La figura 4 muestra un alzado lateral seccional 
en IV-IV de otra ejecución que es una variación de la mostrada 
en la figura 1;
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La figura 5 muestra un alzado terminal seccional 
en Y-V correspondiente a la figura 4;

La figura 6 muestra un alzado lateral seccional 
en VI-VI de otro aparato incorporando las características del 
aparato mostrado en las figuras 4 y 5) pero con una caja de en­
granajes integral;

La figura 7 muestra un alzado terminal seccional 
en VII-VII correspondiente a la figura 6;

La figura 8 muestra un alzado lateral seccional 
todavía de otra ejecución;

La figura 9 muestra un alzado lateral seccional 
de otra ejecución;

La figura 10 muestra un alzado terminal secciona!!

25

en X-X de la ejecución mostrada en la figura 9;
La figura 11 muestra esquemáticamente en alzado 

Lateral seccional una ejecución correspondiente a la mostrada en 
.La figura 1, pero con tambor y portador separados; y

La figura 12 muestra un detalle esquemático de 
una rueda de retención de líquido alternativa a las ruedas de 
paletas mostradas en los otros dibujos.
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En los varios dibujos de la patente se han mos­
trado dispositivos de retención de liquido en la forma de pale­
tas. Sin embargo, álabes y cubiertas cooperantes pueden actuar 
también como retenciones de liquido y en esta conexión se hace
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referencia a la figura 12 en la descripción correspondiente. 
Una paleta es meramente una forma especial de retención de li­
quido y por ello una rueda de paletas es una forma especial de 
rueda de retención de liquido.

Haciendo referencia a la figura 1 de los dibujos, 
el marco 2 soporta el tambor 4 rotativamente en manguitos 10 al- 
rededor del eje comón del árbol de entrada 12 y del árbol de sa­
lida 36. Dentro del tambor 4 está montada una pluralidad de rue­
das de paletas 6, 22 para totación alrededor de los ejes de sus
árboles 7 y 23. Las ruedas de paletas tienen paletas 8 y 18 espa­
ciadas circunferencialmente alrededor de sus ejes. Fijadas a loa 
árboles 7 y 23 están las ruedas planetarias de engranaje 50 y 20 
que engranan con ruedas locas 48 y 16. Estas ruedas locas están

20

25

montadas para girar alrededor de espigas 47 y 17 fijas al tambor
4, y también están en engrane con ruedas solares coaxiles 44 y 
14. Estas ruedas solares estén axilmente espaciadas, estando fi­
jadas 14 con el árbol de salida 36, dispuesto centralmente, y 
estando fijada 44 con el magüito 40, que es coaxil y está alrede­
dor del árbol de salida 36. La rueda solar 46 está fijada al man­
guito 38, que es coaxil y está entre el manguito 40 y el árbol
36, y también está en engrane con una rueda loca y una rueda de 
paletas similares a 16 y 48, y 6 y 22. Un par de ruedas de pa- 
Letas 22 opuestas está previsto para., compensación, y asi también
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las rueáas de paletas 6 (véase fig. 2) y un par de ruedas de pa­
letas 56 y ruedas locas 52 para rueda solar 46.

Dentro del tambor 4 está prevista una tubería 
5 32 dirigida hacia el exterior, teniendo una abertura 30, cuya

distancia radial del eje de rotación puede variarse por medio 
de un mango 28 por desplazamiento arqueado alrededor del eje de 
la-abertura 31 en el marco 2. La tubería 32 está dispuesta en 
un compartimiento 5 del tambor 4, conectándose el compartimien- 

*0 to 5a con el compartimiento 5 por via de aberturas de conexión 
26.

En funcionamiento, haciendo referencia a las fi­
guras 1 y 2 de los dibujos, se coloca fluido hidráulico dentro 
del tambor 4. Cuando se aplica fuerza al árbol de entrada 12 coi 
un movimiento de giro en la dirección contraria a la marcha de 
las agujas del reloj, cuando se observa en la dirección 11-11, 
el tambor 4 girará con el árbol de entrada 12 arrastrañdo.consi­
go las ruedas locas 16, 48 y 52. Si el árbol de salida 36, es 
decir, la rueda solar 14 está estacionaria, las ruedas locas 16 
girarán alrededor de sus ejes en dirección contraria a la mar­
cha de las agujas del reloj, causando asi que las ruedas plane­
tarias 20 giren en una dirección como la de la marcha de las a- 
gujas del reloj alrededor de sus propios wjes en relación a las 
ruedas locas. Las mismas son también arrastradas por el tambor 
4 alrededor del eje del árbol de entrada de tal modo que por 
cada revolución del tambor 4 en una dirección alrededor de su 
eje, las ruedas planetarias 20 ejecutan cada una una resolución 
en la dirección opuesta alrededor de su árbol, cuando los dien-
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tes de las ruedas solar y planetaria son de números iguales. L:. 
rueda planetaria ejecuta asi un movimiento que puede describir­
se como "traslación circular". La fuerza centrifuga actúa sobr< 
el fluido hidráulico dentro del tambor 4) cuando el mismo gira 
para lanzarle en una capa anular. Las paletas 18 se mueven a 
través de la capa de fluido hidráulico en una dirección en el 
sentido de la marcha de las agujas del reloj alrededor del eje 
de la rueda planetaria 20 y recogen fluido en ellas. Debido a 
la rotación del tambor 4 alrededor del eje del árbol de entrada 
(y alrededor de su propio eje) se ejerce fuerza centrifuga en 
la dirección de la flecha 17a (véase figura 2) sobre el fluido 
en estas paletas, y asi procura un impulso rotativo contrario 
a la marcha de las agujas del reloj alrededor del eje de la rué 
da planetaria. Este impulso rotativo es transmitido a través de 
la rueda loca 16 a la rueda solar 14 para estar disponible co­
mo un impulso rotativo sobre el árbol de salida 36, en un direc 
ción contraria a la marcha de las agujas del reloj alrededor del 
eje del árbol de salida, es decir en la misma dirección que el 
par de impulsos rotativos de entrada.

Durante la traslación circular la dirección de 
la fuerza centrifuga sobre el fluido, en todas las paletas 18 
de las rueda de paletas 22, es paralela a la linea que une los 
ejes de la rueda planetaria y de la rueda solar como se indica 
por la flecha 17a. Sin embargo, cuando alcanzan velocidad la 
rueda solar y su árbol de salida conectado, entonces la rota­
ción de la rueda planetaria alrededor de su eje en relación al 
portador por cada rotación del portador alrededor de su eje se
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hace cada vez menor, hasta que ya no gira alrededor de su eje 
en relación al portador, esto es cuando la rueda solar 14 y su 
árbol de salida 14 conectado girar a la misma velocidad que el 
portador. Durante ehte periodo de subida de velocidad, la direo 
ción de la fuerza centrífuga cambia gradualmente, de modo que 
en unidad de relación de velocidad entre el portador y el árbol 
de' salida 14, la dirección de la fuerza centrífuga actuante so­
bre el fluido en las paletas 18 se dirige en esencial radial­
mente hacia fuera desde el eje del portador. A esta plena velo­
cidad, por lo tanto, la fuerza centrífuga sobre el fluido en 
las diferentes paletas variará de paleta en paleta en la rueda 
de paletas 22, tanto en magnitud como en dirección.

La acción sobre las otras ruedas planetarias, 
de paletas y locas es similar, dando por resultado que están 
disponibles impulsos rotativos de salida en los manguitos 38 y 
40. Pero en vista del hecho de que las otras ruedas planetarias 
son menores que sus ruedas solares asociadas, la traslación cir 
cular de estas ruedas planetarias tendrá lugar a velocidades d< 
sus árboles de salida determinadas por las relaciones de sus 
nómeros de dientes respecto al nómero de dientes de sus ruedas 
solares asociadas. En otras palabras, dependiendo del nómero dé 
dientes, por ejemplo, de la rueda planetaria 54 (que tiene que 
ser menor que el nómero de dientes de la rueda solar asociada 
46, como se muestra en las figuras 1 y 2 de los dibujos) el ár­
bol de salida 38 conectado a esta rueda solar 46 tendrá una ve­
locidad definitiva a la que la rueda planetaria 54 girará una 
vez alrededor de su eje en la dirección inversa relativa al por



3C7598 26 O
-  11 -

10

15

20

25

tador por cada rotación hacia delante del portador alrededor 
de su eje, esto es cuando la rueda planetaria 54 y su rueda de 
paletas 56 asociada ejecutan traslación circular. De nuevo, co­
mo se ha descrito anteriormente para la rueda de paletas 22, dn 
rante la traslacidn circular de la rueda de paletas 56, la di­
rección de la fuerza centrifuga sobre el fluido en las paletas 
de la rueda de paletas 56 será paralela a la linea que une los 
ejes de la rueda de paletas 56 % de la rueda solar 46. De nueve 
(como se ha descrito anteriormente para el árbol de salida 14) 
cuando el árbol de salida 38 coge velocidad, asi la fuerza cen­
trifuga actuante sobre el fluido en las paletas de la rueda de 
paletas 56 cambiará en magnitud y dirección hasta que finalmen­
te la fuerza centrifuga se dirija en esencia radialmente hacia 
fuera desde el eje del portador, cuando el árbol de salida 38 
gira a la misma velocidad que el portador. La fase siguiente, 
comprendiendo la rueda solar 44, ruedas locas 48,' ruedas plane­
tarias 50 y ruedas de paletas 6, está dispuesta para recibir 1: 
generación de impulsos rotativos, una vez que el árbol de sali­
da 38 gire aproximadamente a la misma velocidad que el portadoi 

Las fases están dispuestas de tal manera que do­
rante la puesta en marcharlas ruedas de paletas de una fase su­
cesiva entran en traslación circular aproximadamente al mismo 
tiempo que el árbol de salida de una fase precedente gira a la 
misma velocidad que el portador. Una fase está lista para reci­
bir la generación de impulsos rotativos, cuando entra en tras­
lación circular. Las distintas fases entran en traslación circu­
lar a diferentes velocidades del árbol de salida, determinadas
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por las relaciones entre los dientes de engranaje de la rueda 
planetaria y los dientes de engranaje de la rueda solar para 
las distintas fases. Se observará en la figura 2, que las rela­
ciones de diámetro de circulo de paso (es decir, relaciones de 
dientes de engranajes) de las ruedas planetarias respecto a las 
ruedas solares, varia de un juego de ruedas planetarias y rue­
da solar asociada a otro, es decir de una fase a otra.

La figura 1 muestra un acoplamiento, en que,una 
capa de liquido de grosor ajustable se utiliza en conjunción con 
tres sistemas planetarios. El marco 2 estacionario sujeta al tan- 
bor rotativo 4 que, en este ejemplo, está fijo al árbol de entra­
da 12. Excéntricamente montada en el marco 2 está una tubería 
32, cuya abertura 30 en su extremo guiador indica hacia la direb 
ción de movimiento del tambor 4. Esta tubería está flexiblemen­
te conectada al depósito 34. Cuando el tambor da vueltas sin con­
tener liquido, el mismo puede recibir liquido del depósito 34 a 
través de la abertura 30 de la tubería 32 hasta que el tambor 
contenga una capa de liquido que tenga una profundidad que al­
cance aproximadamente al centro de la abertura 30. La velocidad 
del tambor rotativo y el liquido dentro del tambor causarán que 
la presión dentro de la tubería compense la presión del depósi­
to y evite ulterior flujo de liquido desde el depósito al tam­
bor a través de la abertura 30. Un exceso de liquido en el tam­
bor se recoge por la tubería y se transfiere al depósito. La 
profundidad de la capa de liquido dentro de los tambores pue­
de controlarse asi desplazando la abertura 30 de la tubería 
más lejos o más cerca de la pared cilindrica del tambor 4. Es-
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te desplazamiento puede hacerse por el mango 28.
En la figura 2 se muestran diferentes posici) 

nes de la abertura de la tubería para diferentes condiciones de 
operación. En la posición 58, casi todo el líquido está fuera 
del tambor y ninguna de las ruedas de paletas toca el liquido, 
y por lo tanto, no puede desarrollarse ningún impulso rotativo 
y el acoplamiento está en la posición llamada neutra. Llevando 
la abertura de la tubería a la posición 64, se introduce una ca- 
pa de liquido 60 dentro del tambor permitiendo asi que las rue­
das de paletas 22 recojan liquido para desarrollar impulsos ro­
tativos, cuyos impulsos se transmiten al árbol de salida 36 por 
vía de la rueda de engranaje 20, de la rueda loca 16, y de la 
rueda solar 14. (Asi llamada ls posición). Llevando la abertura 
de la tubería a la posición 68, se introduce en el tambor una 
capa de liquido 62, permitiendo que las paletas de las ruedas de 
paletas 56 para recibir liquido y desarrollar impulsos rotati­
vos sobre el manguito de salida 38 por via de la rueda de engra­
naje 54, rueda loca 52 y rueda solar 46. (Asi llamada 2s posi­
ción). Como puede verse del dibujo, la capa 62 es de mayor pro­
fundidad que la capa 60. Lllevando la abertura de la tubería a 
la posición 70 se introduce en el tambor una capa de liquido 66 
ie profundidad todavía mayor, permitiendo que las paletas 8 de 
las ruedas de paletas 6 reciban liquido y desarrollen impulsos 
rotativos sobre el manguito 40 de salida por via del engranaje 
?0, la rueda loca 48 y la rueda solar 44 (Asi llamada 39 posi­
ción) .

Cada sistema planetario se hace funcionar en
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traslación circular después de haber alcanzado su árbol de sa­
lida una cierta relación de velocidad respecto al árbol de en­
trada, a causa de las relaciones y dependiente de las relacio­
nes entre las ruedas planetarias y los engranajes solares. Por 
medio de estas relaciones es posible desarrollar los mismos ím-
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pulsos rotativos que en la primera fase con menores ruedas de 

paletas.
En la figura 3 este acoplamiento se describe como 

utilizado en conjunción con una caja de engranajes de cambio, 
en que cada árbol o manguito de salida está impulsoramente aso­
ciado con un árbol de salida 122 por via de diferentes relacio­
nes de engranajes, 104 y 125; 106 y 128; 110 y 130 y 118 y 110 
en posición 114. La posición de 110 es ajustable por medio de 
la palanca selectora 108. En una posición "neutra" N del mango 
28, la tubería 32 tiene su abertura 30 en 58 y por lo tanto no
hay ningún fluido en el tambor durante su rotación. Por lo tan­
to, no se desarrolla ningún impulso rotativo en el acoplamien- 

20 to y por lo tanto no aparece ningún impulso rotativo en el ár­
bol de salida 122. En la 18 posición de engranaje .de la tubería 
*32, es decir, la abertura de entrada en la posición 64, entra 
fluido en el tambor a la primera magnitud 60, de modo que (véa­
se figura 2) los impulsos rotativos se desarrollan por via de 

35 la rueda solar 14 sobre el árbol 112, una multiplicación del 
par de acoplamiento, dependiente de la relación de los engrana­
jes 110 y 130, se desarrolla sobre el árbol de salida 122. Una 
característica del acoplamiento en su tendencia a dar a la rué-
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da solar la misma velocidad que el móvil primario. Esto signi­
fica que el árbol de salida 122 alcanzará una velocidad propor­
cional a la relación de los engranajes 110 y 130 de la veloci­
dad del móvil primario.

Permitiendo entrar fluido en el tambor hasta 
la segunda magnitud 62 (véase figura 2) las paletas de la rue­
da de paletas 56 (que está fija a la rueda planetaria 54 engra­
nando con la rueda solar 46) reciben liquido, y por ello desa­
rrollan impulsos rotativos, llevándose estos impulsos rotativos 
por via de la relación de engranajes 106 y 128 al árbol de sa­
lida 122. Como esta relación de engranajes es menor que la re­
lación de engranajes primeramente mencionada, el árbol de sali­
da 122 sobrepasará la velocidad del engranaje 130, lo que se 
ha hecho posible por la rueda libre 120. Las ruedas planetarias 
en el acoplamiento, asociadas impulsoramente con el engranaje 
130, a causa de su rueda libre, estarán estacionarias en rela­
ción al tambor, El árbol de salida 122 ahora obtendrá una velo­
cidad proporcional a la relación de los engranajes 106 y 128 de 
la velocidad del móvil primario.

Introduciendo fluido en el acoplamiento para la 
tercera magnitud 66 (véase figura 2) se permite que las pale­
tas de rueda planetaria operando sobre la rueda solar 44, reci­
ban liquido y por ello desarrollen impulsos rotativos, estos im­
pulsos se llevan por via de la relación de engranajes 104 y 12í 
al árbol de salida 122. Como esta relación es menor que las men­
cionadas de engranajes de la primera y segunda fase, el árbol 
de salida 122 sobrepasará los engranajes 128 y 130. Esto se ha
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hecho posible por ruedas libres 124 y 120. Las ruedas planeta­
rias en el acoplamiento, impulsoramente asociadas con los engra­
najes 130 y 128, a causa de estas ruedas libres, estarán esta­
cionarias en relación al tambor. El árbol de salida 122 obten­
drá ahora una velocidad proporcional a la relacidn de los en­
granajes 104 y 126 de la velocidad del mdvil primario.

Para permitir que se aplique una accidn de fre­
naje contra la "compresidn" del mdvil primario, puede introdu­
cirse una rueda libre 42 entre el manguito 40 y el tambor 4. CO't- 
mo el tambor está fijado al árbol de entrada 12, se evita que el 
manguito 40 sobrepase al árbol de entrada 12. Si se desea permi­
tir que las ruedas planetarias pierdan sus impulsos rotativos 
tomando fluido extraído del tambor, esto es volviendo la terce­
ra magnitud a la segunda magnitud, y asi sucesivamente, pueden 
preverse pequeños orificios en las paletas 8 y 18, permitiendo 
que escape liquido fuera de las ruedas de paletas y eliminaddo 
asi finalmente el par de impulsos rotativos sobre las ruedas plt̂  

netarias.
La marcha atrás puede conectarse teniendo la tú 

berla 32 en la posición neutra y moviendo el engranaje 110 a la 
posición 114 por medio de un mango 108, y despiles moviendo la 
tubería 32 a la posición 64. Un engranaje inversor (véase la fie 
cha 116 en la figura 3) está previsto y engrana con el engrana­
je 118 y con el engranaje 110 cuando está en la posición 114.

Las figuras 4 y 5 muestran la introducción de 
ios sistemas planetarios separados, formando dos acoplamientos 
sn una unidad, estando controlado cada sistema separadamente de
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modo que pueden aplicarse impulsos rotativos al árbol de salida 
36 ó al manguito 38 6 a ambos, como se desée. El tambor 136 es­
tá dividido por las paredes o particiones 182 en cuatro compar­
timientos. Dos compartimientos opuestos 188 están conectados en-r 
tre si por via de aberturas 138 y un canal anular 158. Los otrois 
dos compartimientos opuestos 180 están conectados por via de 
aberturas 164 y un canal anular 176. El nivel del liquido intro­
ducido en el canal 176, por via de la tubería 32, puede contro­
larse colocando la abertura 30 de la tubería de una manera simi­
lar a la descrita arriba. Cuando la abertura de la tubería está 
en la posición 178, en la figura 5, casi todo el liquido está 
fuera del canal 176 y asi los compartimientos 180.están también 
vacíos, y por lo tanto, las ruedas 22 de paletas en estos com­
partimientos son incapaces de desarrollar ningún impulso rotati­
vo. Cuando la abertura de la tubería se coloca en la posición 
184, el liquido entra en los compartimientos 180,,a un nivel que 
permita que las paletas 18 reciban fluido, y asi pueden desarro­
llarse impulsos rotativos sobre el árbol de salida 36.

Similarmente, los compartimientos comunicantes 
opuestos 188 pueden ser llenados o vaciados por la tubería 32a, 
controlándose el nivel del liquido dentro de estos compartimien­
tos por la abertura 30a de la tubería en el canal 158. Como se 
ha mencionado previamente, pequeños orificios en las paletas o 
álabes 8, 18 permitirán que el liquido se descargue de las rue­
das de paletas y asi anulen los impulsos rotativos sobre las rus
das planetarias, si se desea, para quitar liquido de los compar­
timientos.
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Las figuras 6 y 7 muestran un acoplamiento simi 
lar al acoplamiento descrito con referencia a las figuras % y 5 
en combinación con el juego de engranajes diferencial para pro­
curar una transmisión de impulsos rotativos velocidad en tres 
fases. Las dos tuberías, que dan servicio al suministro de lí­
quido a los dos juegos de compartimientos, están situadas próxi 
mas entre sí en canales anulares separados 236 y 238. El canal 
236 está conectado a los compartimientos 224 por via de la aber 
tura 230, y el canal 23S está conectado a los compartimientos 
242 por via de la abertura 240. Si está presente líquido en el 
compartimiento 224, pueden desarrollarse impulsos rotativos so­
bre la rueda solar 254 por via del manguito 252, acoplando la 
rueda solar 204, la rueda loca 220 y la rueda planetaria 222.
Se conecta la cruz de soporte 250 al árbol de salida 262. Un im­
pulso rotativo sobre la rueda solar 154 causará un impulso rota­
tivo de sentido opuesto sobre el engranaje interno o de anillo 
246 por via de la cruz de soporte 250 y de los engranajes plane­
tarios 248. El desplazamiento del engranaje anular 246 en esta 
dirección se evita por un dispositivo 276 de bloqueo en una di­
rección actuante entre el engranaje anular 246 y el marco 2.

El líquido introducido en los compartimientos 24 
mientras se está sacando líquido de los compartimientos 224, ha­
le que se transmitan impulsos rotativos al engranaje anular 246. 
Sste par de impulsos rotativos tiene la tendencia a invertir el 
movimiento del engranaje solar 254, pero se le evita el hacerlo 
por el dispositivo 208 de bloqueo en una dirección, entre el en­
c a n a  je 212 y el marco 2 a título de ejemplo. El engranaje solar
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254 está conectado al engranaje 212 por vía del manguito 252,de', 
engranaje solar 204, de la rueda loca 220, del árbol 218, y un 
segundo engranaje loco 216. Aunque el árbol 218 está montado en 
un tambor rotativo 4, cuando los diámetros de las ruedas locas 
220 y 216 son los mismos, la velocidad del engranaje solar 204 
y del engranaje 212 serán, por lo tanto, las mismas.

Cuando los impulsos rotativos se aplican a la 
rueda solar 254 del juego de engranajes, y el engranaje anular 
246 está estacionario, la cruz de soporte está en efecto en "pri­
mera marcha". Cuando los impulsos rotativos se aplican al engra­
naje de anillo 246 y la rueda solar 254 está estacionaria, la 
cruz de soporte 250 está en efecto en "segunda marcha". Introdu-)- 
ciendo liquido de ambos juegos de compartimientos 242 y 224, am­
bos, engranajes solar 254 y engranaje de anillo 246, se impul­
san a la misma velocidad y en la misma direpción, causando asi 
que la cruz de soporte 250 tambián gire con la misma velocidad 
y en la misma dirección y procura "marcha en directa". En el aco­
plamiento, asi como en los juegos de engranajes, no hay partes 
móviles relativas cuando están en marcha en directa.

Cuando todos los compartimientos están vacloá, 
es decir cuando se está en la "posición neutra" puede seleccio­
narse la marcha atrás engranando un mecanismo de inversión desdp 
el manguito de cruz de soporte 260 por via del manguito de em­
brague 258 al engranaje 256, al engranaje 274, árbol 270, engra­
naje 268, engranaje de inversión 266 (no mostrado en el dibujo) 
y engranaje de salida 264. Con este mecanismo pueden obtenerse 
tres marchas hacia adelante y tres marchas hacia atrás. Para per-
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mitir el frenaje áel motor, está montado un fiador de sobremar­
cha o rueda libre 206 entre el árbol de salida 262 y el árbol 
de entrada 210. La tubería 232 está conectada a un depósito.

La profundidad de liquido dentro del tambor 4 
puede ser controlada haciendo oscilar los tubos 228 y 226 alre­
dedor del eje de la abertura 231 y 231a en el marco 2 por medio 
de cremalleras dentadas corredizas 284 y 290 que engranan con 
segmentos dentados 285 y 289. Las cremalleras tienen extensiones 
de mango, que pasan a travás de prensaestopas 282 y 282a en el 
marco 2.

Otra ejecución del acoplamiento mostrado en lab 
figuras 4 y 5 se muestra en la figura 8, donde un sistema plane­
tario está conectado a un árbol secundario 332, y el otro siste­
ma planetario está conectado a un árbol secundario 354. Cuando 
se suministran impulsos rotativos desde el acoplamiento a uno 
de estos árboles secundarios, y el otro árbol está deprovisto 
de todo par de fuerzas, entonces puede preseleccionarse una mart- 
cha en el árbol desprovisto de par de fuerza. Por lo tanto, es 
posible trasladarse desde un impulso rotativo a otro en el ár­
bol de salida sin interrupción de impulsos rotativos sobre el 
^írbol de salida 338.

Si se suministra líquido a los compartimientos 
318, se suministra un par de fuerzas al árbol secundario 332 poi* 
via del engranaje 326, engranaje 344, manguito 299 y engranaje 
solar 300. Suponiendo que el acoplamiento de engrane sincronizaj-

25
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do 330 ya se hubiese conectado con el engranaje 334, entonces 
el par de fuerzas del árbol secundario 332 se traslada al ár­
bol de salida 338 por via del engranaje 340, dando asi la "pri­
mera marcha". Entre tanto el acoplamiento de engrane sincroni­
zado 350 puede conectarse con el engranaje 352, que forma la 
"segunda marcha" al árbol de salida por via del engranaje 340. 
Sacando liquido de los compartimientos 318 y al mismo tiempo in 
troduciendo liquido en los compartimientos 366 (suponiendo que 
los compartimientos 366 estuvieran previamente vacíos) el par 
de fuerzas pasa desde la primera marcha a la segunda marcha sin 
interrupción de par de fuerzas sobre el árbol de salida 338. 
Cuando se engrana la segunda marcha, la "tercera marcha" for­
mada pro el acoplamiento de engrane sincronizado 330, engrana­
je 328;y engranaje 336, entretanto puede ser preseleccionada.
La extracción de liquido de los compartimientos 366 y su intro­
ducción en los compartimientos 318, causará que el par de fuer­
zas pase desde la "segunda marcha" a la "tercera marcha" sin 
interrupción de par de fuerzas sobre el árbol de salida 338. Lo 
mismo se aplica a la cuarta marcha formada por el acoplamiento 
_350, engranaje 348 y engranaje 336. Desde la "cuarta marcha" 
puede conectarse "una marcha en directa" por medios de embrague 
en la forma del acoplamiento 342 con la rueda%4.

Sólo cinco relaciones de velocidad han sido 
descritas aquí. Está claro que puede utilizarse, si se desea, 
cualquier nümero conveniente de relaciones de engranajes. En 
lugar de utilizar todos los engranajes para la marcha adelante,
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sión, pueáen usarse para la marcha atrás. Pueden estar previstos 
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(1) Una manera es haciendo uso de la resistencia 
del liquido en el tambor contra las paletas a través de cualquie­
ra, de las relaciones de engranaje. Con este método áe desarro­
llará calor en el acoplamiento y se tendrá que tomar medidas re­
lativas a ello.

(2) Otro modo es por la introducción de un fiador 
de sobremarcha o rueda libre 302 entre el árbol de salida 338
y el árbol de entrada 306.

Todavía otro desarrollo del acoplamiento mostra­
do en las figuras 4 y 5 se muestra en las figuras 9 y 10. Esta 
unidad es un mecanismo de inversión y puede hallar pronta apli­
cación en transporte, industria y otros lugares. Ocurre una im­
pulsión en directa cuando el liquido se lleva dentro de los com­
partimientos 384. Las ruedas planetarias 382 suministran el par 
de fuerzas al árbol de salida 394. Entretanto el engranaje 396
está libre de cualquier par de fuerzas. Para obtener marcha atris
sobre el árbol de salida 394, se engrana el acoplamiento 404 de 
engrane sincronizado con el engranaje 408. La extracción de li­
quido del compartimiento 384 mientras se introduce liquido en 
el compartimiento 370, hará que la rueda de paletas 372 desarro­
lle un par de fuerzas sobre la rueda solar 374, cuyo par áe lle­
va, por via del engranaje 396, engranaje inversor 400, engrana­
je 408, árbol 406, engranaje 402, al engranaje 398 hasta el ár-
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bol áe salida 394. Todos estos sistemas permiten una recepción 
suave desde una relación a otra. (No se muestra la marcha atrás 
400 en la figura 9).

Haciendo referencia a la figura 11, se muestra 
esquemáticamente en alzado lateral seccional una ejecución si­
milar a la mostrada en las figuras 1 y 2, excepto que en la fi­
gura 11 se muestra un tambor suelto 4a, dentro del cual está 
previsto el portador 4b, en que están montadas las ruedas pla­
netarias, tales como 20, y ruedas locas, tales como 48. Los otros 
números de referencia se refieren a las mismas partes que las 
mostradas en las figuras 1 y 2. Las ejecuciones mostradas en 
los dibujos que no sean la figura 11, tienen todas un tambor 4¡ 
que ejecuta también las funciones del portador 4b de la figura 
1, es decir, que el tambor 4 es en realidad un tambor con por­
tador. La placa 480, a través de la que pasa la tubería 32, po­
dría estar fija al marco 2 como se muestra (Véase también la fi­
gura 1 ).

Haciendo referencia a la figura 12 de los dibu- 
20 jos, se observará que las retenciones de liquido están compues­

tas de paletas 450 fijadas a la rueda de álabes 452 que a su 
vez está fijada a una rueda planetaria tal como 20. Esto se ha­
lla en contradicción al tipo de paleta de retenciones de liqui­
do mostrado en los otros dibujos. Una cubierta 454 está fijada 

25 al portador (o con el tambor donde el mismo funcione también 
como un portador). La cubierta se muestra recortada pero tiene 
una pestaña 456. En funcionamiento, los álabes 450 pasan a tra­
vés de una capa anular de liquido 458 dentro del tambor, y re-
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cogen o retienen algo áel mismo en bolsas 459 entre los álabes 
450 y la cubierta 454 bajo la acción de fuerza centrifuga cuan­
do el tambor 4 gira y tiene lugar una rotación relativa en la 
dirección de la flecha 463 entre el tambor y la rueda de álabes 
452. El liquido previamente recogido escapará como en la flecha 
460, cubierta 454, o por la acción de fuerza centrifuga dirigi­
da alejándose, del eje del dispositivo, esto es, apartándose del 
eje del árbol 36, como se indica por las flechas 462. El liqui­
do puede escapar al exterior de la cubierta o por via de una aber­
tura o varias aberturas 461 previstas en el lado de la cubierta 
En otras palabras, se recibe fluido por el medio de retención 
de liquido (álabes con cubietta) desde la capa anular de fluido 
458, esto es de una región en el tambor 4 en el lado alejado del 
eje de la rueda de retención de liquido, en relación al eje del 
tambor (coincidente con el eje del árbol 36), retienen liquido 
en ellas bajo la acción de la fuerza centrifuga y rechazan li­
quido retenido en el lado próximo del eje de la rueda de reten­
ción de liquido al eje del tambor. En lugar de haberse previsto 
aberturas de purga en los álabes, la holgura entre los álabes 
450 y la cubierta y pestaña provée a tales aberturas de purga.

A titulo de explicación debe mencionarse que 
al ejecutar la traslación circular, una rueda planetaria y su 
rueda de retención de liquido o rueda de paletas sujeta, perma- 
ncen en la misma posición relativa a su eje común a través de si} 
órbita alrededor del eje de su rueda solar asociada. Las reten­
ciones de liquido (páletas) en un lado de la rueda de retención
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de liquido retendrán liquido durante el movimiento orbital de 
la rueda de retención de liquido alrededor del eje de la rueda 
solar. La fuerza centrifuga actuante sobre la masa procurada 
por el liquido en las retenciones de liquido procura un par de 
fuerzas sobre la rueda solar por via de la rueda planetaria uni­
da y engranando con la rueda loca. Si se permite escapar lenta­
mente fluido, por ejemplo, a través de perforaciones previstas 
en las paletas o por via de espacios de holgura entre los ála- 
bes y la cubierta, entonces la rueda de paletas se desviará li­
geramente de la posición de ningún movimiento relativo entre loa 
árboles de entrada y de salida, porque el fluido en la rueda de 
paletas tendrá que rellenarse continuamente desde la capa anu­
lar, si debe desarrollarse un par de fuerzas. Si no estuviera 
disponible ninguna capa anular de liquido, habiéndose retirado 
el liquido por via de la tubería 32, entonces la rueda de pale­
tas meramente perderá su liquido y no se desarrollará ningún 
par de fuerzas. Si tiene lugar movimiento relativo, esto da por 
resultado una diferencia de velocidad entre los árboles de en­
trada y salida.

N O T A

25
La presente patente de introducción comprendí 

las siguientes reivindicaciones:
1.- Mejoras en la construcción de transmiso­

res de impulsos rotaticos, caracterizadas por incluir un tambor
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adaptado para contener fluido hidráulico, un portador dentro 
del tambor y coaxil al mismo, medios para conectar el portador 
a una fuente de energía rotativa, una rueda de retención de li­
quido teniendo unapLuralidad de retenciones espaciadas alrede­
dor de su eje y montadas en el portador para girar alrededor 
de su eje, que está espaciado alejado del eje del portador, uní. 
rueda solar fijada y coaxil a un árbol de salida, coaxil al eje 
del portador y montada para girar alrededor de su eje en el tam­
bor, medios de conexión de impulsión, que conectan la rueda de 
retención de liquido y la rueda solar para la transmisión de un 
par de fuerzas entre dichas ruedas, y medios de control para 
controlar la profundidad de una capa anular de fluido hidráuli­
co en el tambor lanzado hacia fuera bajo la acción de la fuerza 
centrifuga durante la rotación del portador en el tambor alre­
dedor de su eje; por lo que durante la rotación del tambor al­
rededor de su eje y de la rueda de retención de liquido alrede­
dor de su eje, las retenciones de la rueda de retención de li­
quido pasan a través de la capa anular de liquido en el tambor 
y reciben liquido en el mismo desde una región en el tambor en 
el lado alejado del eje de la rueda de retención de liquido 
en relación al eje del tambor y retienen liquido en ellas bajo 
la acción de fuerza centrifuga y rechazan liquido retenido en 
el lado cercano del eje de la rueda de retención en relación al 
eje del tambor.

2.- Mejoras según la reivindicación 1, carácter! 
zadas porque en el transmisor está previsto un marco que sopor 
ta al portador y tambor rotativamente alrededor de su eje común
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3. - Mejoras según la reivindicación 1 Ó 2 ,  carac­
terizadas porque el portador y el tambor son de una pieza.

4. - Mejoras según la reivindicacidn 3) caracte­
rizadas por estar prevista una pluralidad de ruedas de retén?- - 
cidn de liquido, teniendo sus ejes paralelos al eje del tambor 
y estando dispuestas en unapLuralidad de juegos alrededor del 
eje del tambor; y una pluralidad de ruedas solares coaxiles, es 
paciadas axilmente una para cada juego de ruedas de retención 
de liquido, teniendo cada una de tales ruedas solares su prápic 
árbol de salida, incluyendo los árboles de salida de las distir 
tas ruedas solares uno o más manguitos alrededor de un árbol cen­
tral; y comprendiendo los medios conectadores de impulsión en­
tre una rueda de retención de liquido y su rueda solar asocia­
da, un tren de engranajes dentados incluyendo una rueda plane­
taria dentada fijada y coaxil a la rueda de retención de liqui­
do, y una rueda loca, estando montadas ambas ruedas citadas pa­
ra girar alrededor de ejes paralelos a los ejes de la rueda de 
retención de liquido y de la rueda solar.

5. - Mejoras según la reivindicación 4, caracte­
rizadas porque la relación de los dientes de la rueda de engra­
naje planetario y los dientes de engranaje de la rueda solar 
varia de uno a otro juego de ruedas planetarias y rueda solar 
asociada.

6. - Mejoras según la reivindicación 4 ó 5, carac­
terizadas porque el tambor tiene por lo menos una partición di-' 
vidiéndole en una pluralidad de compartimientos espaciados; es-
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tando dispuestos juegos separados de ruedas de retención, de li­
quido en compartimientos separados.

7. - Mejoras segón la reivindicación 6, caract 
rizadas porque el medio de control incluye medios de control de 
fluido para cada compartimiento, por lo que puede controlarse 
la profundidad de una capa de fluido en cada compartimiento $ co 
prendiendo cada medio de control de fluido un conducto, tenien­
do un extremo de admisión conductor en una cámara, que comumica 
con el compartimiento y un extremo de salida fúera del compar­
timiento, un depósito conectando una conexión el extremo de sal 
da al depósito, y un control ál exterior del tambor para contro 
lar la profundidad de inmersión del extremo guiador del conduc­
to, en la capa de fluido en la cámara, y por lo que el extremo 
de la admisión guiadora del conducto puede ser sumergido en la 
capa de fluido y retirado de la misma y por lo que puede reti­
rarse liquido desde el compartimiento y ser cargado dentro del

depósito y viceversa.
8. - Mejoras segón la reivindicación 6, carac­

terizadas porque el medio de control incluye un paso, que conec­
ta por lo menos dos compartimientos, un canjilón dentro del tam­
bor, un control al exterior del tambor y conectado al canjilón 
para desplazarle dentro del tambor, por lo que la profundidad 
de impersión del canjilón en una capa anular de fluido en un 
compartimiento puede ser controlada y por lo que puede desviars 
fluido por el canjilón desde un compartimiento a otro durante
la rotación del tambor.

9. - Mejoras segón una de las reivindicaciones
4 a 8 inclusive, caracterizadas porque están previstas aberturas
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de purga, que conducen fuera de las ruedas de retención de li­
quido para permitir la fúga de ellas durante el funcionamiento.

10.- Mejoras según una de las reivindicaciones 
4 a 9 inclusive, caracterizadas porque los juegos de ruedas pla­
netarias están colocados a diferentes distancias del eje del 
tambor.

10

15

11. - Mejoras según una de las reivindicaciones 
4 a 10 inclusive, caracterizadas porque el espaciamiento de las 
retenciones de liquido apartándose de los ejes de rueda de reten­
ción de liquido de un juego difiere del esparciamiento similar
de otro juego de rueda de retención de liquido.

12. - Mejores según las reivindicaciones 4 a 
11 inclusive, caracterizadas porque está previsto un árbol prin­
cipal de salida, trenes de engranajes dentados conectando los 
árboles de salida y el árbol principal de salida, o medios de 
embrague para conectar ún árbol de salida al árbol principal de 
salida.

20

25

13.- Mejoras según las reivindicaciones prece­
dentes, caracterizadas porque el transmisor incluye un tambor 
adaptado a contener fluido hidráulico; un portador dentro del 
tambor y coaxil al mismo, una pluralidad de retenciones de liqui­
do, teniendo cada una una pluralidad de retenciones de liquido 
espaciadas alrededor de sus ejes y montadas en el portador en
juegos para girar alrededor de sus ejes espaciados y paralelos 
al eje del tambor; una rueda solar para cada juego de ruedas de 
retención de liquido y coaxiles al eje deltambor, un árbol de
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salida para cada rueda solar y fijada y coaxil al mismo, inclu 
yendo los árboles de salida de las distintas ruedas solares uno 
o más manguitos alrededor de un árbol centra!}.; conectando medio 
conectadores de impulsión cada juego de ruedas de retención de 
liquido a su rueda solar asociada para la transmisión de pares 
de fuerza entre las ruedas de retención de liquido y ruegas so­
lares y comprendiendo un tren de engranajes dentados incluyen­
do una rueda planetaria dentada fijada y coaxil a una rueda de 
retención de liquido, y una rueda loca montada para girar alre­
dedor de un eje paralelo al eje de la rueda de retención de li­
quido y al eje de la rueda solar; por lo que durante la rotación 
del portador alrededor de su eje se hace que el liquido dentro 
del tambor sea lanzado hacia fmera bajo la acción de la fuerza 
centrifuga en una capa anular alrededor de la periferia del tam 
bor, y por lo que la rptación relativa entre un árbol de salida 
y el tambor da por resultado que las ruedas de retención de li­
quido asociadas con aquel árbol de salida giren alrededor de su 
ejes y las retenciones de liquido de las ruedas de retención de 
liquido en ellas desde la capa anular en una región en el tam­
bor en el lado alejado del eje de la rueda de retención de li­
quido en relación al e je del tambor y reteniendo liquido en ell<i) 
bajo la acción de la fuerza centrifuga y rechazando liquido re­
tenido sobre el lado cercano de la rueda de retención de liqui­
do en relación al eje del tambor.

14.- Mejoras segün la reivindicación 13, ca­
racterizadas porque el portador y el tambor son de una pieza.
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15. - Mejoras según la reivindicación 14, caracteri­
zadas porque el tambor tiene por lo menos una partición dividién­
dole en una pluralidad de compartimientos, estando dispuestos los 
juegos separados de ruedas de retención de liquido en comparti­
mientos separados.

16. - Mejoras según las reivindicaciones 13 d 14, ca­
racterizadas porque está previsto un árbol principal de salida, 
conectando trehes de engranajes dentados los árboles de salida 
y el árbol principal, o medios de embrague para conectar un ár­
bol de salida directamente al árbol principal de salida.

17. - Mejoras según las reivindicaciones 13 a 16 in­
clusive, caracterizadas porque están previstas aberturas de sa­
lida que conducen fuera de las retenciones de liquido para per­
mitir füga de fluido desde ellas durante el funcionamiento.

18. - Mejoras en la construcción de transmisores de 
impulsos rotativos.

Según se describe y reivindica en la presente me­
noría descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la 
acompañan.

Consta esta memoria de treinta y una hojas foliadas 
y escritas a máquina por una^sála de sus caras.

Madrid, [) tC. 1964
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