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MEMORIA DESCRIPTIVA

* q^e se pr e senta paya uniy a la  s o l ic i t  ud

& e

P A T E N T E  DE  I N T R O D U C C I O N

e n

E S P A Ñ A  
par DIEZ años

a nombre de GEORGES MARECEAL, de nacionalidad belga, residen­

te en SI, me Hovámont, Theux, Bélgica, por:

« UN DISPOSITIVO DE ABREVADERO AUTOMATICO "

La presente patente tiene como objeto un abrevadero 

antomástico destinado a los animales que, mientras se ejerce 

la oresión de su. cabeza contra una placa o pala 'd ispuesta en 

el abrevadero, provocan en la cuba del abrevadero la  admisián 

del agua precisa para sus necesidades y su parada, cuando ce­

sa esta presi án.

Para lograr este objeto, han sido realizados ya d ife­

rentes tipos de abrevaderos en lo s cuales se empleaban dispo­

sitiv o s  mecánicos complicados.

En lo s últimos tiempos, un abrevadero automático, cuyo
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funcionamiento está asegurado por la  acción del peso de ana 

o varias masas qne actúan en calidad de obturador sobre el 

o r if ic io  de llegada del líquido, se ha mostrado particu lar­

mente apto para dar completa sa tisfacc ión  por causa de su 

simplicidad, de la  ausencia de cualquier mecanismo delicado 

y de la  seguridad de su funcionamiento.

La presente patente rea liza , en e l tipo de abrevadero 

automático arriba citado, perfeccionamientos importantes que 

aseguran un funcionamiento irreprochable indesregulable, con 

un mecanismo simple y robusto, que da completa satisfacc ión  

y que cumple todas la s  condiciones exigidas para e ste  genero 

de aparatos.

A este efecto, en el aparato automático que constituye 

el objeto de la presente patente, se efectúa l a  obturación 

por medio de l a  masa que forma el peso que actúa en calidad 

de obturador, muy por encima de su centro de gravedad, lo  

que tiene la  gran ventaja de re a liz a r  siempre una obturación 

perfecta, sobre todo s i  se añade a esto el concurso de un guia­

do central del peso; además, e l enganche, regulable sobre e l 

peso, del ramal de la  pala provoca e l levantamiento del peso, 

lo que peimite regular la  amplitud del desplazamiento angular 

de la  pala antes de su acción, no permitiendo finalmente el 

d ispositivo de enganche de la  paleta su elevación o desen­

ganche por el animal, sino solamente en el ourso de una manio­

bra preliminar que no puede ser llevada a cabo más que per la  

mano del hombre.

Así, e l abrevadero automático considerado e stá  carac­

terizado esencialmente porque en la  cuba en que se mueve una 

masa que forma el peso que actúa en calidad de obturador sobre 

el o r if ic io  de entrada de agua, e ste  o r if ic io  está dispuesto
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por encima del centro de gravedad de dicha masa, de manera 

que la  acción de la  gravedad del peso que constituye la  ma­

sa provoque siempre una obturación normal por la  junta del 

o r if ic io , ventajosamente con un guiado, eventualmente sin  

5 guiado, de la  masa sobre un caequillo central de la  cuba 

que llev a  en su parte superior la  boquilla de entrada del 

liquido, graoias a un ahuecamiento central de forma oirou- 

la r  abierto o no en su cara posterior, cuyo ahuecamiento 

se prolonga hacia arriba, por un alojamiento oilindrico en 

lo  e l que está  dispuesto, por encima del centro de gravedad 

del peso, el órgano de obturaoión provisto de un vastago 

roscado regulable en posición en este ultimo, eventualmente 

sin  vastago roscado regulable, que constituye el órgano de 

mando de la elevación de la  masa que forma el pese que ao- 

15 tua en calidad de obturador y provisto a este efecto, exte- 

riormente, además de una tuerca de bloqueo, de un travesano 

bajo la  cual toma contacto la  cara exterior del borde la te ra l 

circu lar de una ranura de forma especial, de la  que está pro­

v ista  la  parte central posterior de la  pala de maniobra, pro- 

2o v ista  lateralmente de muñones de sección sem icilindrica que

encajan, por hendiduras practicadas en la s  paredes la te ra le s  

de la  cuba, en el fondo de óstas, donde unos apoyos semici- 

lin d rieos aseguran el pivotamiento de la  pala de maniobra.

Se menoionaránotros d etalles caracteristioos en el 

2ó curso de la  exposición de la  descripción de este abrevadero

automático.

A fin  de hacer comprender mejor la  exposición ante­

rio r, los dibujos anejos representan un modo de ejecución 

del abrevadero automático considerado.

3o A este efecto, la  figura 1 representa urja v is ta  en
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planta 3el aparato.

La figura 2, representa una sección en alzaáo según 

A-B, figura 1.

La figura 3, una sección en alzaáo según C-D, figura

1.

La figura 4, una sección en sentiáo horizontal según 

E-F, figura 3.

La figura 3, una v is ta  en alzado de la  pala de manio­

bra.

lo  La figu ra  6, una v ista  de p e r f il  de la  figu ra  5.

La figura 7, una v is ta  parcia l de una pared la te r a l  de 

la  cuba que muestra la  hendidura.

Refiriéndose a la s  Üguras anteriores, 1 representa la  

ouba o reoipiente del abrevadero provista en su cara frontal 

15 in terior de un oasquillo 3 que llev a  un canal in terior 2 so­

bre cuyo extremo superior e stá  f i ja d a  la  boquilla de sa lid a  

4 del liquido, llevado a su extremo in ferior por e l conducto 

de alimentación 31. Sobre este tubo de sa lid a  4, reposa la  

junta de estanqueidad 5 dispuesta en el fondo de la perfora- 

2o oion 23 del organo de obturación 6, en cuya parte superior 

está encajada l a  extremidad in ferior de un vastago roscado 

7 provisto de una arandela 8, de una tuerca de bloqueo 9, 

y en su extremidad superior, de un travesano 10 de secciún 

recta de forma triangular con a r is ta s  de apoyo 11. Este or- 

2o gano de obturación 6 está dispuesto en un alojamiento de for­

ma cilin d rica  12 que se encuentra por encima de un ahuecamien­

to 13 de forma sem i-cilindrica abierto en la cara posterior 

de la  masa 14 que forma el peso que actúa en calidad de ob­

turador.

3o " El organo de obturación 6 está apretado por su borde
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in ferior 15 contra el salien te interior dispuesto en la  base 

del alojamiento 12 durante el bloqueo de la  tuerca 9 roscada 

sobre el vastago roscado 7 que manda la  elevación del peso 

14, que, por su ahuecamiento 13 está  guiado sobre el easqui- 

5 l io  central 3 . En su parte superior, e ste  oasquillo 3 posee

lateralmente ahuecamientos o cubetas 16 en la s  que se dispo­

nen la s  prominencias o sa lien tes 17? de los bordes superiores 

la te ra le s  del ahuecamiento central 13, de manera que el peso 

14, cuando está encajado en sentido vertical a lo largo del 

lo  qasquillo 3, no puede desencajarse de áste  por un desplaza­

miento, accidental o no, en sentido horizontal o aproximada­

mente, sino únicamente cuando se le  re t ir a  vertioalmente mas 

a l ia  de la  prolongación en altura de los sa lien tes 17.

Las a r is ta s  11, están destinadas a tomar contacto en 

15 18 sobre la  cara superior que rodea el borde 19 de la  parte

circu lar de la ranura 20 que desemboca al exterior por una 

hendidura 21, de ancho un poco superior a l diámetro del cuer­

po del vastago roscado 7, y practicada en la parte posterior 

del ramal 22 de la pala de maniobra 23. De esta  manera, la 

2o tuerca de bloqueo 9 formará tope, con un desplazamiento en

sentido horizontal, o sensiblemente horizontal, de la  pala 

de mando 23, por el hecho de que al ser  su diámetro exterior 

mayor que e l ancho de la hendidura 21 del ramal 22 de la pa­

la  23, se opondrá a la retirada o al levantamiento de esta 

25 última a menos que esta  no sea previamente elevada.

La pala 23 comprende también una parte, o rama, ho­

rizontal 22 y, aproximadamente en ángulo recto, otra rama 

24 ligeramente curvada hacia el in terior en su parte inferior 

y en esta unas perforaciones 28 para el encaje de los dedos 

3o de l a  mano para poder levantar la  pala 23 por encima de la
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tuerca de bloqueo 9 para permitir su retirada, ta l  como se 

ha señalado anteriormente.

Lateralmente, la  pala 23 está provista de pivotes o 

muñones 26 de sección recta sem icilindrica que, despuós de 

5 haber sido introducidos entre la s  caras planas de la s  hendi­

duras 27 de la s  paredes la te ra le s  de l a  cuba 1, reposan so- 

-bre la s  caras sem i-cilindricas 28 de lo s  fondos de la s  hen­

diduras 27 que constituyen lo s apoyos de lo s  muñones 26.

Se observará que el o r ifio io  de sa lid a  del tubo de 

lo  admisión 4 se encuentra por encima del borde 29 de la  cuba 

1.

El funcionamiento es el sigu iente:

El animal, a l apoyar su hocico contra la  parte o ra­

mal 24 de la  pala de maniobra 23, hace pivotar a esta por 

15 sus muñones 26, y l a  cara 18 de su parte horizontal 22 v ie­

ne a contacto.con la  parte in ferior 11 de la trav iesa 10, a 

l a  que levanta y consecuentemente al vastago 7, y óste d lt i-  

mo a su vez, al organo de obturación 6 so lidario  del peso 

14.

2o En este momento, e l  organo de estanque idad 5 es levan­

tado con e l conjunto y el líquido puede sa l ir  libremente por 

la  boquilla de admisión 4 y extenderse por la  cuba 1 del abre­

vadero. Habiendo cesado el animal de beber, se re t ira , y no 

estando ya mantenido el peso 14 levantado, vuelve a caer co- 

28 rrectamente ya que el centro de gravedad del conjunto se en­

cuentra notablemente por debajo del o r ifio io  de obturación 

4.

Cuando se quiere hacer in u tilizad le  a l  abrevadero, 

basta introducir lo s dedos de la  mano en la s  perforaciones 

3o 2S del ramal 24 de la  pala de maniobra 23, levantarla lig e ra -
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mente de manera que la parte circular de su. ranura 20, so­

brepase la  cara superior de la  tuerca de bloqueo 9, re tira r  

después hacia s i  a la  pala 23 cuya hendidura 21 puede pasar 

entonces alrededor del vastago 7, haciéndola deslizar por 

5 sus muñones 26 en la s  hendiduras 27 de la cuba 1. La vuelta 

a su s i t io  de la  pala 23 se efectuara por una maniobra simi­

la r , pero en sentido inverso.

lo  ir O T A

Los puntos de invencién propia no nueva, pero no pre­

sentada, practicada ni divulgada en España por DIEZ años, 

que se presentan para que sean objeto de esta so lic itu d  de 

15 Patente de Introducción, son lo s  sigu ientes:

l s . -  Un d ispositivo  de abrevadero automatioo, caracte­

rizado porque en la cuba donde se mueve una masa, que forma 

el peso que actúa en calidad de obturador sobre el o r ific io  

de llegada de agua, este o r if ic io  esta dispuesto por encima 

2o del centro de gravedad de dicha masa, de manera que la  ac­

ción de la gravedad del peso que constituye la  masa provoque 

siempre una obturación normal, por la  junta del o r ific io , ven­

tajosamente con un guía de eventualmente sin  guiado de la  ma­

sa sobre un casquillo central de la  cuba que lleva en su ve&- 

23 tice  la  boquilla de sa lid a  del líquido, gracias a un ahueca­

miento central de forma oircular, abierto o no sobre su oara 

posterior, cuyo ahuecamiento se prolonga hacia arriba por un 

alojamiento cilindrico  en el que e stá  dispuesto, por encima 

del centro de gravedad del peso, el órgano de obturación pro- 

3o v isto  de un vastago roscado, regulable en posición en éste
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ultimo, y eventualmente sin  vastago roscado regulable, que 

constituye el árgano de mando de la  elevación de la  masa 

que forma el peso que actúa en o al idad de obturador y pro­

v isto  a e ste  efecto, exteriormente, además de una tuerca de 

6 bloqueo, de un travesano bajo el cual toma contacto la  cara 

exterior del borde la te ra l  circular de una ranura de forma 

especial de la  que está  provista la  parte central posterior 

de la  pala de maniobra provis na lateralmente de muñones de 

seocion sem ioilindrica que encajan, por medio de hendiduras 

lo  practicadas en la s  paredes la te ra le s  de la cuba, en el fondo 

de estas, donde unos apoyos sem i-eilindricos aseguran e l p i- 

votamiento de la  pala de maniobra.

23.- Un dispositivo de abrevadero automático segán 

la  reivindicación 1, caracterizado porque la  regulación de 

15 la  amplitud del desplazamiento angular de la  pala de manio­

bra, consecuentemente a la  elevación del peso, se obtiene 

según la  profundidad dada a l encaje, en el árgano de obtura­

ción, del vastago roscado que soporta el travesano so lic ita ­

do por l a  parte posterior de la  pala de maniobra.

2o 33.- un d ispositivo  de abrevadero automático según

la s  reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porque la  retirada 

de la  pala de maniobra está subordinada primeramente a un 

movimiento de elevación de ósta por encima de la  tuerca de 

bloqueo del vástago roscado, por introducción de dos dedos 

25 de la  mano en perforaciones de que está provista la  oara de­

lantera de la  pala de maniobra, despuás de lo  cual su retirada 

se efectúa solamente de manera oompleta, cuando sus muñones 

han salido  de la s  hendiduras de la s  paredes la te ra le s  de la  

cuba.

3o 43.- Un d ispositivo  de abrevadero automático según la
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reivindicación 1, caracterizado porque la  ranura practicada 

en la  rama posterior de la  pala de maniobra comprende una 

hendidura, cuyo fondo, de forma oiroular, es de un diámetro 

mayor que el ancho de la  hendidura.

5 5S.- Un dispositivo de abrevadero automátioo según la s

reivindicaciones 1, 3 y 4, caracterizado porque la  tuerca de 

bloqueo del vastago roscado de mando constituye un tope que 

impide la  retirada de l a  pala de maniobra por el hecho de que 

e l ancho de la hendidura de sección rectangular de l a  ranura 

lo  de su rama posterior es menor que el de la tuerca considerada.

63.- Un dispositivo de abrevadero automático según la s  

reivindicaciones 1 y 3, caracterizado porque la pala de manio­

bra está configurada en dos partes o ramas aproximadamente en 

ángulo recto, estando la  primera, horizontal que forma una 

15 pantalla  de protección provista de la  ranura y que constitu­

ye la  palanca de levantamiento de l a  masa que forma el peso, 

constituyendo la  segunda, sensiblemente v ertica l, la  palanca 

de maniobra propiamente dicha que recibe el empuje de la ca­

beza del animal y que está  provista de dos perforaciones en 

2o que se introducen lo s dedos de la mano para peim itir su le ­

vantamiento.

73.- Un dispositivo ¿e abrevadero automático, según 

la s  reivindicaciones 1, 3, 4, 5 y 6, caracterizado porque 

la  pala de Maniobra está provista lateralmente de dos pivotes 

35 de sección sem icilindrica.

83.- Un d ispositivo  de abrevadero automático, según 

la  reivindicación 1, caracterizado porque la s  caras in feriores 

planas de la s  nendiduras practicadas en los bordes de la s  pa­

redes la te ra le s  de la  cuba acaban en caras sem icilindricas 

3o que forman los apoyos de los pivotes o muñones de la pala de
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lo

9R.- Un d ispositivo  de abrevadero automático, seg&n 

la  reivindicación 1, caracterizado porque la  retirada del 

peso no se puede efectuar mas que en sentido v ertica l, por 

causa de que unos sa lien tes de su ahuecamiento central enca­

jan  en lo s huecos o vaciados la te ra le s  de la  parte superior 

del caequillo central de guiado que encierra el conducto de 

alimentación.

IOS.- Un dispositivo de abrevadero automático.

Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que antecede 

representado en los dibujos que se acompañan y para lo s fin es 

que se han especificado.

Esta Memoria consta de diez hojas e so rita s  a máquina 

por una sola cara. ^  __

nnna,
í.A .

- lo  -

¡ntr.
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