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I N T R O D U C C I O N

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS ELEVADORES DE PLATA­
FORMAS", a favor de DON ANTONIO SALA SERRA, de nacionalidad 
española, re s id en te  en SABADELL (B arcelona), C arre tera  de Bar­
celona, 24-3*

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presen te invención, re a liz ad a  con éx ito  en e l extran­
je ro , se re f ie re  a anos perfeccionam ientos en lo s  mecanismos e le ­
vadores de p lataform as h id ráu lic a s ;

Los perfeccionam ientos se re f ie re n  de una manera espe- 
5. c ia l  a l a s  p lataform as elevadoras de tip o  h id ráu lico  co rr ien te ­

mente empleadas en l a  in d u s tr ia  m etalú rg ica, fundiciones, trenes 
de laminado, a u x il ia r  de máquinas de in d u s tr ia s  químicas, e tc . y 
también para elevación de pesos a bastan te  a l tu ra , constituyendo 
montacargas o andenes móviles o f i jo s  para carga y descarga, de 

qO. m ate ria le s  d iversos.
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En l a  invención se ha p rev is to  una p lataform a elevadora 
suscep tib le  de autom atizar su tra b a jo  mediante l a  ap licac ió n  
de m ú ltip les sistem as a u x il ia re s , habiéndose dispuesto  en l a  
misma mandos d ire c to s , a d is ta n c ia , por programación, actuados 
por f in a le s  de c a rre ra , cé lu las  fo to e lé c tr ic a s  y cualqu ier 
o tro  sistem a e lé c tr ic o  o mecánico.

Los perfeccionam ientos hacen re fe re n c ia  a l mecanismo 
elevador de l a  plataform a m óvil, mediante el cual se lo g ra  un 
ascenso en sen tido  v e r t ic a l ,  manteniéndose l a  plataform a 
perfectam ente e s ta b iliz a d a  en su posic ión  h o rizo n ta l de tra b a jo  
merced al d isp o sitiv o  de t i j e r a  elevadora, in teg rada  por 
brazos de lámina de chapa simple o doble, a r ticu lad o s  por tinos 
de sus extremos y dotados en lo s  opuestos de p a tin e s  de deslizado 
en guías p re v is ta s  en l a  plataform a móvil y en e l marco del 
b as tid o r base.

l 'l  d isp o sitiv o  m otriz de accionamiento del sistem a de 
t i j e r a  e s tá  co n s titu id o  por un juego de uno o v ario s  c ilin d ro s  
h id rá u lic o s , en posic ión  bascu lan tes y accionados por una mo- 
tobomba, estando e l c ilin d ro  a rtic u la d o  por su fondo sobre 
un e je  ho rizo n ta l del b a s tid o r , m ientras que e l extremo l i ­
bre del vastago del émbolo forma un codo de cigüeñal en un 
e je  so lid a r io  de l a  t i j e r a ,  de manera que el g iro  de dicho e je  
en función del empuje del vastago determ ina la  abertura, de l a  
t i j e r a  y en consecuencia l a  elevación  de l a  p lataform a en l a  
cuan tía  que se p re c ise .

El b a s tid o r base del conjunto comprende esp igas v e r t i ­
ca les en lo s  v é r t ic e s  de sus esquinas, que constituyen  p i l a r i l l o s  
de apoyo para l a  plataform a m óvil, formando una xona de seguridad
para p ro tección  del o p erario .
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El conjunto comprende a su vez un equipo e lé c tr ic o  de 

seguridad, mandos a p ie , mano, o autom ático, pudiendo disponerse 
en e l  b as tid o r base un sistem a de rodamientos adecuados para 
su tra n s íad ó .

Con e l f in  de f a c i l i t a r  l a  exp licac ión , se acompaña a la  
presen te  memoria d escrip tiv a  de una lámina de dibujos en la  

que se ha representado un caso de re a liz a c ió n  que se c i ta  a 
t i tu lo  de ejeinplo.

En lo s  dibujos:
La fig u ra  1 , rep resen ta  una sección diam etral de una 

plataform a elevadora.
La fig u ra  2, es u&a v is ta  en persp ec tiva  de l a  p la ta ­

forma representada en La fig u ra  a n te r io r .
La f ig u ra  3; m an ifiesta  o tra  persp ec tiva  de una va­

r ia n te  de re a liz a c ió n , en l a  que se ap rec ia  una plataform a 
elevadora especialm ente destinada a grandes pesos.

Haciendo re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s , se ap recia  en su 
re a liz a c ió n  una plataform a elevadora co n s titu id a  por un b a s t i ­
dor 1 , y una plataform a móvil 2, re lacionadas a través del 
sistem a elevador de palancas án t i j e r a  3 y 4, a r ticu lad as  
en tre  s í  en 5, comprendiendo dichas palancas extremos 6 y 7 
a r tic u la d o s , m ientras que lo s  extremos opuestos 8 y 9 van 
dotados de p a tin es 10, operativamente dispuestos para su des­
lizad o  en la s  guías 11 y 12.

Las palancas 4 in teg ran te s  del sistem a de t i j e r a  
in te r io r  comprenden un travesano 13 s o lid a r io , p rov isto  de 
o re je ta s  14 para a r t ic u la c ió n  del extfemo del vastago 15 del 
p is tó n , estando a su vez e l c ilin d ro  16 articu lad o  en 17.



Este c ilin d ro  e s tá  gobernado por l a  motobomba 18, 
compreRdida en e l b a s tid o r base 1 .

La base 1 c ita d a , comporta unos p i l a r i l l o s  19 , que en 
posición  de cerrado de l a  plataforma,, mantienen a é s ta  elevada 

5 . un margen de seguridad, en ev ita c ió n  de p o sib les  acc id en tes .
La invención, dentro de su esen c ia lid ad , puede se r 

llevada  a l a  p rá c tic a  en o tra s  formas de re a liz a c ió n  que d if ie ra n  
en d e ta lle  de l a  indicada a t í t u lo  de ejemplo en l a  descrip ­
ción y a l a  s cuales alcanzará igualmente l a  p ro tección  que 

]_0 . se recaba. Podrá, pues, co n s tru irse  en cualqu ier fomr y t a ­
maño, con lo s  m ate ria le s  y medios más adecuados, por quedar 
todo e llo  comprendido en e l  e s p í r i tu  de l a s  re iv in d ic ac io ­
nes.
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Hecha l a  descripción  del presente invento, lo  que se 
declara  como no divulgado n i p racticado  en España, comprende 
la s  s ig u ien te s  re iv ind idaciones:

1 . Perfeccionam ientos en lo s  mecanismos elevadores de 
plataform as h id rá u lic a s , ca racterizados esencialmente por e l 
hecho de comprender un sistem a elevador en tre  e l  b as tid o r 
f i j o  y l a  plataform a móvil h o riz o n ta l, estando integrado este 
sistem a mecánico de elevación por brazos de palanca simples
o compuestos, organizados en t i j e r a  y presentando sus extremos 
adyacentes, f i j o s  y móviles respectivam ente, estando lo s  f i jo s  
a r ticu lad o s  y lo s  móviles p ro v isto s de p a tin es para su d esliza ­
do en guías prop ias del b as tid o r y de l a  plataform a.

2. Perfeccionam ientos, según l a  a n te r io r  re iv in d icac ió n , 
en lo s  que el d isp o sitiv o  de accionado de l a  t i j e r a  elevadora 
e s tá  constitu ido  por un juego de uno o vario s c ilin d ro s  h id rá u li­
cos, d ispuestos en sentido lo n g itu d in a l a l b as tid o r de base y 
montados en organización bascu lan te , mediante a r tic u la c ió n  p rev is ta

en la  base del c ilin d ro  y en el extremo del vastago del p is tó n , 
para c o n s t i tu ir  un codo de cigüeñal sobre un travesado so lid a rio  
de la. t i j e r a ,  estando gobernado dioho juego de c ilin d ro s  por man­
dos a p ie , mano o automáticos de accionado de una bomba h id ráu lic a , 
con motor con paro f in a l  de c a rre ra .

3. Perfeccionam ientos, según la s  re iv ind icaciones 1 y 2,
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en lo s  que en e l b a s tid o r base del conjunto se han pre-visto medios 
d is tan c ia  do re s  de l a  plataform a móvil en su posic ión  in f e r io r  de 
se rv ic io , para c o n s t i tu i r  una sona o margen de seguridad que e v ita  
l a  p o s ib ilid ad  de acc id en tes.

plataform as h iá ra u lic a s .

Según se describe y re iv in d ic a  en l a  p resen te  memoria 
d esc rip tiv a  que consta de s e is  ho jas fo liad a s  y e s c r i ta s  a 
máquina por una so la  de sus ca ras, acompañadas de lo s  dibujos 
reglam entarios.

5 4. Perfeccionam ientos en lo s  mecanismos elevadores de

Madrid, a 16 U1C
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