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Cas 1 '

MEMORIA DESCRIPTIVA

que se  p re se n ta  p a ra  u n i r  a l a  s o l i c i t u d

de

PATENTE DE INVENCION

form ulada e l  15 de d ic iem bre  de 1964, con e l  ns 307.127

en

E S P A Ñ A  

po r VEINTE años

a nombre de SOCIETE DES APPAREIIS BOIRAULT y ÜSINES ET 

ACIERIES DE SAMBHE ET METJSE, e n tid a d e s  f r a n c e s a s ,  e s ta b le  

c id a s  en 3 , Rué J u le s  L efebvre  y 45, Avenue M arceau, r e s ­

p ec tiv am en te , ambas en  P a r í s ,  F ra n c ia ,  po r:

"MECANISMO DE BLOQUEO PARA ENGANCHE AUTOMATICO DEL 

GENERO WILLISON PARA VEHICULOS DE FERROCARRIL"

E l p re se n te  in v en to  se  r e f i e r e  a u n  mecanismo 

para  e l  b loqueo de enganche au tom ático  de v e h íc u lo s  sob re  

c a r r i l e s  cuyo movim iento de acop lam ien to  p re s e n ta  una com 

ponente o b lic u a  con r e l a c ió n  a l  e;je d e l  enganche. T a l es 

5 e l  caso e sp ec ia lm en te  para  lo s  enganches l i b r e s  de l a  cía, 

se  W ill is o n , englobando e s ta  d e s ig n a c ió n  ta n to  e l  engan­

che W illis o n  propiam ente d ich o , como l a s  v e rs io n e s  más re  

c ie n te s  que in c lu y e n  s u p e r f ic ie s  de tope  d e s tin a d a s  a im -
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p e d ir  e l  d e s liz a m ie n to  v e r t i c a l  r e l a t i v o  de dos cabezas 

de enganche acopladas*

En e l  t ip o  de enganche de l a  c la se  c o n s id e ra ­

d a , l a  cabeza de acoplam ien to  p re se n ta  un  p e r f i l  de aco­

p lam ien to  compuesto de dos g a r ra s  l a t e r a l e s  de form a y 

de m agnitud d i f e r e n te s ,  denominadas re sp ec tiv a m e n te  g a rra  

grande y  g a r ra  pequeña y  que e s tá n  d is p u e s ta s  a n iv e le s  

d i f e r e n te s  a uno y  o tro  lad o  de un  p a s i l l o  v e r t i c a l .

En re p o so , en  e s ta d o  d esaco p lad o , e l  extrem o 

a n te r io r  -o  p e s t i l l o -  de un  c e r ro jo  cuyo cuerpo e s tá  a lo  

jado  en  l a  cabeza , forma s a l i e n te  en  e l  p a s i l lo  c i ta d o .

En e l  momento d e l a co p lam ien to , e l  p e s t i l l o  de 

cada c e r ro jo  e s  empujado momentáneamente por l a  g a rra  pe 

queña d e l  enganche a n ta g o n is ta .  Cuando lo s  enganches e s ­

t á n  aco p lad o s , l a  g a rra  pequeña de uno e s tá  engranada con 

l a  g a r ra  grande d e l  o tro  e inversam en te  y lo s  p e s t i l l o s  

de lo s  c e r ro jo s  han  v u e lto  a c a e r  en  lo s  p a s i l l o s  co lo ca ­

dos f r e n t e  a f r e n t e ,  lo  que a seg u ra  e l  bloqueo de l a s  ca 

b e z a s . E l b loqueo es  hecho a s í  a u to m ático .

E l desbloqueo e s tá  asegurado  por medio de un  

mando manual que provoca l a  o c u lta c ió n  de uno de lo s  ce­

r r o j o s ,  lo  que perm ite  l a  se p a ra c ió n  de l a s  cabezas de 

acop lam ien to  cuando á s ta s  son a t r a id a s  en  d ire c c io n e s  

o p u e s ta s . Es conocido u t i l i z a r ,  pa ra  a se g u ra r  e s te  b lo ­

queo a u to m á tico , un mecanismo a lo ja d o  en  una cámara s i ­

tu ad a  en  l a  cab eza , d e tr á s  d e l  p a s i l l o  c i ta d o .  E s te  meca 

nismo comprende e sp ec ia lm en te  un  c e r ro jo  d e s l iz a n te ,  un  

órgano de calado  d e l  c e r ro jo  generalm ente  denominado con 

t r a c e r r o j o ,  un  órgano de r e te n c ió n  o t r in q u e te  y una l e  

va de c e r ro jo .  E l mando d e l mecanismo e s tá  asegurado  por
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u n  dedo g i r a to r io  que te rm in a  en  u n  mango de m aniobra 

u  o tro  órgano de tra n s m is ió n  de u n  movimiento de r o t a ­

c ió n .

Además de l a s  fu n c io n e s  p rec ed e n te s  de bloqueo

y de desb loqueo , se  re q u ie re  ac tu a lm en te  d e l  mecanismo 

de bloqueo que p e rm ita  l a s  dos fu n c io n e s  su p le m e n ta ria s  

s ig u ie n te s :

-  H acer p o s ib le  l a  a n u la c ió n  de un  mando de 

desbloqueo e fe c tu a d o  por e r r o r ;

-  b lo q u ea r e l  c e r ro jo  en  p o s ic ió n  e c lip s a d a  

con o b je to  de h a c e r  im posib le  e l  b loqueo de dos cab ezas.

Se conocen ya d iv e rs o s  mecanismos que re sp o n ­

den a s i  a l a s  c u a tro  fu n c io n e s  s ig u ie n te s :

A -  Bloqueo au tom ático  

15 B -  Desbloqueo

C -  A nu lación  de un  desbloqueo 

D -  P ro h ib ic ió n  de bloqueo

S in  embargo, lo s  mecanismos conocidos in c lu y e n  

en  g e n e ra l  un  g ra n  número de p ie z a s  c o n s t i tu t iv a s  que 

20 deben e s t a r  a lo ja d a s  en  un  e sp ac io  muy e s t r e c h o . S i e s ta s  

p ie z a s  so n  dem asiado num erosas, e s  n e c e sa r io  r e d u c i r  sus 

d im ensiones lo  que l a s  hace f r á g i l e s  y  aumenta más e l  

p re c io  de c o s te  d e l  mecanismo. Además, en e l  caso de un  

niimero de p ie z a s  im p o rta n te , e s ta s  deben s e r  e je c u ta d a s  

25 con to le r a n c ia s  pequeñas y como l a  forma de e s ta s  p iez as  

e s  com pleja , pueden r e q u e r i r  una m ecan izac ión  onerosa  y 

d i f í c i l .  Además, en  l a s  cabezas de enganche ac tua lm en te  

conocidas, e l  mando d e l  desbloqueo (B) e s  d i s t i n t o  d e l  

que a seg u ra  l a s  dos fu n c io n es  su p le m e n ta ria s  (C y  D) con 

30 s id e ra d a s  más a r r i b a .  Es p re c iso  en to n ces  m ontar sob re
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l a  cabeza órganos de mando su p le m e n ta rio s  cuyo acceso  

puede s e r  d i f í c i l  y que pueden r e q u e r i r  e sp ec ia lm en te  

e l  paso e n tr e  lo s  vagones.

F in a lm en te , se  ex ige  en  g e n e ra l  a lo s  engan­

ches au to m ático s de l a  c la s e  c o n sid erad a  que in c lu y a n  un  

in d ic a d o r  que p e rm ita  s a b e r , m irando de lad o  l a  cabeza 

de acoplam ien to  s i  e s t á  en  p o s ic ió n  de bloqueo o de des­

b lo q u eo . Ahora b ie n , lo s  d iv e rs o s  in d ic a d o re s  que han  s i  

do p ro p u es to s  p re s e n ta n  e l  in co n v e n ie n te  de s e r  f r á g i l e s  

o poco v i s i b l e s  o de o r ig in a r  com plicaciones m ecán icas.

E l  p re s e n te  in v en to  t ie n e  por o b je to  rem ed ia r 

lo s  in c o n v e n ie n te s  p re c e d e n te s . P e rs ig u e  en  p a r t i c u l a r  

p e rm it i r  l a  r e a l i z a c ió n  de u n  mecanismo de bloqueo que 

a seg u ra  l a s  c u a tro  fu n c io n e s  A, B, C, D c i ta d a s  y que no 

in c lu y e  más que un  námero red u c id o  de p ie z a s  de e s t r u c ­

tu r a  re la tiv a m e n te  s e n c i l l a .  T iene además por o b je to  

e s e n c ia l  p e rm it i r  l a  r e a l iz a c ió n  de l a s  c u a tro  fu n c io n es  

A ,B ,C , D por medio de u n  mando c e n tra l iz a d o  que no in c lu  

ye más que un  só lo  á rb o l de s a l id a .  F in a lm e n te , a seg u ra  

nnq s e ñ a l iz a c ió n  d e l  e s ta d o  de l a  cabeza por m edios sen  

c i l i o s ,  v i s i b l e s  y poco f r á g i l e s .

Segán e l  in v e n to , e l  mecanismo de bloqueo que 

comprende un  c e r ro jo  d e s l iz a n te ,  un  c o n tra c e r ro jo  p ivo— 

ta n te  que in c lu y e  una rama que s o b re s a le  en  reposo  en  un  

p a s i l l o  de l a  cabeza que se p a ra  l a  g a rra  pequeña y l a  

g ran d e , u n  t r in q u e te  de r e te n c ió n ,  una le v a  de c e r ro jo  

r o t a t i v a  d e s tin a d a  a a se g u ra r  e l  desbloqueo por i n t r o ­

d u cc ió n  d e l  c e r ro jo  en  una cámara p ra c t ic a d a  en  l a  cabe 

za d e l  e n a n c h e  y  que c o n tien e  e l  con jun to  d e l  mecanismo, 

se  c a r a c te r iz a  p rin c ip a lm en te  porque comprende una le v a
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de mando u n id a  angularm ente a un  á rb o l de m aniobra, p o r­

que e l  t r in q u e te  e s t á  a r t ic u la d o  sob re  e l  c e r ro jo  y l l e ­

va u n  p u lsa d o r e c l ip s a b le  s i tu a d o  sobre  l a  t r a y e c to r ia  

de l a  le v a  de mando y porque e s ta  le v a  puede a r r a s t r a r  

nq le v a  de c e r ro jo  en  e l  curso  de una m aniobra de desb lo  

queo, s ien d o  además t a l e s  l a s  u n io n es p r e v is ta s  que du­

r a n te  d ich a  m aniobra l a  le v a  de mando le v a n ta  e l  t r in q u e ­

t e ,  a r r a s t r a  l a  le v a  de c e r ro jo  que hace d e s l i z a r  e s te  d i  

tim o h a s ta  l a  p o s ic ió n  de desbloqueo donde e s  m antenido 

p o r enganche d e l  t r in q u e te  sobre  e l  c o n tr a c e r ro jo ,  mien­

t r a s  que una r o ta c ió n  de ig u a l  s e n tid o  pero  de am p litud  

menor de l a  le v a  de mando después de su  re to rn o  a p o s i­

c ió n  i n i c i a l  p e rm ite  s o l t a r  e l  t r in q u e te  fu e ra  d e l  c o n tra  

c e r ro jo  y  l i b e r a r  a s í  e l  c e r ro jo ,  lo  que an u la  l a  ó rden  

de desb loqueo .

Segiin una r e a l iz a c ió n  p r e f e r id a  d e l  in v e n to , e l  

á rb o l  de m aniobra a t r a v ie s a  l a  cabeza fu e ra  de l a  cámara 

que c o n tie n e  e s te  mecanismo, e stando  asegurada  l a  u n ió n  

e n tr e  e s te  á rb o l y l a  le v a  de mando por una b i e l a  a r t i c u  

la d a  sob re  una m anivela  l le v a d a  por e l  á rb o l de m aniobra 

y que p e n e tra  en  l a  cámara c i t a d a .  En e s ta  r e a l i z a c ió n ,  

l a  le v a  de mando e s  l le v a d a  por un  á rb o l a u x i l i a r ,  p a ra ­

l e l o  a l  á rb o l  de m aniobra y  sob re  e l  c u a l e s tá  montada 

l a  le v a  de c e r ro jo .

O tra s  p a r t ic u la r id a d e s  d e l  in v en to  r e s a l t a r á n  

to d a v ía  de l a  d e s c r ip c ió n  s ig u ie n te .

En lo s  d ib u jo s  a n e jo s , dados a t í t u l o  de ejem­

p lo s  no l im i t a t i v o s ,  se  han  re p re se n ta d o  dos r e a l iz a c io n e s  

p a r t i c u l a r e s  d e l  in v e n to .

l a  f ig u r a  1 e s  una v i s t a  en  p la n ta  con a rran q u es
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de una cabeza p ro v is ta  d e l mecanismo de bloqueo 

do de reposo  segán una prim era r e a l iz a c ió n .

La f ig u ra  2 e s  una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  d e l 

mecanismo de b loqueo , suponiéndose e l  a lo jam ien to  de l a  

5 cabeza tr a n s p a re n te .

La f ig u r a  3 e s  una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  ex ten  

d ida  análoga a l a  f ig u ra  2 .

La f ig u ra  4 es una v i s t a  en a lzado  l a t e r a l  d e l 

mecanismo después d e l c o rte  de l a  c a ja  por un  plano v e r -  

10 t i c a l .

La f ig u ra  5 e s  un  c o rte  segán V-V de l a  f ig u ra  

4.

La f ig u ra  6 e s  un  esquema que m uestra  dos ca­

bezas v i s t a s  en p la n ta  en  e l  curso de acoplam ien to .

15 La f ig u ra  7 e s  una v i s t a  p a r c ia l  análoga a l a

f ig u ra  4 d e l mecanismo en  l a  p o s ic ió n  de l a s  cabezas que 

corresponde a l a  f ig u ra  6 .

La f ig u ra  8 es un  esquema en  p la n ta  análogo a 

l a  f ig u ra  6 de l a s  cabezas acop ladas.

20 La f ig u ra  9 e s  l a  v i s t a  p a r c ia l ,  análoga a l a

f ig u ra  4 d e l mecanismo en l a  p o s ic ió n  que corresponde a 

l a  f ig u ra  6 .

La f ig u ra  10 es una v i s t a  en  a lzado  v e r t i c a l  

d e l mecanismo, tomada desde e l  lado  opuesto  a l a  f ig u ra  

25 4, en  l a  prim era fa s e  de una m aniobra de desbloqueo.

La f ig u ra  11 es  una v i s t a  p a r c ia l  análoga a 

l a  f ig u ra  4 d e l mecanismo a l  f i n a l  de una m aniobra de 

desbloqueo, a n te s  de l a  se p a ra c ió n  de l a s  cabezas.

La f ig u ra  12 es una v i s t a  p a rc ia l  s im ila r  d e l 

30 mecanismo en curso de l a  an u lac ió n  de Tin desbloqueo.

en  e s ta
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La f ig u r a  13 es una v i s t a  p a r c ia l  s im i la r  d e l  

mecanismo en  l a  p o s ic ió n  que corresponde a l a  p ro h ib i­

c ió n  d e l  b loqueo .

La f ig u r a  14 es una v i s t a  p a r c ia l  aháloga  a  l a  

f ig u r a  4 de Tina v a r ia n te .

La f ig u r a  15 es l a  v i s t a  p a r c ia l  en  p la n ta  co­

r re s p o n d ie n te  después de u n  c o r te  según  XV-XV de l a  f ig u  

r a  16 .

Haciendo r e f e r e n c ia  a l a  f ig u r a  1 de lo s  d ibu­

jo s  a n e jo s , se  reconoce  en  1 una cabeza de u n ión d e l  t i ­

po W ill is o n  con su  g a rra  grande 51, su  g a rra  pequeña 52, 

se p a ra d as  una de o t r a  por un  p a s i l l o  53. La cabeza 1 e s  

l le v a d a  por l a  b a r ra  de enganche 54 de e je  A-A montada 

de manera p iv o ta n te  y  d e s l iz a n te  sob re  e l  c h a s is  no r e ­

p resen ta d o  d e l  v e h íc u lo . La cabeza 1 p re se n ta  « na cáma­

r a  c e n t r a l  55 de e je  X-X, o b lic u o  con r e la c ió n  a l a  p re ­

ceden te  y  en  l a  c u a l e s tá  a lo ja d o  e l  mecanismo de b lo ­

queo, o b je to  d e l  p re se n te  in v e n to .

Le e s te  mecanismo, se  ve en  2 e l  c e r ro jo  con 

su  p e s t i l l o  56 y e l  c o n tra c e r ro jo  7 con su  ta c o  57 que, 

de manera conocida, s o b re sa le n  en  e l  p a s i l l o  53 en  e s t a ­

do desacop lado  d e l  enganche. Se d e s c r ib i r á n  ahora  lo s  

elem entos c o n s t i tu t iv o s  de e s te  mecanismo en  e s ta d o  de 

re p o so , d isp u e s to  p a ra  e l  aco p lam ien to , con r e f e r e n c ia  

a l a s  f ig u r a s  2 a 5.

E l  c e r ro jo  2 e s tá  v ac iad o  in te r io rm e n te  según 

vina cubeta  58 y  una a b e r tu ra  de a lig e ra m ie n to  60. E l pes 

t i l l o  56 d e l  c e r ro jo  2 s o b re sa le  en  e l  p a s i l lo  53 pasan  

do por una ven tan a  59 y p re se n ta  en  su  p a r te  i n f e r i o r  una 

rampa redondeada 61 que se  apoya d e s l iz a n te  sob re  un  r e -

-  7 -



borde 62 de l a  cabeza 1 que l im i ta  l a  ven tana  59.

E l c e r ro jo  2 in c lu y e  una segunda rampa redon ­

deada 63 que se  apoya sobre  una e sp ig a  c i l i n d r i c a  3 de 

l a  cabeza 1 que so b re sa le  en  l a  cámara 55. Encima d e l  

5 c e r ro jo  2 , l a  cabeza 1 p re se n ta  una rampa de c o n tra  apoyo 

115 d e s tin a d a  a a se g u ra r  l a  g u ía  v e r t i c a l  d e l  c e r ro jo ,  

l a s  dos ram pas, 6 1 , 63 e s tá n  sep a rad as  por una cav idad  

64 en  l a  c u a l e s tá  d isp u e s to  u n  gancho 65 que s i r v e  de 

f i j a c i ó n  a l  r e s o r te  a n ta g o n is ta  ú n ico  4 d e l  mecanismo,

10 que e s tá  f i j a d o  en  66 sob re  e l  su e lo  18 de l a  cámara 55.

La rampa 63 e s tá  bordeada tra n sv e rsa lm e n te  por 

u n  t a l ó n  15, d e s tin a d o  a co o p era r con l a  le v a  de c e r ro jo  

9 que s e rá  d e s c r i t a  más a d e la n te .  La p a r te  a n te r io r  de 

l a  rampa 63 c o n s titu y e  un  p ico  70 que se e x tie n d e  t r a n s -  

15 v e rsa lm en te  en  e l  mismo se n tid o  que e l  t a ló n  15.

La p a r te  t r a s e r a  d e l  c e r ro jo  2 l l e v a  un  dedo 

68 , que c o n s titu y e  u n  in d ic a d o r  que se  puede in t r o d u c i r  

en  una a b e r tu ra  69 de l a  cabeza 1. E l in d ic a d o r  c ita d o  e_s 

t á  d e s tin a d o  a p e rm it i r  a un  observado r s i tu a d o  a un  l a -  

20 do de l a  cabeza 1 , s a b e r  s i  e l  c e r ro jo  2 form a o no s a l i e n  

t e  en  e l  p a s i l l o  53 .

C ontra l a  pared  de l a  cámara 55 opuesta  a l a  

que l l e v a  l a  e sp ig a  3 e s tá  f i j a d o  u n  g o rró n  8 sob re  e l  

c u a l p iv o ta  l a  c o n tra tu e rc a  7 . E s ta  p re se n ta  sensib lem en  

25 t e  una form a de S. Su rama i n f e r i o r  e s tá  te rm in a d a , como 

se  ha v i s t o ,  en  u n  ta c o  57 que se  e x tie n d e  la te ra lm e n te  

h a s ta  e l  p e s t i l l o  56 d e l  c e r ro jo  7» La rama s u p e r io r  d e l  

c o n tra c e r ro jo  7 l l e v a  una p ro tu b e ra n c ia  de r e te n c ió n  24 

que se  e x tie n d e  tam bién  la te ra lm e n te  h a s ta  e l  c e r ro jo  2 .

30 E n tre  e l  c e r ro jo  2 y  e l  c o n tra c e r ro jo  7 e s tá

-  8 -



a lo jad o  un  t r in q u e te  5 sen sib lem en te  en  forma de 0 cuya 

rama c e n t r a l  l l e v a  un  g o rró n  71 que e s tá  in tro d u c id o  en 

una p e rfo ra c ió n  72 d e l c e r ro jo  2 que desempeña l a  m is ió n  

de so p o r te , l a  rama s u p e r io r  73 d e l t r in q u e te  5 e s tá  t e r  

5 minada en  un  p ico  23. Sobre su  rama i n f e r i o r  74 e s tá  a r  

t ic u la d o  un  p u lsad o r t r ia n g u la r  6 , por medio de un  go­

r r ó n  75» En e l  e s tad o  de l a  f ig u ra  4» e l  p u lsad o r 6 e s tá  

l i b r e  y e s tá  m antenido a tope  por su  p rop io  peso co n tra  

un  s a l ie n te  76 de l a  rama i n f e r i o r  d e l t r in q u e te  5. l a  

10 p a r te  i n f e r i o r  a c t iv a  d e l p u lsad o r 6 p re se n ta  una rampa 

cóncava 77» a l a  cu a l s ig u e  un p ico  78 .

En l a  p a r te  i n f e r i o r  de l a  cabeza 1 e s tá n  mon­

tad o s  de manera p iv o ta n te s  dos á rb o le s  p a ra le lo s  11 y 14, 

que a tr a v ie s a n  resp ec tiv am en te  l a  cámara 55 y l a  b a rra  

15 de enganche 54.

E l á rb o l 14 es  e l  á rb o l de m aniobra ún ico  d e l 

mecanismo. E s tá  d e s tin ad o  a r e c i b i r  movimientos de r o ta ­

c ió n  v a ria d o s  que perm iten  a se g u ra r  l a s  operaciones A, B, 

C, D co nsideradas a p a r t i r  de una tra n sm is ió n  de m ovi- 

20 m iento que comprende más a l l á  de dos r ó tu la s  111, 112, 

dos b a rra s  de a r r a s t r e  113, 114, que term inan  en  mangos 

de m aniobra no re p re se n ta d o s , s i tu a d o s  a un  lad o  d e l ve­

h íc u lo .

De p re fe re n c ia ,  l a s  b a r ra s  de a r r a s t r e  113, 114, 

25 son  de l a  c la se  te le s c ó p ic a  o d e s l iz a n te  para  p e rm it i r  e l  

movimiento an g u la r de l a  cabeza 1 , conforme a l a s  d isp o ­

s ic io n e s  p r e v is ta s  en l a  s o l i c i t u d  de p a te n te  p re sen ta d a  

por l a  s o l i c i t a n t e  e l  20 de oc tub re  de 1964 por "Mando 

manual p e rfecc io n ad o  para  enganches au tom áticos de vago- 

30 n e s" .
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E l á rb o l  11 es  un  á rb o l a u x i l i a r  p a ra le lo  a l  

p re c e d e n te , sobre  e l  c u a l e s tá n  m ontadas ro ta tiv a m e n te  

lad o  a lad o  dos le v a s  que p e rte n e c e n  a l  d is p o s i t iv o  de 

mando d e l  mecanismo de bloqueo : l a  le v a  de c e r ro jo  9 y 

l a  le v a  de mando 10 , s iendo  e s t a  ú ltim a  s o l id a r i a  angu­

la rm en te  d e l á rb o l  14.

La le v a  de c e r ro jo  9» sen sib lem en te  en  forma de 

e sc u a d ra , in c lu y e  un  p u n ta l  79 term inado  en  una p a ta  en­

sanchada 17. Por e l  lad o  opuesto  a l a  p a ta  17, e l  p u n ta l 

79 e s t á  prolongado por un  p ico  16. E l e sp ac io  com prendi­

do e n tr e  l a  rama r a d i a l  81 de l a  le v a  9 y e l  p u n ta l  79 

c o n s titu y e  una cav idad  82 cuya m is ió n  se v e rá  más a d e la n  

t e .

La le v a  de mando 10 es sen sib lem en te  en  form a 

de e sc u a d ra . Su b razo  pequeño 83 l l e v a  una e sp ig a  84 y 

e l  con jun to  de l a s  p ie z a s  9 y  10 e s tá  d isp u e s to  de t a l  

manera que en  caso de ro ta c ió n  de l a  le v a  10, l a  e sp ig a  

84 puede p iv o ta r  lib re m e n te  en  l a  cav idad  82 en  un  ángu­

lo  a p redeterm inado  e n te s  de v e n ir  a e n c o n tra r  l a  rama 81 

de l a  le v a  10. La p a r te  i n f e r i o r  d e l  b razo  pequeño 83 p re  

s e n ta  una p a r te  p lana  80 d e s tin a d a  a v e n ir  a t r o p e z a r ,  en  

p o s ic ió n  de re p o so , sobre  e l  su e lo  18. E l b razo  grande 85 

de l a  le v a  10 c o n s titu y e  por su  s u p e r f ic ie  s u p e r io r  una 

rampa de apoyo 25 d e s tin a d a , como se v e rá ,  a a c c io n a r  e l  

p u lsa d o r 6 d e l  t r in q u e te  5. E l b razo  85 e s tá  bordeado 

por una o re ja  86 sob re  l a  c u a l e s tá  f i j a d a  po r una a r t i  

c u la c ió n  87 una b ie l a  arqueada 12 , que a t r a v ie s a  l a  pa­

r e d  t r a s e r a  90 de l a  cabeza 1 y  que e s t á  u n id a  por una 

segunda a r t i c u l a c ió n  88 a una m anivela  13 s o l id a r i a  d e l  

á rb o l  14.

-  10 -
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La b ie la  arqueada 12 e s tá  d es tin ad a  a asegu

r a r  l a  unión  an g u la r p re v is ta  e n tre  e l  á rb o l de maniobra 

14 y l a  lev a  10.

5 en 91 una se ñ a l f i c t i c i a ,  que esquem atiza l a  p o s ic ió n  

an g u la r de e s te  á rb o l y que f a c i l i t a  l a  e x p lic a c ió n  d e l  

funcionam iento que s ig u e .

s o l ic i ta d o  h a c ia  e l  e x te r io r  por e l  r e s o r te  4 es r e t e n i

10 do por e l  tope de su ta ló n  15 co n tra  e l  p ico 16 de l a  l e  

va 9 que adopta un con tra  apoyo por su p u n ta l 79 y su pa 

t a  17 sobre e l  suelo  18 de l a  cámara 55» E l c o n tra c e rro ­

jo 7 t ie n d e  a p iv o ta r  ba jo  l a  acc ió n  de su peso y e s  r e ­

ten id o  por e l  borde su p e rio r  92 de l a  ventana 59.

15 Cuando una cabeza de enganche a n ta g o n is ta  1a

( f ig u ra  6 ) v iene  a a g a r ra r  con e l  enganche considerado , 

segiín un proceso conocido para  e s te  t ip o  de p e r f i l  de 

acoplam iento , su b a rra  pequeña 52a penetra  en e l  p a s i l lo  

53 de l a  cabeza 1 y empuja c a s i  sim ultáneam ente e l  p e s t i -

20 l i o  56 d e l c e rro jo  2 , y luego e l  taco  57 d e l c o n tra ce rro  

jo  7 .

E sta  acc ió n  provoca e l  deslizam ien to  de l a  ram 

pa 61 y 63 d e l c e rro jo  7 sobre e l  reborde 62 y l a  esp iga  

3 de l a  cámara 55, perm itiendo a s i  a l  c e rro jo  2 r e t r o c e -  

25 der segán F ( f ig u ra  7 ) .

La rampa de con tra  apoyo 115 impide que e l  des 

plazam iento v e r t io a l  d e l c e rro jo  2 adopte una am plitud 

exagerada. Desde e l  comienzo d e l movimiento de r e t ro c e ­

so d e l c e r ro jo , e l  pico 23 d e l t r in q u e te  5 a r ra s tra d o  

30 igualm ente segán F se ha apoyado sobre  l a  p ro tu b eran c ia

Sobre e l  á rb o l 14 se ha rep resen tad o  to d av ía

Bloqueo -  E l c e rro jo  2 cuyo p e s t i l l o  56 e s tá

11
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24 d e l  c o n tra c e r ro jo  7»

P or o t r a  p a r te ,  e l  empuje sob re  e l  ta c o  57 d e l 

c o n tra c e r ro jo  7 provoca l a  ro ta c ió n  de e s te  ú ltim o  según 

G, v in ien d o  a c o lo c a rse  l a  rama s u p e r io r  h o rizo n ta lm en ­

t e ,  a to p e  sob re  l a  rampa 115» E l e sp a c io  comprendido 

e n tr e  l a  rampa 115 y l a  p ro tu b e ra n c ia  24 e s  s u f i c ie n te  

p a ra  p e rm it i r  e l  paso d e l  p ico  23 d e l  c e r ro jo  ( f ig u ra  7)»

Cuando l a  g a rra  pequeña 52a v ien e  a t ro p e z a r  

con l a  g a r ra  grande 51 de l a  cabeza 1 c o n sid erad a  ( f ig u ­

r a  8 ) e l  c e r ro jo  2 l ib e ra d o  vue lve  h a c ia  d e la n te  a su  po 

s i c ió n  i n i c i a l  d e s liz á n d o se  según P* ( f ig u ra  9) b a jo  l a  

a c c ió n  de su  peso y  d e l  r e s o r te  4 . Por e l  c o n tr a r io ,  e l  

apoyo de l a  g a r ra  pequeña 52a c o n tra  e l  ta c o  57 m antiene 

e l  c o n tra c e r ro jo  7 en  su  p o s ic ió n  enderezada»

Como se  producen lo s  mismos m ovim ientos en  lo s  

ó rganos homólogos de l a  cabeza 1a o p u e s ta , lo s  dos c e rro  

jo s  l ib e ra d o s  2 y 2a después de h a b e rse  d e s liz a d o  uno 

c o n tra  o tro  a seg u ran  e l  bloqueo de l a s  cabezas de engan­

che.
Se ve que en  l a  p o s ic ió n  acop lada  de l a  f ig u r a  

9 , l a  p ro tu b e ra n c ia  de r e te n c ió n  24 d e l  c o n tra c e r ro jo  7 

c o n s titu y e  u n  to p e  p a ra  e l  caso en  que por Tina raz ó n  

o u a lq u ie ra  e l  r e t r o c e s o  d e l  c e r ro jo  2 según F re b a s a ra  

l a  am plitud  p r e v i s ta .  En e s te  c a so , en  e f e c to ,  e l  p ico  

23 d e l  t r in q u e te  5 v e n d ría  a t ro p e z a r  con l a  p ro tu b e ra n  

o ia  24 y  to d a  c o n tin u a c ió n  d e l  r e t ro c e s o  s e r í a  im pedida 

por e l  c e r ro jo  2 . E s ta  d is p o s ic ió n  e v i t a  todo desbloqueo 

a c c id e n ta l  de l a s  cabeza 1 y  1a una vez u n id a s .

Se observa  que d u ran te  to d a  l a  o p e ra c ió n  de 

u n ió n , e l  d i s p o s i t iv o  de mando ha perm anecido in m ó v il,
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permaneciendo l a  se ñ a l 91 d e l á rb o l de maniobra 14 en 

p o s ic ió n  A.

Desbloqueo -  Para desbloquear dos enganches 

en a g a rre , b a s ta  e fe c tu a r  l a  maniobra n e ce sa ria  en. uno 

5 so lo  de lo s  enganches con ob je to  de o c u lta r  e l  c e rro jo  

2 . Para e s to ,  se ac túa  sobre e l  mando para hacer g i r a r  

e l  á rb o l de maniobra 14 según H, h a s ta  que l a  se ñ a l 91 

sea lle v ad a  a l a  p o s ic ió n  B c a s i  diam etralm ente opuesta 

a l a  p o sic ió n  A ( f ig u ra  10).

■jO La ro ta c ió n  c o r re la t iv a  de l a  m anivela 13 pro

voca, por medio de l a  b ie la  arqueada 12, l a  ro ta c ió n  e n  

e l  mismo sen tid o  S de l a  leva  de mando 10 que es a tr a íd a  

por su o re ja  86 . Durante l a  prim era fa se  de e s ta  r o ta ­

c ió n , l a  esp iga 84 c ir c u la  lib rem en te  en l a  cavidad 82 

15 de l a  lev a  de c e rro jo  9* Al mismo tiempo ¿ la  rampa de 

apoyo 25 d e l brazo grande 85 v iene  a tro p e z a r  sobre l a  

rampa cóncava 77 d e l pulsador 6 . E sto  provoca e l  a lz a ­

miento d e l tr in q u e te  5 que, g ra c ia s  a su  gorrón  71, pivo 

ta  según J  en e l  so p o rte  72 d e l c e rro jo  2. E l alzam ien- 

20 to  d e l tr in q u e te  5 l le v a  su  pico 23 a p o sic ió n  t a l  que 

en  caso de re tro c e so  d e l c e rro jo  2 e s te  pico no puede 

ya tro p e z a r  sobre l a  p ro tuberancia  24.

Cuando l a  esp iga  84 v iene  a tro p e z a r  co n tra  l a  

rama r a d ia l  81 de l a  lev a  de ce rro jo  9 , en  e l  fondo de 

25 l a  cavidad 82 (p o s ic ió n  BQ de l a  se ñ a l 9 1 -fig u ra  10), l a  

lev a  de ce rro jo  9 es a rra s tra d a  a su vez en  ro ta c ió n  se 

gún S a lred ed o r d e l á rb o l 11. E l pico 16 v iene a empu­

j a r  con tra  e l  ta ló n  15 d e l c e rro jo  2 y l a  fu erza  a r e ­

tro c e d e r  según E, a rra s tra n d o  e l  t r in q u e te  5 cuyo pico 

30 23 se d e s liz a  sobre l a  p ro tuberancia  24 que permanece

-  13 -



30 7127
. o

inm óv il. E l a lzam iento  d e l pu lsador 6 , consecu tivo  a l  

d e l c e rro jo  2 , o b lig a  a e s te  pu lsador a e scap ar de l a  

rampa 25 de l a  le v a  10 que puede a s í  g i r a r  lib re m e n te .

En un  c ie r to  momento, l a  p a r te  te rm in a l d e l  p i 

5 co 23 reb asa  l a  p ro tu b e ra n c ia  24 y e l  t r in q u e te  5 p iv o ta  

segiín K ba jo  e l  e fe c to  de su  peso y se engancha sobre es, 

t a  p ro tu b eran c ia  24.

Una vez que l a  se ñ a l 91 ha p ivotado aproximada 

mente 906 h a s ta  B, lo  que asegura  con c e r te z a  e l  engan- 

10 che d e l t r in q u e te  5 sobre  e l  c o n tra c e rro jo  7» s© l le v a  a 

su  p o s ic ió n  i n i c i a l  A haciendo g i r a r  de nuevo 1802 ©n sen  

t id o  in v e rso  según H' e l  á rb o l de maniobra 14. En e l  cur 

so de e s ta  ro ta c ió n , e l  brazo grande 85 de l a  lev a  10 em 

pu ja  momentáneamente e l  pu lsador 6 que se o c u lta  según 

15 R ',  lo  que e v i ta  toda m o d ificac ión  de l a  p o s ic ió n  d e l

tr in q u e te  5. l a  le v a  de c e rro jo  9 recu p era  por gravedad 

su  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  a l  mismo tiempo que l a  lev a  10.

En ta n to  que e l  c o n tra c e rro jo  7 e s tá  re te n id o  

por l a  g a rra  52a de l a  cabeza 1a  a n ta g o n is ta , ©1 c e r ro jo  

20 2 que es s o l ic i ta d o  por e l  r e s o r te  4 permanece re te n id o

en p o s ic ió n  o c u lta  por e l  enganche d e l p ico  23 d e l t r i n ­

que te  5 sobre l a  p ro tu b era n c ia  24 d e l c o n tra c e rro jo  7 

( f ig u ra  11) .
Cuando e l  c e rro jo  2 e s tá  en  l a  p o s ic ió n  e c l ip -  

25 sad a , e l  in d ic ad o r 68 so b re sa le  ampliamente fu e ra  de l a  

cabeza 1, lo  que c o n s titu y e  un medio de se ñ a liz a c ió n  muy 

v i s i b le .

Aunque permaneciendo en  c o n ta c to , l a s  cabezas 

1 y 1a e s tá n  a s í  desb loqueadas. S i son  a t r a íd a s  en se n -  

30 t id o s  opuesto s, pueden se p a ra rse  una de o tra  puesto  que
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e l  c e rro jo  2 e s tá  en p o s ic ió n  o c u lta .  Una vez que l a  gg 

r r a  52a l ib e r a  e l  ta c o  57» e s te  p iv o ta  de nuevo segiín 

G-* ba jo  e l  e fe c to  de su  peso y tam bién a causa d e l empu 

je  que l e  tra n sm ite  e l  r e s o r te  4 por medio d e l c e rro jo  

5 2 y d e l pico 23 d e l t r in q u e te  5* E l ocu ltam ien to  d e l con

t r a c e r ro jo  7 provoca l a  re c a íd a  d e l c e rro jo  2. E l  meca­

nismo vuelve entonces a l  e s tad o  de l a  f ig u ra  4.

10 e s tad o  de l a  f ig u ra  11» y no estando  l a s  cabezas 1 y  la  

to d a v ía  d esaco p lad as, s i  se desea a n u la r  l a  órden  de des 

bloqueo, habiendo s id o  dada é s ta  por ejem plo por e r r o r ,  

b a s ta  haoer g i r a r  e l  á rb o l 14 según H como s i  se q u is ie ­

r a  l l e v a r  l a  se ñ a l 91 h a c ia  l a  p o s ic ió n  B pero según una 

15 am plitud  menor (p o r ejem plo 30® aproxim adam ente). La ram 

pa de apoyo 25 de l a  lev a  de a r r a s t r e  10 v iene a tro p e ­

zar en  e l  curso  d© ©ste movimiento c o n tra  ©1 p ico  78 d e l 

p u lsado r 6 . Como l a  le v a  10 con tinua  su  ro ta c ió n  y e l  

p u lsado r 6 no puede g i r a r  a lre d ed o r de su  gorrón  75 p o r-  

20 que se  lo  impide e l  s a l ie n te  76 d e l  t r in q u e te  5, provoca 

e l  a lzam ien to  d e l t r in q u e te  5 según L h a s ta  que e l  pico 

23 de e s te  t r in q u e te  escapa de l a  p ro tu b era n c ia  24 d e l 

c o n tra c e rro jo  7 . En e s te  in s ta n te ,  l a  se ñ a l 91 ha a lc a n ­

zado l a  p o s ic ió n  C. E l c e rro jo  2 no e s tá  ya re te n id o  y 

25 es a tra íd o  según F a p o s ic ió n  avanzada por e l  r e s o r te  4 

( f ig u ra  12) .  lo s  enganches e s tá n  de nuevo bloqueados.

P ro h ib ic ió n  de bloqueo.

Se hace g i r a r  e l  á rb o l 14 según H h a s ta  e l  f i ­

n a l de c a r re ra  (se ñ a l 91 en p o s ic ió n  B, f ig u ra  13). I<a 

30 a r t i c u la c ió n  88 de l a  b ie la  12 sob re  l a  m anivela 13 v iene

A nulación de un  desbloqueo.

Estando e l  c e rro jo  2 y e l  c o n tra c e rro jo  7 ©n e l
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entonces a una p o s ic ió n  s i tu a d a  más a l l á  de l a  l in e a  Y-Y 

que une l a  a r t i c u la c ió n  87 y e l  e je  d e l á rb o l 14. E s ta  

p o s ic ió n  e s tá  d e f in id a  por e l  tope  de l a  b ie la  12 sobre  

e l  á rb o l 14. E l d is p o s i t iv o  de mando d e l mecanismo de b lo  

5 queo se d e ja  luego  en  e s te  e s ta d o .

En e s ta s  c o n d ic io n e s , l a  a tr a c c ió n  d e l  r e s o r te  

4 sobre  e l  c e r ro jo  2 e s  t ra n s m itid a  por e l  ta ló n  15 de 

é s te  a l  p ico  16 de l a  le v a  de c e r ro jo  9 cuya rama r a d i a l  

81 v ien e  a apoyarse  sob re  l a  e sp ig a  84 de l a  le v a  10. P e - 

10 ro  a causa de l a  p o s ic ió n  de l a  a r t i c u la c ió n  88 con r e í a  

c ió n  a l a  l in e a  Y-Y, l a  ro ta c ió n  de l a  m anivela 13 en e l  

s e n tid o  H' b a jo  e l  e fe c to  de e s ta  s o l i c i t a c ió n  es im posi 

b le .  E l c e r ro jo  2 , perm anece, pues, bloqueado en  p o s ic ió n  

e c lip s a d a  en  ta n to  que no se  ha lle v a d o  por una nueva ma- 

15 n io b ra  e l  d is p o s i t iv o  de mando a l  e s tad o  de rep o so .

Los e s fu e rz o s  que se  producen sobre e l  c e rro jo  

2 d u ran te  un  choque no t ie n e n  en tonces por e fe c to  más que 

a se g u ra r  un  bloqueo más f u e r te  d e l con jun to  d e l  m ecanis­

mo en  e s ta  p o s ic ió n  de bloqueo im p o sib le .

20 Se ve a s í  que e l  mecanismo de b loqueo , a p e sa r

d e l  mímero reduc ido  de su s c o n s titu y e n te s  y l a  e s t r u c tu ­

r a  s e n c i l la  de é s to s ,  asegura  en  cond ic iones m ecánicas 

fa v o ra b le s  y con l a  seg u rid ad  deseada l a s  c u a tro  o p e ra d o  

nes A, B, C, I) an te rio rm en te  c o n s id e ra d as . Además, e l  man 

25 do puede e s t a r  asegurado a p a r t i r  de un  á rb o l de m aniobra 

r o ta t iv o  Tínico.

Se observa por o t r a  p a r te  que e l  juego an g u la r 

n e c e sa r io  e n tre  l a s  le v a s  9 y 10 perm ite  a l  comienzo d e l 

desbloqueo a l a  le v a  10 a lz a r  e l  t r in q u e te  5 a n te s  de que 

30 e l  c e rro jo  2 sea  empujado. Además, du ran te  l a  a n u la c ió n
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de un desbloqueo, e l  cerro jo  puede s e r  a tra íd o  v io le n ta ­

mente por e l  re s o r te  4 s in  que lo s  á rb o le s  11 ó 14 su fra n  

l a  reacc ió n  co rrespond ien te .

En l a  v e rs ió n  de la s  f ig u ra s  16 y 17, e l  re s o r  

te  h e lic o id a l  4 de l a  r e a l iz a c ió n  p receden te , destinado  

a asegu ra r e l  re to rn o  a p o sic ió n  avanzada del c e rro jo  2 

e s tá  s u s ti tu id o  por un re s o r te  de to r s ió n  101 cuyas e sp i 

r a s  102 e s tá n  e n ro llad a s  a lred ed o r de un a n i l lo  de cen­

trad o  110 e n fila d o  sobre e l  á rb o l a u x i l ia r  11 que pasa por 

encima de una a b e rtu ra  104 d e l suelo  18. E l a n i l lo  110 e£ 

t á  yuxtapuesto  a l a  leva  9. Una de l a s  ramas 105 d e l r e ­

so r te  101 se apoya sobre l a  b r id a  106 d e l c e rro jo  e n tre  

dos nerv ios 109 m ien tras que l a  o tra  rama 107 v iene a to. 

pe sobre e l  borde d e l suelo  18. E l re s o r te  101 es coloca 

do en  su s i t i o  con una c ie r ta  to r s ió n  i n i c i a l , de manera 

que empuja siempre e l  c e rro jo  2 h ac ia  a d e la n te . E l fun­

cionam iento es e l  mismo que más a r r ib a .

En caso de ro tu ra  d e l r e s o r te  101, b a s ta  r e t i ­

r a r  parcialm ente e l  á rb o l 11 y v o lv er a poner en su s i t i o  

o tro  r e s o r te  a lred ed o r d e l a n i l lo  110 y luego u n ir  de nue 

vo e l  conjunto por medio d e l á rb o l 11. l a  s u s ti tu c ió n  de l 

r e s o r te  a n ta g o n is ta  puede s e r  e fec tu ad a , por consigu ien­

t e ,  muy sen c illam en te , s in  desmontar e l  mecanismo de blo  

que o.

l a  p resen te  s o l io i tu d ,  que corresponde a la s  

p resen tadas en F ra n c ia , e l  16 de diciem bre de 1963, bajo 

e l  número PV. 957.246, y e l  11 de ju l io  de 1964, bajo  e l  

número 981.611, se acoge a lo s  b e n e fic io s  de l a r t íc u lo  

51 d e l v igen te  E s ta tu to  sobre Propiedad I n d u s t r ia l .
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Los puntos de invención  p rop ia  y nueva, que se 

p resen ta n  para que sean  o b je to  de e s ta  s o l i c i tu d  de Pa­

te n te  de Invención  en  España, por VEIHTE años, son lo s  

s ig u ie n te s :

5 1. -  Mecanismo de bloqueo para  enganche au to ­

m ático d e l género W illiso n  para  v eh ícu lo s de f e r r o c a r r i l ,  

comprendiendo e s te  mecanismo en c e rro jo  d e s l iz a n te ,  un 

o o n trao e rro jo  a p ivotam iento  que t ie n e  una rama que so ­

b re s a le  en reposo en un p a s i l lo  de l a  cabeza que separa  

10 l a  g a rra  pequeña y l a  grande, un  g a t i l l o  de re te n id o , una 

lev a  de ce rro jo  r o t a t iv a ,  d e s tin ad a  a a seg u ra r e l  desblo  

queo por in tro d u c c ió n  d e l c e rro jo  en una cámara p ra c t ic a  

da en l a  cabeza d e l enganche y que con tiene  e l  conjunto  

d e l mecanismo, c a ra c te r iz a d o  porque comprende una le v a  de 

15 mando 'un ida  angularm ente a un á rb o l de m aniobra, porque 

e l  g a t i l l o  e s tá  a r t ic u la d o  sobre e l  c e rro jo  y l le v a  un 

pu lsador e c lip s a b le  s itu ad o  sobre l a  t r a y e c to r ia  de l a  

lev a  de mando y porque e s ta  lev a  puede acc io n ar una l e ­

va de c e rro jo  du ran te  una maniobra de desbloqueo, siendo 

20 lo s  en laces  p re v is to s  además t a l e s  que duran te  d icha  ma­

n iob ra  de lev a  de mando lev a n te  e l  g a t i l l o ,  a r r a s t r e  l a  

lev a  de c e rro jo  que hace d e s l iz a r  a e s te  ú ltim o  h a s ta  l a  

p o s ic ió n  de desbloqueo en l a  que es mantenido por engan­

che d e l g a t i l l o  sobre e l  c o n tra c e r ro jo , m ien tras que
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r o ta c ió n  d e l  mismo s e n t id o ,  pero  de a l t i t u d  menor de l a  

le v a  de mando después de su  v u e l ta  a l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  

p e rm ite  s a c a r  e l  g a t i l l o  fu e ra  d e l c o n tra c e r ro jo  y l i b e ­

r a r  a s i  e l  c e r r o jo ,  lo  que an u la  l a  o rden  de desb loqueo .

2 .  -  Mecanismo segdn  l a  r e iv in d ic a c ió n  1, carao  

te r iz a d o  porque e l  á rb o l de m aniobra a t r a v ie s a  l a  cabeza 

fu e ra  de l a  cámara que co n tien e  e s te  mecanismo, estando  

asegurado  e l  e n la c e  e n tre  e s te  á rb o l  y  l a  le v a  de mando 

p o r tina b i e l a  a r t i c u la d a  sob re  una m anivela  l le v a d a s  por 

e l  á rb o l  de m aniobra y que p e n e tra  en l a  cámara a n te r io r ­

m ente c i t a d a ,  e s tan d o  montada l a  le v a  de mando misma r o ta  

tiv am en te  sobre  un  á rb o l a u x i l i a r  p a ra le lo  a l  p reced en te  

y s i tu a d o  en  d ich a  cám ara.

3 .  -  Mecanismo segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  2 , c a ra c ­

te r iz a d o  porque l a  r o ta c ió n  de l a  m anivela  l le v a d a  por e l  

á rb o l  de m aniobra perm ite  l l e v a r  e l  punto de a r t i c u la c ió n  

de l a  b i e l a  sob re  e s ta  m anivela  h a s ta  una p o s ic ió n  de t o ­

pe p a ra  l a  c u a l e s t e  punto se  e n c u e n tra  s i tu a d o  más a l l á  

d e l  p lano  que pasa por e l  á rb o l de m aniobra y por e l  e je  

de a r t i c u l a c ió n  de l a  b ie la  sob re  l a  le v a  de mando, permi 

t ie n d o  e l  m antenim iento  d e l  á rb o l  de m aniobra en  e s t a  po­

s i c ió n  im p ed ir e l  b loqueo de dos cabezas l le v a d a s  a aga­

r r e .

4 .  -  Mecanismo segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  3, carao  

25 te r iz a d o  porque l a  b ie la  de e n la ce  e s t á  arqueada y va a

to p a r  a l  f i n a l  de l a  m aniobra de desbloqueo sob re  e l  á r ­

b o l de m aniobra que l a  a r r a s t r a .

5 .  -  Mecanismo segán  l a  r e iv in d ic a c ió n  1, carao  

te r iz a d o  porque l a  le v a  de c e r ro jo  e s tá  montada lo c a  en

30 r o ta c ió n  sob re  u n  á rb o l a u x i l i a r  que l le v a  l a  le v a  de man
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do y porque e s t a  ú ltim a  l le v a  una e sp ig a  que l a  perm ite  

a r r a s t r a r  l a  le v a  de c e r ro jo  h a c ia  l a  p o s ic ió n  c o rre sp o n  

d ie n te  a l  desb loqueo .

6 .  -  Mecanismo según  l a  r e iv in d ic a c ió n  4 , c a -  

5 r a c te r iz a d o  porque e l  e n la ce  a n g u la r  e n tr e  l a  le v a  de

mando y l a  le v a  de c e r ro jo  e s t á  r e a l iz a d a  con un  juego 

a n g u la r  de modo que l a  le v a  de c e r ro jo  no sea  a r r a s t r a d a  

mas que después de una ro ta c ió n  de un  ángulo  p red e te rm i­

nado de l a  le v a  de mando, lo  que p erm ite  a l a  vez  e l  l e -  

10 v an tam ien to  d e l  g a t i l l o  d u ran te  l a  p rim era  fa s e  d e l  des­

bloqueo y  hace a l  á rb o l  de m aniobra in d ep e n d ie n te  de l a  

v u e l ta  d e l  c e r ro jo  a l  p a s i l l o  en  caso de a n u la c ió n  de una 

o rd en  de desb loqueo .

7 .  -  Mecanismo según l a  r e iv in d ic a c ió n  1, carao  

15 t e r iz a d o  porque e l  g a t i l l o  a r t ic u la d o  sob re  e l  c e r ro jo

e s t á  montado e n tr e  e s te  ú ltim o  y  e l  c o n tr a c e r ro jo ,  t e n ie n  

do l a  rama d e l  o o n tra c e r ro jo  o p u esta  a l a  que puede so ­

b r e s a l i r  en  e l  p a s i l l o  un  a b u ltam ien to  de parada  que s i r  

ve de to p e  a l  g a t i l l o  d e l  c e r ro jo  cuando e s te  y  e l  con- 

20 t r a c e r r o jo  son  empujados po r e l  enganche a n ta g o n is ta .

8 .  -  Mecanismo según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ca rac  

te r iz a d o  porque e l  c e r ro jo  e s tá  montado a d e s liz a m ie n to  

sob re  un  reb o rd e  d e l  a lo jam ien to  que c o n tien e  e l  m ecanis 

mo de bloqueo y  en  apoyo sob re  una e sp ig a  s o b re s a l ie n te

25 en  e s te  a lo ja m ie n to , ten ien d o  l a  pared  s u p e r io r  d e l  a lo ­

jam ien to  una rampa de con tra -apoyo  d e s tin a d a  a a se g u ra r

e l  guiado v e r t i c a l  d e l  c e r ro jo .
9 .  -  Mecanismo según l a  r e iv in d ic a c ió n  7 , carajo 

te r iz a d o  porque e l  c e r ro jo  e s tá  prolongado por un  dedo

30 que puede s o b r e s a l i r  fu e ra  de l a  cámara que c o n tie n e  e l
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mecanismo de bloqueo para  c o n s t i tu i r  una se ñ a l que in d i ­

que e l  estado  de e s te  mecanismo.

10 . -  Mecanismo segán l a  re iv in d ic a c ió n  1, ca­

ra c te r iz a d o  porque e l  r e s o r te  que s o l i c i t a  a l  c e rro jo  ha­

c ia  e l  e x te r io r  de l a  cámara es un  r e s o r te  de to r s ió n  que 

e s tá  montado sobre un  á rb o l desm ontable que a tr a v ie s a  l a  

cámara que con tiene  e l  mecanismo y que e s tá  s itu ad o  e n c i­

ma de nng a b e rtu ra  d isp u e s ta  en  e l  p iso  de e s ta  cámara.

11.  — Mecanismo segán l a  re iv in d ic a c ió n  10 cara,c 

te r iz a d o  porque e l  á rb o l que l le v a  e l  r e s o r te  e s tá  c o n s t i­

tu id o  por un á rb o l a u x i l i a r  p a ra le lo  a l  á rb o l de maniobra 

y que l le v a  l a  lev a  de mando y l a  lev a  de c e r ro jo .

12 . -  Mecanismo segán l a  re iv in d ic a c ió n  1, carao  

t© rizado porque l a  lev a  de c e rro jo  e s tá  c o n s titu id a  por

« nq escuadra que t ie n e  un to rn ap u n tas  destinado  a tomar 

apoyo en  p o s ic ió n  de reposo sobre e l  p iso  d e l a lo jam ien to  

que con tiene  e s te  mecanismo, ten iendo  e s ta  escuadra además 

un pico que s irv e  de tope para e l  c e r ro jo .

13 . -  Mecanismo segán l a  r e iv in d ic a c ió n  1, ca­

ra c te r iz a d o  porque l a  lev a  de mando e s tá  c o n s titu id a  por

iinq e scuad ra , uno de cuyos b razos t ie n e  una rampa de apoyo 

para  e l  empujador d e l g a t i l l o  y una a r t ic u la c ió n  para l a  

b ie la  de en lace  con e l  á rb o l de maniobra y cuyo o tro  b ra  

zo l le v a  una esp iga  d estin ad a  a l  a r r a s t r e  angu la r de l a  

lev a  de c e r ro jo .
14 . -  Mecanismo de bloqueo para  enganche automá 

t i c o  d e l gánero W illiso n  para v eh ícu lo s de f e r r o c a r r i l .

T al y como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria que an­

te c e d e , rep resen tad o  en lo s  d ib u jo s  que se acompaña y pa­

ra  lo s  f in e s  que se  han e sp e c if ic a d o .
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E s ta  Memoria consta de v e in t id ó s  h o ja s  e s c r i t a s

a  máquina por una s d la  cara*

M adrid, A* ̂  m
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