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PATENTE
DE
INTRODUCCION

a favor de Don Juan SUTRIAS ASENJO y Don Iuis IBANEZ
MIRALIES, ambos de nacionalidad esgpefiola, regidentes

en Rub{ (Barcelona), calle Cervantes, 35 y Tarrasa (Bar-
celona), calle Antonio Pio, 122, ‘respectivamente, por
"APARATO PARA BEL COHTROL DE LA CARRERA DE ORGANOS DESPLA-
ZABLES".

HEMORTA DESCRIFPTIVA

La presente invencidn se refiere a un aparato
para el control de la carrera de 6rganos desplazables,
mediante el cual se consigue invertir o parar el despla-
zaniento de un elemento mdévil y regular su carrera con
toda comodidad por tener centralizados todos los mecanis~
mos de control, en un reducido conjunto gque puede estar
situado en el lugar mds accesible.

Bl aparato consiste en un indice desplazable
cuya carrersa es una fraceidn o submﬁltiplo de la carrers

total del drgano mévil a comtrolar, pudiendo incidir en el
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momento deseado sobre wnos microrruptores, abriendo o ce-
rrando un circuito eléctrico de un motor productor de la
accidn motriz, sefialando por tanto, el paro o inversidn
del movimiento de aguel Grgano principal.

El aparato objsto de la presente invencidn cons-
ta principalmente de un cuerpo hueco provisto de una aber-
tura longitudinal, por la gue puede moverse un indice sa-
liente susceptible de adquirir un desplazamiento, por es-—
tar solidario a una tuerca roscada en un husillo el cual
estd dispuesto en montaje giratorio en el interior de aquel
cuerpo hueco.

Este husillo puede estar dotado de un movimiento
de rotacidn si se le conecta convenientemente con el érga~
no principal desplazable por medio de cadena, engranajes,
etc., lo que motivard una traslacidén de la tuerca montada
sobre é1, y por tanto de el Iindice de que aguella esta
provisto, y que se desplaza guiado en la abertura longltu-
dinal del cuerpo envolvente. Esta disposicidn permite, con
solo cambiar la relacidn Ge transmisidn entre el Srgano
principal y el husillo, variar el numero de vueltas del
mismo y por tanto adelantar o retrasar el momento en el
cual el indice azeccione los microrruptores, sefialando los
finales de carrera.

Los dibujos adjuntos muestran & titulo de ejemm
plo, no limitativo del alcance de la presente invencidn,
una forme preferida de llevarla a la practica, en repre-
sentaciones esquemiticas.

in estos dibujos: La figura 1 es una representa=-
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cidn del montaje del sistema en un caso préctico, siendo
la 2 y la 3, la misma disposicidn en los momentos singula-
res de funcionamiento. La figura 4 es otro ejemplo de mon-
taje del sistema en caso de acoplamiento directo.

En la figura 1 puede observarse un cuerpo hueco
-1~ que presenta una ranura longitudinal -2~ por la que
puede desplazarse un indice -3~ solidario a una tuerca —4-
la cual estd roscada sobre un husillo -5~ montado en dlspo-
sicidn rotativa dentro de aguel cuerpo.

Bste husillo estd mccionado por une tome de fuer-
za, consistente en este caso en una rueds dentada ~6- en—
granada a otra —%—, la cual se acciona por mediacidn de un
eje ~8- al arrollarse, sobre un tambor ~9- montado en é1,
un cable -10 unido al drgano desplazable.

Segin cual sea el sentido del desplazamiento de
este Organo, el cable solicitard el movimiento del tambor
en el sentido conveniente con lo cual, el indice se tras-
ladard en cada caso tal y como indican las flechas, actuan-
do sobre uno de los dos microrruptores -ll-, como puede ob~
servarse en las figuras 2 ¥ 3. En ellas el érgano princi-
pal estard en el principio o final de carrera.

Otra posible disposicidn aplicéble principalmen—
te a puertas correderas, puede observarse en la figura 4.
En ella el cuerpo envolvente es el -12- provisto de una
ranurs -13- por la que asoma un indice -14- deéplazable a
lo largo de ella, al girar un husillo interno «15- y por
tanto, actuar sobre los microrruptores ~16~ sujetos a una

placa -17- por medio de wnos tornilles ~18-, alojados en
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unos agujeros rasgadas =19~ a fin de consegulr, al poder-

los desplazar un ajuste fino de los finales de carrersa.

Agte indice -l4- se desplazars cuando gire la
rueda dentada -20~ engranada con la -21- montada en el eje
-22=- que acciona una puerta convencional., LZsta rueda a su
vez es movida por la -23~, unida a un elemento motor no
representado en la figura.

Un nmuelle antagonista =24~ puede facilitar la
operacidn de apertura de la puerta.

El conjunto del aparato, incluyendo la placa
portadora de los contactores eléctricos puede estar unida
a2l bastidor de la citada puerta por unos elementos esque—
matizados y sefialados con los nfmeros -25- y -26-.

El funcionamiento de este sistema, se deduce de
la simple inspeccidn de la figura. En general, el movimien-
to del drgano desplazable actia sobre el aparato controla-
dor, por ejemplo mediante un cable en la figura 1 o un aco-
planiento directo en la 4, de forme que el movimiento de
rotacion del husillo sea proporcional al desplazamiento de
agquel Organo. '

Debido a que este husillo estd solidario a una
rueda dentada -6~ en la primera figura y -20- en la 4, en-—
granads con otra ~7- y =21~ respectivamente, se puede gra-
duar a voluntad el nimero de vueltas que tiene que dar en
una carrera completa, con solo variar este tren de eungrana-
jes en cada caso para que con una longitud de husillo pre-
viamente calculada, sefiale el Indice los finales de carre~

ra al incidir sobre los microrruptores, que abran o cierren
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el circuito eléctrico de un elemento motor.

Con objeto de determinar los finales de carrera
de forme precisa, los microrruptores se unen a su elemen~
to portador nediante tornillos alojados en orificics rag-
gados, gue permiten un desplazamiento de aquéllos, a fin
de que la accidén del indice se realice en el momento pre-—
¢iso.

Una aplicacidn de este sistema puede ser la re-
gulacién de pueritas correderas metédlicas, skips, elevado-
res, ascensores y en especial, para puertas metdlicas en-
rollables.

Serén independientes del alcance de la presente
invencidn, los detalles constructivos y las caracteristi-
cas accesorias empleadas en la puesta en prictica de la
misma, por quedar todo ello comprendido dentro del espiri-

tu de las siguientes reivindicaciones,

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten—

te de introduccidn:

1. Aparato para el control de la carrera de Ore
ganos desplazables, caracterizado por el hecho de estar
constituido por un indice desplazable cuya amplitud de re-
corrido es una fraccidn de la carrera del Organo principal

a controlar, estendo este indice dispuesto para actuar so-
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bre unos microrruptores sefialando unos finales de carrera,

y conectado con dicho Orgeno mediante una transmisién re-
ductora.

2. Aparato para el control de la carrera de Or-
ganos desplazables, de acuerdo con la reivindicacion 1,
caracterizado esencialmente por el hecho de que el indice
desplazable estd unido a una tuerca roscada sobre un husi-
1lo, el cual estd montado en disposicién rotativa dentro
de un cuerpo envolvente, portador de uﬁ corte longitudinal
por donde sobresale el indice, siendo el husillo solicita-
do por una transmisidén procedente del drgano principal mé-
vil.

3. Aparato para el control de la carrera de 6r-
ganos desplazables.

La presente memoria consta de seis hojas folia-
das, escrites a2 maquina por una sola cara,

Barcelona, 5 de diciembre de 1964

Juan SUTRIAS ASENJO
Tuis IBANEZ MIRALIES
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