10

PATENTE DE INVENCISN

que por 20 aflos, parsa Espafia y sus Posesiones, se solicita

& favor de AKTIEBOLAGET BOFORS, de nacionalidad sueca, domi-~
ciliada en BOFORS (Suecia), por : "PERFECCIONAMIENTOS INTRO-
DUCIDOS EN LOS DISPOSITIVOS PARA LA ALIMENTACION DE MUNICIO-

NES AL CARGADOR DE PIEZAS DE ARTILLERIA AUTOMATICAS", - - -

Memoria deseriptiva

La presente invencidn se refiere a un dispositivo para la
alimentacién de municiones al cargador de una pieza de artille-
ria y concierne particularmente & un mecanigmo de elimentacién
de un cargador del tipo en el cual los proyectiles se encuen-
tran superpuestos con sus ejes longitudineles dispuestos hori-
zontalmente en una pluralidad de partes verticales de cargedor,
paralelas entre si, que constituyen conductos verticales y en
las cuales loas proyectiles tienen que ser slimentados hacia de—
lante y hacia una aberturs de salida mediante un desplezamien-—

to lateral a través del cargador y a lo largo de un canal dis-
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puesto en el f;hdé del cargador debajo de los conductos verti-
cales de cargador, de modo que pueden ser alimentados & la aber-
tura de salida uno a la vez, por ejemplo & un medio de gufa de
los proyectiles, en una posicidén que permite introducirlos en
la recdmare del cefién, a un aparato para el ulterior transpor-
te & wna gufa de proyectiles, o para vaciar el cargador.

Los cargadores de proyectiles que comprenden una plurali-
dad de conductos verticales paralelos entre si, en los cuales
los proyectiles descansan el uno sobre &l otro en cadsa conduc—
t0 para ser alimentados progresivemente hacia abajo, a lo lar-
g0 del conducto cada vez que el proyectil de mds abajo es ali-
mentado fuera del conducto y en el fondo del mismo, comprenden,
por regle general, medios de soporte de los proyectiles suscep-
tibles de ser soltedos y que normalmente sujetan los proyecti-
les que descansan en el conducto el uno encima del otro. Dichos
medios de soporte estdn previstos de modo que sueltan un pro-
yectil para que baje en el conducto en un grado en cuanto el
proyectil que ocupe el compartimiento inferior del conducto he
sido soltado y ha dejado libre el compertimiento.

En un cargador del tipo descrito es de esencial importan-—
cia, para evitar el bloqueo de la alimentacién, que los proyec—
tiles alimentados hacia delante en el conducto que se extiende
debajo de las bocas inferiores de los conductos del cargador
se encuentran en la posicidn correcte con respecto a los con-
ductos ocuando descaensan en el pericdo entre dos operaciones su~-
cesives de elimentacién, para que los medios de mendo de los
medios que sujetan el proyectil en el fondo de cada conducto
puedan ser accionados convenientemente. Dichos medios de suje~
cién del proyectil estdn dispuestos en el fondo de cada conduc-

to para proyectiles y bloquean la alimentacién hacia abajo de
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los proyectiles en un conducto mientras un proyectil se encuen—

tra en el recorrido de tranmsporte debajo de la boca del conduc~
to. En cuanto no hay ya proyectil algumo en una parte del reco-
rrido de transporte lateral debajo de un conducto determinado,
el proyectil dispuesto méds abajo en el conducto es soltado por
dichos medios de sujecién y puede entonces bajar al recorrido
lateral de transporte.

Un objeto de la presente invencidn es el de crear un dis-
positivo para alimentar hacia delante los proyectiles en un car-
gador del tipo descrito, mediante el cual los proyectiles son
transportados lateralmente en el fondo del cargador, debajo de
los conductos, a lo largo de un recorrido que se exilende deba~
jo de las bocas de los conductos mismos, verificdndose la ali-
mentacidén hacis delente de los proyectiles & lo largo de dicho
recorrido en distancias de alimentacidén determinadas con preci-
gién con respecto a las bocas de los conductos.

Con este objeto, la presente invencidn se refiere a un dis-
positivo de alimentacidén de un cargador del tipo descrito y que
comprende por tanto une pluralidad de cargadores parciales pa-
ralelos entre si{ en forma de conductos dispuestos uno al lado
de otre y cada uno de los cuales se abre en su fondo en un oa-
nal pare alimentar los proyectiles lateral y perpendicularmen—
te al sentido longitudinal de los proyectiles, a lo largo de

un recorrido de transporte gque se extiende lateralmente con res-

-pecto al sentido longitudinal de los conductos y dispuesto de-

bajo de las bocas de los conductos de cargedor, hacia una aber-
turg de salida de los cartuchos dispuestos en el fondo de una
pared lateral del cargador. Segin la invencién, el dispositi-
vo de alimentacién comprende, en combinacidén, wun juego de me-

dios de impulsidén de los proyectiles, cuyo nimero corresponde
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al niméro de conductos para proyectiles dispuestos uno al lado
de otro, constituyendo dichos medios de impulsidén, juntos, una
unidad y encontréndose a une distancia mutua en la direceidn
del recorridoc de transporte del proyectil que corresponde a la
anchura de los conductos. Dichos medios de impulsién pueden mo-
verse con movimiento alterno a modo de unidad a lo largo de di-
cho trayecto, por una distancia correspondiente a dicha anchura
de los conductos partiendo de una posicibén, o posicidn inicial,
en la cual los medios de impulsién de los proyectileg estdn dis-
puestos oada uno detrds de un conducto visto desde la abertura
de salida del cargador, haste una posicibén, o posicidén extreme,
en la cual todos dichos medios de impulsién, excepto el dispues-
t0 més cerea de la sbertura de salida, ocupan una posicién de-
tréds del conducto adyacente en la direccidén hacia la abertura
de salida del cargador. Ademds, los medios de accionamiento pue-
den moverse lateralmente con respecto a la direccidén del reco-
rrido de transporte entre una posicidén sctivae para accionar un
proyectil dispuesto en el recorrido de transporte de alimenta-
cidn de proyectiles a lo largo de dicho recorrido, y una posi-
¢idn de inaetividad en la cual se encuentran dispuestos fuera
del paso de un proyectil que descénse en el recorrido de trans-
porte. Ademds, el dispositivo comprende un juego de medios de
sujecibén de proyectiles, dispuestos de ambos lados del conduc~
40 y susceptibles de moverse entre dos posiciones extremas, y
precisamente una posicidén activa en la cual los medios de re~
tencién de los proyectiles entran en espacios del canal de am-
bos lados de cada boca de conducto, pars retener los proyecti-
les dispuestos en el recorrido de transporte, para impedir su
movimiento & lo largo del mismo, y une posicidn de inmctividad,

respectivamente, en la cual dichos medios de reteneidén de los
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proyectiles se encuentran fuers del paso de los proyectiles que
ge desplazan lateralmente & lo largo del recorrido de transpor-
te. Ademds, el dispositivo comprende medios de accionamiento pa~
re comunicarle & los medios de impulsidn de los proyectiles un
movimiento de valvén entre dicha posicién inieial y dicha posi-
cibn extrems & lo largo del recorrido de transporte, y medios
para llevar los medios de impulsién de los proyectiles de su po-
gicién de insctividad a su posicidn activa y dichos medios de
retencién de los proyectiles a su posicidén de inactividad en la

posicidén inicial de la wnidad, y para llevar los medios de im~

-pulsién de los proyectiles de su posicidn active a su posicién

de inactividad, y los medios de retencidn de los proyectiles a
su posicidén activa en la posicidén extrems de la unidad.

B juego de medios de impulsién de los proyectiles, asi
como el juego de medios de retencidén de los mismos, se encuen-
tran preferiblemente dispuestos cada uno en forma de dos series
de brazos qﬁe impulsan el proyectil, extendiéndose cads serie
en la direccién del recorrido de transporte de ambos lados del
mismo, para cooperar con las partes delantera y trasera, res-
pectivemente, de proyectiles dispuestos en el recerrido Gespués
de haber sido alimentados al canal de transporte desde la boca
de fondo de los conductos de los proyectiles en posicién para
ser hechos avanzar hacia la abertura de salida del cargador du-
rante el movimiento del juego de medios de transporte de los
proyectiles hacia dicha abertura.

Los brazos que constituyen los medios de impulsién de los
proyectiles de cada serie estdn preferiblemente sujetos ar- y
se extienden lateralmente desde - una barra que forma un sopor-
te comin de los brazos y que se extiende en la direccidén del

recorrido de transporte. Mediante dicha barra, los brazos de
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impulsién pueden moverse como una unidad a la posicién de im-
pulsidn de un proyectil depositado en el recorrido de transpor-
te y fuera de ella, encontrdndose expuestos también como una
unidad al movimiento de vaivén mencionado anteriormente. Andlo-
gamente, los brazos de retencidn de proyectiles de cada serle

de tales brazos estén sujetos a - y sobresalen lateralmente de -
una barra de soporte que se extiende en la direccidén del recorri-
do de alimentacidn, y mediante la cual los respectivos brazos de
rotencidn de los proyectiles pueden ser apartados de - y lleva-
dos a - la posicidn active de dichos medios, en la cual el movi-
miento de los proyectiles a lo largo del recorrido de alimenta-
cidén es impedido., Los brazos de impulsién de los proyectiles y
sus brazos de soporte, asi como los brazos de retencibén de los
proyectiles y sus medios de soporte, constituyen as{ medios a
modo de compuertas gue se llaman a continuacién compuertas de
alimentacidn y respectivamente de parada.

En una forme de realizacidén que permite una disposicién de
los brazos de impulsién y de los brazos de retencidén con respec-
to al recorrido de alimentaecidén que permite ahorrar espacio, los
brazos de impulsién pueden pivotar sobre ejes dispuestos debajo
del recorrido de transporte y que se extienden paralelamente a
la direccidn de alimentacién, alrededor de los cuales los bra-
zos de impulsién pueden ser llevados con movimiento articulado
entre su posicién activa, en la cual entran en el recorrido de
los proyectiles en el canal para impulsar los proyectiles depo-
sitados en el recorrido, y su posicién de inactividad en la cual
se encuentran fuera de dicho recorrido, y viceversa. Después de
haber sido llevados a su posicién inactiva, y cuando vuelven co~-
mo una unidad de su posicidn extrema en la direccidén longitudi-

nel del recorrido de tramsporte despuds de un movimiento de ali-
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mentacién, los brazos de impulsién de los proyectiles pueden

asi pasar debajo de los proyectiles que descansen sobre la guls
de recorrido, siendo mentenidos sobre la misma los proyectiles,
durante este movimiento de retorno, por los brazos de sujecidn

del proyectil que, durante este movimiento de los brazos de im-
pulgibn, son llevados a su posicidn activa.

En una forma de realizacidn preferidas segin la invencién,
los brazos de impulsidén y los brazos de retencidén estdn acople-
dos cada uno a un medio comin de accionamiento para obtener un
simultdneo cambio de la posicidén de los brazos de impulsién a
le. posicién activa, y de los brazos de retencién a la posicién
de inactividad, y viceversa, estando previste la colocacidén en
la primera posicién en la posicidén inicial de los brazos de im-
pulsién para la reslizacidén de un movimiento de alimentacién a
lo largo de la gufa, y la segunde posicidén en la posicidén final
de los brazos de impulsidn después de un movimiento de alimenta-
cién y antes de la oarrera siguiente de retorno a la posicién
iniecial.

En otre forme preferida de realizacidn segin la invencién,
los brazos de impulsidén del proyectil eatén montados pivotantes
en un carro mévil con movimiento de vaivén en la direccidn de
alimentacidn, accionado por los medios motores de movimiento de
vaivén, y los brazos de retencidn comprenden respectivamente un
medio de conmutacidn que funciona al ecambiar la direccién de mo=-
vimiento de los medios de motor y que, dursnte una parte preli-
miner de una carrera del medio de motor y del carro proporcions
un movimiento articulado de los brazos impulsores y de los bra-
zos de retencidén de la posicidn de dichos componentes ooupade du~
rante una carrera anterior de los medios motores & la posicidn

opuesta. Con este objeto, el dispositivo comprende una palanca
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retencidn en la posicién inicial y en la posicidén final del ca-
rro, estando montada diche palanca de control pivotante en el
carro y constituyendo une parte de una transmisidn que une el me=-
dio de motor de movimiento de vaivén con los brazos de impulsién
y los brazos de retencidén. La palanca de mando es desplazable con
respecto al carro entre dos posiciones extremas definidas por dos
topes previstos en el bastidor del carro, dispuestma la distan-
cia reciproea requerida pars aplicarle a la palanca de mando el
movimiento, con respecto al carro, necesario para conmutar los bra-
zos de una a otra de sus posiciones respectivas, Durante una par-
te preliminar de una carrera del medio motor de movimiento de
vaivén, la palanca de mando tiene un movimiento libre con respec-
$0 al earro, durante el cual los brazos de impulsién y los brazos
de retencidn ejecutan un movimiento de articulacidén, después de

lo cual la palanca de mando choca contra cualquiera de los topes,
arrastrando con ellas la palanca de mando el carro durante la par-
te siguiente de la carrera, moviendo asi los brazos de impulsién
de la pogicidn inieial & la posicidén final, o viceversa. Pars que
el carro no empiece a moverse de su posieidn inicial o final an~
tes de que log brazos hayan sido llevados por completo a la posi~
cidn conveniente para el movimiento siguiente del carro, el aco-
plamiento dé accionamiento de los brazos, del cual la palanca de
mando constituye une parte, comprende ademds un medio de enclava-
miento que constituye una parte de un dispositivo enclavador bi-
direccional dispuesto entre el acoplamiento y un elemento estacio-
nario del cargador. El medio enclevador del acoplamiento estd mon-
tado en - y mévil con -~ el acoplamiento en una direccidn perpendi-
cular a la direccién de movimiento del carro y que coopera con

dos medios enclavadores estacionarios y unidireccionales, uno de
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los cuales coopera con el medio enclavazdor del acoplamiento de
accionamiento del brazo en la posieién inicial del oarro, mien-
tras que el otro coopera con el medio enclavador del acoplamien—
to en la posicidén final del carro, estando dispuestos dichos me~
dios enclavadores fijos unidireccionales de modo que impiden un
movimiento del carro desde uns posicidén extrema del mismo antes
de que los brazos hayan sido llevados & la pesicidn correcta pa~-
ra el movimiento siguiente del carro mediante el acoplamiento de
acclonamiento del brazo. Durante esta regulacidén de los brazos,
el medic enclavador del acoplamiento se mueve hacia una posicién
en la cual el dispositivo enclavador es soltado por fin, permi-
tiendo as{ un movimiento del carro en la direccidén de la fuerza
que actlia entre el acoplamiento y el carro.

Le invencidn serd ilustrada ulteriormente por la descripeidn
sigulente de una forma de realizacién preferida de la misma, que
ge representa en los adjuntos dibujos, en los cuales :

la Fig., 1 es una vista fraccional en perspectiva que ilus-
tra la disposieidn de dos cargadores de municiones, cade uno al
lado del cafién y de los medios de carga de una pieza de artille-
ria, comprendiendo cada cargador conductos verticales y paralelos
entre si para proyectiles, abriéndose dichos conductos, en su
fondo, en un canal horizontal para alimentar lateralmente los
proyectiles debajo de las bocas de los conductos y dentro del
canals

La Fig. 2 es uwna viste con las piezas separades que mues-—
tre un dispositivo de alimentacidén de municidnes segin la inven-
cién en combinacidén con un motor de accionemiento con movimien~
to de vaivén, comprendiendo el dispositivo de alimentacidén bra-
zos de impulsién de municiones para alimenter hacie delante las

nismes y que constituyen partes de compuertes de alimentacidn
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pivotantes movibles hacia atrds y hecia delante en el canal de-

bajo de las bocas de los conductos, y los brazos de retencién
de las municiones estdn dispuestos a modo de compuertas de tope
pivotantes no movibles en el sentido longitudinal del canal de
municiones;

La Fig., 3 ilustra detalles de medios para accionar les com=-
puertas de alimentacidén con movimiento de vaivén y para hacer pi-
votar las compuertas de alimentacién y las compuertas de tope al
empezar cada carrera del motor de accionamiento con movimiento
de vaivéng

La Fig. 4 ilustra partes del medio representado en la Fig.
3 para crear el movimiento articulado de las compuertas en la
direccidén oonveniente en las posiciones inicial y final de las
compuertas de alimentacidén en la direccién del canal;

Iegs Figs. 5 y 6 ilustran detalles de un dispositivo encla-
vador destinado a impedir todo movimiento de avance o de retro-
ceso, respectivamente, de lag compuertas de alimentacidén duran-
te el movimiento articulado de las compuertas, y

la Pig. 7 ilustra une forme de realizacién de medios para
1llevar simulténeamenté, con movimiento articulado, las compuer-
tas de alimentacidn a le posicidn activa y las compuertas de to-
pe & la posicidén inactiva, y viceversa.

La Fig. 1 muestra esquemdtlcamente une disposicién de car-
gador de municiones que utiliza un dispositivo de alimentacién
de proyectiles segin la invencién en una pieza de artilleria que
tiene un cafién 1 y un atacador 2, no ilustrado en detalle, para
hacer avanzar los proyectiles haste el cafiln desde las asberturas
de salide del cargador 3, doble y dispuesto uno a cada lado del
atacador. Cada cargador comprende una pluralidad de compartimien-

tos para proyectiles, cada uno de los cuales constituye un con-



285

290

285

300

305

310

ducto 4 vertical de cargador que tiene en su fondo una boca 5
que conduce a un canal 6 horizontal de transporte, que se ex-
tiende debajo de las bocas de todos los conductos y en el cual
los proyectiles T, alimentados al canal desde los conductos de
proyectiles, tienen que ser transportados lateralmente uno tras
otro en una direccidén horizontal hasta el atacador 2 del cefién,
Los conductos 4 de proyectiles estdn provistos de medios de re-
tencidn, no representados, que sueltan el proyectil de posiecidn
nds inferior contenido en un conducto de no haber proyectil al-
guno en sl canal debajo de la boca del conducto cuando los me=
dios de alimentacién de municiones que alimentan hacis delante
y horizontalmente 2l canal los proyectiles se encuentran en su
posicidn inicial,

El canal horizontal 6 de transporte comprende un dispositi-
vo 8 de alimentacidn de municiones segin la invencidn, del cual
se describe mds detelladamente una forma de realizacién con re-
ferencia a las PFigs. 2 - 7. Durante un movimiento hacia delante
del dispositivo 8 alimentador de municiones, todos los proyecti-
les dispuestos dentro del canal 6 debajo de las booas de conduc-
t0 5 son transportedos simulténeamente en un grado hacia la aber-
tura de salida del cargador, dejando un proyectiles sin oocupar
el puesto de un proyectil debajo del conducto dispuesto mds le-
Jjos de la gbertura de salida. Mediante un medio de suelta de pro-
yectiles combinado con cade conducto y no representado uwlterior-
mente por no formar parte de la presente invencién, otro proyeo-
til, de haberlo en este conducto, es soltado entonces y alimen=-
tado al lugar sin ocupar debajo del conducto cuando el disposi-
tivo de alimentacidn 8 ha vuelto a su posicién inicial. Durante
carreras sucesivas hacla delante y hacia atrds del dispositivo

de alimentacién 8, los conductos verticales se vaciardn sucesiva-
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mente, empezando por el conducto dispuesto mds lejos de la aber-
tura de salida del cargador.

Las Figs. 2 = 7 ilustran un dispositivo de alimentacidn de
proyectiles dispuesto en el cargador de la derecha de la Fig. 1.
El dispositivo de alimentacidn del cargador de la lzquierda de
la Fig. 1 es esencialmente una imagen del dispositive ilustrado
en las Figs., 2 - 7.

La Fig. 2 muestra en perspectiva y en parte en forma de vis-
ta de piezas separades, estando ilustrados los brazos de alimenta-
cién de los proyectiles y un bastidor en el cusl dichos brazos de
alimentacién estdn montados en posicidén elevada con respecto a
los otros componentes del dispositivo de alimentacién de los pro-
yectiles.

La estructura 11 de soporte que comstituye el fondo del car-
gador 3 lleva dos carriles de guia 12 que sostienen un carro de
alimentacidén que comprende un carro-bastidor 14 y ruedecillas 13
que ruedan en los carriles de gufa 12. El bastidor 14 lleva dos
varilles pivotantes 15 que se extienden egencialmente en la di-
reccidn de los carriles, y por tanto en la direccién de movimien-
to del carro, y que lleven brazos 16 de alimentacidén de proyecti-
les que sobresalen perpendicularmente a la dirececidén longitudinal
de la varilla a la cual estén unidos. las varillas 15 pueden gi-
rar sobre pivotes 17 del bastidor 14 en el extremo delentero y
tragero del mismo, Los brazos de alimentacién 16 y las varillas
constituyen, juntos, compuertas de alimentacién que pueden ser
llevadas con movimiento articulado de una posicidn activa de ali-
mentacidn, en la cuel los brazos 16 se extienden hacla arriba en-
tre proyectiles i7 dispuestos en el canal 3 y que descansan, por
ejemplo, sobre el borde superior 18 de barras laterales del basg-

tidor 14 que se extienden en la direccidn de alimentacidn, o sobre
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las superficies de carriled de guia 1§‘dirigidas hacia arriba,

u otras barres de gula dispuestas de modo que constituysn una
gufa de alimentacidn de los proyectiles durante su transporte ha-
cie delante mediante el dispositivo de alimentacidn, a una pogi-
cién inactive en la cual se encuentren dispuestas debajo del ni-
vel de la gula de alimentacién.

Ias compuertas de alimentacidn 15, 16 pueden girar gracias
g medios de toms de posicidén que, especialmente para hacer posi-
ble la toma de posicidn de las compuertas de alimentacién al em-
pezar cada cerrera del carro durante el movimiento de vaivén del
mismo, estdn dispuestos en el carro como parte de un mecanismo
de transmisibén de energia motriz desde un motor hidrdulico o neu-
mético 20 de movimiento de vaivén al carro.

En le forma de realizacidén ilustrade, dicho medio de coloce~
cidn en posicidn de las compuertas comprende una palanca 23 de
accionamiento de la compuerta pivotante alrededor de un pivote
22 unido a una parte de fondo 21 del carro de alimentacidén, es-
tando acoplados dos brazos de dicha palance 23 de accionamiento,
mediante juntes pivotantes 24 y bielas 25 a un brazo 28 de cada
compuerte de alimentacién, 15, 16, mediente una junta pivotante
26. Desplazande con movimiento articulado la palance 23 alrede-
dor del pivote 22 entre dos posiciones extremas, la compuerta de
alimentacidn puede ser articulads entre las posiciones activa e
inactive mencionadas anteriormente, Para accionar la palanca 23
y con ella las compuertas de alimentacién mediante el motor de
accionamient6, la palenca 23 estd acoplada con el motor 20 de
accionamiento de movimiento de vaivén mediente otro brazo 27 Y
une junte pivotante 29, como se representa, por medio de una pa~
lanca 31 pivotante alrededor de un pivote 30, y por medio de una

Junta pivotante 32 acoplada con una barre de fistdén 33 del motor
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20 de movimiento de vaivén. Asi, mediente la palanca 23, las com-

puertas de alimentacién 15, 16 son llevadas,durante la parte ini~
cial de cada carrera del motor 20, con movimiento articulado, de
la posicidn extrema ocupada durante la carrera anterior a la nue-
va posicién extrema,

lag Figs. 2 y 4 muestran topes 34 y 35 sujetos a la parte
inferior 21 del carro, destinados a2 codhperar con el brazo 27 de
la palanca 23 y dispuestos a cierta distancia reciproca para li-
mitar la articulacidén sngulasr de dicho brazo a la medida necesa-
ria para llevar las compuertas de alimentacidn de su posicidn
activa a2 su posicién inactiva, y viceverss.

Para que el proyectil no empiece a moverse en cualfuier di-
reccidén antes de que el brazo 27 haya alcanzado una de las posi-
ciones extremas determinadas por los topes 34 y respectivamente
35, ¥ por tanto que lag compuertas de alimentacidén hayan sido
1llevadas por completo de su posicidén activa a su posicidén inac-
tiva, o viceversse, el dispositivo comprende un medio de reten=—
cidén del carrd cuye accldn depende de la posicidn del medio de
colocacidn de las compuertas y que no deja el carro libre de mo-
verse en la direceidn de la fuerszae de accionamiento del motor
de movimiento de vaivén antes de que el medio de colocacidn de
las compuertas, y con él les compuertas de alimentacidén, haya
alcanzado la posicidn prescrita para la direccidn del movimien-
t0 en cuestién. Dicho medio de retencién del carro comprends,
en la forma de realizacidn ilustrada, una espiga de tope 40 que,
en une posicidn extrema del carro, y mientras la biela de aco-
plamiento 25 no ha sido llevada todavia a la posicién extrema
correspondiente a la posicidén angular de las compuertas de ali-
mentacién durante el movimiento siguiente del carro, es bloqueada

contrae todo movimiento en la dirececidn de la gufa de alimentacién
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por cualquiera de dos medios de enclavamiento unidireccionales

41 y respectivamente 42, fijos con respecto a la estructura de
soporte 11 y sujetos & una barra de soporte 49 en la forme de
realizacién ilustrade. Cade uno de dichos medios de enclavamien-
to unidireccionales 41 y 42 comprende una superficie de tope 43
y respectivemente 44, dispuestas de modo que la espige 40 es sol-
tada por una de dichas superficies de tope, para que se mueva en
una direccién, en una posicién extrema de la biela de acoplamien-
to 25, y por la segunda superficie de topé en la otra posicidn
extrema de la biela de acoplamiento. Este medio de retencidn del
carro estd ilustrado mds detallademente en las Figs. 5 y 6.

Una de las bielas de acoplamiento 25 comprende una espige
45, dispuesta de modo gue puede cooperar con cualquier superfi-
cie de tope 43 0 44 en las posiciones extremas del carro, y pre-
cisamente con una de las superficies mientras la biela de aco~
plamiento 25 no ha alcanzado todavia una de sus posiciones ex~
tremas, y con la segunda mientras la biele de acoplamiento 25
no ha alcanzado todavia su otra posicidn extrema. Las superfi-
cies oblicuas 47 y 48 de deslizamiento conducen a superficies
de tope 43 y respectivamente 44, cobperando dichas superficies
de deslizemiento 47 y 48 con el extremo libre de la espige 45,
de modo que la espiga, despuds de resbalar lateralmente, por
ejemplo, mds alld de la superficie de tope 43 en la direccién
indicada por una flecha en la Fig. 5, durante un movimiento de
la biela de acoplamiento 25 hacia una posicidn extrema de la
misme, es dejada libre de moverse a lo largo de la superficie
de deslizamiento 48, como se represents en la Fig. 6, para por
fin ocmer detrds de la superficle de tope 44 al final del movi-

miento a lo largo de la superfieie de deslizamiento, bajo la

accidn de un muelle 46,
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- Los medios 51 de retencidn de los proyectiles, previstos

pare sujetar los mismos durante una carrera de retorno del carro,
se extienden lateralmente con respecto a varillas 52 montadas en
la estructure de soporte 11 y pivotantes sobre pivotes 53 monta-
dos en la estructura de soporte. Los medios de retencidén 51 y
las varillas 52 constituyen, juntos, compuertas de retencidn de
las municiones, o compuertaé de tope, que, en la forma de reali-
zacidn ilustrade en el dibujo, son ascoionadas juntamente con las
compuertas de alimentacidn, para lo cual toda biela de acopla-
miento 25 comprende una parte 54 acoplada & una palanca de accio~
nemniento de une compuerta de tope 51, 52. Como se representa en
la Fig. T, dicha palanca comprende dos expansiones 55 y respecti-
vamente 56, que se extienden por una distancia correspondiente
cuando menos o la longitud de la carrera del carro a lo largo de
cada varillas 52 y que sobresalen radialmente del eje de pivota~
miento de la varillas, formando dichas expansiones 55 y 56 una
ranura 57 de guia de un gancho 58 que sobresale lateralmente de
la expansidn 54 de la biela de acoplamiento 25 y entra en la ra-
nura. E1l gancho 58 puede asi deslizarse en sentido longitudinal
en la ranura de guia 57 qurante el movimiento de vaivén del ca-
Iro con respeéto a la estructura de soporte y a las compuertas
de tope, quedando en contacto con la palanca de accionamiento
de les compuertas de tope constitufde por las expansiones 55 y 56.
Se describird ahora la funcidn del dispositivo de alimenta-
cidén empezando por la posicidn del dispositivo en la cual les
conpuertes de alimentacidn han concluido un movimiento de ali-
mentacién. En este posicidn, o posicién extreme del carro 13,
14, las compuertas de alimentacidén 15, 16 se encuentran todavia
leventadas en su posicidn activa después del anterior transpor-

te haclie delante de los proyectiles a lo largo del canal, y las
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compuertas de tope 51, 52 bajadas en su posicidn de inactividad

ilustrada por la Fig., 2. El brazo 27 del medio de colocacidén en
posicién 23, 27 se encuentra en la posicidn ocupade durante el
anterior movimiento de alimentacidén que, como se represente en
la Fig. 2, se verifica hacia la izmquierda, chocando contra la
espiga 35,‘Figs. 2 y 4. Cuando, durante la carrere siguiente, la
biela 33 de acoplamiento con el pistén del motor 20 se mueve en
le direccidén indicada por une flecha en las Figs. 3 y 4 para de~
volver el carro de alimentacién & su posicidn inicial, el brazo
27 es primero hecho oscilar por el brazo 31 sobre su perno 22,
separéndose del tope 35 y llevando consigo la biela de acopla-
miento 25. Las compuertas de alimentacidn 15, 16 son hecha osci~
lar as{ fuera de su posicidn active y las compuertes de tope 51,
52 lo son a su posicién activa, como ge indica con flechas en las
Pigs. 3 y 7. Durante la primera parte de este movimiento articu-~
lado del brazo 27, la espiga 40 se apoysa contra la superficie de
tope 43, como se ilustra en las Pigs, 2 y 5, impidiéndose asi
todo movimiento del carro 12, 13 a lo largo de las barras 12 du-
rante el movimiento articulado de las compuertas. Cuando el bra-
z0 27 ha llegado a su posicién extrema chocando contra la espi-
28 34, la espiga 40 ha sido desplazada por el movimiento de la
blela de acoplamiento 25 de modo que deja la superficie de tope
43 en la posicldén ilustrada en le Fig. 4. Durante el ulterior
movimiento de la barra 33 del pistén, la palance 31 arrastra con-
sigo el carro en la direceién indicada por una flecha & través
del brazo 27 que toca contra la espiga 34. Durante este movi-
miento del carro, los proyectiles que descansan sobre la guia.
de alimentacidén son sujetados en posicidn correcta debajo de

los conductos por los brazos de retencidén 51 de las compuertas

de tope que, durante el movimiento del carro, son llevados a su
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posicidn esctiva. Cuando el carro vuelve a su posicidén inicial

pera un ulterior transporte hacia delante de las municiones,

la espiga 40 cee detrds de la superficie de tope 44 por la ac-

eién del muelle 46, venciendo la cual habia sido desplazado al
495  resbalar sobre la superficle de deslizamiento 47.

Andlogamente, durante una carrera siguiente del motor de
accionamiento, el brazo 27 serd llevado primero de la posicién
en la gue choca contra la espiga 34 y en contacto con la espiga
35 llevando al propioc tiempo las compuertas en la direccién opues-

500 ta, impidiéndose todo movimiento del carro en la direccidn de ali-
mentacidn durante el movimiento de las compuertas por la espiga
40, que choca con la superficie de tope 44. Ia conclusién del
movimiento de articulacidén de las compuertes pone la espiga 40 fuera
de contacto con la superficie de tope 44, después de lo cual el

505 carro estd libre de moverse hacia su posicién extrema, llevando
congsigo los proyectiles.

Aun cuando se ha descrito detallademente la invencién con
respecto a cierto ejemplo de realizacidn de la invencién preferi-
do en la actuelidad, las personas expertas en la meteria, despuds

510 de comprender la invencidn, deberén entender que varios cambios
vy modificaciones podrdn introducirse en ella sin por esto apar-
tarse del espiritu y del alcance de la invencidn, queriéndose
amparar en las reivindicsciones siguientes todos dichos cambios

¥y modificaciones anteriormente mencionados.
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Se reivindican como de le propia y nueva invencidén la propiedad
y explotacién exclusivas de :

1). Perfeccionamientos introducidos en los dispositivos para le
alimentacién de municiones al cargador de piezas de artilleria
automdticas, caracterizados por comprender dicho cargador une
pluralidad de compartimientos verticales reciprocamente parale-
los que constituyen conductos verticales de cargador dispuestos
uno 2l lado de otro, abriéndose cada uno en su fondo hacia un ca-
nal para alimentar las municiones lateral y perpendicularmente
al sentido longitudinal de las mismas a lo largo de una gula de
transporte que se extlende lateralmente en el sentido longitudi-
nal de los conductos, débajo de las bocas de los conductos de
cargador, hacia una abertura de salida de los proyectiles dis-
puesta en la parte inferior de unea pered lateral del cargador,
comprendiendo el dispositivo de alimentacidn, en combinacién,

un juego de medios de impulsién de proyectiles cuyo ndmero co-
rresponde al némero de conductos de proyectiles dispuestos uno
el lado de otro, constituyendo juntos dichos medios de impul-
slén une unided y encontréndose o une distancia reciproca en

la direccidn de la gula de transporte de municiones entre cada
dos medios de impulsidén de proyectiles que corresponde a la an-
chura de log conductos, pudiendo moverse dichos medios de accio-
nemiento & modo de unidad a lo lergo de dicha guia con movimien-
t0 de vaivén en una distancie correspondiente a diche anchura

de los conductos partiendo de una posicién, la posicidn inicial,
en la cual los medios de impulsién de las municiones estdn dis-

puestos cada uno detrds de un conducto visto desde dicha aber-

tura de salids del cargador, hasta une posicidn, la posicidn

finel, en la cual todos dichos medlos de impulsidén, menos el

dispuesto mds cerca de la abertura de salida, ocupan una posi~
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oibn detrds del conducto adyacente hacia la abertura de salide

del cargador, pudiendo ademds moverse lateralmente dichos me-
dios de impulsidn en la direccidn de la guia de transporte en-
tre una posicidn activa de impulsidn de un proyectil dispuesto
sobre la gufa de transporte para alimentar las municiones a lo
largo de dicha gufa y una posicidn inactiva en la cual se en~-
cuentran fuera del recorrido de un proyectil que descanse en
la gufa de transporte; un juego de medios de retencidn de muni-
clones dispuestos de ambos lados de los conductos y previstos
de modo que pueden moverse entre una posicidn activa en la cnal
dichos medios de retencién de municiones entran en espacios en
el canal de ambos ladhs de cada boca de conducto para retener
las municiones que descansan en la guia de transporte impidién-
doles todo movimiento & lo largo de dicha gufa, y una posicién
inactiva en la cual dichos medios de retencidén de municiones se
encuentran fuera del recorrido de los proyectiles gue se mueven
lateralmente & lo largo de la gufa de transporte; medios moto-
res acoplados con los medioslde impulsidén de las municiones y
que les comunican a dichos medios de impulsidn un movimiento de
veivén entre dicha posicidn inicial y dicha posicidn final a lo
largo de la guia de fransporte, y medios para mover los medios
de impulsidén de las municiones de su posicidn inactiva a su po-
sicidn activae y para llevar dichos medios de retencién de muni-
ciones de su posicidén aetiva a su posicidn inactiva en la posi-
cidn inicial de la unidad, y para llevar los medios de impulsién
de las municiones de su posieidn activa a su posicidn inactiva
¥y para llever los medios de retencién de las municiones de su
posicidn inactiva a su posicidn activa en la posicidn final de
la unided.

2). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1), caracterizados
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por el hecho de que tanto el juego de medios de impulsién de
municiones como el juego de retencidn .de municiones comprenden
cada uno dos series de brazos que actdan sobre las municlones,
constituyendo series de brazos de impulsidén y series de brazos
de retencidén de municiones, respectivamente, extendiéndose ca-
da serie en la direccidén de le guia de transporte para coope-
rar con los extremos delantero y respectivamente trasero de los
proyectiles dispuestos en la gufa. 7

3). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2), caracteriza-
dos por el hecho de que los brazos de cada serie de brazos de
impulsién de municiones estén sujetos a - y sobresalen lateral-
mente de — una barra que se extiende en la direccidén de la guia
de transporte y que constituye un soporte comin de los brazos
de la serise.

4). Perfeccionamientos seglin la reivindicecién 2), caracterize-
dos por el hecho de que los brazos de cada serie de brazos de
retencidn de municiones estdn sujetos a - y sobresalen lateral-
mente de - una barra de soporte que se extiende en la direcoidn
de la gufe de alimentacién y mdévil para llevar los brazos de re—
tencibén de las municiones a y desde dicha posicidén activa de los
mismos.

5). Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2), caracteriza-
dos por el hecho de que los brazos de impulsidén de cada serie
de tales brazos son pivotantes entre dicha posicidn activa y
diche posicidn inactiva de los mismos sobre ejes dispuestos de-
bajo de la guia de transporte y que se extienden paralelamente
& la direccidén de alimentacién.

6). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2), caracteriza-
dos por el hecho de que cada uno de los brazos de impulsién y

de retencidn estd acoplado con un medio de accionamiento comin
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para crear un simultdneo cambid de la posicidn de los brazos de
impulsidén a su posicién activa, y de los brazos de retencién fue-
ra de su posicidn activa, y viceversa.

7). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6), caracteriza-
dos por el hecho de que dichos brazos de impulsién estdn monta-
dos pivotantes en un carro mévil con movimiento de vaivén en la
direccidn de dicha gufa, estando montado dicho medio comin de
accionamiento que provoce el cambio de las posiciones de los bra-
zos de impulsidn y respectivamente de los brazos de retencién en
dicho c¢arro, libremente desplazable con respecto al carro mismo
entre dos posiciones extremas delimitadas por dos espigas de to-
pe unidas a la armadura del carro y dispuestas a una distancia
reciproca tal gque permiten que dicho medio de accionamiento de
los brazos ejecute con respecto al carro el movimiento requeri-
do para cambiar la posicidén de loa brazos de impulsién y de los
brazos de retencidén entre sus posiciones extremas respectivas.
8). Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7), carscteriza-
dos por estar previsto un dispositivo enclavador bidireccional
que comprende un medio de enclavamiento mévil, unido y mévil
con dicho medio de accionamiento dellos brazos en una dirececidn
perpendicular & la direccidén de movimiento del carro, y tan sélo
en esta direceidn, cooperando dicho medio de enclavamiento mévil
con dos medios de enclavamiento unidireccionales fijos, uno de
los cuales coopere con dicho medio mévil de enclavamiento en la
posicién inicial del carro, mientras que el segundo de ellos
coopera con dicho medio de enclavamiento mévil en la posicidn
extrema del carro, extendiéndose cada uno de dichos medios de
enclavamiento unidireccionales en la direccidén de movimiento del
medio de enclavamiento mévil en una»distancia correspondiente al

movimiento del medio de accionamiento de los brazos para llevar
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los brazos de impulsidn y respe

igmé%te de retencidén entre
sus pogiciones extremas.

9). “"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN I0S DISPOSITIVOS PARA
LA ATIMENTACION DE MUNICIONES AL CARGADOR DE PIEZAS DE ARTILLE-
RIA AUTOMATICAS"y = = = = = = = = = o e e e e e = = = =

Consta la presente Memoria descriptiva de veintitrés hojas
numeradas y mecanografiadas en una sola cars, & las gue se ad-

juntan cuatro plenos de dibujos para su mejor comprensidnm.

uearia, §2DIC. 1964

AXTIEBOLAGET BOFORS ~
Pcpo



AXTIEBOLAGET BOFORS 4 HOJAS HOJA I

104048

ESCATA VARIAELE

uaprn. = § 2 DIC, 198

7




AKTIEBOLAGET BOFORS 4 HOJAS HOJA IT

1060

23 »
Fig. 5
9 49
| f—
. ==
4:3 i ~ 44
d -
40{ 7 4/2 ‘57_;"’45
7 T 25
46
Fig. 6
16 I5 14 1812 l

. 5
57—,£]/>'/// YT IS _\ﬂgj
| 1]
], 2% ls 58

I[',‘ 7 ESCALA VARIAELE
9. woRID. A 2 Dif, i35k

Y




AXTIEBOLAGET BCFCRS

4HOJAS

HOJA III

5 g
Raa o U
¥
o,

Fig. 4

ESCALA VARIABLE

MADRID.% o

ki P oo




AKTIEBOLAGET BOFORS 4 HOJAS HOJA IV

Fig.2

O 3 o1, B




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



