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Este invento tiene como objeto un dispositivo multiplicador de 

recorrido para medios motoresy destinados, por ejemplo, a constituir 

el medio motor de elevación de una oaja de oamion basculante.

La finalidad del invento ha sido la de realizar un dispositivo 

que permite una amplitud muy grande de elevación sin tener que recu­

rrir a un gato de expansiones múltiples.

Se propone este invento, por otra parte, resolver el problema 

de alojamiento oon el mínimo volumen de ocupación, del conjunte del 

dispositivo de elevación entre la oaja basoulante y el chasis del 

vehículo portador, en posición de reposo.

El dispositivo multiplicador de reoorrido para gato según este 

invento está constituido, por una parta, por dos brazos respectiva­

mente articulados por uno de sus extremos a oada uno de los elemen­

tos ouyo desplazamiento relativo conviene asegurar y, por el otro, 

sobre oada uno de los extremos de un par de bielas de enlace y, por 

otra parte, por un gato cuyos elementos extremos se hayan respec­

tivamente articulados sobre los brazos en un punto intermedio de su 

longitud.

Se compreDderá mejor el invento mediante la lectura de la descrió

oión que sigue y examinando los planos anexos, en los cuales:

las figuras 1 y 2 representan, con supresión paroial, una oaja } 

de camión basoulante equipada oon un dispositivo oon arreglo al in­

vento, respectivamente en posición de ruta y en posioión de bascu- 

lamiento,

y la figura 3 es una perspectiva del dispositivo en posición 

de expansión parcial, no habiéndose representado el chasis de la 

oaja, a fin de lograr una mejor comprensión del dibujo. j
En las figuras, el camión se encuentra oompuesto de un chasis 

C que posee en la parte posterior unos cojinetes 1, sobre los cuales j
i

va artioulado el falso ohasis bascualte P de la oaja B en tomo a un ¡
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eje &.

En el ohasis C y en una zona situada, de preferencia, por delan 

te del oentro de carga de la oaja, se halla fijado un soporte 2 en 

el que se articula el extremo del brazo inferior 3 alrededor de un 

eje b. De igual modo, se artioula el brazo superior 4 en tomo a un 

eje d, en un soporte 5 solidario del falso ohasis basoulante F.

Cada uno de los brazos 3, 4 está constituido por dos oaras 

tales como 3a.y 3b, 4gn 4b, entre las cuales van artioulados los extre-j- 

mos 7ai. 7b, respectivamente del cuerpo y del vastago de pistón del 

gato hidráulico 7y en tomo a los ejes f , g.

Los brazos 3? 4? están unidos entre si por el par de bielas 6a , 

6b, artiouladas sobre los indioados brazos en tomo de los ejes ,e, e."<:

Obsérvese que los ejes f_, g  están desalineados en la parte opues 

ta del gato oon relación a la alineación de las articulaciones e., d, 

por una parte, y b, e,*, por otra parte.

El gato 7 se halla naturalmente comunicado a una bomba en forma 

oonooida mediante canalizaciones flexibles que efectúan la alimentaci$ 

y la evacuación del líquido a presión. Estos dispositivos, bien oono- 

oidos en la práotica, no se han re-presentado en las figuras.

Los elementos del dispositivo están acoplados y dimensionados 

de tal manera que, en posición de reposo de la oaja (fig. l) los ejes 

b y d se hallan sensiblemente en vertical el uno respecto al otro, 

extendiéndose los brazos de modo sensiblemente horizontal a uno y 

otro 1-ado de estos ejes, es decir, hacia adelante por lo que se re­

fiere al brazo 4 y hacia atrás por lo que respecta al brazo 3.

La figura 1 muestra que en esta posición, el gato de expansión 

simple 7, a pesar de su longitud relativamente grande, se aloja fá­

cilmente entre la oaja y el chasis en una posición próxima a la ho­

rizontal.

Cuando se aplica la presión del liquido a este gato, se desarro­

lla el vastago 7b del pistón, determinando agĵ  &¡L giro^de,,los^bra-
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zos 3, 4 en tomo a laa articulaciones e, e.*, por las cuales va 

articulado oada uno de ellos sobre los extremos de las bielas 6a,6bo

El conjunto del dispositivo se despliega entonces simétrica­

mente oon relación a las bielas, como se ha representado en las fi­

guras 2 y 3.

El dispositivo que queda descrito permite, por selección de [ 

las relaoiones de los brazos de palanca entre los tres puntos Jo ¡ 

aplicaoión, es decir, los tres ejes de oada biela, llegar, como 

ilustra la figura 2, a un ooeficiente muy grande de multiplicación i

del recorrido del elemento de expansión del gato.

Esta particularidad permite rechazar netamente hacia adelante 

del centro de carga de la oaja, la articulación d y, por consiguien­

te, la articulación b. Esta dispisioión es particularmente intere­

sante por el heoho de que permite aligerar el ohasis, el cual no 

soportará ya, en el punto de aplicación del peso de la oaja mas 

que un esfuerzo limitado.

Quede bien entendido que la invención no se limita a la forma 

de realización que queda desorita. Asi, por ejemplo, se podría uti­

lizar el dispositivo multiplicador de reoorrido en una oaja bascu­

lante dispuesta de manera oonooida para basoular bien sobre la 

parte posterior, bien sobre uno u otro de los laterales del vehí­

culo.

En resumen, la Patente de Invenoión que se solioita, recaerá 

sobre las siguientes

1.— Dispositivo multiplicador de reoorrido para medios moto­

res de elevación de oajas de vehioulos basculantes, que efeotuan 

el desplazamiento relativo de dos elementos tales como la oaja 

basculante y el chasis de su vehíoulo portador, caracterizado por

el hecho de que comprende, por una parte, dos brazos respectiva-
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 ̂ mente artioulados por uno de sus extremos sobre oada uno de los ele­

mentos cuyo desplazamiento relativo se trata de conseguir, y, per 

el otro extremo, sobre oada uno de los extremos de un par de bielas 

de enlace, y, por otra parte, un gato telescópico cuyos elementos 

extremos se hallan respectivamente artioulados sobre los brasos c.i 

un punto intermedio de su longitud.

2.- Dispositivo según la reivindicación 1, caracterizado por el 

hecho de que la artioulaoión intermedia de oada biela se enouentra 

en disposición no ooinoidente en alineaoión oon respecto a la alinéa­

lo oión de sus dos artizulaciones extremas en la direooión opuesta al ga*¿o.

3o- Dispositivo según la reivindicación 1, caracterizado por 

el heoho de estar constituido el conjunto de tal manera que en posi- 

oión de reposo las artioulaoiones extremas por las que va unido el 

dispositivo a los elementos a desplazar relativamente, queden sitúa­

lo das sensiblemente la una frente a la otra.

4.- Se reivindioa, por ultimo, como objeto sobre el que ha de 

reoaer la Patente de Invenoión que se solicita: "DISPOSITIVO MULTI­

PLICADOR DE RECORRIDO PARA MEDIOS MOTORES DE ELEVACION DE CAJAS DE 

VEHICULOS BASCULANTES".

20 Tpdo oonforme queda descrito en la presente Memoria que consta

de oinoo páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 11 de dioiembre de 1%4

ALFONSO UNGRIA 
P.P.7̂
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