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Bste invento tiene oomo‘objeto un dispositivo multiplicudor de
recorrido para medios motores, destinandos, por ejemplo, a comsvituir
el medio motor de elevacidn de wma caja de camion basculante,

La finalidad del invento ha sido la de xrealizar un dispositivo
que permite una amplitud muy grande de elevacion sin tener que recu—
rrir a uwn gato de expansibnes miltiples. A

Se propone este invento, por otra partey resolver el problocina
de alojamiento con el minimo volumen de ocupacion, del conjun®c del
dispositivo de elevacidén entre la oaja basculante y el chasis del
vehiculo portador, en posicidn de Teposo. ;

El dispositivo multiplicador de recorrido para gato segin este
invento estd constituido, por una parte, por dos brazos respectivas=
mente articulsdos por wo de sus extremos a cada uno de log elemene
tos cuyo desplazamiento relativo oconviene asegurar y, por el otro,
gobre cada uno de los extremos de un par de bielas de enlace y, por
obra parte, por un gato ouyos elementos extremos se hayan respec—
tivamente articulados sobre los bragzos en un punto intermedio de su
longitud,

Se compreondera mejor el invento mediante la lectura de la deseri
oidén que sigue y examinando los planos anexos, en los cuiles:

las figuras 1 y 2 representan, con supresidén parcial, una oaja
de camidn basculante equipada con un dispositivo con arreglo al in—
vento, respectivamente en posiecidn de ruta y en posioidn de bascu~
lamiento,

¥y la figura 3 es una perspectiva del dispositivo en posicidn
de expansidn parcial, no habiéndose representado el chasis de la
oajay a fin de lograr una mejor comprensidn del dibujo.

En las figuras, el camidén se encuentra ocompvesto de un chasis
C que posee en la parte posterior unos cojinetes 1y sohre los cuales
va artioulado el falso chasis bascualte P de la caja B en tormo a un
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b y &4 se hallan sensiblemente en vertiocal el uno respecto al otro,

aje ao

Bn el chagis C y en una zona situada, de preferencia, por delanw
te del ocentro de carga de la caja, 8¢ halla fijado un soporte 2 en
el que se articula el extremo del brazo infexrior 3 alrededor de ua
eje be De lgual modo, se articula el brazo superior 4 en tormo a un
eje dy en un sopoxrte 5 solidario del falso ohasis basoulants F.

Cada uno de los brazos 3, 4 eatd constituldo por dos caras
tales como 3a, 3hy 48, 4b, enire las cuales van artioulados los extres
mos Ta, Tby respectivamente del cuerpo y ddl vastago de piston dal
gato hidrdulico T, en tormo a los ejes £, g ‘

Los bragmos 3y 4, estén unidos entre si por el par de bielas 6a ,
6by artioculadas sobre los indicados brazos en torno de los ejes ey €4

Obsérvese que los ejes £y g estan desalineados en la parte opues=-
ta del gato oon relacidn a la alineacidn de las arbticulaciones sy d,
por una parte, y by 8”, por otra parte.

El gato T se halla naturalmente comunicado a una bomba en forma
oonocida mediante canalizaciones flexibles que efectuan la alimentacidn
% la evacuacion del liquido a presidn. Estos dispositivos, bien cono-
oidos en la préotica, no se han re—-presentado en las figuras,

Los elementos del dispositivo estdn acoplados y dimensionados

de tal menera que, en posicidn de reposo de la caja (figo 1) los ejes

extendidndose los brazos de modo sensiblemente horizontal a uno y
otro lado de estos ejes, es decir, hacia adelante por lo que se re-
fiere al brazo 4 y hacia atrds por lo que respecta al brazo 3.

La f£ifura 1 muestra que en esta posicion, el gato de expansidn
simple T4 a pesar de su longitud relativamente grande, se eloja fa—
cilmente entre la oaja ¥y el chasis en una posicion proxima a la ho-
rizontalo:

Cuando se aplica la presion del liquido & este gato, se desarro=

lla el vastago Th del piston, determinando ag;. el g:u:o de 1os bra=-
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zos 3y 4 en tomo a las articulaciones ey ¢”y por las cuales va
articulado cada uno de ellos sobre los extremos de las bielas 6a,6h.
Bl conjunto del dispositivo se despliega entonces simétrica—
mente con relacidn a las bielas, como Se ha representado en las £i—
guras 2 ¥y 3.
El dispositivo que queda descrito permite, por seleccldn de
lag relaciones de los brazos de palanca entre los tres pumtos de

aplicacitn, es decir, los tres ejes de cada biela, llegar, como

ilustra la figura 2, s un coeficiente muy grande de multiplicacidn i
del recorrido del elemento de expansion del gato. ;
Esta particularidad permite rechazar netamente bacia adelante
del centro de carga de la oajay la articulacidn g y, por consiguien-
tey la articulacidn b Esta dispisiocidn es particularmente intere—
sante por el heoho de que permite aligerar el chasis, el cual no
soportard ya, en el punto de aplicacidn del peso de la ocaja mas
que un esfuerzo limitado,

Quede blen entendido que la invencidn no se limita a la forma
de realizacidn que queda descritae Aei, por ejemplo, se podrie utiw
lizar el dispositivo multiplicador de »ecoxrrido en una caja bagcus
lante dispuesta de manera conocida para basoular bien sobre la
parte posterior, bien sobre uno u otro de los laterales del vehi-
culos

En resumen, la Patente de Invencidn que se solicita, recaerad
sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

lo= Dispositivo multiplicador de rscorrido para medios moto—
res de elevacidn de cajas de vehioculos basculantes, que efectuan
el desplazamiento relativo de dos elementos tales como la ocaja
basculante y el chasis de su vehioulo portador, caracterizado pox

el hecho de que comprende, por una parie, dos brazos respectiva=
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mente articulados por uno de sus extremos sobre cada uno de las elew
mentos cuyo desplazamiento relativo se trata de conseguir, ys pco
el obro extremo, sobre cada uno de los extremos de un par de bislas
de enlace, y, por otra parte, un gato telescopico cuyos elementos
extremos se hallan respectivamente articulados sobre los brasos ca
un punto intermedioc de su longitud.
20—~ Dispositivo segln la reivindicacidn 1, caracterizado por el
hecho de que la articulacidn intermedia de cada biela se encuentra
en disposicidn no coinoidente en alineacidn con respecto a la alinea=
oién de sus dos artimulaciones extremas en la direccidn opuesta al gai
3o Diapoéitivo segin la reivindicacidn 1, caracterizado pox
el hecho de estar constituide el conjunto de tal manera que en posi-
cidn de rmeposo las articulaciones extremas por las que va unido el
dispositivo a los clementos a desplazar relativamente, queden situg-
das sensiblemente la una frente a la otra.
4o~ Se reivindioa, por ultimo, como objeto sobre el que ha de
recaer la Patente de Invenocion que se solicitas "DISPOSITIVO MULTI-
FLICADOR DE RECORRIDO PARA MEDIOS MOTORES DE ELEVACION DE CAJAS DE
VEHICULOS BASCULANTESY,
Tpdo conforme queda descrito en la presente Memoria que consta
de oinoco paginas mecanografiasdas y dibujos adjuntose
Madridy 11 de diciembre de 1964
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