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Tolucitante:  BRENTFORD ELECTRIC LIMITED, entidad inglesa, residente

en Manor Royal, Crawley, Sussex, Inglaterra.

Este invento se refiere & aparatos eléc-
tricos de regulacidn.

Egte invento proporciona un regulador
eléctrico que contiene un arrollamiento principal

5. pera conexidn a un suministro de emergia eldctrica
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alterna, medios de derivacidn entre dos posiciones

del arrollamiento principal, electricamente conecta-
das al mismo, una de las cuales por lo menos estd
situada entre los extremos del arrollamiento princi-
pal y medios conductures de compensacidn conectados

en paralelo con parte de la longitud del arrollamien—
to principal y dispuestos materialmente prdximos a
otra parte de la longitud del arrollamiento principal
pero electricamente aislados del mismo de tal modo que
en funcionamiento, la corriente de dicha otra parte de
la longitud del arrollemiento principal induzca una
corriente para que circule en los medios conductores
de compensacidn, corriente que se introduce en la par-
te mencionada de la longitud del arrollamiento prin-
cipel con objeto de reducir la fuga de flujo megnéti-
co asociada con dicha parte de la longitud del arro-
llamiento prineipal.

Este invento proporciona tambien un regu-~
lador eléctrico que comprende un arrollamiento prin-
ceipal para su eoﬁexién a un suministro de energia
eldctrica alterna, medios de derivacidén entre dos po-
giciones del arrollamiento principal citado, o a €1
conectadas, una de las cuales, por lo menos, se encu-
entra entre los extremos del arrollamiento principal,
¥y medios conductores de compensacidén conectados en pa-—
ralelo con parte de la longitud del arrollamiento
principal y dispuestos inmedistamente préximos a otra
parte de la longitud del arrollamiento principal, pe-
ro electricamente sislados del mismo, de tal modo que

en servicio, el flujo megndético debido a la corriente



que circula en la otra parte ﬁénéionada de la longi-
tud del arrollamiento principal se enlaza con los me-
dios conductores de compensacidn, y la fuga de flujo
magnético asociada con la corriente que circula en la

5, mencionada parte de la longitud del arrollamiento prin-
cipal se reduce prdcticamente a cero por la corriente
introducida en el arrollemiento principal desde los
medios conductores de compensacidn.

Egte invento proporciona adesmas un regulador

10. eléctrico que incluye un arrollamiento principal pare
copectarse a un suministro de energia eldéctrica alter-
na, medios de derivacidn entre dos posiciones del arro-
llamiento principal o eléctricamente conectadas al mis—
mo una de las cuales por lo menos se encuentra entre

15. los extremos de dicho arrollamiento principal, y me-
dios conductores de compensacidén conectados en parale-—
lo con parte de la longitud del arrollsmiento princi-
pal y dispuestos prdéximos a otra parte de la longitud
del arrollam;ento principal pero eldctricamente ais-

20, lada de éste, de tal modo que en servicio, el flujo
debido a la corriente que circula en dicha otra parte
de la longitud del arrollamiento principal tiende a
enlazarse con los medios conductores de compensacidn,
mas que con la parite citada de lg longitud del arrolla-

25, miento principal.

Con preferencia,la corriente inducida en
los medios conductores de compensacidén es de una mag-
nitud y una direccidn tales que tiene a reducir a cero
la corriente de carge en diche parte de la longitud

30. del arrollamiento principel.

-



10.

15.

25.

30.

-4 -
oy
ERROE 2

)

Con preferencia el arréllamiento princi-
pel estd devanado sobre un molde,~y los medios conduc-
tores de compensacién comprenden un arrollamiento so-
bre el molde, por debajo de la otra parte citads de la
longitud del arrollamiento principal. OCon preferencia,
los medios conductores de compensacién tienen la forma
de una bobina helicoidal.

Este invento proporciona tambien un regule-
dor eldetrico que contiene un arrollamiento principal
para conectarse a un suministro de energia eldctrica
alterna, medios de derivacidn entre dos posiciones del
arrollamiento principal, o eldctricamente conectadas
al mismo, una de las cuales por lo menos estd dotada
de una derivacién mévil a lo largo del arrollamiento
principal, para variar la potencia, y un arrollamiento
comprensador consctado en paralelo con parte del arro-
llamiento prineipasl y devenado por devajo de otra par-
te de dicho arrollamiento principal, por cuyo medio
cuando el regulador estd en uso y la derivacién se des-
plaza a lo largo del arrollemiento principal, en la
préximidad de la wnién entre la parte citada del mismo
¥ la otra parte mencionadea del mismo, se mejora la li-
neglidad o proporcionalidad de la variacidn de la po-
tencia eléctrica con la posicidn de la derivacidn a
lo largo del arrollamiento principal.

A continuacidén y por via de ejemplo, se
describen algunas construcciones especificas de apara-
tos con este invento acoplado, haciendo referencia a
los dibujos adjuntos,:

la fig. 1 represente esquemdticemente un
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regulador eldctrico,

la figura 2 representa esquemdticamente
un ajuste distinto del regulador de la figura 1,

la figura 3 representa esquemdticamente
otro regulador elédctrico, y

'las figuras 4 a 12 representan otros re-
guladores eldéctricos.

En estos dibujos, las magnitudes y direc-
clones de algunaes de les corrientes de carga se hen
representado y a ellas se hace referencia en la des-~
cripeidn siguiente. Estas magnitudes y direcciones
son valores instantdneos de corrientes alternas.

El regulador representado en las figuras
1 ¥y 2 consisten en un auto-transformador dotado de
un arrollamiento principal 11 conectado entre los ter-
mingles 12 y 13 de un suministro de potencia eldctri-
ca, y un rodillo o cursor 17 mévil a lo largo de la
longitud del arrollamiento 17 para derivar una poten-
cia eléctrica variable a una corriente de carga cons-
tante 16; por ajuste de la posicidn del rodillo a lo
large del arrollamiento 11. Una bobina de compensa-~
cidn 18, estd conectada en paralelo con la parte 20
del arrollamiento principal 11, entre el punto medio
19 y el extremo 15. El arrollamiento prinecipal 11,
se devana sobre un molde (no representado) y la bobi-
na 18 ge arrolla sobre el mismo molde por debajo de
la parte 21 del arrollamiento principal 11 entre el
punro medio 19 y el extremo 14. La longitud de la
bobina 18 es igual a la mitad de la longitud del arro-

llamiento prinecipal 11. BEstd eldctricamente aislada
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de la parte 21 del arréllamiento pfincipal pero se
dispone en inmedlate prdéximidad al mismo. En el
ejemplo representado en las figuras 1 y 2, cada par-
te 20 y 21 del arrollamiento principal estd consti-
tuida por 50 espiras o vueltas, y la bobina 18 tie-
ne tambien 50 espiras o vueltas. BEntre el arrolla-
miento 11 y los terminales de suministro 12 y 13,
circula una corriente de 50 amperios y, dado que el
cursor 17 estd en el punto medio 19 del arrollamien-
to 11, a la carga 16 se le suministra unz corriente
de 100 amperios. Isto hace que circule una corrien-
te de 50 amperios en las 50 espiras de la parte 21
del arrollemiento 11. A causa de la proximidad de
la bobina 18 a la parte 21, el flujo magnético debi-
do a la corriente en esta parte 21 se une con la bo—
bina 18 mas que con la parte 20 del arrollamiento 11,
y por tanto en la bobina 18 se induce una corriente
de 50 amperios (suponiendo que exista un acoplamien~
to perfecto entre la bobina 18 y la parte 21). Ia
bobina 18 estd devanada de tal modo gque la corrien-
te de 50 amperios que por ella circula opone una cir-
culacidn de corriente en la parte 20 del arrollamien
to 11, de tal modo que en esta parte, no existe en
realidad corriente de carga,. Asi pues no existe
pérdida de flujo magnético asociada con la parie 20.
Las pérdidas en el regulador a causa del escape de
flujo, ocurren en el acoplamiento entre la bobina

18 y la parte 21, dado que estdn devanadas una enci-
ma de otra, cualquiera de estas pérdidas serd rela-

tivamente pequeila. Dado que no circula corriente en
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la parte 20 del arrollamiento Ti, las pérdidas en el

cobre se presentan solo en la bobina 18 y en la parte
21 del arrollamiento 11.

La figurs 2 representa el mismo regulador
de la figura 1 pero con el cursor 17 a las tres cuar-
tas partes de la longitud del arrollamiento 11, En es-
te ejemplo, circula una corriente de 75 amperios entre
el arrollamiento principal 11 y los terminales de su-
ninistro 12 y 13, una corriente de 100 amperios, a
través de la carga 16. A través de las primeras 50
vueltas del arrollamiento 11, circula una corriente
de carga de 25 amperios, desde el extremo 14. El flu-
jo debido & esta corriente se une con la bobina 18 e
induce una corriente de 25 amperios en esta bobina.

La corriente de la bobina 18 cirecula al interior del
arrollamiento principal 11, en el punto medio 19 y ha-
ce que circule ung corriente de carga de 50 amperios

a travds de las 25 vueltas del arrollamiento principal
hacia el cursor 17. El flujo debido a la corriente
que circula en estas 25 vueltas, se une a las 25 vuel-
tas del arrollamiento principal entre el cursor 17 y
el extremo 15, en el gque circula una corriente de 50
amperios hacle el cursor 17. ILa pdrdida de flujo en
este ejemplo es mayor que en sl representado en la fi;
gura 1 ya que existe en este caso escape de fluido en
la parte 20 del arrollamiento principal. Sin embargo,
esta pérdida es debida a la separacién de las dos mi-
tades de la parte 20 de ambos lados del rodillo 17 y
dado que esta separacién no es muy grande, tampoco

lo es la pérdida de flujo.
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E1l aparato representade en las figuras 1

¥y 2 puede usarse pare distintos ajustes de la posicidn
del cursor 17 y en todos los casos el acoplamiento de

flujo entre el arrollamiento principal y la bobina 18

tenderd a impedir o a reducir las pérdidas debidas a

los escapes de flujo, y la reduccidén de pérdidas serd

la mdxima cuando el cursor 17 se encuentre en la posi-
cién central representads en la figura 1.

La figura 3 represente un regulador para
suministrar energia eldetrica @ una resistencia de cay
ga constante 30. En este caso el arrollamiento prin-
cipal 11a tiene 99 vuelias, y la bobina de compensa-
¢ién 18a, que tiene 33 vueltas, estd conectada en pa-
ralelo con la parte 20a del arrollamiento principal
que a su vez estd constituido por 33 vueltas, Entre
el arrollamiento principal 11a y los terminales 12 y
13 de suministro circula una corriente de 44,4 ampe-
rios, y a travéds de la cargs 30 circula una corriente
de 66,6 amperios cuando el cursor estd situado a 2/3
de la distancia hacia el extremo 15a del arrollemien-
to principal, como se indica en la figure 3. A tra—
vés de las 76 vueltas del arrollamiento principal ha-
cia el cursor 17, circula una corriente de 22,2 ampe-
rios. Ta bobina 18a estd devanada debajo de la par-
te 21a del arrollamiento principal, sobre el mismo
molde del arrollamiento principal, y las 33 vueltas
de la bobine 18a se distribuyen a lo largo de la dis~
tancia que ocupan las 66 vueltas de la parte 21a.

Bl flujo debido a la corriente de carga en la parte

21a, se une con la bobina 18a e induce una corriente
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de 44,4 amperios en la bobing 18a. Esta bobina, es-
td devenade de tal modo que esta corriente inducida en
ella, no hace gque circule corriente de carge en la par
te 20a del arrollamiento principal, entre el cursor 17
y el extremo 15a. Asi pues; de modo andlogo al ejem-
plo representado en la figura 1, no existe escape de
flujo asociado con la parte 20a del arrollamiento prin
cipal, y la bobina 18a. Las pdrdidas debidas al esca-
pe de flujo, se presentan en el acoplamiento entre la
bobina 18a y la parte 21a del arrollamiento principal
y, debido al modo de devanarse ambas, una junto & o-
tra; la pérdida por escape de fldido es pequefia.

En este ejemplo representado en la figu-
ra 3, el cursor 17 puede desplazarse a otras posicio-
nes a lo largo del arrollamiento principal 11a aungue
este da lugar a escaoe creciente de flujo, cuando el
cursor se mueve desde la posicidn representada en la
figura 3. El efecto de desplszar el cursor 17, serd
andlogo al indicado en la figura 2. ILacorriente de
carga se hard que circule en la parte 20a del arrolle-
miento principal, y el flujo asociado con esta corrien
‘te no se acoplard perisctamente con ninguna otra par-
te del regulador y, por tanto, se presentard una pér-
dida por escape de flujo.

Asi pues, para todos los ajusies de los
cursores 17 representados en cualquiera de lag figuras
1 a 3, el acoplamiento de flujo entre la bobina 18
(o 18a) y la parte 21 (o 21a) del acoplamiento princi-
pal, reducen las pérdidas por escape de flujo.

El regulador representado en las figuras
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4 y 5, es un regulador "parcial" en el ;ﬁe el cursor
17 es mévil solamente a lo largo de 2/3 de la longi-
tud del avrrollemiento principal 11 Bstos 2/3 de la
longitud del arrollamiento 11, estdn devanados como
arrollamiento sencillo 40 y el tercio restante del
arrollamiento principal 11 estd devanado como arro-
llamiento separado 41. Este Ultimo estd devanado
por debajo de la mitad del arrollamiento 40, adyacen-
te al extremo 15, y se conecta entre el terminal de
suministro 12 y el extremo 42 del arrollamiento 40.
La bobina de compensacién 18, que tiene el mismo nd~-
mero de vueltas que el arrollamiento 41, se conecta
en paralelo con la mitad del arrollamiento 40 adya-
cente al extremo 15 y se devana debajo de la otra mi-
tad del arrollamiento 40. Ias magnitudes y desvia-
ciones de las corrientes de carga de los distintos
arrollamientos del regulador, se representan en las
figuras 4 y 5, por las flechas de lineas continmas.
En la figura 4, el cursor 17 estd situado a la mitad
de distancia a lo largo del arrollamiento 40, y en
la figura 5, el cursor 17 estd dispuesto en el extre-
mo 42 del arrollamiento 40. Utilizando esta disposi-~
cién de arrollamiento en el regulador, las pérdidas
debidas al escape de flujo magnético, son relativamen
te pequeiias.

El regulador representado en las figuras
6 y 7 es un regulador de alcance completo en el que
el arrollamiento principal estd constituido por cua-
tro secciones igueles, 43 a 46, que forman un arro-

llamiento continuo. Una bobina de compensacidn 18a
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estd coneetada en paralelo con la seecldn 43 y se

halla devanada debajo de la seccidén 45, TUna segun-
da bobina de compensecidén 18b se conecta en parale-
lo con la seccidn 46 y se devana debajo de la sec-
cién 44. Ambas bobinas 18a y 18b tienen el mismo
mimero de vueltas que la seccidn 43. Cuando el cur-
sor 17 se encuentra en la posicidn media representa-
de en la figura 6 circula una corriente de carga de
50 amperios en las dos bobinas 18a y 18b, y tambien
en las secciones 44 y 45. En las secciones 43 y 46
no circula corriente de carga. Cuando el rodillo
17 estd en la posicidén 3/4 (o sea en la unidn de las
secciones 43 y 44), circula una corrienté de carga
de 25 amperios en las bobinas 18a y 18b y en las sec
ciones 44 y 45. En las secciones 43 y 46, ecirecule
une corriente de carga de 50 amperios. En las dos
figuras 6 y 7, la direccidn de las corrientes de
carge se indica por las fleches de lineas continuas.
El regulsdor representado en las figu—
rag 8 y 9 es ilgual al que se representa en las figu
ras 6 y T, excepto que tiene dos cursores de mali-~
da 17a y 17b. Cuando estos estdn situados en las
uniones de las secciones 43 y 44 y 45 y 46 respec-
tivamente, circula una corriente de 50 amperios en
las bobinas 18a y 18b, y tambien en las secciones
44 y 45. No existe corriente de carga en las sec-
ciones 43 y 46. Cuando el cursor 17a estd en el
punto medio de la geccidn 43, y el cursor 17b se
encuentra en el punto medio a lo largo de la sec-

cidn 46 (como se indica en la figura 9), circula
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una corriente de carga de 33 amperios en las dos
bobinas 18a y 18b y en las secciones 44 y 45. En
la seccidn 43, circula une corriente de carga de 33
amperios entre el eitremo 15 y el cursor 17a, y una
corriente de carga de 66 amperios, en el otro lado
del cursor 17a. En la seccidn 46, circula una co-
rriente de carga de 33 amperios entre el cursor 1Tb
y el extremo 14, y una corriente de carga de 66 am-
perios, al otro lado del cursor 17b. En ambas figu-
ras 8 y 9, las direcciones de las corrientes de car=
ga se indican por las flechas de lineas continuas,

_ El regulador representado en la figurs
12, es andlogo al de la figura 8, pero tiene una dis-
posicidén distinte de sus arrollamientos. TIunciona
de modo similar al que se representa en la figura 8,
a condicidn de que sus cursores 17a y 17b estén siem
pre equidistantes del punto medio de los arrollamien=
tos.

El regulador representado en las figuras
10 ¥ 11, tiene un arrollamiento principal 11 y ecuatro
arrollamientos de compensecidén 18a & 18d. EL1 arro-
llamiento principal 11 tiene siete secciones 61 a 67
Las secciones 61, 62, 63, 65, 66 y 67 son todes de
la misme longitud, y cada una tiene 1/8 del ndmero
de vueltas del arrollamiento prinecipal 11 completo.

La seccidn 64 tiene doble nimero de vuel
tas de las demas., Una primera bobina de compensa-
cién 18a estd conectada en paralelo con la seccién
61 y se halla devanade debajo de la seccidn 65.

Una segunda bobina de compensacidn 18b estd conec-
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tada en paralelo con la seccidn 67 y se devans deba=-

jo de la seceldén 63. Una tercera bobina de compen-
sacidén 18c estd conectads en serie con una cuarta
bobina de compensacidn 184, con un extremo de aque—
lla conectado al arrollamiento principal 11 en la u-
nidén de las secciones 63 y 64, y un extremo de la bo-
bina 18b estd comectado a la unidn de las sSecciones
64 y 65. La bobina 18c estd devanada debajo de la
seccidn 66 y la bobina 184 se devana debalo de la
seceldn 62. Cada bobina de compensacién tiene un
mimero de vueltas igual a 1/8 del mimero de vueltas
del arrollamiento principal 11. Se disponen dos cur-
sores de derivacién 17a y 17b, y cuando ambos estédn
colocados a lea cuarta parte de la longitud del arro~
llamiento prinecipal 11, como se representa en la fi-
gura 10, ecircula una corriente de 50 amperios en las
cuatro bobinas de compensacidn y tambien en las sec-—
ciones 62, 63, 65 y 66. No circula corriente de car-
ge en las secciones 61, 64 y 67. Cuando los curso-
res 17a y 17b se colocan a 1/8 de la longitud a lo
largo del arrollamiento 11, como se indica en lg fi-
gura 11, circula una corriente de 25 amperios en ca-
da una de las bobinas de compensacidn y tambien en
las secciones 62, 63, 65 y 66. En las secciones 61 y
67 circula una corriente de carga de 50 amperios, y
en la seccidn 64, una corriente de carga de 50 ampe-
rios. DTLas direcciones de las corrientes en las figu-
res 10 y 11, se indican por las flechas de lineas con
tinuvas.

En cada una de las figuras 1 a 12 de los
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dibujos, las corrientes que circularian si no se dis-

pusieran las bobinas de compensacidn se indacan por
las flechas de lineas de trazo. Todos los arrolla-
mientos se representan devanados en el sentido del
reloj.

Los reguladores eléctricos descritos en
los ejemplos anteriores son ventajosos con respecto
& los reguladores eléctricos desprovistos de arrolla-
mientos de compensacién, dado que cuando el cursor
17 se desplaza a lo largo del arrollamiento princi-
pal en la proximided de la unidn entre la parte cita-
da del arrollamiento principal a través del cual estd
conectada le bobine de compensacidn, y el resto del
arrollamiento principal, se me jora la proporcionali-
dad de la variacidn de rendimiento eléctrico con la
posicidn del cursor 17 a lo largo del arrollamiento
principal.

Los reguladores eléchtricos de estos e—
jemplos son ventajosos ftambien conrespecto a los re—
guladores eldctricos dotados de bobinas de compensa-—
cién devanadas a lo largo de toda la longitud del
arrollamiento principal y conectadas entre si, dado
que, por ejemplo, el regulador representado en las
figuras 1 y 2, tiene un 25% menos de arrollamientos
(y puede construirse por lo tanto con menos meterial)
¥, en la posicidn central del cursor, como se repre-
senta en la figura 1, las pérdidas en los arrolla-
mientos (llamadas “"pdérdidas en el cobre") se reducen
en un 50% (dado que la corriente circula ten solo con

los arrollamientos 18 y 21).
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En los reguladores de doble potencia re-
presentados en las figuras 8-9, 10 y 11 y 12, de ma~-
xima ventaja en el funcionamiento se consigue asegu-
rando que los dos cursores 17a, 17b estardn siempre
colocados simétricamente con respscto al punto medio
del arrollamiento a lo largo del cual se desplazan.

Este invento no se limita a los detalles
de los ejemplos anteriores. Por ejemplo, el mimero
de vueltas en la bobina de compensacidn, puede va-
riarse. Sin embergo, en todos los casos, la bobina
de compehsacién debe de tener el mismo ndmero de
vueltas que contiene la parte de arrollamiento prin-
cipal con la que estd conectada en parslelo.

La posicidn y longitud de la bobina de
compensacidén 18 (o 18a) no es preciso que sea tal
que esté exactamente situada por debajo de la longi-
tud del arrollamiento principal con la que no se ha-
1la conectade en paralelo.

La bobina de compensacidn puede ser en
forme de una serie de espiras tubulares de plancha
de cobre o aluminio enrolladas alrededor de un nui-
cleo, cada una de ellas prolongada continuamente a
lo largo de la longitud del arrollamiento de compen-
sacidn.

Las deriveciones mdviles pueden presen-
tar la forma de escobillas deslizantes en lugar de
rodillos tales como 17, 172, 17b.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza

del invento, asi como la manere de realizarlo en la
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préctica, debe hacerse constar que las disposicio-

nes anteriormente indicadas son sucepiibles de modi-
ficaciones de detalls en cuanto no alteren su prin-
cipio fundamental, siendo lo que constituye la esen-
cia del referido invento y por lo que se solicita
Patente de Invencidn por 20 aflos en Espafia: "APARATO
BLECTRICO DX REGULACION"; caracterizdndose por lo
glguiente:

18 - Aparato eldctrico de regulacidn que
comprende un arrollamiento principal para conectarse
a un suministro eldetrico alterno; medios para deri-
vacidn entre dos posiciones del arrollamiento prin-
cipal o eléctricamente conectadas con el mismo, una
de las cuales por lo menos se encuentra entre los
extremos de dicho arrollamiento principal, y medios
conductores de compensacidn conectados en paralelo
con parte de la longitud del arrollamiento principal
y dispuestos en estrechs proximidad maferial pero
eléctricamente aislados de otra parte de la longitud
del arrollamiento principal, de tal modo que duran-
te el empleo la corriente de esta otra parte de la
longitud del arrollamiento principal induce una co-
rriente para gue circule en los medios conductores de
compensacidn, corriente gque se introduce en dicha par
te de la longitud del arrcllamiento principal, pars
reducir la perdida de flujo magnetico asocliada con
diche parte de la longitud del arrollamiento princi-
pal.

28 - Aparato eldctrico de regulacidn que

comprende un arrollamiento principal para conectarse
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a un suministro eléetrico alterno; medios pars deri-

vacidn entre dos posiciones del arrollsmiento princi-
pel o eléctricamente conectadas con el mismo, una de
las cuales por lo menos se encuentra entre los extre-
mos de dicho arrollamiento principal, y medios con-
ductores de compensacidén conectados en paralelo con
parte de la longibud del arrollamiento prinecipal y
dispuestos en estreche prdéximidad, pero eléctricamen-—
te aislados de otra parte de la longitud del arrolla-
miento principal, de tal modo que, en servicio, el
flujo magnético debido a la corriente que circula en
la otre parte citada de 1la longitud del arrollamien-
to prineipal, se una con los medios conductores de
compengacidn, y la pérdida de flujo magnético asocia~
da con la corriente que circula en dicha parte de la
longitud del arrollamiento principal se reduce prde-
ticamente a cero por la corriente introducida en el
arrollamiento principal desde los medios conductores
de compensacidén.

38 ~ Aparato eléctrico de regulacién que
comprende un arrollamiento principal para conectarse
a un suministro eléctrico alterno; medios para deri-
vacidn entre dos posiciones del arrollamiento princi-
pal o eldctricamente conectadas al mismo, una de las
cuales por lo menos se encuentra entre los extremos
del arrollamiento principal, y medios conductores
de compensacidn, conectados en paralelo con parte de
la longitud del arrollamiento prinecipal y dispuestos
cerca, pero eléctricamente aisladoe, de otra parte

de la longitud del arrollamiento principal, de tal
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modo que en servicio, el flujo debido a la corrien-

te que que circula en dicha otra parte de ls longi-
tud del arrollamiento principal, tiende a unirse con
los medios conductores de compensacidn mas que con

la parte citada de la longitud del arrollamiento prin-
eipal,

42 - Aparato eldctrico de regulacidén se- -
gin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que la corriente inducida en los medios: conducto-
res de compensacidén es de una magnitud y direccién
tales que tiende a reducir a cero la corriente de car-
ga en dicha parte de la longitud del arrollamiento
principal.

58 — Aparato eléctrico de regulacién se-
gin cualquiera de las reivindicaciones anteriores; en
el que el arrollamiento principal se devane sobre un
molde, y los medios conductores de compensacidén com-
prenden un arrollamiento sobre el molde, por debajo
de la otra parte citada de la longitud del arrollamien~
to prineipal.

68 - Aparato eldctrico de regulacién se-
gin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el gue los medios conductores de compensscidn tienen
forma de bobina helicoidal.

78 - Aparato eldctrico de regulacidn que
comprende un arrollamiento principal para conectarse
a un suministro eléctrico alterno; medios para deri-
var energia eléctrica entre dos posiciones del arro-
llemiento principal o eléctricamente conectadas al

mismo, una por lo menos de las cuales estd proporcio-
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nada por una derivacidén mdévil a lo largo del arrolla-

miento prineipal, pare variar la potencia de salida,
¥ un arrollamiento de compensacién conectado en para-
lelo con parte del arrollamiento principal y devanado
por debajo de otra parte de dicho arrollamiento prin-
cipal, por cuyo medio cuando el regulador se utiliza
v la derivacidn se deSplaéa a lo largo del arrolla-
miento principal cerca de la unidn entre la parte men-
cionads del mismo y su otra parte; se mejora la pro-
porcionalidad de la variacidn de la potencia eldotri-
ca de salida con la posicidn de la derivacién a lo lar-
g0 del arrollamiento prineipal.

82 - Aparato eléctrico de regulacidn, tal
y como queda substancigimenbe descrito en la presente

Nemoria e ilustrado en{los didujos adjuntos.
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