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Este invenio se refiere a un equipo aocesorios cosechador
adaptado para ser montado de forma desmontable en una miaquina combina
da, para cosechar simultaneamente una pluralidad de surcos de siembra
eépaciados ¥y especialmente, se refiere a un equipo accesorio recolec
tor para una miquina combinada o§n una pluralidad de unidades cosecha
doras o recoléctoras.

Con referencia a los equipos accesorios recolectores del
érano para mﬁquinas combinadas, como ejemglo, tales recolectores de -
giano hagta ahora ideados comprenden, en general, una pluralidad de -
unidades recolectoras, una para cada surco de siembra a cosechar, dig
puestas en una relacidén de lado a lado de acuerdo con el previsﬁo es—
paciamiento existente entre los_surcos a cosechar. Mis concretamente,
dichas unidades recolectoras comprenden tipicamente un par de ocilin—
dros recolectores montados para girar uno al lado del otro en el bag-
tidor de la unidad recolectora y un correspondiente par de cadenas co
sechadoras soportadas>por el bastidor de cada unided recolectora. Se
han facilitado mecanismos de transmisidn de operacién mecdnieca para =
accionar los o;lindros recolectores giratorios Yy las cadenas cosecha-
doras. Asi, cuando una méquina combinada equipada con uno de tales ac-
cesorios recolectores dei grano se mueve por una pluralidad de surcos
de siempra espaciados en un terreno de labor, los tallos son recibidos
entre los oilindros coseéhadores Y las espigas del grano son separadas
del mismo, ouyas espigas son después transportadas por las cadenas co-
sechadoras ¥y otros instrumentos o medios de la méquina combinada.

Por consiguiente, y segin aparecerd facilmente claro para
aquellos conocedores de éste arte, es necesario facilitar un particu—
lar y adecuado accesorio colector del grano para la mdquina combinada
de acuerdo con la cantidad de surcos de siembra a cosechar y de acuer-
do con su espaciamiento. En otras palabras, en un recolector de grano

de dos surcos, se facilitan dos de las antes mencionadas unidades reco
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miento entre los dos surcos de siembra a cosechar. Si han de cosechar
se simultaneamente tres surcos de siembra, en correspondencia se faci
litan. tres unidades recolectoras, y asi sucesivamente. De ésta forma,
es necesario facilitar un recolector de grano para oada‘diferente -
aplicacidn cosechadora que puede diferir de cada una de las otras por
el nimero de surcos a cosechar o por el espaciamiento relativo de los
surcos, O por ambas cosasS. Ademds, e igualmente significativamente, -
pueden presentarse problemaé en el caso de que el espaciamiento entre
las unidades recolectoras de un determinado recolector de grano no co
rresponda dentro de los limites deluespaoiamiento entre los surcos de
siembra. En otras palabras, con independencia de la cantidad de sur——
cos de siembra que hayan de cosecharse simultaneamente, es esencial -
que el espaciamiento lateral del numero de unidades recolectoras faci-
litadas en el recolector, sea tal que asegﬁre que solamente un surco
de siembra es recibido por una determinada unidad recolectora y que -
ningin surco serd pasado por alto pasando entre cualesquiera dos uni-
dades recolectoras contiguase

Segin el presente invento se facilita un equipo aqcesorio
cosechador adaptado para ser montado de forma desmontable en una maqui
na combinada para cosechar simultaneamente una pluralidad de surcos es
paciados de siembra, comprendiendo dicho equipo accesorio un bastidor
principal, una unidad cosechadora por cada surco de siembra, medios de:
montaje para montar dichas unidades en una relacidén lateralmente espa—
ciada sobre dicho bastidor de acuerdo con el espaciamiento de los sur-
cos de siembra, siendo dichos medios de montaje para montar por lo me-
nos una unidad de forma lateralmente ajustable en relacidén con una uni
dad contigua de forma que pueda variarse el espaciamiento lateral en—
tre las mismas y medios mecanicamente operables para accionar dichas -

unidades.
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El presente invento puede incorporarse en un accesorio -
recolector para cuatro surcos con cuatro unidades recolectoras, de lag
que las dos unidades medias pueden estar lateralmente fijas en una re

lacidn mutua sobre el bastidor principal del equipo accesorio, en tan

lacidén con la unidad contigua de las dos unidades medias. Como conse-
cuencia, las dos antes mencionadas unidades recolectorss exteriores -
de remolque pueden ajustarse lateralmente en relacidén coﬁ las conti—
guas de las dos unidades medias para variar el espaciamiento lateral
entre las mismas de acuerdo con el espaciamiento real existente entre
los surcos en cualquier determinado terreno de labor a cosechar, para
asegurar que cualquier unidad recolectora recibird solamente un surco

de siembra y que ningln surco serd pasado por alto. Sin embargo, debi

componentes de las mismas y los medios de transmisidén de fuerza para

conectar accionablemente ciertas unidades recolectoras contiguas, co-
mo se observara después més ampliamente, pueden facilitarse cosechado
ras para dos y tres surcos. En otros términos, pueden facilitarse egui
pos accesorios recolectores bara dos y tres surcos, en gue respectiva
mente dos o tres de las antes mencionadas unidades iecolectopas pﬁe—-
den ser montédas‘en una rélacién espaciada lateralmente'sobre el bas-
tidor principal del equipo accesorio y en la forma que despuds se men-
ciona, y éetar conectadas a un génerador de fuerza para accionar a los
respectivos cilindros recolectores y a las construcciones de cadenas -
del equipo accesorio.

Ademds, de acuerdo con el presente invento, se facilita -

binada, comprendiendo dicha unidad recolectora un bastidor que se ex——
tiende longitudinalmenie, un par de cilindros recolectores alargados -

que se extienden longitudinalmente a lo largo de dicho bastidor en una
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relacidén recolectora lado a lado, medios de montaje para montar gira-

toriamente las par#es longitudinalmente espaciadas de dichos cilin- -
dros, para un ajuste lateral angular en mutua relacidén y en :elacién

con el bastidor, un engrandje accionado soportado por cada uno de di=-
ohos cilindros, y un Gnico mecanismo de accionamiento mecénico que en
grane con los mencionados engranajes para accionar giratoriamente a -
los expresados cilindros.

Como ejemplo, se describird una realizacidn del invento -
con referencia a los adjuntos dibujos, en los ques

La figura 1 es una vista frontal de una mdquina combinada
équipada con~una realizacidén-de un equipo accesorio cosechador de -
acuerdo con el presente invento, en éste caso, un accesorio recolec—-
tor de grano para cuatro BULCOS e _ )

La figura 2 es un alzado lateral fragmentario y agrandado
correspondieﬁte a la figura 1, tomado desde el lado derecho de la mis-
ma, parcialmente en seoccién y parcialmente descubierto para mostrar -
ciertos detalles de la construccidn.

La figura 3 es una sqccién fragmentaria y agrandada sobre
la 1fnea 3-3 de la figura 2, e ilustra ciertos detalles de unha de las
unidades recolectoras extefioreswy parte de una unidad media contigua.

La figura 4 es una plaﬁta superior fragmentaria & agranda-
da de 1la cubierta lateralﬁénte ajustable y de los conjuntos de embooca—
dura correspondien£es con cada uno.de los pares de unidades recolecfo—
ras del recolector ilustrado en la figura 1.,

..La figura 5 es unq-seccién sobre la linea 5-5 de la figura
4

La figura 6 es una secoidn fragmentaria y agrandada sobre
la linea 6~6 de la figura 2, qué nuestra, mirando la figura izquierdg‘
a derecha, una unidad recolectora exterior y las dos unidades medias -

del recolector para cuatro surcos.
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La figura 7 es una vista que corresponde en general a la

-

figura 2 pero fragmentariamenfe, agrandada, parcialmente en seccidén y
tomada en un plano ligeramente distinto al de la figura 2 para ilug—
trar ciertos detalles del recolector.

La figura 8 es una seccidn agrandada sobre la lfnea 8-8 -
de la figura“6. )

La figura 9 es una seccidn agrandada sobre la 1inea 9-9 -

de la figura 2.

La figura 10 es una seccidn sobre la 1fnea 10-10 de la fi-

gura 9,

La figura 11 es una seccién fragmentaria y agrandada so——

‘bre la 1fnea 11-11 de la figura 6.

La figura 12 es una seccidén fragmentaria y agrandada so—
bre la linea 12-12 de la figura 6,

La figura 13 es una seccidn fragmentaria a lo largo de la
1inea 13-13 de la figura 11.

La figura 14 es una ilustracidn esquemdtica de una trans—
ﬁisién del a&cionamiento para accionar varios instrumentos del reco~-
lector,.

Con referencia ahora a los dibujos, y particularmente a =
las Figuras 1, 2 y ; de los mismos, el niimero 2 indica generalmente -
una ﬁéquina combinada autopropulsada que incluye un puesto para el ope

rario (4) en el extremo delantero de la miquina, en tanto que el nime-

r0 6 generalmente indica un equipo accesorio recolector de grano para

cuatro surcos para cosechar simultaneamente cuatro surcos. Bl equipo -

accesorio (6) tiene un bastidor principal (8), cuatro unidades recoleg

1 toras (10); una para cada surco de siembra; conjuntos de cubierta exte

rior y‘embocadura (12) que se extienden a lo largo de la parte exte~ -—
rior de las unidades recolectoras exteriores (10) y conjuntos (14) de

cubierta y embocadura que se extiénden y superponen entre los pares -
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contiguos de las unidades recolectoras (x0) para facilitar la entre-
ge de las espigas del grano & las unidadeé.recoleotoras, en tanto que
taﬁbién aseguran que el grano recolectado no se perderéd por los costa
dos o parte trasera del accesorio recolector (6). Como se observard -
por la figura 1, y también se describiri mis detalladamente después,
el equipo accesorio (6) estéd montado en una parte delantera de la mi-
quina c;mbinada'(z) ﬁaia extenderse lateralmente al recorrido de avan
ce de la misma, é inmediatamente por debajo del puesto (4) del opera-
Tio a fin de facilitar a éste una excelente visién de las diferentes
partes del equipo accesprio reoolector?

. Con referencia ahora particularmente a las Figuras 2, 7 ¥
14, el extremo mds posterior del accesorio recolector (6) estd provig
to de adecuados mediog de acoplamiento de construccién'cdrriente, que
no se ilustran especificamente, para montar de forma desmontable el -
accesorio recolector en la parte delantera de la mdquina combinada se
gin antes se menciond. Basta decir que tales medios corrientes de mon
taje montan al equipo accesorio (6) para un movimiento pivotante rela-
tivo en un plano vertical en relacién con la méquina combinada y el -
terreno para un movimiento entre una posicidn descendida para cosechar
y una posioién elevada para transporte o aparcamiento alrededor de un
eje sustanc@almente coincidente con el eje del arbol 16. Una serie de
gatos hidraulicamente operados (18) estén operativamente conectados —
entre ol bastidor de la mdquina combinada (2) y el bastidor principal
hﬂ del equipo recolector (6) segin se ilustra en la figura 7; a fin de
~éontrolar el movimiento dei equipo (6) entre sus pogiciones antes men
'oiqnadas. Una serie de gatos de apafcﬁmiegto (20) son soportados tam-
bién por el bastidor principal {8) del equipo'rééoleotor (é) para pro
pdsitos de aparcamiento como se'aﬁreciaré facilmente por éqﬁellos co-
nocedores del arte.

Un conjunto transportador de impulsidn inferior, general-
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mente indicado en 22, es soportado por el bastidor principal (8) del ]
equipo reoolectori(é) ¥y comprende una rusda erizo (24) soporfada por
el eje giratorio (16) de transmisién y un t#ﬁbor (26) soportado en un
eje loco (28) glratoriamente montado en brazos (30) lateralmente espa
ciados qué, a su vez, estdn montados en el bastide principal (8) pa-
r& un movimiento reotilineovy pivotante para variar el espaciaﬁiénto
entre el tambor {26) y la rueda erizo, la posicién vertical del tam—
bor (26) para_ajﬁstér el transportador a los granos de diferentes ta-
maﬁoé. ﬁha pluralidadAde cadenas transportadoras (32) que en el caso
gue se ﬁuestra(son dos, son guiadas alrededor de iosﬁrespectivos tam-
bor (26) y rueda erizo (24) y llevan aseguradas a las mismas una pli~-
ralidad de paletas transportadoras (34). E1 eje (16) monta una rueda
erizo (36) de transmisidn, Figura 14, accionada a través de una cade-
na de fraﬁsmisién (38) desdé un genepador de potencia soportado por -
la mdquina combinada. Como consecuencia, la rueda erizo (24) transmi-
te al transportador miéptras que el tambor (26) queda 10coe

Con referencia al antes mencionédo”ajuste del tambor loco
(26), y con ﬁar?icular referencia g la Figura ;; cada uno de los bra- |
éosu(30) estd conectado sobre pivote en 40 a un vastago (42) telesco-
pioaﬁeﬁﬁe mévil a través de una palomilla (44) fijamente'aségurada a
la estructura de cubierta que encierra al fraﬁsportador (22) y que -
forme una parte del bastidor principal (8) del equipo recolector (6).
Ademﬁs, un elemento circular de soporte.(46) estd deslizablemente mon-
fado_en una carrilera algo alargada (48).paia un movimiento general--—
mente a 1lo largo del eje del véstago‘(4é)_conteniendo excéntricamente
el elemento (46) un pasador (50) coneotado a los respectivos brazos -
(30). Como consecuencia, el ﬁovimiento de elevacidn axial de los vés-
fagés (42) dentro de sus palomillas (44) hasta una posicién particu~-
lar deferﬁinada por las tuercas asociadas a los vﬁstagos (42) segin -

se muestra, determinard el ajuste de la tensidn de las cadenas (32) -
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entre los tambores (24 § 26). Ademds, el giro del elemento (46) den~

tro de suAcarrilera:(48)_actuafé en los pasadores excéntricos (50) pi
voténdo los brazos (30)”haoia arriba o hacia abajo alpededor dé las -
conexiones (40) paré éiustar la alturas verticaL'delnoonjunto transpor
tador con résﬁécto a su cubierta de ocierre. El elemento 46 puede ser‘
ajustado giratoriamente en diferentes formas tales como, por ejemplo,
mediante un brago de palanca asegurado al mismo.

Con referencia ahora particularmente a las Figuras 2, 6, ;
y 14, el bastidor princiial.(B) del equipo recolector (6) estd provis-
to ademds de medios transporéa&ores de hélice transveréal indicados -~
generalmente en 52 y -comprendiendo las dos aletas opuestas de hélice
(54) aseguradas al eje giratorio (56) de transmisién de la hélice y -
éue“se extiende lateralmente v diépuesto dentro de uns dbandeja (58) -
oon una parte superior abierta y extendiéndose transversalmente:aléqqi
po recolector (§) inmediatamente al frgnfe del conjunto transportadorl
(22). Las dos aletas opuestas (54) de la hélice, con la dltima giran—
do én él sentido contrario al de ias manillas del reloj en la figura
%, estédn adaptadas para entregar las espigas, del grano transportado,
en una forma gque se describird, hacia el centro de la hélice (52) don
de una paleta (60) se forma uniendo las dos aletas de‘la hélice (54)
inmediatamente“ai:frente de la booca del conjunto transportador (22);-
También se facilita una cubierta (62) para extenderse desde la ﬁar%e
élta'del alojamiento del transﬁorfad;r hasta un punto inmediatamente
cont;guo a los medios de hélice (52) y la paleta central (60) de los -
mismos. - T

Con referencia particular a las. figuras 2, 11, 13 y 14, la

es facilijada desde el eje (16) de transmisién del transportador. Bl
eje (16) estd provisto de una rueda erizo (64) conectada por una cade-

na de transmisién (66) a una rueda erizo (68) soportada por un eje gi-
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ratorio~(70) que se gxtiende‘latéralmente a las unidades recolectoras
(10). U@é rueda erizo (%é) soportada por el eje (}0) se conecta a tra
Qéé.dg‘una cadena de transmisién (;4) avuna.ruedé erizo (%6) fija al
eje (56) de transmisién de 1la hélice. Como consecuencia, el eje (56)
de 1a hélice es girado en sentido contrario al de las manillas del ig
loj en la figura 7, a fin de que las aletas (54) de la hélice trans—
porten las espigas cosechadas al interior de la boca del conjunto -
transportador (22). |

Goﬁ réferepoia ahora a la construceidén de las unidades re
coleotoras (10), debe observarse en primer 1uga§ que las mismas son -
sustancialménié idénticas. Asi, y con referencia particular a las Fi~
guras 2, 6, 9, 11 y 13, puede verse que cada unidad recolectora ooﬁ-
prende un bastidor rigido que incluye un par de elementos de cuna (80)
lateralmente espaciados rigidamente asegurados a las vigas inferiofeéh
(82) alargadas y lateralmente espaciadas que, a su vez, estdn rigida—
ﬁenﬁe aseguradas en sus extremos delanteros a las correspondientes vi-
gas superiores alargadas (84) con sus extremos opuestos rigidamente -
asegurados a la placa de ﬁon;aje (86) también rigidamente unida a las
vigas inferiores (82). Los elementos de cuna (80) de oada unidad reco-
lectora son de cufvéiuré anular para asentar éoﬁfe una parte correspon
diente de una viga de soporte o barrén (88) alargada y que se extiende
lateralmente, que es circular en su secéiéﬁ transversal y que estd fi-
Jjamente asegurada sobre el bastidor principal (8) del equipo recolec—-
tor (6). Pueden unirse elementos auxiliares de.pﬁlomilla o de abrazadg
ra (90) para colaborar oon los elementos de cuns (80) de cade unidad -
colectora & montar fuertemente la Gltima en la viéa o barra (88). A tal
jrespecto, y oon referencia particular a las Figuras 11 y 13,-gué iius-
tran una de las dos.unidades centrales reooléctoras 110), esto es, la
tercer unidad recolectora partiendo de la izquierda de 1la FPigura 1, -

que es la unidad mds a la derecha de la Figura 6, puede verse que los
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elementos de cuna (80) para las dos unidades medias incluyen muescas

o entrantes (92) péréurecibirllos extremos opuestos de las barras de
chaveta £94)'riéidamente aseguradas a la viga o barra {88). La posi-.
cién de las barras de chaveta (94) circunferencialmente a la viga de
BOpartelo barrén es tal que, uﬁa Qez que los dos bastidores de las -
dos unidades medias recolectoras estdn fijamente aseguradas a las mig
mas, los bastidores tienen la posicidén angular adecuada con relacién
a la viga o barra (88)Dy al descanso del equipo recolector a los fi-
nes cosechadores. Adeﬁés,'ia colaborécién entre los elementos de cuna
(80) de cada una de las dos unidades recolectoras y sus barras de oha
Qeia (94) es tal qﬁe mantiene a dichas unidades medias recolectoras -
en poéiciones predeterminadas lateralmente espaciadas con relacidn al
barrén o viga de soporte (88)m&'a cada una de las restantes unidades.
En esta ocasidn debe observarse que la anterior descrip—
cién correspénde unicamente a la pareja media de unidades recolecto—
rasg es decir, las unidades segunda y tercera desde la izquierda de -
las ?iguras ly 6. Por otra parfe, en tanto que se facilitan los co~—
rrespondientes barrones para las unidades recolectoras exteriores, -
una de ouyas barras se ilustra en la Figura 6 en el punto sefialado -~
con el nimero de referencia 96, talesAbarras de chaveta incluyen me—
dios para facilitar el ajuste lateral de la posicidn de la correspon—
diente unidad recolectora a lo largo de la viga de soporte o barrém ~
(88) y con relacidn a una de las gos_contiguas unidadeslrecolectoras
centrales. Asi, y con referencia a la Figura 6, la unidad mds a la iz—
quierda, qgue es-una unidad recoleotora-exterior, se muestra como asegu

iada al barrén de una forma sgstancialmente igual que las otras dos -

| unidades recolectoras mostradas en la figura 6 y segin lo anteriormen-

te descrito. No obstante, el barrén (96) en éste caso estd provisto de
muescas o espacios (98) de suficiente anchura y tamafio para recibir a

los elementos de cuna (80)‘y'a la oorrespondiénte unidad recolectora -

)




..............

=
'5,
10
15
20
25
30

| giratoriamente soportada en un céjinete (106) unido por uha aéticulg—

- 12 -

% 5 Dl
’ % i

Ri
AVAAAAAAAAAAANS

306829

al ajuste de la ﬁltima a posiciones laterales diferentes en relacidn

-

con la unidad recolectora contigua. )
| En tal coyuntura, en tanto que las dos unidades recolectg_'
ras centrales (10) se han revelado como montables en posiciones fijaé
en una relaciéﬂ_iéferalmente mutua y la viga de soporte o barrén (88)
se comprenderd facilmente que los barrones (94) asociados ocon las’mié
mas pueden posibiemente incluir muescas u ofroé medios que faciliten
su ajuste lateral. Sin embargo, se ha comp;obado que el montar las -
dos unidades recolectoras centrales (10) con un espaciamiento lateral
£ijo en mutua relacidn, en tanto que se dispone de las dos unidades -
recolectoras exteriores ajustables 1ateralmente; facilita.suficiente
flexibilidad en el espaciamiento de las unidades recolectoras de acuer
do ocon el espaciamiento de los surcos de siembra a cosechar simulta——
neamente. i
Cada unidad recolectora (10) comprende ademds, con parti-
cular referencia a las figuras 2, 6 & 3'3 través dg la 14, un par de
cilindros reéolectores (100) de paletas mﬁltiplés o estriados alarga-
dos y dispuestos en una'reiéoién lado & lado extendiéndose longitudi-
nalmente a los cor;espondientes bastido?es de cada unidad recolectora
(10). Una parte extrema de cada cilindro recolector estd soportada.gg
ratoriamente. en un. cojinete esférico (102) soportado por las placas -
de montaje (86) de los bastidores de las ﬁn@dades recolectoras y un -
engranaje de sdperficie cdnica (104) estéd conectado a_cada cilindxo -
(100) junto a los cojinetes esfé;ioés (102) para accionar giratoria—
mente al o;lindro-(loo) de una forma qde se describird. La otra parte’

de cada cilindro, élejadamente aVanzada de los cojinetes (102), estd

cién (109 a una placa de ajuste (110). con una abertura (112) de mayor
didmetro que el de un fijador (li4) Que se extiende a través de la mis

ma y que conecta la placa de ajuste a8l bastidor de la unidad como par—
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malmente a los cubos sobre el eje (70) y'queAsopértan ruedas erizo de

-13 - » 5.
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ticularmehte se ilustra en lgs Figuras 9 y 107 De tal forma, los su-
jetadores (114) de una determinada unidad recolectora (10) pueden ser
soltados yilosicorrespondientes cilindros recolectores*(iOO) ajusta-
dos angular y lateralmente en relacidn unos con otros y'eﬁ'felacién
ooﬁ los bastidores de sus unidades recolectoras, generalmente sobre
los ejes que se gxtienden respectivamente & través de los centros de
los cojinetes eaféricos (102) y normales a los ejes 1ongifudinales -
de los cilindros (100).

Cadanﬁaréja de cilindros recolectores (100) de cada uni—
dad recolectora (10) estd preparado para ser accioﬁa&émdesde un Gnico
engranéje de transmisién (116) odnico de doble superficie, que engra-
nan respectivamente con los Qngranéjes cénicos (104) de cada una de -
dichas parejas y que estdn soportados por cuatr6 éjés de transmisidn
coaxial de los cilindros (118) giratoriamente soportados en los basti
dores de las unidades recdleoforas. Ademés, ¥ oon referencia particu-
lar a las Figuras.é, 13 y 14, los ejes de transmisidn (118) de los oi
lindros para cada unidad recolectora més exterior (10) y la unidad -
contigua més interior estdn transmisivamente interéoﬁéctados mediante
un meocanismo de acoPIamiehtb generalmentg indicado en 120 ¥ que des~—
pués se describiré mds detalladamente, no existiendo tal acoplamiento
de transmisidn directamente entre la pareja media de unidades recolec
toras. Como anteriormente se menciond, la cadena (66) transmite al -
eje de transmisidn prinoifal (;6) de la unidad reéoléctora, que inclu
ye un par de embragues forzadés por muelles (122) qué se acoplan nor—
transmisién (124) respectivamente con cadenas (126) guiadas alrededor
de tales ruedas érizo ¥y asociadas con las ruedés e;izo 128 aseguradas
a8 uno de los ejes de transmisidén (118) de los cilindros de cada par -

interconectado de los mismos para'transmitir los ejes de los c¢cilindros

¥y accionar, a través de mecanismos de acoplamiento (120) al correspon—
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diente eje de cilindro de c;ﬁa par. Ademas, unas ;uedas erizo locas -
(130) también encajan a las cadenas (126). Asi, la fuerza es transmi-
fidé-a travéé de los engranajes odnicos (llg) de doble superficie pa-
re transmitir a caqa coprespondiente par.de éilindros recolectores -
(100) y, en el caso de ocurrir una sobrecarga como funcidén de los ci-
lindros recolectores, el conjunto de embrague (122) automaticamente -
afectado se desembraga para interrumpir la trgﬁsmisién de la potencia
del eje de transmisidén principal (70) a los correspondientes cilin- =
dros recolectores (100). ) _

Cada unidad recolectora (10) comprende ademds un par de -
placas eyectoras alargadas (132), figuras 1 ¥ 6, que en general se su
perponen y se extienden‘resﬁectiv;mente a lo largo de cadg uno de loév
gorreSpondientes pares de cilindros'recoléétores (100); Con referen—
cia partlcular a las figuras 6, 11, 13 y 14, puede observarse que cada
unidad comprende ademas un par de ruedas erizo de transmisidn (134) -
1atera1mente espaciadas giratoria y libremente montadas alrededor de
los ejes de los ejes rotativos.(l36) que soportan a ios engranajes cé-
nicos (138) de superficie cénicé y a un elemento de embrague protegi-
do (140) forzado por muelles montado en los extremos superiores de los
eJes (136) para acoplamiento normal de embrague con las ruedas erizo -
(134) para transmltlr a las Gltimas segiin glran los ejes (136). Un co-
rrespondiente par de rgedas erlzo locas (142) estén giratoriamente mon
tado en.carros (144) que, a su vez, estéﬁ,ajﬂstablemente montados en -
los bastidores rieAlés unidades, generalmente sobre cada una de las pla
oas eyectoras (132), Los carros (144) estdn ajustablemente forzados -
por muelleé médianée él mecanismo (145), figura 6, para alejar conti——
nuamente a las ruedas erizo locas (142) de sus COrréspdndientes ruedaé
erizo de'transmisién (134)+ Una cadena recolectora ¥y elevadora (148) -
que incluye ufas reteﬁedofas espaciadas (150) es guiada sobre cada iar

de ruedas erizo dé transmisidn ¥ loca antes descritas.
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riamente y en debida forma en el bastidor princiﬁal e interconectados

Con referencia particular a las Figuras 6 y 11 a 14, a =
fin de transmitir a los engranages oénicos (138) y a los ejes (136),
el eje principal (70) de transmisidn de la unldad recolectora esta -
acoplado & través de un par de ruedas erizo (152) soportado por dicho
eje y de cadenas (154) guiadas sobre las corfespbndientes ruedas eri-
zo (156) soportadés pér uno de cada uno de los dos pares de ejes de -

transmisidn coaxial de las cadenas recolectoras (158) montados girato

medignte un mecanismo de ac0pla@iento generalmente indicado en 160 en
las figuras 6, 13y 14 de una forma similar a las conexiones denlés -
ejes de ‘transmisién (118) de los cilindros. Las ruedas de erizo locas
(162) también engranan con las cadenas (154): Ha de observarse que -
ias éadenas recolectoras y elevadoras (i48)Ade'cada par de las unida~-
des rec&lectoras exteriores estédn tranémisivamente asociadas con su ~
upidad contigua como en el caso de los cilindros recolectores (100),
no existiendo conexidn de transmisiép entre la pareja media de‘uﬁi&a-
desvrecolectoras como claramente se patentiza por la figura 14. Asi,_
el acclonamlento es transmitido desde el eje prlnompal (70) de una -
unldad recolectora a ‘través de las cadenas (154) a los ejes de trans—
misidn G158) de las ocadenas colectoras y de los engranajes cénicos -~
(164)‘qﬁe ehgranan con los engranajes’lSB de los ejes 136. Como conse
cuencia, los ejes (136) que soportan & las ruedas erizo de transmisién
(134) son transmitidos para accionar & las cadenas coleotoras y eleva-
doras, entendlendose que el mecanismo de embrague (140) funcionard -
autond ticamente para desembragar las ruedas erizo de transmisidn (134-)
de lqs ejes (136) en el caso de una sobrscarga, con lo que se intéirqg
pe la transmisién a las cadenas colectoras afectadas.
Los mecanismos de acoPiamiento (120.y 160) que respectiva-
mente interoénectan las parejas adyacentes de los ejéé (118) de trans-

misidén coaxial de los cilindros y los ejes (158) de transmisién de las
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cadenas coleotoras, son sustancialmente de construccidn idéntica y -
los detglles se mgestran mejo? en las figuras 6 y 13. Los mecanismos
de acoplamiento (120 y 160) comprenden cada uno de ellos un par de -
manguitos (166) de collar o acoplamiento con orificios interiores de
una adgcuada seccidn transversal poligonal, én éste caso cuadrada. -
Los collares o manguitos (166) estdn adaptados para recibir respecti-
Qamente los extremos axiaimenﬁe opuestos de cada par asociado de ejes
(158) de transmisidn de los cilindros o de las cadenas colectoras se—
éﬁn bueda ser el caso, siendo similarmente los extremos de los ejes -
(158) de seccidén transversal cuadrada para girar con los collares o -
iangﬁitos, Pasadores de aletas, tornillos de ajuste o similares (168)
se extienden a través de oadq_éollar o manguito para montar a ésfos -
de forma(desmon?able en sus corrgspondienies ejess Un eje de acopla-—
miento (170) igualmente de seccién transversal cuadrada se extiende y
es‘ieoiﬁidé‘entre y en el interior de los orificios de cada par de co
llares o manguitos de acoplamiento (166) de forma que el accionamien—
to pueda ser transmitido entre los 6orréspondientes pares axialmente
alineados de los ejes de transmisidén de los cilindros (118) y de los
ejes de las cadenas colectoras (158). Una pluralidad dé abérturas axial
mente espaciadas se faocilitan eﬁ los_eitremos opuestos dg‘cada eje de
acoplamiento (1;6) para recibir desmontablemente a una chaveta de ale-
tas (l%é) ° medios similares para maﬂtener a cada eje de acoplamiento
(170) en posicién entre sus correspondientes collares o manguitos (166).
Se 6bservaré, particularmente por la figura 13, que las longitudes.Qe
los orificios de cada collar o manguito de acoplamiento (166) son su-
ficientemente grandes en relacidén con las longitudes de ios ejes de -
acoplamiento y la gama de ajuste lateral entre los correspondientes pa
res adyacentes de las unidades recolectoras (10) para facilitar una -
conexidén de movimiento de pérdida axial entre los collares o nangui—

tos opuestos de acoplamiento (166). Es decir, una unidad exterior pue—




10

15

20

25

30

de moverse acercdndose y alejéndose de su unidad contigua dentro de i
unos limites acomoddndose tal movimiento mediante las longitudes de -
los orificios de los correspondientes manguitos de acoplamiento (166)
Yy en cualquier posicidn determinada de ajuste lateral relativo dé di;
chas unidades, pudiendo insertarse las chavefas de aletas (172) en -~
las adecuadas aberturas de los ejes de acoplamiento para ménteﬁer a -
éstos en posicidn entre sus correspondientes collares o manguitos de
acoplamiento.

De tal forma, los mecanismos de acoplamiento (120 y 160)
permiten el éjuste lateral relativo dentro de ciertos limiteé de los
correspondientes pares de.upidades'recolectoras (10) segﬁn lo ante~ -~
riormente descrito, en tanto que todavia facilitan una conexidn opera
tiva enire las mismas en posiciones ajusﬁadas. Sin embargo, es posi-~-
ble que la gama de ajuste proporciomada por los ejes de acoplamiento
(1%0) de una determinada longitud, pueda ser inadecuada en determina-
das éondiciones de operacién rara ajustar un espaciamiento deseado en
tre las unidades recolectoras (10) lateralmente ajustables. Es decir,
un determinado eje de acoplamiénté (1;6) puede ser demasiadoqlargo jof:
ravajustar unAespaciémiento relativémeﬁ%e estrecho o demagiado corto
para un espaciamiento relativamente ancho. Aei, y en un caso tal, los
ejes de acoplamiento (1;6) pueden facilitarse en longitudes variantes
para facilitar una ooﬁple%a gama de ajuste desde el mds estrecho al -
nds ancho. Ficilmente se observari que los manguitos de acoplamiento
(165) puedeﬂ desmontarse facilmente de sus ejes (118 o 158) segin sea
él céso, para desmontar un determinado eje de ac&plamiento'para su -
sustitucidn por otro de distinta longitud.

Con referencia shora particularmente a las figuras 1 a 5,
gue los antes mencionados conjuntos de cubierta y de embocaduras (12

¥ 14) se facilitan en asociacién con las unidades recolectoras (10) -

para el propdsito normal de facilitar la direccidn de un determinado
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| caso tres, que-se extienden entre las mismas. Los elementos de panel
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surco de siembra entre los oilindros recolectores y las cadenas coO~—
lectorés y elevadoras de cada unidad recolectora, en tanto que pre—
viene la pérdida de las eeﬁigas de grano cosechadas por los costados
del equipo accesorio recolector o por la parte posterior del mismo -
segﬁn facilmegte_se apreciara por los entendidos en éste arte. No obg
tante, los conjuntos de cuhierta.y'de embocadura (14) situados respec
tivamente & cada lado del conjunto medio segln se‘ve.en la figura 1,
es deocir, los conjuntos que franquean lateralmente entre cada unidad
recolectora exterior ylsu unidad adyacente, estdn construidos psra -
acomodar el ajuste del espaciamiento lateral relativo entre tales uni
dades contiguase.

Asi, la parte de embocadura de cada uno de tales conjuntos
incluye un pér de elementos de panel (174) con los bordes laterales -
superpuestos y cada uno de los cuales‘esté respectivamente conectado
articuladamente a través de los b:azos (1;6), figura 2, a las bisa- =
gras~(1ié) respectivamente soportadas pér lés bastidores de las unids
des récoléctoras contiguas. Los extremos delanteros de los bordes la-
terales de los elementos de ﬁanel estdn conectados sobre pivote en 180
en tento que el borde lateral de unAélemento de panel estd provisto de
una ranura alargada ligefamente arqueada (182), figura 4, y una plura-
1idad de aberturas arqueadamente alineadas (184) respectivamente coo-
perables con los éujetadores 186 soportados‘por.el borde lateral del
otro elemento de panel (1%4) paraﬂconectgr entre si a dichos elemon-——
tos de panel (1%4). De forma similar, cada una de las partes de ou- ~
bierta de dichos 60njun¢69 incluye un par de elementos de panel (188)
provistos de ranuras alargadas opuestas (190) en los bordes.latefaleé
de los mismos, emparedadas entre los eleﬁentés de panel (192) super—

puestos e inferiores con una adecuada cantidad de sujetadores (194) -

que corresponden al nimero de -las -antes mencionadas ranuras, en éste
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|nuevo para mantener & los pansles en cualguier posicién ajustada. Ade~
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de oubierta estdn aségurados por medio de abrazaderas (196) a bima~
gras (198) soportadas por los respectivos bastid;res de las unidades
recolectoras contiguas inmediatamente junto a las bisagras (1;8)»para
los‘elementos de banel de embocadura. Una varilla (200) va ésegdrada
a los paneles ae embocadure y se extiende a través de un panel (202)
asegurado & los paneles de cubier?a, y estd provista de una tuefea -
ajustable (204) para ajustar la posicidén angular relativa de los con-
Jjuntos de ﬁaneles de cubierta y de embocadura bajo la influencia de ~
la gravedad, en tantd que permite un movimiento de elevacidn sobre pi
vote de los mismos para acceso & las unidades recolectoras -como fdoil
mente se observard.

Como resultado de tal construcoidn, los anchos de las par
tes de embocadura y de cubierta de los antes descritos conjuntos (14)
pueden aumentarse o disminuirse de acuerdo con el espaciamiento léte;
ral relativo de cada una de las unidades recolectorag exteriores en -~
relacidén con la unidad adyacente a la misma. Asi, cuando una unidad -
exterior ha de ser movida hacia dentro, hacia la unidad adyacente co=~
mo se ve en la figura 1, los sujetadores (186) deben ser soltados o -
quitados y los bordes laterales contiguos-de ios respectivos elemen——
tos de panel (1;4) de la parte de embocadura pivotados en 184 y teles
copicamente réﬁetidos entre si a una anchura mas corta segin las uni-
dades reooleotoraé son asi ajustadas, apreténdose de nuevo o colocdn—
dose nuevamente los sujetadores en la ranura (182) y eberturas (184).
Naturalmente, la operacién opuesta tiene lugar cuando se desea émplia:
la anchura de la embocadura. De iguasl forma, simplemente mediante el -
aflojamiento de los eujetadorés (194), los elementos de panel (188) de
la parte de cubierta bueden moverse acercidndose y alejdndose unos de —
otros para ajustar la variaoiég en el espaciamiento de las unidades re

colectoras contiguas, tras de lo cual los sujetadores se aprietan de -
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més, 1a cantidad de ajuste de cualquier elemento de panel (174 o 188)
en relacidn con su asociado elemento de panel se reduce al minimo pa-
ra cualquier ajuste determinadoﬂdel espaciamiento entre unidades reco
lectoras adyacentes. En otios términos, si una unidad recolectora ex-
terioj ha de moverse tres pulgadas (756 om.) mds cerca de una unidad
recolectora'adyacente, seré claro qﬁe los r;spectivos‘elementos de pa-
nel solamente necesitan moverse una y media pulgadas (3,7 om.) cada und
para scomodar e} ajusté total de las tres pulgadas (7;6 cm.).

Desde luego se apreciard que.los conjunfos med;és y los -~
dos méé extericres de cubierta y embocadura (14 y 12 respectivamente)
estédn artioculadamente conectados a las aSOciédas unidades recoleoﬁoras
de una forma similar a la previamente descrita. Es @ecir, la parte de
embocadura (206) y la parte de cubierta (208) del conjunto medio es—
tén articulédésvexactamente ocomo lo déscfiioupara las dos unidades mg
dias recolectoias, en tanto que los conjuntos exteriores (12) tienen
sus partes de cubierta y de embocadura (210 y 212) enteraﬁenfe articu
ladas oon las unidades recolectoras mis exteriores mediante las bisa-
gras 198 y 1;6 respectivamente, con una varilla de ajuste (200) que -
se extiende entre las mismas. Se observarad ademds que los éoﬁjﬁntos -
medios y mds exteriores de cubierta y embocadura no se muestran inclu
yendo las caracter{sticass de ajuste antes descritas, pues desde luego
las dos unidades recolectoras medias salvadas por el conjunto medio -
de panel se mantienen en una relacidén espaciada lateralmente fija se~-
gin se muestrs especificamente y, des&e luego, los conjuntos mids exte
riores de cubierta y embocadura sé ajustan consistentemente ocon las -
respectivas unidades recolectoras con las que aquellos estédn conecta—
dos. Sin embargo, en el casc de que se desee‘montar ¢l par medio. de =
unidades recolectoras para un ajuste lateral relativo con cada una de
las otr#a en la forma de las unidades recolectoras exteriores, o sen—

cillamente para la normalizacidn de las piezas, se apreciard que el -
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conjunto de cubierta y embocadura 14 que salva al par interior de las

-

unidades recolectoras puede construirse exactamente como los conjun—
tos a cada lado de las mismas y segin 1o~antes dgscrito.

En operacidn, las dos unidades recolectoras nds exterio—
res (10) pueden ajustarse lateralmente sobre la viga de soporte o ba-
rrén‘(es) en relacidn con las unidades recolectoras adyacentes, mon——
tando los elementos de cuna. (80) de 1la viga de soporte en cuslquier -
par seleccionado de muescas 6 éépacios (98) sobre las asociadas barras
de chaveta (96), estando espaciadas las‘muéscas a una distancia adecua
da para faeiliiar la deseada gama ge ajuste en los ;ncremgntos también
deseados. La gama e incrementos del ajuste estédn relacionados con el -
espaciamiento entre el par interior de unidades recolectoras si las -
mismas se mantienen en una relacidn lateralmente fija segin se ha mos-
trado especificamente hasia ahora. En la realizacidn mostrada, se con-
sidera deseable montar las dos.unidédes recolectoras centrales sobre -
centros de aproximadamente 39 pulgadas (99 cm.) con las barras de cha-
veota (96) correspondimtes con las unidades reo;lectoras eiterioreqéue
acomodan"el ajuste de las unidadgs para anchuras de surcos desade 55 a
42 pulgadasA(91 a 106 cm.) siendo similarmente ajustables dentro de -
tal gama 1os'conjuptos de'cubierta y.de embopadura (14) asociados con
aquellas. Después de efectﬁarse los ajustes deseadoé eﬁ el espaciamien
to lateraljde las dos unidades recolectoras exteriores, de acuerdo con
los anchos de los surcos a cosechar, los ejes de acoplamiento (1;6) se
posicionan entre los manguitos de acoplamiento (166) de forma que sean
capaces de llevar el accionamiento entre los ciiindfos recolectores y
lag cadenas colectoras o cada uno de los pares exteriores de las unida
des recoiectoras como previamente se describié. En tal aspecto, y como
antes se ha descrito, puede facilitarse un juego de ejes de acoplamien
1o para aumentar la gama del ajuste permitido.

Ademds, la inclinacidn lateral angular de los respectivos
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pares de cilindros recoleoto:es de cada unidad puede ajustarse como -

antes se describid para granos de diferentes tamafios Yy adicionalmen~
te, para compensar el posiple_desgaste del mecanismo de los cilindros
recolectores. Asi, debido a 1a_m6tua accidn entre los engranajes ac—
cionados (104) de superficie odnica y el Gnico engranaje (116) de ac-
cionamienfo“dé doble superficie Eénica respectivamente asociados con
cada par de cilindros recolectores (10), los mismos pueden ser angula
dos mientras los engrana jes permané&eﬁAen acoplamiento de sengrane.

Después de efectusr los necesarios ajustes en el espacia—
miento de 1a§ unidades recolectoras y en la inclinacién angular de -
los cilindros recolectores segin se mencionars, el colector es propul
sado a través de un terreno de cultivo mediante la mdquina combinada
lo gque produce que un determinado surco de siembra sea recibido por -
cada una de las unidades recolectoras. Los cilindros recbleotores (100
en colaboracidén con las placas eyectoras (132) recolectan las espigas’
de grano desde los tallos, siendo tranquftadés entonces las espigas
por las cadenas colectoras y elevadoras (148) al interior de la héli-
ce {52) para su entrega al mecanismo eleéadof (22) y a 1a maquina com
binada. ‘ , | -

Cuando la méquina combinada con su recolector unido em~ -
prende la cosecha de otros cuatro surcos de siembra en los que el es~
paciamiento de loé suroos puede variar se apreciard que las unidades
recolectoras pueden ajustarse como previamente se ha descrito de acuer
do con dicho espaciamiento.

El equipo accesorio recolector tiene asi una disposiciédn
de montaje péra una pluralidad de unidades recolectoras o de unidades
cosechadoras para ajustar la variacion en los anchos de los surcos a
cosechar, en tanto que la transmisidén de la fuerza a las unidades res—

pectivas puede ajustarse facilmente para adaptarse al ajusie de las -

| mismas unidades.
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En resfimen, la Patente de Invencidn que sevgolicita, re=-.

caerd sobre las siguientes: < 0,

~ REIVINDICACIONES - .o

.
¢« e @

1. Equipo recolector de'ﬁaribs surcos para méquiﬁ%f.cose-
chadora, para ser montado de forma desmontable en una méquin;.g;pbing
da para cosechar simu;taneamente'una plgralidad de surcos es%aﬁi;dos
de siembra, caracterizdndose en que dicho equipo comprendg uﬁqgéstidor
principal (8), una unidad recolectora (10) para cada surco dé'sibmbra,
medios de ﬁontaje para montar dichas uﬁidédes sobre dicho baéﬁi&br en
una relacidn léteralmente espaciada de acuerdo con el espaciégiéhto de
los surcos, siendo dichos medios de montaje para por lo menqé‘;L% uni-
dad (10) montando lateral y ajustablemente a dicha unidad en relacién
con ﬁpa unidad adyacente (10) a fin de que pueda variarse el espacia-
miento lateral entre las ﬁnidades, y medios operables para acpiqnar a
tales unidades,

2. Equipo recolector de varios surcos para_méquina cose—
chadora, de acuerdo con la Reivindicaocidn 1, que se caracteriza porque
dichos medios operables para accionar a las referidas unidades inclu—
yen medios de transmisién ajustables que interconectan a las unidades
adyacentes (10) para ajustar la variacidn en el espaciamiento lateral
de las mismés.

3. Bquipo recolector.de varios surcos para méquinq LET-T
chadora, de acuerdo con las Reivindicaciones 14 2, que se caracteri-
za porgue dichos medios de montaje comprenden una aprazadera (80, 90)
soportada por cada una de dichas unidades (10) y acoplable con dicho
bastidor principal (8) para montar en ol pismo a tales unidades (10),

y medios de chaveta.(§4) cooperables entre dicho bastidor princiﬁal -

(8) y cada una de dichas abrazaderas (80, 90) para espaciar a dichas —

unidades (10) lateralmente en relacién unas de otras, permitiendo di—

chos medios de chaveta (94) asociados con una de las referidas unida-—
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" des el ajuste de dichas abrazaderas (80, 90) lateralmente sobre el -

bastidor a diferentes posiciones. - . o,
N - LN
...

M »
4e Equipo recolector de varios surcos para méqulqa,qose—-

- -~ . .
chadora, de acuerdo con las Reivindioaciones 1.8 2 8 3, que 88" barac~

+0%0a
]

teriza porque dichos medios operables comprenden un eje girat?fi? de
tranenisién (118 8 158) montado sobre la respectiva unidad aéyékgnte
para acoionar a 1§s unidades, un eje de acoplamiento (170) qﬁg?gé ex~
tiende entre dichos ejes de transmisidn (118 § 158), y mediog *de-aco-
plamiento (120 & ;60) para acoplar ajustéblemente a dicho ejé,éé}aco—
plamiento (lfé) ooh los referidos ejes de transmisidn (118,6e§$§3 pa-
ra ajustar‘la_éariacién del “espaciamiento lateral entre dichg%:&%ida—
des adyacentes (10). |

5; Equipo recolector de varios surcos paraAméquina CO8e~—
chadora, de acuerdo con la Reivindigacién 4, que se caraoteriza porgue
dichos medios de acoplamiento (120 § 160) acoplan los extremos opues—
tos del citado eje de acoplamiento (170)"3 los mencionados ejes de -
transmisidn (118 & 158) de forma deémonfable, a fin de que un eje de
aboplamiento‘de diferehte longitud pueda ser sustitufdo para ajustar
la veriacidn del espaciamiento lateral entre dichas unidades adyacen—
tes (10).

S 6. Equipo recolector de varios surcos para miquina cose—
chadora, de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones 1 a 5, ca=
racterizado por un conjunto de paneles o tableros que se extiende la-
teralmente entre dichas unidades adyacentes (10) y que incluye un par
de elementos de panel (188) montado respectiﬁamepte sobre dichas uni-
dades adyacentes (10), y medios (190-194) para conectar ajustablemente
a diochos elementos de panel (188) para un movimiento relativo entre -
log mismos a fin de ajustar la vériaciﬁn del espaciamiento lateral de
dichas unidades adyacentes (10).

7+ Equipo recolector de varios surcos para mdquina cose—
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chadora, de acuerdo con la Reivindicacién 6, caracterizado porque di-

chos elementos de panel (188) estén encerrados en un conjuntbn@%;pa—-
nel de cubierta y existe.un éénjunto de panel de embocadurs éqp'ge ex
tiende lateralmente entre dichas unidades adyacentes y que ié;igye un
par de elementos de panel (;%4) de embocadura montados respeativamen—

e 2.

te on dichas unidades adyacentes (10), ¥ medios (182-186) para conec—

.e!
teove

tar ajustablemente a dichos elementos de panel (174) de embocadura P2

! h LR oo .
ra un movimiento relativo entre los mismos para ajustar la variacida

e 2o

en el espaciamiento }atgral»de dichas unidades adyacentes (léjw:

ot o,

8. Equipo recolector de varios surcos para_méquiﬁm'ébse-—

-— ‘s eaeq

chadora, de acuerdo con la Reivindicacién Ts que se oaraoter&z& por—
que dichos elementos de panel (188 y 174) de los referidos conjuntos |
de paneles de ocubierta y de embocadura eétén respectivamente conecta-
dos sobre pivote a dichas unidades adyacentes para un movimiento de —
oscilacidn acercéndose y separdndose de las mismase

9; Equipo recolector de variog surcos para méguina cose—
chadora, de aéuérdo con cualquiera de las Reivindicaciones 1 a 8, com
prendiendo un recolector de grano para mfquina combinada para cosechar
simul taneamente una pluralidad de surcos espaciados, con una plurali-
dad de unidades recolectoras, gque se caracterizan porque dicho basti~
dor principal (8) incluye una viga de soporte (88) gque se extiende la-
teralmente y qde"puede'montarse desmontablementg én una mfquina combi-
nada y montar a dichas unidades (10) mediante los indicados medios de
montajee -

10, Bquipo recolector de varios surcos para mdquina cose—
chadora, de acuerdo con la Reivindicacidn 9, que se caraoteriza_porque
existen cuatro de las citadas unidades recolectoras (10), siendo por -
lo menos las dos unidades exteriores (10) lateralmente ajustables sobre

dicha viga de soporte (88) con relacidn a las respectivas unidades ad-

. lvacentes (10).
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tes de 1la Reivindicacién 3, que se oaracteriza porque dichos, medios
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:g €) €§ %3 §2-§3 iwkuwn;;

1l. Equipo recolector de varios surcos para miquina cose

chadora, de acuerdo con las reivindicaciones 9 § 10, como depentiien~—

+ e

PRI
e 0

de chaveta (96) son barras de chaveta fijamente aseguradas a.&?.viga
de soporte (88), incluyendo la barra de chaveta (96) correspééd@ente
a una de dichas unidades una pluralidad de asienfos.(98) lafggéimenr
te espaciados cooperables con la referida abrazadera'(sb, 903?3; una

de dichas unidades (10) para su ajuste a diferentes posicioned ‘Tate-

ralmente sobre dicha vigg (88). Cen e

at o,

12. Equipo recolector de varios surcos para méqujnh \cose~
ohadora,_de acuerdo con las Reivindicaciones 9, 10 u 11, quélgéfcarqg
teriza porque cada una de dichas unidades (10) comprende un bastidor
(82, 84) que se extiende longitudinalmente;hééia el frente de @ichaA*
Giga (88), un par de cilindros giratorios recolectores (100) montados
longitudinalmente a lo largo de oada bastidor de unidad en una rela—
cién cosechadora de lado a lado, y que los mencionados medios opera~—
dos comprenden un par de ejes (118), respectivamente montados de for—
ma giratoria coaxialmente en dichoé bastidores de las unidades adya—
centes y transmisivamente cpnectados a dichos respectivos pares de ci
lindros (100), un eje de acoplamiento (1;6) que se extiende ooaxiale
mente entre los referidos ejes de transmisién de los rodillos (118) y
medios de acoplamiento (120) axialmente ajustables o reemplazaﬁlesl -
que montan los extremos.opuéstos de dicho eje de acoplamiento (l}b) a
dichos ejes (118) de transmisién de los cilindros, para ajustai una -
variacién en el éspaciamiento lateral entre los bastidores de 1as'un1
dades adyacentes.

" 13+ Bquipo recolector de varios surcos para.méqu;na cose~
chadora, de acuerdo con la Reivindicacidn 12, gue se caracteriza por—

que existe un par de cadenas colectoras (148) que se extiendenlongitu

dinalmente & lo largo de cada bastidor de unidad en una relacién'de -
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lado a lado sobre dichos oilindros (100) y porque los citados medios

e s SEED s 20y
Y [ =7y N
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o N <

operados comprenden ademds un par de ejes (158) para transmipién de

.
o %e

las cadenas colectoras montados regpectivamente de forma giratoria y
: « = ¢ .

LI

coaxialmente en dichos bastidores de las unidades adyacentes, un eje

de acoplamiento-(170) que se extiende coaxialmente entre los Teferi-

dos ejes (58) de.trénsmisién de las cadenas colectoras, ¥y me&ﬂb& de
acoplamieﬁtou(160) que acoplan axialmente, ajustablemente o ;thpla-
zableménte o ios;.extremos opuestos de los respectivos ejes ﬁﬁ’EOOPLg
miento (170) a los indicados ejes (158) de transmisién de 1;bi}gdenaé
oolectofas;:ﬁara ajustar la variacién en el espaciamiento ld;;;al en-

tre dichos bastidores de las unidades adyacentes. A

14; Equipo recolector de varios surcos para méquina cose-
chadoga, dg acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones 9 a 12, que
se caracteriza porque cada unidad recolectora (10) comprende un basti
dor (82, 84) que-se extiende longitudinalmente, un par de ocilindros -
reéoiectores (200) -alargados que se extienden longitudinalmente a 1lo
largo de dicho bastidor en una relacidn cosechadora de lado a lado, -
medios de montaje para montar giratoriamente las partes longitudinal-.

menfedistanciadas de dichos cilindros (100) para un ajuste angular la-

teral en relacidn mutua y en relacién con el bastidor, un engranaje -
accionado soportado por cada uno de dichos cilindros (100) y un solo
engranaje accionador que. engrana con dichos engranajeé accionados pa~
ra accionar giratoriamente a los referidos cilindros (100).

15. Bquipo recolector de varios surcos pafa méquina cose~
chadora, de acuerdo con la Reivindicacidn 14, que se caracteriza por-
que cada uno de dighos engranajes accionados es un engranaje c¢énico ~
(104) y o1 referido\engranaje accionador es un engranaje doble cdnico
(116) y cuyas shperﬁicies engranan respectivamente con }as superficies
dg eﬁgrane de los mehgionados engranajes accionados (104).

16. Bquipo Trecolector de varios surcos para mdquina cose-
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chadora, de aguerdo con las Reivindicaciones 14 6 15, caracterizado

porque dichos medios de montaje comprenden un cojinete esfer&oo.(102)

~Junto a dichos engranajes accionado® (104), y medios aaustablemeﬁte -

.« ® *

montados (106-114) en dicho bastidor y 80portando una parte &é'los -

00 e

mencionados cilindros (100) longitudinalmente espaciados desde dicho

cojinete esférico (102) para ajustar angularmente a dichos dm%rhdros

.
0.'0.

(100) én el 1nterior del cojinete reférido (102). :
17. Se reivindica por dltimo como objeto sobre el qae ha

de rvecaer la Patente de Invencidn que se solicitas "EQUIPO RECOLECTOR

DE VARIOS. SURCOS RARA MAQUINA COSECEADORA" ¢ 4 ' . s

[ *
4+ Ko

Todo conforme queda descrlto y reivindicado en 1a @resen-
te Memoria désoriptiva que consta de veintiocho pdginas mecanografia-
das y dibujos. adjuntose A

Madrid, 5 Diciembre 1.964

ALFONSO UNGRIA
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