HEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente a ung Patente de Invencién que se solici~
ta en Espafia. por VEINTE gfios, a favor de De Claude Marie
Courbon, de nacionmalidad francesa, residente en 9, route
de Saint-Etienne, IZIFUX (Loire, FRANCIA), poxr:

®DISPOSICION HOR{IGONERA~AMASADORA DE DISLRIBUCION
CONTINUA Y AUTOMATICA™

Con prioridad de la Patente francesa PsVe 84828 (Loire)
presentada en 19-12-63, del Primer Certificado de Adicidn
PeVe 84854 (Loire) del 27-1-64 y del Segundo Gertificado
de Adicidn PeVe 84904 (Loire) del 20-3-64.

El presente invento tiene por objeto una dispo-
gsicién hormigonera-amasadora de distribucién continua y -
automdtica que asegura una homogeneizacién perfecta y - -
constante en la dosificacidn de los diversos materiales a

emplear en el ramo de la construccién de fincase
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Fl desarrollo de la construccién en la edifica=

cién y por consiguiente las condiciones de precio ¥ PLlom-
z08, conducen a la concepcidén de materiel fuerte y de - -
gran rendimiento, suprimiendo asf una mano de obra costo-
g2, ¥y asegurando a la vez una homogeneidad perfecta y - -~
constante de la dosificacibn de la arena y de la cal, en
correspondencia con lag condiciones impuestas de seguri--
dad y de controle

Es por consiguiente para obtener este resultado
por lo que se ha concebidoe el grupo hormigonera y amasado
ra de distribucién continua y automftica.

Para fijar bien el objeto del invento, sin limi
tarlo no obstante, en los dibujos ansjos:

La Fige 1 ilusira, en una vista puramenie esque
mdtica, en corte axial, y a pequefia escala, un ejemplo de
instalacidn de un grupo hormigonera~amasadora, realizado
segdn la presente invenciéne

La Fige 2 &8s una vista en corte considerada se-
gin la 1fnea a~b de la Fige Lo

La Fig. 3 es una vista en corte considerada se-
gén la 1fnea c-d de la Fige .

Lo Figs 4 ilustra, en una vista en planta y a —
menor escala el esquema de una instalacién hormigoneraama
sadora realizada en una variante.

Le Figes 5 muestra a peqguella escala y eSq_ueméti-
camente una realizacién de un conjunto mévil e inclinable.

La Fige 6 es una vista esquemdtica y en corte —
parcial de una tolva provista de un dispositive de deten-
cidn automdtica de la cadenaetransportadoras

La Fig. 7 es una vista correspondiente a la Fig.
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1, en el caso de una inferrupcidn en el gprovisionamiento
de la cadena transportadoras

La ¥ig. 8 es una vista en corte transversal con
siderada segin la lfnea e~f de la Fige 6

La Pige 9 ilustra en una vista de cardcter es—
quemdtico una realizacidn en variante del comjunto distri
buidor-dosificador y transportador de los materiales ¢ —
componentes, hasta la amasadorza.

La Pigs. 10 es un corte transversal esquemdtico
considerado segén la lfnea g-h de la Fige. G

La Fige 11 ilustra en una vista esquemdtica un
montaje de la cadena sSobre planos de deslizamiento que —
tienen una forma algo convexae

Ia Fige 12 es una vista puramente esquemdtica -
que muestra una forme de realizacidn del conjunto distri-
buldor-dosificador y transportadore

Este grupo hormigonera-amasadora reslizado segin
la invencién tiene esencialmente un esqueleto o carcasa 1
ablerto por su cara superior para recibir por lo menos: -
dos tolvas 2 para la arena ¥y tres con o sin cubleria para
la cal, cads una con péstigos de regulacidén de distribu--
cidn 21 y 31 maniobrables desde el exteriorj una tolva pa
ra materia colorante estd prevista igualmente en el cir.
cuito.

Las aberturas interiores de las tolvas 2y 3 es
tan dispuestas encima de la cadena transportadora 4 con -
barras gue formen tirantes, que es arrastrada por los pi-
flones 5 y 6. Uno de ellos es arrastrado por un grupo Io—
ductor y motor a la manera conocidae

Debajo de la cadena transportadora 4, una chapa
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de sosten y de recepcidn 7 estd fijada con el esqueleto 1
y sirve de paso fijo de distribucidn. sta interrumpida -
en 71 pars permitir el paso de la mezcla de arena y cal ¥y
esto en la zona de una abertura 1t del esqueileto 1 corres
pondiente a una tolva 8 donde se prepara la mezcla comple
ta con vno adnisidn de ague procedente de una canaliza~ -
cién regulable 9.

Después de esta mezcla previa, la materia llega
entonces por un canal 10t a1 interior del mezclador 10, -
que es rotativo, estando dispuesto m4s o menos horizontal
mente, segén las necesidades, pero en una posicién descen
trada en relacidn a las coronas de apoyo 1l llevadas por
rodamiento 111, de las cuales uno es grrasirado por un —
mando auxiliar apropiado 12 ¢ estd unido al de la cadena
transportadora. Este mezclador puede ser realizado igual~
mente en suspensidn segdn las necesidades y con un arras—
tre apropindo.

Se tiene, pues, despuds de esta mezcla constane
te por agitacidn rotativa, un producto perfecto para su -
empleo y ésto sin ninguna mano de obras

Bs preciso considerar que el grupo hormigonera~
amasadora en lugar de asegurar ¢l candal en la amasadora
rotativa, puede hacerlo en un pasillo circular con arras.
tre y mezcla por gruesos tornillos sin fin v otro medio -
conocidoe

En otra variante de realizacién, y segin la Fige
4, la amasadora puede estar dispuesta perpendicularmente
a la cadena transportadora.

Igualmente segin la Fige 5, estd previsto reali

gzar un conjunto mdvil e inclinable que comprende 1os ele-
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mentos 2, 3, 4, 5, 6, 7, 0y 10l tales como se han defi-

ALy :
7 ¢S ARy
4 Bty

nido mds arribae

Para garantizar ls seguridad de funcionamiento
del grupo hormigonera-amasadora, se ha previsto realizar
wn dispositivo automdtico destinado a provocar la deten—-
¢idn immediata de la cadena transportadora cuandoe una de
las tolvas estd desprovista de cargae Zste dispositivo e8
4 colocado después del orificio de evacuacién 13 de la -
tolva 2 considerada con objeto de que actue immediatamen~
te cuando dicha tolva no alimenta ya la cadena transporta
dors 4, especialmente por el hecho de la ausencia de in-—
grediente en dicha tolvae.

Bste dispositivo de seguridad comprende una pa-
lets 14, cuya anchura corresponde semsiblemente a la anchu
ra del orificio de evacuzcién de la tolvae

En su extremo inferior, la paleta 14 est{ redon
deada en 141 para apoyarse tangencialmente sobre toda la
anchura de la banda del ingrediente B que conducido por -
1a cadena transportadora desemboca del orificio de evacua
cién de la tolvae De maneras andloga, el extremo de ia pa~
leta 14 puede llevar un rodillo u otro dispositivo de apo
yo por rodamientos Por el contrario, la palete 14 estd he
cha solidaria de un eje transversal 15 que gira en sopor—
tes 16 fijados sobre el esqueleto 1 del aprovisionador.

Por lo demds, se prevéd fijar sobre ol eje 15 una
palanca perfilade 17 que atraviesa uns lumbrera ll practi
cada en la carcasa 1l para actuar por su extremov171 sobra
el tope de contacto 181 de una caja de mando 18 destinada
a provocar la detencidn immediata de la cadena transporta

dora 4.
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La palanca 17 puede ser ejecubada prolongando -
la paleta 14 en una longitud suficiente para provocar la
accién deseada. Sin embargo se ha previsto que esta palan
ca 17 sea independiente de la paleta 14 con objeto de pow
der orientarla libremente sobre el eje de oscilacidn 15 -
por la accidn de un tornillo punzén 19. Este medio de re.
gulacién es mfs particulamente interesante en los cases
en que existen varias capas de ingredientes conducidas —
por la cadenae

Fl extremo 171 de la palanca perfilade 17 puede
actuar sobre un dispositivo de telemando o electrénico de
cualguier tipo conecido y susceptible de cumplir la o las
funciones deseadaa: por ejemplo, detencidn de la instalg
cién combinada o no con el disparc de un avisador sonora,
luminoso, aclistico ee. Igualmente, es posible sustituir -
esta palanca perfilada 17 por cualquier dispositivo direc
tamente fijado sobre el eje 15 y susceptible de provocar
la detencién de la cadena portadors segin el dngulo de ro
tacidn del eje, en funcidn de las variaciones de pivota—
miento generadas por el extremo inferior de la paleta 14
en contacto con la masa de ingi-edien’ces en movimiento.

Seg¥n estas disposiciones, se consigue que cuan
do una tolva es vaciada de su contenido, 1lg paleta 14 boe
ja y arrastra la palanca exterior 17 (segdn la flecha F -
de la Fige 7). Esta dltima actla por su extremo 17t sobre
el tope de contacto 18t provecando la detencidn inmediata
y automdtica de la cadena transportadora y accionando even
tualmente un medio avisador. Se prevé iguslmente interve-
nir durante un exceso de alimentacidn utilizando el movi-

miento inverso de la palanca. A este efecto, wn contattor
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20 egtd montado en el exterior de la tolva y en alinea— -
cidn con la palanca 17. Durante un pivotamiento de la pa~
lancs 17 segfn la fleche F* de la Fige 6, & consecuencia
de un exceso de materia componente, dicha palance actda -
sobre el contactor que interrumpe immediatamente la prepa
racifn de la meszcla, por la detencidn de la cadena transpor
tadora y de la amasadora. También pueden ser accionados -
medios avisadores. Igualmente puede ser aprovechada la ac
cién del contactor para correguir antomdticamente el cau~
dal de alimentacidn.

Naturalmente, estos dispositivos de detencidn -
auntomdtica pueden equipar cada una de las tolvas dsl gru-
po, pudiendo cada tolva presentar un dispositivo conoecido
de obturacién tal como un registro que permite la inte~ —
rrupcidn del aprovisionemiento de la cadena transportado-
ro. Este registro 21 puede ser accionado desde el exte- -
rior de la instalacién por medio de un sistema de btorni--

1los sin fin 21%

¥ volante 22, por ejemplo, 0 por cuale =
quier otro dispositivo mecdnico conocidos. Ademds, se ase—
gura una regulacidén mds eficaz y mejor controlada de las
dosificaciones de ingredientes equipando el postigo de re
gulacidn 21 con una regla graduada con relacidén a uvna se-
flal fija instalada sobrs el bastidor de la instalacidn o
inversamente.

Por lo demds, y de una manera complementaris, -
86 ha previsto poner en su sitio sobre la canalizacidn de
llegads de agua, un dispositivo conocido tal como una vé}
vule electromdgnetica, por ejemplo, que puede detener - -

igualmente de modo automdtico la cadens transportadora du

rante una interrupecidn imprevistae de la alimentacidn de -
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agua de la mezcla. Con objeto de remediar ciertas condiwe—
ciones atmosféricas desfavorables para la buena utiliza——
cién y buenos resultados, se prevd recalentar el 0 108 -
1fquidos que unen la mezcla, por cualquier sistema conoci-
dos

- Finalmente, el dispositivo puede ser completado
con una sefializacién luminosa que avise la detencidn inmi
nents de la cadsna transportadora.

Segin la Fige 9, el conjunto distribuidor—dosi-
ficador y transportador estd establecido con dos o varias
tolvas 25 y 24, que incluyen un postigo de regulacidn pa-
ra conducir los materiales o componsntes sobre planos f£i-
jos 25 y 26.

El ramal superior 2‘71 de la cadena rasgpadora 27,
ge desliza sobre los planos 25 y 26 segdn la flecha Fz, -
arrastrando los materiales por medic de las paletas raspa
doras transversales de dicha cadenae

Los materiales arrastrados por la cadens raspa
dora caen en el extremo de los planos 25 y 26, sobre el -
plano inferior de gufa 28, segin la flecha P hasta la —
abertura correspondiente al canal 29 que conduce los mate
riales a la amasadora 0 mezcladora no representadae

Bl ramal superior 27* de la cadena estd guiado,
fuers de los planos 25 y 26 sobre los cuales se desliza,
por hierros perfilados laterales 30, solidarios del bas—
tidor de la mfquina« Las placas del ramal inferior 272 ae
la cadena estdn guiadas igualmente por hierros perfilados
laterales 30 con objeto de mantener la cadena en apoyo a
lo largo del plano 28 La cadena es arrastrada por una o

varias ruedas 3l.
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Se ha ilustrado una ejecucidn particular de las
tolvas, o0 eventualmente de una sola tolva, divididas en -
dos compartimientos 231 - 232 - 241 - 242 por un tabique
237 — 24°. Cada tolve puede contener as{ de uma manera —
distinta y separads, materiales o componentes diferentes
en su naturalega, calidad, etce Para conseguir una distri
bucidn simultdnea de los maeteriales por una misme tolva -
en una relacidn regulable o bien para distribuir a volun-
tad solamente un solo material o componente, se prevé en
el canal el montaje de uno o varios dispositivos de regula
cidn de cualquier tipo conocido en el extremo inferior de
la tolva. De una manera particulammente considerada, esté.
previsto prolongar el extremo inferior del tabique 233 -

243 por al menos un postigo pivotante 234 - 24-4

cuya posi
cién angular estd mandada exteriormente por ejemplo por -
medio de una palanca tal como 235 _ 242, Se regula asi el
caudal de uno ¢ otro compartimiento con relacién al com—
partimiento contiguo, sefialado con trazos interrumpidos -
del postigo (Fige 9). Se puede incluso interrumpir comple
tamente el caudal de uno de los compartimientose

Los tabigues 233 - 243 pueden estar montados
transversalmente con relacidén al sentido de desplazamien-
to de la cadena 0 incluso montados en el sentido longitu—
dinal del desplazamiento de la cadenaes

Se muestra esquemdticemente en la Fige 11 una -
disposicién bajo une forma convexa de planos y medios de
deslizamiento y de gufa de la cadena raspadorae

Segdn esta disposicidn, el esfuerzo de traccidn
es 7 ejercido sobre la cadema a partir de las ruedas 31

sobre los ramales 2'71 - 2?2, tiende a aplicar estos rama-
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les mfs fueritemente contra los planos o medios de gufas -
tales como 25 - 26 y 28, Se mejora as{ el efecto de raspa
do y de arrastre de los materialese

Se prevd igualmente, como se ilustra en la Fig.
12, instalar bajo cada tolva 32 y 33 un'dlspositivo inde-
pendiente distribuidor-dosificador 34-35 del material = -
arrastrdndolo hasta un sistema colector-arrastrador 36 ——
que conduce a los materiales o componentes hasta la amasa
dora.

Como es perfectamente comprensible para los tég
nicos en la materia, podrdn ser introducidas cuantas modi
ficaciones de tamafio, forma, disposicién y naturaleza de
los elementos integrantes del invento se consideren nece.
sarias para un mejor logro de los fines dsl mismos siem—
pre que no se aliere su esencialidad primitiva, ¥y cuya e
descripcidn ha sido facilitada a tftulo ilustrativo y no
limitativo, debiéndose interpretar los conceptos expues—

t0s en su mds amplia acepcidune
N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del obje
to de la presente solicitud, se declara de propia y nueva

invencidén lo contenido en las siguientes
REIVINDICACIONES

1%.~ Disposicidn hormigonera-amasadora de dis—
tribucién continua y automdtica, caracterizada por compren
der un conjunto distribuidor y dosificador, sencillo 0 —
miltiple, de arena y cal, materia colorante u otros mate-
riales andlogos, transportado por cadenas, formando raspa
dor respecto a wn plano .fljo y que distribuye la mezcia ~

al final de carrera a wna tolva con incorporacién de ifqui
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do, siendo conducida entonces la materia asf preparada a

una smasora descentrada y rotativa, gque puede ser solida-
ria o0 independiente.

292 4. Disposicidn hommigonera-amasadora de dig--
tribucidn continua y automdtica, segin se reivindica en -
el punto 1, caracterizada por el hecho de disponerse lag -
incorporacidn en la salida de svacuacidn de cada tolva, ©
a continuzcidn de las tolvas de aprovisiomamiento, de un
dispositivo de detencidn automdtico de la cadena transpor
tadora, cuande la tolva consiaerada 0 unz de las tolvag
no aprovisiona ya esta cadena, comprendiendo este aisposi
tive una paleta, cuyo extremoresté en apoyo sobre la ban-
da de ingrediente que desemboca 48 la tolva; siendo dicha
paleta solidaria de un eje rotativoe con palanca exterior
reguleble, que actda sobre un dispositivo de detencidn -
tal como contactor u otro aparato.

39 .~ Disposicidn hormigonera-amasadora de dig--
tribucidn continua y automftica, segin se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizada poxr el hecho de gue
la palanca exterior regulable estd dotada de un pivota~ -
miento inverso durante un exceso de la alimentacidn de la
cadena transportadora, para actuar sobre un dispositivo -
de detencidn tal como contactor u otro aparatos

49 e~ Disposicidn hormigonera-smesadora de Ais—
tribucidn continua y automdiica, segdn se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizadas por el hecho de ine
corporarse una vidlvula electromagndtica, que provoce la -
detencidn de la cadena transportadora durante una inte- —
rrupcibén de la alimentacidn de agua wu otro lfquido.

52+~ Disposicién hormigonera~amasadora 46 Qi
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tribucidn continua y automdtica, segdn se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizada por el hecho de dise
ponerse la incorporacién sobre la cenalizacién de llegada
del lfquido o ligente fluida, de un dispositivo que pemmi
te el recalentamiento de dicho lfguido.

62+~ Disposicién hormigoners-amasadora de digew
tribucién continva y automdtica, segin se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizadas por el hecho de es-
tablecerse una disposicién seglin la cual el ramal SUpeYem
rior de la cadena raspadora sin fin arrastra una primera
vez, sobre planos de recepcién independientes, losmateria
les o componentes a su salida de las tolvas respectivas,
de manera que dichos materiales, arrastrados indspendien=
temente, caen sobre un plano fijo inferior, donde dichos
materiales son trangportados juntos por segunda vez por -
el ramal inferior de la cadena raspadora hasta la amasado
rae

72 o— Disposicién hormigonera-amasadora de AiS—-—
tribucidn contfnua y automftica, segdn las reivindicaciones
anteriores, caracterizade por realizarse la compartimentao
cién de las tolvas o cubas para asegurar la distribucidn
simultdnea de varios materiales o componentes diferentes,
segin un caudal regulable, presentando el o los tabiques
que aseguren la compartimentacidn, por 1o menos una Pro-—
longacidén articulada para regular o interrumpir el caudal
de o de los materiales.

824 Disposicidn hormigonera-amasadora de Gise—
tribucidn continua y automdtica, segdn se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizada por preverse une — —

gufa en el ramal superior de la cadena sobre los planos -
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raceptores independienteécgoﬁdl ge‘t@}jo de cada tolva,

por medio de hierros perfilados dispusstos lateralmente.

92+~ Disposicidén hormigonera-amasadora de dig-—
tribucidn continua y automdtica, segdn se reivindica en -
log puntos anteriores, caracterizada porgue el o los plaw
nos superiores y/o inferiores u otros medios de desliza-—
miento y de gufa de la cadena, tienen una forma convexa.

, 102+~ Disposicidn hormigoners—amasadora de dis-

tribucién contfnuva y auntomdtica, segln se reivindica en -
los puntos anteriores, caracterizada por instalarse, de -
forma independiente, debgjo de cada tolve un dispositivo
digstribuildor dosificader de cadena raspadora, banda sin -
fin, tornillo ein fin o cualquier otro sistema anflogo, -
con el fin de llevar los materiales 0 componentes en las
centidades gue corresponden a la dosificacidn, sobre un -
sigtema colector-arrastrador de cadena, baenda sin fin, -
tornillo sin fin, etcs, destinado a conducir dichos mate-
rigles hasta la amasadora.

11%.~ Disposicién hormigonera-amasadora de dis-
tribucidn continua y automdticas

Todo ello tal y como se describe en el cuerpe -
de la presente Memoria, se reivindica en su Nota y se re-
presenta a titulo de ejemplo en las adjuntas hojas de pla~
nose

Esta Memoria consta de trece hojas foliadas y -

mecanografiadas o dos espacios por una sola de sus carase

Madrid, 3 il 5%
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