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PATENTE DE _INVERCION

qus por 20 afios, para Espafla y sus Posesiones, se solicita a favor —
de la FPirma CROUZET, entided francess, residente en VAILENCE (Drdme)-
(FRANCIA), 18 rus J.Je.Roussean, por: " MECANISMO DE MANDO PARA TRANS-
FORMACION DE MOVIMIENIO ", ‘

Memoria Degeriptiva

La presente invencién tiene por objeto un mecanismo que -
permite mediante une transformacidn de movimiento, mandar en un movi
miento rectilinear uno o verios érganos o aparatos, tales como conta
tadores (interruptores, inversores, conmutadores ete) distribuidores
etce a partir de un movimiento de rotacién de amplitud limitads deg-
crito en un sentido o, de preferencia, en los dos sentidos, siendo =
el acclonamiento de este mecanismo tal que sus elementos constituti-
vos sufren sélo unae friccidn o frotacidn minime y que dicho disposi-
tivo sea pues capaz de efectuar un nimero importente de maniobras =
gsin riesgo de desgaste.

El mecanismo de mando que forma el objeto de la invencién
se caracteriza en especial por el hecho de que comprende, montado so

bre un soporte, o en uns caja, por un lado un egquipo rotatorio con——
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ductor que tiene por lo menos un diente de engransje, y dispuesta en
el pleno radiel que contlens este diente y diametralmente opuesta &
egte, una superficle de aspoyo y, por otro lado, un equipo deslizante
gulado que tiene al menos une cremallera paralels a la direccién de
movimiento de traslacidn dispuesta en el plano radial entes citado y
gue puede engranar con el diente antes citado, medios antegonistes -
que por lo demds estan previstos pars retornar el equipo deslizante
e una posicidn en la cual reposa sobre la superficie de apoyo del =~
equipo rotatorio y donde el diente anteg citado es desprendido de la
cremellera.

En una forms de realizacidn preferida el nuevo mecenismo =
se carecteriza todavia por los puntos siguientes y sus combinaciones:

El mismo comprends, como equipo rotatorio conductor, un —-
cuerpe de revolucidn que pivotea en le caja y que tiene una parte —
que presenta sobre su periferis al menos un diente, de preferencia,-
sin embargo, un grupo de verios dientes que abarcan un &ngulo infe-—-
rior a 1802 y, diametrelmente opuesta a este grupo de dientes, una =
entalladure dispuesta en un plano radigl en sentido perpendiculer al
eje de rotacién, cuyo fondo plano forma la superficie de apoyo, mien
tras que el equipo deslizante estd constituido por un merco dispues-
to en el pleno radiel antes citado que rodea le parte dentada citada
y del cual un lado de preferencia sin embargo, cada uno de los dos -
lados, paralelcs a la direccidén del movimiento de traslecién, presen
ta une cremaellera dirigida hacle el interior, pudiendo engranar une
o otra (segin el sentido de rotacidén del equipo direetor), con los -
dientes de dicho equipo rotatorio, estando constituidos los elementos
eldsticog por un resorte que se apoya sobre un lado del marco, per--
pendicular a dichas cremalleras, cooperando el fondo de la entalladu
ra antes mencioﬁada con el lado del marco opuesto & agquel que sirve
de apbyo para el nuelle;

medios de tope limiten el movimiento de rotacidén del equi-
po rotatorioc en uno y otro lado de la posicidn en la cual log dien=—

tes de dicho equipo son desprendidos de las cremalleras;
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mediog de tope que consisten en un pasador o perno solida-
rio al equipo rotatorio que puede venir a apoyarse sobre el fondo de
un alojamiento de desembregue de caras paralelag practicado en la cz
je en el pleno radial que pass por dicho perno;

el equipo rotatorio conductor es golidario a una palanca -
e maniobra exterior e la caja i

el marco deslizante acciona el drgano, o apardto & mandar
por la intermedigcidn de una membrana flexible destinads & asegurer
la estenqueidad de dicho brgano, o aparito.

Otras perticularidedes y caracteristicas de la invencidn -
resaltan de la siguiente descripcidn que se refiere a un ejemplo de
realizaecidn del nuevo dispositivo de mando, cuyo ejemplo esgtd repro-
ducido en el plano enexo ¥y que no tiene ningun caracter limitativo,-—
comprendiendo en dicho ejemplo el dispositivo doscremalleras opuestas
que permiten mender el desplazemiento del marco deslizante, cual-——
quier que sea el sentido de rotacién impertido al equipo rotatorio -
impulsor, quedando bien entendido que el digpositivo podrfa llever -
también sélo una cremallera, cuando estd previsto un unico sentido -
de rotacidén de mando para dicho equipo rotatorio.

En el plano anexo, muegiran:

Fige 1, una vista en seccibn segin la linea 1-1 de la fig.
4, del dispositivo cuyos diferentes elementos egten en posicidn de -
repoéo;

Fige. 2, es une vista en alzado del marco deslizante, de la
parte dentado del equipo rotatorio impulsor y del resorte antagonis-—
ta, estendo todos estos elementos en posicién de reposo;

Tigo 3, es una viste andloga a la anterior, estando log --
elementos en posicién del comienzo del engrane(comienzo del movimien
t0);

Fig. 4, finalmente es una vista en seccidn segiin la linea
IV-IV de la fig.l, estando representados los diferentes elementos =~
del dispositivo en posicién de fin de cearrera de mando,

Bl dispositivo representado en el plano estd destinado en
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este cago partloular pars servir de mecanismo interruptor. Este me=
canismo se encuentra en una caje 1, en la cual estd dispuesto a mo-
do de poder alli pivotear comprendiendo una parte del equipo rotato
rio en especial un eje 2 prolongado en el interior de la caja por -
une parte 3 de ancho didmetro a la cual sigue une parfe 4 de didme-
tro mds reducido que lleva un grupo de tres dientes de engranaje 4%
dispuestos en un plano radiale

La: parte dentada 4 presenta diametralmente opussta a los
dientes 42 una entalladura de fondo plano 5. Pasads la parte dente-
da 4 el eje estd todavia prolongade por un gorrdén 5 de didmeiro més
reducido que aquel de la parte 3 y sirve de pivote al conjunto del
equipo rotatorio.

La parte 3 estd dotada, en el lado opuesto & la entalladu
ra de fondo plano 5, de un pasador 7. Da: parte del eje 2, fuera de
la caja 1, lleva un collarin 8 de cara exterior rebajade y un extre
mo roscado degtinado a recibir une tuerca 1l que sirve pars blo——
quear una palanca de maniobre 9 contra la cara rebajada del colla=—-
rin 8 por intermediacién del anillo de empelme 10.

En la base de la cevidad practicade en la ceja 1 destine~
de a recibir la parte 3 del eje 2 estd dispuesto un rebajo 12 para-
lelo al eje y permite en el montaje el paso del perno 7. Un aloja--—
riento de desprendimiento 13 de caras paralelas perpendiculares al
eje 2 estd practicado en la caja 1, en el planc radidl que pesa por
el pasador Te. E1 fondo 14 de este alojamiento slrve de tope para el
pasedor 7 cuando se hace girer el eje 2 en uno w otro sentido y li=-
mits esi la amplitud del movimiento de rotecidén que puede efectuar
el equipo rotatorio impulsor; un segundo alojamiento 15 de caras pa
ralelas estd practicado en la caja 1, perpendicular al eje 2 en el
plano radial de los dientes 4a y sirve de deslizadera paras el marco
de corredera 1l6. La base de este alojamiento 15 estd alargada para
former un-. compartimiento que presenta un espeldén 17 que sirve de
apoyo para el extremo de un resorte antagonista 18 cuyo otro extre=

mo se ajusta en muescas previstesa tal efecto sn el lado, 0 el ex=——



== 306717

tremo inferior 19 del marco 1l6. Este resorfe ejerce sobre dicho mar
co 16 una fuerza de empuje en sentido de la fleche F y mantiene el
115 borde interior rectilinear del lado superior 20 del marco 16 slasti
camente contre el fondo plano de la entelladura 5. A dicho lado 20
se acoplan los dos ladog laterales de cremglleras 218, 21b dispues—
tas simetricamente por uno y otro lzdo de la parte dentads 4 del —-
aje 2, uniéndose estos costados del marco por la parte inferior 19.
120 La caja 1 que encierra el mecenismo de mando arriba des-—-
erito, estd fijada a una segunda caja 22 que llsva por ejemplo un =
interruptor de accibn brusca 23 (o un distribuidor) ouyo interrup--
tor estd dotado de un botdn de mando 24 con el cual comunica por in
termediacién de une membrans 25 destinada pare asegurar la estanque
125 ded, el movimiento del extremo inferior 19 del marco 16.

Se ha visto que en repogo (figel y 2) el resorte 18 man-
tlene el lado superior 20 del marco 16 en apoyo sobre el fondo ple-
no de la entalladure 5 de la parte dentada 4 del eje 2. En esta po-
sicidn el marco 16 actia sobre el botén 24 del brgano a mandar 23.=-

130 Cuendo se ejerce una fuerzs (o par) en un sentido u otro sobre la -
palance 9, la misma ocagiona la rotacidn del eje 2, de manera que -
el fondo de la entelladura 5 viene a levanter el marco 16(fig. 3) -
en cuya posicidn uno de los dientes 42 de la parte dentads 4 del equi
po rotatorio viene en engrane con los dientes de uno u otro de las

135 dos cremalleras 218 y 21b (segin el sentido de la maniobra) del mar
co 16s Cuando la fuerza sobre la palanca 9 continua, sigue elevdndo
ge @l marco 15, debldo a2l engrane de los dientes 42 con los dientes
de lag cremalleras 2la y 21b, hasta que el pasador 7 viene a encon-
trar tope contra el fondo 14 del elojamiento 13, limitando asi la -

140 amplitud del desplazamiento de los Srgenos méviles del dispositivo.
En su degplazamiento hacia arriba el lado o el extremo inferior 19
del marco 16 deja en liberted el botdén 24 del elemento 23 a mandar,
cuando cesa la fuerza ejercida sobre la palanca 19 esta Yltima vuel

ve a la posicidén inicial (posicidén de reposo) representada en lag -
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fige 1 ¥ 2, gracias a la accidn del resorte antagonista 18 que empuw
ja el lado o extremo inferior 19 del merco 16 hacia atrds.

El conjunto de los diversos elementos que constituyen el =
dispositivo de mando se efectia muy simplemente. Bagta, para comen—-
zar, comprimir el resorts 18 contra el respalddén 17 y de llevar asi
gl marco 16 a la posicidén en lo alto en el fondo de su alojamiento -
15, En este momento se hace posible introducir en la cavidad de la -
caja, el conjunto de los elementos qus constituyen el eje 2 del equi
po rotatorio, tendiendo a orientar este eje de tal manera que el per
no 17 puede deslizarse libremente en la ranura 1l2. Cuando relaje la
presidén que mantiens el marco 16 en el fondo de su alojamiento 15, -
el borde inferior del lado 20 de este marco viene a reposarse gobre
el fondo plano de la entalladura 5 y se opone, gracias = la cara 26
de la cars 26 de la entallaedura antes citada a la extraccibdn fuera -
de la caja del gorrdén 6 del eje 20 Al gitar este eje (fig.3 y 4) la
cara 26 de la entalladura no tiene més que agsegurar el enclavamiento
longitudinsl del eje 2, puesto que fuera de la posicidn de reposo re
presentade en las figuras 1 y 2, el enclavamiento estd asegurado por
el perno 17 que se desplaza entre lag caras paralelas del alojamienw
to 13,

Se observard que el dispositivo de mando que forma objeto
de la invencidn permite comunicar al equipo rotatorio un movimiento
de pivoteo de una amplitud importante (comparado con la amplitud re-
lativamente pequefia del movimiento de translacidén del botdén de mando
24), lo que permite un gran despejo de la palanca de maniobra 9 en -
vista de su mando por medios exteriores.

Bs evidente que el ejemplo de realizacidn del dispositivo
erriba descrito y representado en el plano anexo ha sido dado sélo a
t{tulo de ejemplo indicativo pudiendo introdﬁcirse toda modificacidn
gl alcance del hombre experto sin salir para ello del ambiente de la
invencién.

Descrita suficientemente la naturalezs y alcence de la pre
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sente invencidn, se hace constar que en la misma, podrdn ser varig--
bles los materisles, dimensiones y en generel aquellos otros deta——-
lles accesorios o secundarios que no alberen, cgmbien ni modifiquen
la esencialided propuesta.

Los términos en que quede redactads dsta memoria son cierhs
¥y fiel reflejo del objeto descrito, debiendose tomer en un sentido -
nds amplio y nuncs en forma limitativa.

REIVINDICACIONES

Se reivindica como de la propis y nueva invencién la propiedad y ex-
plotacidn exclusive de:

18~ Mocanismo de mendo pars transformacién de movimiento, caracteri
zado porque comprende, montado gobre un soporis, 0 en una caja, pbr
un lado un equipo rotatorio conductor que tiens 3l menos un diente -
de engranaje y, dispuesta en el plano radiagl que lleva dicho dienfte
y diametralmente opuesta a este, una superficie de gpoyo, ¥y, pPOr ——-
otro lado, un equipo deslizante conducido que tiene al menos una cre
mgllera, paralela en la direccibén del movimiento de traslacidn, dis-
puesta en el plano radial antes citado y que puede engranar con los
dlentes antes mencionalos, medios antegonistas que por lo demés estan
previstos para atraer el equipo deslizante a una posiclén en que re-
posa sobre la su superficie de apoyo del equipo rotatorio y donde los
dientes antes citados son desprendidos de la cremallera.

28,- Mecanismo de mando pera transformacidén de movimiento, segin rei
vindicgeidn 12, caracterizado porque comprende, como equipo rotato—-
rio conductor un cuerpo de revolucidén pivoteante en la.caja y que —
tiene ung parte que presenta sobre su periferla al menos un diente,-
de preferencia sin embargo un grupo de varios dientes que abarcan un
dngulo inferior a 1802 y, diametrelmente opuesta a este grupo de =——-
dientes una entalladura dispuesta en un plano radial, en gentido per
pendicular al eje de rotacién y cuyo fondo plano forma une superfi-—
cle de apoyo, mientras que el equipo deslizante o de corredera esté

congtituido por un merco dispuesto en el plano radisl antes citado,-
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que aberca la parte denteda antes mencionads y uno de cuyos lados de
preferencia, sin embargo, cada uno de los dos lados peralelos a la -
direceidn de movimiento de traslacidn, presents una cremgllera diri-
gide hacia el interior y la cual puede engranar en uno w otro lado -
(seglin el sentido de rotacibn del equipo conductor) con los dientes

de dicho egquipo rotatorio, estando constituidos los medios eldsticos
por un resorte gue se apoya sobre un lado del marco perpendicular a

diches cremelleras, cooperando el fondo de la entelladurs antes cita
da con el lado del marco opuesto a mquel que sirve de apoyo para el

resorte.

8o~ lecanismo de mando para transformacidén de movimisnte, seamin ls

reivindicacibn 28, caracterizado porque comprende medios de tope que
limiten el movimiento de rotacidn del equipo rotatorio en una u otra
posicidn, en la cuel los dientes de dicho equipo son desprendidos de
lag cremalleras.

48,- Mecanismo de mando pare transformecidn de movimiento, segin la

reivindicacibn 38, carecterizado porque los medios de tope consigten
en un pasador, o perno, silidario al equipo rotatorio y que puede =
llegar a apoyarse sobre el fondo de un alojamiento de degembrague de
caras paralelas practicado en la caja, pasando en el plano redisl -—-
por dicho pasgador.

58 .~ lMecanismo de mando para transformacién de movimiento, segin la

reivindicacidn 18, carscterizado porque el equipo rotatorio conduc——
tor estd soliderio con una palanca de maniobra montadas fﬁera de le -
cajae

68.- Mecanigmo de mendo pera transformacidn de movimiento, segin rei
vindicacién 28, ceracterizado porque el marco deslizante acciona el

Srganc, o el apardto a mandar por la intermediacidén de una membrana
flexitle destinado o asegurar ls estenqueided de dicho érgeno o apa~
réto.

&4~ " MECANISMO DE MANDO PARA TRANSFORMACION DE MOVIMIENTO ',

Ccensta la presente memoria descriptiva de nueve hojas nume
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redas ¥y mecanografiadag por une sol&gaﬁ %squ se geompafian un

plano para su mejor comprensidn.

MADRID, =  DE NOVIEMBRE DE 1.964.-
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