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Este invento se refiere, en general, a una disposicidn
mej orada. para el montaje de motores y, més particularmente,

a una construcoifn de montaje eldstioa, aislante de las vi-
braclones, pars sopqrta.r motores eléctrices y similares,que
reduce la trensmisidn de las fuerzas productoras de vibracio-
nes y ruldos a su estructurs de soporte estacionaria.

En la oconstruccidn y soporte de pequefiag mfquinas ding-
mo-eléctricas, es muy deseable, si no esencial, que los rui-
dos y las vibracionss producidos por el funcionamiento se
mantenga lo mds bajos posible, Esto es especlalmente ciexrbo
para los pequefios motores eléebricos destinados a su uso en
el hogar y en oficinas, como en miquinas lavadoras, ventila=-
dores, miquinas eléctricas de escribir y aparatos anfilogos y
equipos de oficina similares, Por ejemplo, estos motores in-
cluyen normelmente un bastidor de motor que soporte un rotor
¥y un estator para robtacibén relativa, siendo soportado a su
vez el bastidor sobre una estructura estacionaria, tal come
una base de montaje o similar, Uns fuente muy molesta de rui-
dos y vibraciones reside en los pares pulsatorios que tienen
su origen en la magnitud del flujo generado en un mobor nor-
mal de corriente alterna de 60 perfocdos que cambla 120 veces
por segunda, Como hay wna reacoidn en el estator y en el ro=-
tor del moboxr en respuesta a cada cambio en la magnitud del
flujo, esta reaceidn serd trasladada en definitiva a la forma

de vibraciones del bastidor del motor, Por consiguiente:, por
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estas y obtras razones, tales como las fuerzas que se originan

por el peso del motor y la carga impulsada por él, la cone-
xién de montaje entre el bastidor y la estructura estaciona-
ria de soporte serd sometida a una combinacibn de esfuerzos
de torsitn, axiales y radiales, En el pasado, estos esfuer-
z0s, ¥y especialmente los esfuerzos de torsibn y los esfupr-
zos radiales creados en parte por la carge radial del 4rbol,
han acortado la duracibén y la eficacia del monfaje,

En vista de estos factores y consideracliones, ha consti-
tufdo una diﬁ_cultad préctica la creacién de unma disposic:LGn
satlsfactoria, y sin embarco econdmica, que sea capaz de 1i-
mitar & un valor acepbable la transmisién de las fuerzas pro-
ductoras de vibraciones y de ruidos desde el bastidor del mo-
tor a su estructura de soporbe durante largos perfodos de
tiempo, ddemis, se han experimentado dificulbades adicionales
para crear uma disposicidn satisfactoria aisladora de las vi-
braciones y del ruido éue sea también de fabricacidn e insta-
lacidn econdmicas sobre el motor y fdcil de conservar,

Por cpnsiguiente, el objeto primordial de este invento
es el de crear una disposicidn de montaje perfeccionsda para
limitar eficazmente la transmisidn de fuerzas productoras de
vibraciones y de ruidos desde una miquina dinamo-eléctrica
durante el funcionamiento de la misma a la estructura de so-
porte que la sustenta y un objeto mis especifico es el de
crear wia construceibn de montsje perfeccionada que posea las
deseables cualidades que han sido enumeradas,

Todavia otro objeto del presente invenco es el de crear
una. construccién de montaje mej orada y sin embargo relabtiva-
mente poca costosa para amortiguar las vibraclones del basti-

dor del motor que sea especlalmente eficaz para impedir la
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tz:ansmisi&n de esfue:_:zos de to:r;siér; a la estructurs de sopor-
te pare el bastidor y que proporcione una rigidez adecuads
contra la carga radicl,

Otro objeto del invento es el de crear una digposicion
60,~ de montaje perfeccionada y de poco coste para soportar una
miquina dfnamo-eléctrica: que tenga una construccifn que tien-
da a2 impedir los dafios del miembro de montaje procedentes de
carges stbitas de impacto aplicadas al mismo,
Dicho en pocas palabras, el presente invento proporciona

65, una disposio:!.én de montaje perfeccionada eficaz de modo espe—
clal pare reducir la transmisidn de fuerzas productoras de Vie
braciones y de ruidos tales como pares pulsaborios y fuerzas
axlales, al soporte estacionario, Se emplea al menos un mon-
taje para el motor, formado de una sols pieza de material plds-

T0.~ tico duro que tiene anillos concéntricos radialmente espacia-
dos con un aro dispuesto entre ellos, Este aro tiene una lon-
gitud radial que excede a su anchura axizl y estd unido al
anillo exterior por una pluralidad de nexrvios que son rigidos
en la direccién radial, Una pluralidad de brazos que se ex-

75.~ ‘tienden radialmente conectan el aro al anillo inberior a in-
tervalos en general equlespaciados dispuestos entre los ner-
vios, Egtos brazos, aunque son rigidos en la direccifn radial,
tienen una superficie: de seccidn transversal y una longitud
suficiente para pe nnit:f_.rles un moviniento angular limitado a

80.~ la mamera de un muelle, tendiendo los brazos a aislar las
fuerzas de torsidn aplicadas a ellos, De este modo, el monta-
Je del motoxr, aungue proporciona resisﬁencia. a lag fuerzas
radiales, es particubarmente eflicaz para absorber los esfuer-
zos de torsidn y axiales gplicados a 81 inclusomaunque su pro-

85,~ duccidn e instalacibn sean relabivamente baratas,
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Segin otro aspecto del presente invento, el montaje del
motor puede formarse con una estructura capaz de impedirle da-
fios: procedentes de sbitas cargas de impacto de magnitudes re-
lativamente grandes que pueden sexr comunicadas & los miembros
de montura de la disposicibn. En una forma, los nervios que
soportan el aro y el anillo exterior en relacidn espaciada
pueden hacerse para que se e_x'bienda.n hacia dentro, terminando
en extremOS libres d:irspuesi_:os cerca de la pared exterior del
anillo intgrior. Estos nervios alargados, espaciados angular-
mente enﬂ torno de lé. montura, tienden a apoyarse sobre la pa=
red exberior del anillo interior cuando es aplicada a la mon-
tura la carge slbita de impagto'que tiene una componente ra-
dial de magnitud predetemminada, cualquiera que sea la direc-
oidn angular de la aplicacidén de la carga. La componente axial
de la carge sfbita de Llmpacto puede ser también reprimide li-
mitando el mdvimiento de'los extremos libres de los nervios en
wl direccibn axial,

El invento podrd comprenderse mejor haciendo referencia
a la siguiente descripeidn detallada tomada conjuntamente con
los dibujos adjuntos, en los cuales:

Ia figura 1 es une vista de ex’&r.emo de un pequefio motor
eléctrico que incorpora la realizacidn preferida de la dispo-
gicién de montaje del motor,

Ia figura 2 es una vista en planta que muestra el extremo
del motor ilust'rado en la figura 1,

’ La figura 3 es una vista tomada a lo largo de las lineas
5=3 de la figura 1 para mostrar detalles de la disposicifn ilus-
trada de montaje del motor,

Lg figurs 4 eg um vista lateral parcial, en parte en sec-

cién y en parte con arranque, de un extremo del motor eléctrico
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de la figura 1, mostrandc una modificacibn de 1l disposicidn
de montaje del motor de las figuras 1 a 3, que es eficaz pars
proteger de dafios al miembro de montaje en relacién con impac-
tos sbitos comunicados & la unidad,

Ia figura 5 es una vista parcial de extremidad de la dis-
posicién vista en la figura 4.

En los dibujos, el Invento se ilustra en relaclién con un
peguedic mobor eléotrico de :an'i_uccién 10 pa-.i'a. carriente alter-
na, del tipo comunmente empleado para impulsar méquinas eléc-
tricas de: escribir y otros equipos,

Zn gracla a la sencillez, solamente se bz mostrado un ex-
tremo del mobor y de su estructura de soporte, pero se compren=
derd que el obtro extremo puede ser de construccidn similar.El
motor tiene un estator ( no mestrade) adecuadamente aseguraio
a un par de escudos exbremas 1l que sirven como bastidor del
motor para apoyar cada extremo del &rbol 12 del rotor, EL es-
oudo extremo 1l es del tipe formado por un miembro en general
cbneavo, estando a parbtir de una chapa de acero o de otro ma-
terial adecuado, Con referencia a la figura %, se utilizea un
cojinete de casquillo 1% del tipo permeable sinberizado para
apoyar cada extremo del &rbol 12 y esté firmemente asegurado
al miembro céneavo en cualquier forma adecuada. Bsto puede
lograrse uniendc por recalcado el extremo 14 & la pared 15 del
escudo exbtremo, Un depSsito 16 de lubricante, cerrads, para
guarder lubricante, estd soportado por la pared 15, sobre la
superficie dispuesta hacia el interior del motor y radialmen-
te a través del cojinete hasta su dnima 17 de alojamiento del
érbol, como viens dictado por las exigenclas de lubricacifn
del Arbol durante el funclonamientoe del motor,

El soporte estaclonario del motor que comprende este in-
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vento tiens la forma de una base de: montaje 21 usual, general-
mente de forma de U, fabrieada a partir de acero o similar,la
base esté formada por un par de secclones de montante espa-
cizsdas 22 unidas entre si de modo enterize en el extremo in-
ferior (como se ve en los dibujos) por la seccibn longitudi-
nal 23 que biena patas 24 para la unidn de la base al equipo
en el cuzal hayz de emplqarga. el mobor.

Con referencia, ahora, a la disposicidn perfeccionada
d¢montaje del motor, un miembra de montaje del motor indica-—
do de mode general con el nltmero 30 es de construccidn de uns
sola. pieza, formado integralmente de material termoplastico
moldeade, tal camo "Delrin* (que puede a.dciuirirse comereiai-
mente de DuPont) o de resina de acetal, que tiene excelentes
cualidades de resistencia a la fatiga y de duracibn, asi como
otras propiedades que veremos luego, Como se ha ilustrado,el
montaje 30 tiene anillos 31 y '32 concéntricos, exterior e in-
terior, radialmente espaciados, estando el anillo exterior
unido firmemente a la seccidn vertical 22 de la base 21 y hlo~
queada & ella, Bl anillo exterior puede hacerse con una gargant
adecuada 33 que acomoda el borde de un rebajo complementario
transversal 24 de la seccidn vertical, Por razones de facili-
dad en el moldeo, la garganta 3% viene definida por una plu-
ralidad de salientes angularmente desplazados 34 y 35, Una
abrazaders de sujecidn metélica 25, esencialmente de fleje
de mebal eléstico, estd asentada en la parte superior de la
garganté. 5’5. Los extremos opuestos 26 del fleje se extienden
lateralmente desde la ranura y estén asegurades, por ejemplo
por una disposieidn 27 de tornillo y tuerca, a pestafims 28 que
sobresalen hacia fuera desde los mirgenes exteriores de la sec-

eibn vertical 22, cerca de los rebajos 24, Un par de lengudtas
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29, en general de forms de U y provistas de una ranura, des-
tinadas a mordex en.'el anillo 31 de }a garganta 35, pueden
preverse en el flejo como se mue stra en las flguras 1 y 2, a
fin de assgural todgvia 12 falba de movimiento angular rela=-
tivo entre el fleje, la base y el anillo exterior 31,

En la realizacidn ilustrada en las figures 1, 2 y 3, el
anillo inberior 32‘ de la montura esti unido al motor por la
mediacién del miembro de cubo 40 estampado desde materisl de
chapa metdlica que a su vez estid unldo al escudo extremo del
moboxr, En particular, una pestafia 41 estd conectada por re-
maches 42 a 1= superficie externa del escudo exbremo, En su
extremo interior, la pestafn 41 incluye un saliente circular
43 que esté espaciado del esocudo extremo para dar espaclo para
acomodar el extremo recalcado del. cojinete, Lo seccibn 44 del
cubo sobresale axialmente del saliente 4’5 y termina en el ex~
tremo exterior en una pestafia radial 45 que actlia como cierre
contrakl polvo en torno del &rbol 12, EL anillo interior estd
montado sobre el cubo por una pluralidad de partes en sallen-
te equlespaciadas previstas circunferenclalmente para formar
mebajos 36 que se extienden axialmente a través de la pared
interior del anillc para acomodar salientes complementarios
46 estampados en la seccidn 44 del cubo, Estos rebajos y sa=-
lientes complementarios cooperan para impedir el movimiento
angular relativo del anillo interior sobre el cubo, al tiempo
gue permiten la facilidad en el montaje ya que el anillo in-
terior pusde deslizarse ficllmente sobre la seccldn de cubo
44 antes de que el motor sea dispuesto en su sitlo sobre el
soporte estaoionario. En su posicibn montada sobre el cuba,
el extremo citado del anillo interior 32 estd a tope con el

saliente 43 que sirve para situar ls montura axialmente sobre
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Volviendo ahora a la consb ruceldn ilustrada de montura
3’0 del motor, se dispone una secaidn amlar en genaral plana
o ara 51 en el espacio entre la pared axial intexrior 3la del
anillo exterior 31 y la pared exterior 32a del anillo inte-
rior 32, con las caras latera‘.}es del aro perpendiculares al
eje A de lz montura, Este eje, por supuesto, al menos tedri-
camente, coincide con el eje geométrico de rotacibn del 4rbol
del motor 12, E1 horde exterior del aro es.vma.ntenido en posi-
¢ibn adyacente, pero ligeramente eshaciado, respecto a la pa=
red 31a del anillo 3L por una pluralidad de nervios 53 radia-
les, relativamente corbos, angular e igualmente espaciados,
que, por razones de aumento de la resistencia de la conexifn,
se. extienden de preferencia radialmente a través de las caras
laterales del aro y terminan junto al borde mds interior 54
de €1, Para ahorzar material sﬁ afectar de moda adverso a la
resistenclz de la conexifn, cada lade 56 de los nervios indivi-
duales 53 puede inclinarse hacia abajo em direccién al borde
interior 54 del aro hasta una anchura axial minima en ese lu-
gar desde un punto situado cerca del borde exterior 52 del aro
camo se ve mejor en la figura 3.-

Debe observarse en este momento que los nexvios 53 estén
situados radlialmente encimz de las partes realzadas del anillo
interior e incluygn una profundidad axial que excede con mucho
a su anchura, Esto produce diversos beneficios, porque propor-
clona la méximas. distancia angular posible entre nervios adya-
centes para una monturs de tama,ﬁo dado, permitiendo al aro
desviarse con un movimiento muy restringide similar a un mue-
1le entre nervios adyacentes en respuesta a la aplicacién de

fuerzas axiales, Bsto tiende a ejercer un efecto aislador so-
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bre tales fuerzas, Ademis, los nervios recibiﬁn un elevado
grado de rigidez tanto en la direccifn axial como en lz ra~
dial, PaTa conseguir las debidas caracterf{sticas pars el aro
51, debe formarse con. una longitud radial superior a su anchu-
ra axial, de preferencia varias veces mayor y con seccldén rec-
tangular, Asi, el aro 51 incluirf rigidez en wn plamo radial
a2l tiempo que es ligeramente flexible en la direccidn axial.,
Bl aro 51 se une al anillo interior 32 de la monturz a in-
tervalos equiespaciados, entre los nervios 53, por una plura-
lidad de brazos radiasles 61 flexibles, Que corresponden en su
nlmero a los nervios., BEstos brazos estdn unidos en un extremo
62 a la pared exterior 32a del anillo inberior y en el otxo
extremo 63 estan cansctados al aro, a mitad de camino entre
nervios 53 adyacentes, Los brazas son en sus dimensiones mayo-
res en la direccidén axial en comparacifn con su anchura,sien-
do los brazos muy resistentes a las cargas axiales y radiales.
Los brazos debem ser también de longitud radial. suficlente
para permitir el movimiento angulax relativo controlado y res-
tringldo entre el anillo interior y el aro, desvidndose los
brazos ligeramente enx una forme parecida a un muelle al aplh-
cdrseles fuerzas de torsidn. Esta accidn tiene un efecta aislan-
te sobre los pares pulsatorios generados en el motor durante
su funcionamiento y tiende a impedir que estas fuerzas produc-
toras de vibraciones y de ruldos sean transmitidas al anillo
exterior 51 de la montura y al soporte estacionzrio, Por ra=-
zones de estabilidad y de resistencla de la conexidn, los bra-
Zzos 61 se extienden radialmente a través de las oaras laberales
del aro y terminam en el borde 52 del arc, De igual forma,pero
a la inversa, que los nervios 52, los lados 66 de la seceifn

del brazo que se extienden a través del aro disminuyen progre=-
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sivamente en anchura axlel hasta una dimensidn minima en el
borde 52 del anillo, junto & la pared 3la del anille exte-
rior, Debe reconocerse que el are podris situarse junto al
anillo interior 52, unido & 41 por nervios 53 con brazos 61
conectaiio el anillo exterior 51 y el aro entre si, Es declr,
podria haber una inversidn de las partes dispuestas entre los
anillos interior y exbterior al tlenpo due se conservan los
beneficios proporcionados por el invento, Sin embargo, esta
disposicidn incluye mayores esfuerzos pa}a una monbura de
tamafio dado y fuerzas aplicadas a la montura de las mismas
magnitudes,

Se ha visto que a fin de conseguir el miximo beneficio
del invento en ILQ que respecta a la mis favorable dlstribu-
cion déi esfuerzo unitario ren. los brazos flexibles 61 para
un par o fuerza de flexidn dados aplicados a ellos, cada bra-
zo Gebe formarse un poco em la forme de un reloj de arena.Es
decir, la configuracidn de cada brazo debe ser tal que tenga
wia anchura mixime y un espesor mayor (es decir, superficie
de seccién transversal) en los extremos 62, 65 de los brazos
donde estén unidos a los anillos interior y exterior 32 y 51
respectivamente, BL brazo, de preferencia, dilsminuye progre-
sivamente tanto en la direcoidn axial como en la radial,esto
ea, en superfiole de la seccidn transversal, desde aquellos
lugares hagta una seccldén minime en las proximidades del cen-
tro o seccidén central del brazo, indicada en 65, De este modo,
el esfuerzo unitario en los brazos flexibles que resulta de
la accidn de flexién sobre los brazos cuando son hechos osci-
lar ligeramente en una direccién angular al serles aplicadas
fuerzas de torsibn, se aproximerd a wna distribuclén en gene-

ral uniforme en la totalidad de las longitudes radiales de los
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brazos. Alternativamente, los brazos 61 pueden ser formados
con lados paralelos desde el extrero 62 al extremo 61 y pro-
porcionar asi una seccifn transversal rectangular constante
en toda la longitud radial de los brazos; no obstante, la dis-
tribucién de los esfuerzos de tal configuracibn no serfa tan
deseable como la conseguida con la secclbn de reloj de arena.
Las relaciones dimensionales exactas de las partes com-
ponentes de la montura 30 dependen de muchas variables, ta-
les como la magnitud de las fuerzas que entran en juego, el
peso del motor, etc, Sin embargo, para obtener Sptimos resul-~
tados en el uso del invento en relacidén con las miximas fuere-
zas de btorsitn y axiales pal;a. su aislamiento y para la minims
transmisibilidad posible de las vibraciones a través de la
montura, el radio "r* (fig. 5) medido entre el centrode la
montura A y la conc;xg.én de los brazos eldsticos al anillo 32, |
debe ser de preferencia dimensionalmente menor que la mitad
de la distaneia radial medida enbre el mismo eje y la pared
circunferencial interhor 3la del anillo exterior en la cone-
xi6n del nervio 53, Ademas, el anillo interiox'32 debe estar
situado 1o mis cerca Que sea prictico del eje A en las cir-
cunstancias reinantes, teniendo en cuenta (entre otras cosas)
la fadilidad de fabricacibn y de montaje de las partes compo-
nentes y la necesidad de un montaje seguro en el cual el anl-
1lo interior sea mentenido firmemente en su sitio sobre el mo=~
tor, Esto permite que gl.anillo interior estacionario de la
monbura quede dispuesto lo més cerca posible del cenbtro de ro-
tacidn de lzs masas en que, al menos en teoria, el movimiento
de torsidn producide por el motor se aproxima a cero, Las re=—
laciones anteriores permiten también el debido proporcionamien-

to radisl de los brazos flexibles 61 y del aro inbermedio 51
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para consegulr las deseadasvaccioﬁesrde_elasticidad 0o de fle=
xién en respuesta a fuerzas de flexidn y axiales aplicadas
para una aplicacidn dada, al tiempo que proporciona todavia
la requerida resistencia radial o rigidez para la montura,

Para aquellas situaciones en que el motor y su soporte,
esrdecir, los miembros_de montaje 30 y la base de montaje
asociada 21 del ejemplo, puedan estar sometldos a bruscas car=-
gas de impacto que tengan componentes de fuerzs radiales y
axiales de magnitudes relativamente grandes, puede preverse
una disposicién de montaje 8al como la hostrada en las figu-
ras 4 y 5, Tal situacidn con cargas de impacto podria ocurrir,
por ejemplo; cuando el motor y su soporte experimentan un ma-
nejo y transporte considerables despuds de que el motor y sus
componentes de base han sido montados juntos, Esto crea una
mayor oportunidad o posibilidad de cafda accldental u otro ma=-
nejo brusco de la unidad montada lo que, a su vez, puede pro-
duecir unax brusce carga de impacto sobre los miembros de mon=-
taje 30, de magnitud mayor que la que experimentarfan de otro
modo, La disposicidn mostrads en las figuras 4 y b impedird
losg dafios a los miembros de montaje 30 por las bruscas cargs
comunicadas a la unidad en tales cilrcunstancias,

En las flguras 4 y 5, las partes semejanbtes a las ya des~
critas en relacion con lag figuras 1 a 3 inclusive, se han
identificado por los mismqs nlimeros de referencia, EL1 miembro
de montaje del mobtor de las figuras 4 y 5, denotado por la re-
ferencia 30a, es ssencialmente el mismo que el descrito para
la realizacidn de las figuras 1 a 5, diferenciéndose de 61
principalmente en la disposicifn de medios inbegralmente for-
mados para impedir los dafios tanto al anillo exteriox 31 como

al aro 51, que podrian ocurrir de obtxo modo por causa de una



gran carga de impacto transmitida a estas partes, lids espaci~
ficamente, a fin de reprimir el efecto ds las fuerzas de im-
pacto radiales sobre el miembro de montaje 503;, cualquiera
que sea la direccidn de la aplicacifén original a la unidad,
560,~ los nervios que conectan el ara 51 con el anillo exterior 31,
estén moldeados en la forma que se Ve mejor en la figura 4,
estando indicados los nervios por la referencia 5%a en esa
figure, Cada nervio sobresalé haeia dentro desde el aro 51
y termine en wn extremo libre 53b situado cerca pero ligera-
365,~ mente espaciado de la pared exterior realizada 36z del ani-
1llo interior 32. Para facilidad en el moldeo por inyeccién y
por otras raszones que resultarin luego evidentes, los nervios
53a tilenen de preferencis una configuracibn de seccifn trans-
versal rectangular en cierto modo constante en sus longltudes
570.~ radiales enteras parz proporcionar adecuada rigidez en la di-
recaldn radial, '
La distencia radial entre el extremo libre 5‘3’0. de ozda
nervio y la pared asociada 36z del anillo interioxr (estando
el tamaflo ligeramente exagerado en lag figuras 4 y 5) debe .
375,.,~ hacerse tan pequefia camo sea posible, de modo que se permita
un movimiento muy limitado hacia dentro del aro 51, el anille
exterior 31 y los nervicos 5%a antes de que el extremo 5%b
1legue a la pared H6a que actia como tope para impedir el ul-~
terior movimiento hacia dentro de las partes mis alld del pun=-
580,~ %o de rotura del material usado para el miembro 3Ce,Por obra
parte, el espacio en consideracidn debe ser de tamafio suficien=-
te para permitir el movimiento relative no impedido entre el
extremo 53b del nervio y la pared 36a cuando los nervios 53a
se muevan en respuesta a las cargas miximas radiales instanté-

%85~ neas comunlcadas al montaje en condiciones de trabajo normales,
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A modo’d& ejemplo, pars muchas aplicaciones de los motores de
fraceidn de caballe usados para.impulsar-correas, debe ser su-
ficiente una distancia de 0,5-0,75 mm, Ademés, esta magnitud
permitiria el uso de moldes ususles de dos piezas en la for-
maci 6n de la montura,

Para controlar la.componsntes de fuerza axial de las car-
gas sibitas de impacto, el movimiento axial de los extremos
libres 53b de los nervios puede también ser restringido.Esto
puede lograrse gconémicamente como se Ve en la figura 4. A
modo de ejemplo, un extremo del motor puede proveerse de un
miembro de cubo 40a que tenga un saliente circular 43& que se
extiende radialmente mis alld de la terminacidn del extremo
5%b de nervio en relacidn axialmente espaciada con é1, Con
este solapamiento radial de las partes, el sallente limite
el movimiente axial haciam la derecho en los dibujos de los ner-
vios 53a (y por consiguiente, el movimiento axial en esa di-
reccidn del anillo extexrior y del aro) en respuestz a la con-
ponente de fuerza axia1 transmitida a la montura,., En el lado
exterior de la montura, se usa una contra-tuerca de forma en
general tronce-cénica, 70, o similar, que tenga una pestafa
radial 71, que se apoya contra el exbremo adyacente del anillo
interior 32 y solapa los extremos 53b de los nervios, para li-
mitax el movimiento de los nervios hacla la izquierda en el di-
bujo, Unz prolongacién.axial.44a;de la seccibn de cubo 44 que
acomoda al anillo interior 32, se aplioa con fricclién a la cone
tra~tuerca 70 para soportarla con la rigidez o firmeza deseadas,
Ia conbra-tuerca funciona también como retegedor y aumenta el
soporte proporcionado para el miembro 30a por la seccidén de cu~
bo 44,- Disponiendo un pequefio espacio axial entre los respec~-

tivos bordes de los extremos 53b de los nervios y los limites
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asociados (por ejemplo, €L saliente 43z vy la pestafla T1), se
permite poi la disposicidn el movimiento libre de impedimenw-
tos én respuesta & cargas de empuje miximas normales'de los
extremos 53b de los nervios. las dimensiones ideales de los
espacios axiales variardn, por supuesto, de un tipo de apli-~
cacidn a otro,

Deberd comprenderse, naturalemnte, que para situaciones
en que entren en juego cargas slbitas de impacto del orden
maximo, ambos extremos del motor pueden ser montados de la ma=-
ners iludtrada en las figuras 4 y 5. Para obras situzciones
en las cuales el miembro 502 se emplea en cada extremo del mo—
tor, las componentes de fuerza axiales en amims direcclones
pueden ser ficilmente conbroladas utilizando solamente el sa-
liente 43& en ambos extremos del motor,o altemativamente,
sblo un par de tuercas T0Q o el equivalente de cualguiera de
estas dos variantes,

Se observard por lo que antecede que el presente invento
proporeiona una disposicidn de montaje de motores que incluye
un grado relativamente elevado de rigidez radial, pero que es
eficaz pare aislar y limitar todavia lz transmisién de esfuer-
zos de torsidn y axiales y de las fuerzas a 120 peﬁ:iodos a la
extructura de soporte, Ademfis, la disposicidn puede ser fa-
bricada e instalada eficazmente y con economfa en comparacién
can las construcclones anteriores,

N 0T A,

smsessmteensen s

Los puntos de invencién propia y nueva que se presentan
para que sean objeto de esta Patente de Invendién en Espafia,

por veinte afios, son los slgulentes:
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12,~ Una disposicién de montaje para motores eléctricos,
caractérizada porque unos anillos interior y exterior concén-
tricos, radialmente espaciados, llevan dispuestos entre ellos
un aro que tiene una longltud radial que excede a su anchura
axial, wna pluralidad de nervios rigidos en la direccifén ra=-
dial que unen el aro a uno de dichos anillos, y una plurali-
dad de brazos radiales en general, angularmenbte espaciados,que
unen el aro al otro de dichos anlllos en puntos espaciados de
dichos nervios, siendo dichos brazos rigidos en la direccidn
axial y tendiendo a aislar las fuerzas de torsidn aplicadas
gfllos.

22,~ Una disposicibn segln el punto 12, caracterizada
porque”la superficie de secoldn transversai de cada brazo es
mayor en las respectivas conexiones de los brazos con cada uno
de dichos otro anillo y aro que cerca de la parte central ra-
dial del brazo.

39,~ Una disposicidn segln el punto 12, caracterizada
porque'dichos nexvios y dichos brazos tienén cada uno prolon-
gaciones que sobresalen sustancialmente a tfavés de la longi-
tud radial de dicho aro para aumentar la resistencla de las
respectivas conexiones con ellos,

42, ~ Tna disposicién segln cualquiera de los puntos ante-
riores; caracterizada porque la distancla radial entre el eje
de la disposicién y las respectivas conexiones de los brazos
con el anillo inbterior es menor que la mitad de la distancia
entre el mismo eje ¥y las respectivas conexiones de los nervios
con el enillo exberior,

52,— Una disposicifn segln cualquiera de los puntos ante-
riores, caracterizada porque los nervics unen €L aro al anillo

exterior a intervalos en general iguales, teniendo cada nervio
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una. profundidad axial que excede a su anchura, tendiendo la

parbe de aro dispuesta entre nervios adyacentes a aislar las
fuerzas axiales aplicadas a ellos; y pordue los brazos que
unen el aro ¥y sl anillo intgrior tienen cada uno una profun~
didad axlal mayor que la anchura de 1os mismos a cualauier
distancia dada desde el eje de la disposicién, teniendo la
parte de cada brazo que se exbiende entre el aro y el anillo
interior las caracteristicas generales de un muelle y tendien~
do a ailslar las fuerzas de torsibn aplicades a &1,

62,- Una disposicidn segln el punto 52, caracterizada
porq,us.a.l menos algunos de los hervios sobiesalen hacia den-
tro desde el anilla exterior enteramente a través del aro y
tienen extremos libres que terminan junto a la pared exterior
del a2nillo interior, pero en relacién ligeramente espaciada
de ella, impldiendo los extremos libres y el anillo interior,
conjunbamente, el movimiento radial hacia dentro del aro ¥y
del anillo exberior mis alli de una magnitud predeterminade.,
siendo los extremos libres capaces de ser restfingidos en una
direccidn axisl para conbrolar el movimiento axial de los ner-
vios.

TR,~ “UNA DISPOSICION DE MONTAJE PARA MOTORES ELECTRICOS!

todo tal yﬂconfoi:me se describe en la presente Memoria, la

cuzl consta de 497 lineas y a t{tulec de ejemplo se representa

en los adjuntos dibujos.

Hadrid,
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