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MEMORTIA DESCRIPTIVA

PARA UNA PATENTE DE INVERCION, POR VEINTE ANOS EN ESpANA,
A FPAVOR DE KARL ISAC JOEL ROSEN, DE NACIONALIDAD SUECA, -
DOMICILIADO EN ULRICEHAMN (SUECIA) Ville Hage,
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"DISPOSITIVO DE ALIMENTACION DE HILO, A VELOCIDAD REGULA-
BLE, PARA MAQUINA DE HACER PUNTO O TRICOTOSA™.
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La presente invencién se refiere a un dispositivo
de alimentacién de hilo de méquina de hacer punto S trieco
tosa que, cuando se trata de consumo de hilo idéntico pa-
T8 los diferentes candles de alimentacién, lleva une sola
banda de alimentacidén, preferentemente metélica, arrestra
da por cilindros.

El punto de la tricotosa tiene un tamaiio variable,
segin la calided y en particular segin la tirantez del gé-

ero de punto fabricado, Le velocidad de llegade del hilo
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se regula entonces, en funcibn del tamsfio del punto 6 ma-~
1la. Pars ollo es necesario gue se pueda hacer variar la
velocidad de arrestre de la banda de eliment®cién,

& invencién tiene por objeto permitir con poco -
gesto y de manera sencille, esta regulacién de la véloci~
ded de la banda de elimentacién, Para tal f£in, el disposi
tivo conforme & la invencién lleva una polea Que comprer—
de el énima fomada por sectores desplazables en direc——-
cin radial, en forme que se puede hacer variar & voluwi-
tad el didmetro til de la polee, y de una parte y otra -
del 4nima, dos discos gue se les puede bhacer girer uno ——
respecto &l ot1w, y hacer solidarios del drbol portador -
de la polea. Ia citade polea estd destinada para que su =~
superficie lateral se ponga en contacto con la banda, Es~
tos discos citados estén provistos de gule de los secto--
res, medios de direccién radial sobre uno de los discos,
perfiledos en espiral sobre el otro. Mediante wa senci—
lla rotacidén relativa de los dos discos, y gracias &l me-
dio de guia perfilado en espiral, se puede hacer &si va—
riar la posicidén redial de 10s sectdres. Debido a que los
dos medics de g;tig. se encuentran dirigidos perpendicular-
mente uno al otro, no es necesario recurrir a un medio —-
egpecinl de bloqueo, y que los dos discos pueden estar so
lidarics mediante una simple tuerod enroscades sobre el ér-
bol portedor de la polee,

Para faciliter, después de la regulecidén de la po-
slcién enguler reletive de los dos discos, la marcacidn —-
del didmetro til de le polea, se puede hacer en forme que
el contorno de uno de los discos lleve une escala graduads,
dando el didmetro Wtil de la polea mediante la lectura de -
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la graduscién enfrente de 1la cual se ha detenido despuén
de 1z regulacién un indice llevedo por el otro disco. Con
el mismo fin se puede incluso practicar en uno de los dig
cos una hendedura, con preferencia radiel, provista de —-
una escala graduada: Entonces, puede verse directamente -
& trevés de la hendedura, el contomo del dnima de la no-
let, ¥y leer su didmetro sobre la escale greduada. Bs de -
wtilidad en 1@l caso proveer un sector con un I{ndice cuo
ge desplace @ 1o largo de la escala gra.duada; Incluso se
pueden combiner lag dos formas de realizacién precedeates
para_permitir une lecturea aproximada sobre la escale re~——
dial, y una lectura exacta sobre la emcala periférica de
uno de los discos,

Para que 1a tensidn de la banda quede sensiblemen
te oconstente, cuelquiera que sea el didmetro ¥til de la -
polee motriz, se puede crear esta tensién por medio de ~
una carrilla, solicitada por un resorte. Para poder dete-
ner & wluntad cualquier canal de alimentacién de hilo, -
puede preverse un tope-uila de la carrillae de tensidn, en -
la posicién de reposo de ésta, en la que la banda se en- -
cuentra con la tensibn dismimfda, Entonces se puede, en ~
¢l caso de alimentacibén discontinua o de supresién de un -
canal de alimentacibn, poner un cenal en situacién de para
do, sin tener que desmontar el dispositivo conforme & la -
invencién.

Debido & que la trafde del hilo por el dispositivo
confome & la invencién se hace errastrendo cade hilo sen-
giblemen te en direccl én longi tudinal de la banda, entre la
superficie de ésta y la de un cilindro de apoyoe de le ban-

da, estas dos superficies estando aplicadas ure contra - =
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otra, es necesario que le banda esté en contacto con una =
poreién de anchure conveniente del comtorno del eilindro.=-
Cuando la tricotosa 6 méquina de hacer punto lleva un miue
ro comsiderable de caneles de alimentacidn, resulte posille
gin duda utilizer un mimero de cilindros bastante grande, ~
sebiendo que, por regla genersl, no se pueden guier mds due
dos hilos por cilindro, Pero si se s de utilizar gran wimg
ro de ¢ilindm s, la bande no estard en contacto mds que von
una porcién muy estrechas del contorno de cada cilindro. Pa-
ra eliminar esta dificultad la invencidén dispone que la ban
da pueda tomar contacto con 1los cilindros de apoyo, alterna
tivemente en una parte de su conforno wuelto del lado del -
drbol del rodillo de agujas y del lado opuest . Egta disposi
cibn en zigzeg de 1= banda, hace que, incluso en el cago de
gran nimero de cilindros de apoyo, le banda tome contacto -
con uns porcibn suficientemente amplia del comtorno de cada
cilindro, efectiéndose la alimer tacidn del hilo en muy tmends
condic 1ones.

El dispositivo conforme a la invencidn permite inclm
80 ocambisr €l hilo muy sencillamente, haciendo que el hilo -~
no se vea arrastrado entre las superficies en contacto mituo
de la baenda y del cilindro, sino gue se pose sobre el contor
no del cilindro, del lado opuesto al de la banda, Como el -=
sentido de alimentacidén se vé entorme es imvertido, los hilos
deben estar arragtrados en direcciones opuestas, en las - -~
guias que les corresponden, Esta disposicién puede resultar
interesante en particuler, cuando un articulo de punto o cel
ceteria se tlene que hecer en 12 méquina con redecilla, que
requiere una vel ocidad de alimentacidén mayor 6 menar que la
normal.
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El dispositivo conforme & la invencidn se descritve
& cont inuacidn, en farma de ejemplos, llevendo referencias
2 log dibujos en R rte esquemdticos anexos, y en 10s que:

. Les figuras 1 y 2 representan dos aspectos esquemé

ticos, respectivemente de lado y ppor encima, de la parte
alta de una mdquina de hecer punto, llevando un dispositi-
vo conforme & la invencidn de alimentacidn de hiloe;

Le figura 3 representa un aspecto tomado por enci-
me de Iz polea motriz del dispositivo de las figures 1 y 2
peroc a myor escela, habiéndose suprimido el disco wvueltu
del lado del observador; '

Le figura 4 representa un aspecto seccional, cone—
forme a la linea IV-IV de la figure 3; )

Le figura 5 represente un aspecto por encima, anée
logo 81 de la figure 2, pero parcial, y haciendo referenw
cia a una forma modificada de realizacibn; y

La figura 6 constituye un aspecto de un elemento de
la figure 5, correspondiemte & otra fomme de realizacién,

La méquina de hacer punto representada en los dibu~-
Jjos lleva doce canales de alimentacién., Sobre un bastidor 1,
por encima del cual se ve un rodillo de agujas 2, hay un so-
porte que estd formado por doce brazos 3, portedores de bobi
nas de hilo 4. Une columna 5, situada en el eje del bastidor
1, lleva sobre unos védstagos 6, un platillo 7 de brazos radiales
7', asl como por intermedio de véstagos verticales 8, un ceroo
9. Los cilimdros 11, de juegos laterales, esthn montados en -~
forma giratoria sobre ejes 10, orientados verticalmente y dls-
puestos por debajo de los brazos del platillo 7: El mimero de
cilindros 11 corresponde con el mimero de bobinas 4. Estos ci-
lindros 11 arrastran entre sus juegos laterales una bande de -
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alimentacién sin fin 12; conforme & un circulto que tiena
su eje sobre el drbol 2' del rodille de agujes 2. Una po-
lea motriz 13, montads coaxialmente con el érbol 2' del -
citado rodillo, pemmite arrastrar le banda 12, due forma
un lazo 13! alrededor de la citada polea.

La polea 13 esté chavetesds en el extremo superior
de un érbol 14, montado a gorrén en la columna 5, y arvas-
trendo €1 mismo por la méquina, por medio de pifiones Galle
15-16, y de una cadena 1:7, en forma due la banda 12 clrcu-
le en el sentido indicado por las flechas 18.

4 ceda lado de cade cilindro 11, y del l2do de la
banda 12 vuelto hacia el eje de la méquina de hacer punto,
ven montadas unas guias 19-20 de hilo metélico, ¢ de otro
materiel comveniente. (Estes gufes estén tan sélo represen
tadas en la figura cerca de un cilindro), Gracias & ellas,
el hilo 21, pm cedente de una bobina 4, se ve guiado en —=
forme tel que pasa entre la banda y le. superficie lateral
de un cilindro 11 y, por consig: iente, sobre el o ntorno -
de éste. En €l dispositivo conforme & la invencién el hilo
eatd guiado en forme tal Que pase por encim del cerco 9,
0 en un gencho unido a éste, para descender en sSeguide ha-
cia el rodillo de agujas 2,

La polee motriz 13 estéd provista de dos discos la-
terales 22 y 23, que se les puede hacer girar uno respecto
al otro, y Que estén situados coaxialmente sobre el érbol
motor 14. Los discos 22 y 23 estén provistos en sus caras
internas, vueltas una hacle otre, respectivemste con ra—-
mres radiales 24 de gufa y con una ranura en espiral 28 -
de gufa. El disew 22 con remres radiales 24, estd chave—
teado sobre el drbol 14, mientras que el disco 23, montedo



10

25

30

- e ) ét)
I EECNE Y
: _ Yo Lt

N

a gorrdén sobre una prolongacibén 14! del érbol 14 de radio
nedio, Los sectores 26, perfilados en sectores de cireulo
estén dispuestos entre los dos discos 22 y 23, Cada seo~-
tor 26 estéd provisto en su cara vuelta hacia el disco 22

de renures radiales 24, por un rehorde spliente 2:‘7 de direc
cién radial, y sobre la cara vuelte heocia el dlsco 23 con -
renure en e iral 28, por un tetén 28, El reborde 27 y el -
tetén 28 estdn ajustadas en forma ume pueden acoplerse res-
pectivamente en una ramra radial 24 y en le ramra en espi
ral 28, Los sectores 26 son idénticos entre ellos. Pero 198
‘tetones 28 de los diferentes sectores 26, estén introducidos
& distancies diferentes de 1os twrdes internos de los cite—
dos sectores, de forms que, una vez que los sectores 26 es—
tén dispues® s en un orc}en convarlente para fomar en su con
Junto un dis® circular, los citados tetones se coloquen & -
lo largo de una linea en espiral, que corresponde exactamen-
te a la del perfil de la ramura de gufe 25, Procurdndose un
perfll spropiado a la citada ramura 25 y e disposicién en
un orden comveniente de los Sectores 26, log tetones 28 aco-
pledos en la ranura 25 pueden introducirse en fox;ma e los
bordes externos 26!, oon preferemcia c¢ilindricos, de los seg
tores 26, formen précticamente un rodillo recto de seccién -
cireular, Si, por otra parte, los lados 2-'; se ven al propio
tiempo acoplados en las ramaras rc}diales 24, los sectores 26
estdn, debido a este acoplamiento, constantemente mentenidos
en las posiciones angulares gue se representan en la figure
3, no pudiendo desplazarse més que radialmente respeoto &l -
disco 22, cuando se hace girar al disco 23 respecto al disco
22, estando, & su vez, los tetones 28 acoplados en la ranure.
en espiral 25:‘ Pars que se mantengs la polea 13 as{ acoplada,
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el extremo libre dd @ rrén 14' lleva un aterrajado 29, en
el que se enrosca und tuercd redonda moleteada 31.

Pare que la banda de alimen tacibn 12 permsnezea de
menera segura en contacto con una poreién tan grande como
sed poail e del contorno exterior 13' fommado por las superfi
cies periféricas externas 26t de los sectores 26, se han pre-
visto das cilindros 32 y 33, que permitan mantener muy cerca
uno del otro & las dos hebras de lz banda 12, cerca de la po-
lea 13, Para impedir que la velocided de alimentacién se alte
re, debido al cambio de direccién de la banda 12 yendo hacia
la polea 13 6 regresando, sobre los dos cilindros extremos -
11r-11*!, cuando la banda 12 llevase sobre we porcién dema—
slado grande ddl comfarno de los citados cilindros 11t y 11'Y,
s8e ha previsto la existencia de dos ranuras de retorno 34-35
sobre las cuales cambia de direceidén la benda 12, Para ajus-
ter la distancla entre estas ranures, se puede modificar a -
voluntad le tensifn de la bande e, incluso, si hay necesidad
poner el canal de alimentacién en la situacién correspondien-
te a su detencidn.

Para que, cwdlquiera que sea el didmetro Wtil del éni
ma de la polea 13, formada por las superficies esféricas ex—-
ternas 26' de los mectores 26, la banda 12 mantengz una ten--
8l6én sensiblena te cons tante, una de las ranures de tensidén -
34 estd montada en un brazo 37, que pivota alrededor de un -
sje 36. En virtud de un muelle 39 enganchado &1 brazo 3:7, y
que tiende a hacer girar al citado bra%o en gentido inverso
a les agujas de un reloj (segin se vé en la figure 2), la bep
da 12 se mantiene en tensibn. Las superficies laterales de -

4

todog los cilindros susceptibles de ponerse en contacto con -

el hilo estdn atrevesadas por unas sberturas, situadas lo bes
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tante'préximas unas de otres, y perfiladas en forma de van
tenas, por las cuales pueden evacuarse los deshilachados,
las fibras conglutinentes y 1 perafire. |

Pare el montaje de }& polea 13, se comienza por dig
poner 1los gectores 26 sobre el Gisco 22, colocado horizon—
talmen te, de menera que los lados 27 se &copldn en las ram
rag radieles 24, El orden de colocacibn de los sectores 26
viene, sin embargo, determinado por la necesidad de ver los
tetones 28 sitvarse & 10 largd de une linea en eg:iral;:Se
recomienda situer los sectores 26 de menera que tomen cop--
tacto entre ellos lateralmente, después de lo oual se fija
el disco 23 sobre el gorrén 1l4' , de manera que 1los tetones
28 se acoplen en 12 remnure en espiral 25, Cuando se hace &gl
rar el disco 23 en mentido inverso de las eg:jas de un re—-
loj (figure 3), se desplazan los sectores 26 radisimente ha
oie la periferia. Deg esta foma se puede regular a voluniad
la longitud de 1l circunferencia ¥til de la polea 1.}, defi
nida por los bordes externts 26' de los sectores 26, en los
1limites definidos por la ramra en espiral 25. Ume vez que
se ba ajustado la ci‘badaloircunferenc ia 911l de la polea a
la longltud que se deses, se apri ota la tueroca redondsa mo-
leteada 31 sobre el aterrajado 29, de manera que se bloquean
los sectores 26 entre los discos 22 y 2;. Una débil presién
en esta accién de apretar, basta porque, debido al autoencla
vemiento mediante la gufa en espirel, no puede producirse =
alli desplazemiento snormal de los sectores 26.

Para facilitar tanto como sea positle la medide del
diémetro il de Jo polea 13 despuds de su 2juste, se ha fi-
jado una escala gradvada (que no se representa en los dibu-w

jos) sobre el contomo 23! del disco 23, Por otra perte se -
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he puesto un Indice (no representado en loz dibujos ) sohre
el contaano 22% del disco 22, Leyendo la graduacibn del —
disco 23, que se pone frente al indice del disco 22, resul
ta entonces pasible conocer el didmetro Ytil de le poled -
13, despuds del ajuste de éata.

Pertiendo del hecho de que en la fome de realize-
olén representada, le etapa de reg,ulagién de los gectoray
26 necesite de un giro de més de 3602, el disco 22 puede -
hacerse de material transparente, para que, counstentemente,
ge pueda determirar le posiciéu de los sectores 26 scbre une
escdla graduada radial, dando d difmetro de 12 circunferen-
cia dtil, Pero iguelmente es pas ible practicar en el disco -
22 une hendedura radial (con esosla greduads), a cuyo través
se pueda leer la posicién de los dementos 26, A

Para aflojar la tirantez de la banda 12 antes de po-
ner el dispositivo de detenclén cuando he lugar, basta con -
macer bascular el brazo 3; al encuentro del muelle 39, en el
gentido de las agujas de un reloj_»(segﬁn se ve en la figura
2), manteniendo €l citedo brezo 37 en este pesicién de repo-
80 por medio de un tope-ufia, y estando la bande en tal situs
eibn rebajade su tensidn.

Le figura 6 miestra esquamdticemente otra pos i 1i-
dad de remlizacidén del dispositivo de alimen tacibn de hilo
conforme & la invercidn,

Le figura 6 corresponde a un elemento de la figura 2
visto & escala meyor. Pero aqui el hilo se ve llevedo por —
las gufas 19-20 a cirailer en sentido opuesto, segin lo in—
dican las fleches de la lfnea 21, que represeitan el hilo y
este hilo pasa &l rededor del cilindw 11, del lado opuesto -
gl de 1a banda. Se tieene as{ la posibilidad de poner el dis
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positivo de alimentacidén en situacién de detencién, bien so=-
bre algunos bien sobre todos los canales elegidos, y reempls
zarlos por un canal euxiliar que puede ser necesario cuando,
por ejemplo, se ha de lmcer en la méquina un articulo de pun
t0 o celceterfa con redecilla u otro detalle anélogo.

La figura 5 muestre cémo se puedde sumentar la longi
tud de contacto de una banda 112 con cilindros 111, ® rres—
pondientes & los cilindros 11 precedentes, heciendo llever -
la bande alternativamente sobre porciones de los cilindros -
111 weltos hacia el drbol 2! del rodillo de egujas 2 y &l -
opuesto, Bste moio de gufe de la banda presenta un interés,-
sobretodo cuendo la méguine de hacer punto tienen gren mime—
ro de cantles de alimentecidn y los cilindws de apoyo 11 ¢
111 estdn situador muy cerca uno de otro.

Otra variante consiste en utilizar varias bandaz de
alimen teoidn en vez de wa sola. Entoncesresulta posible em-
plear pam'diferen“bes hilos bandas que tengen velocidades —-
diferentes, permitiendp realizar clages distintas de puntos.
De esta forma se puede, mediante dos bandas, heoer un punto
cone ido con d nombre de "doble jersey", en el que la ali-
mentacibén se ba de hacer mediante dos clases de hilos, & ve
locidades diferentes.

N O T A

En resumen: la invencién recae sobre las sigulentes
reivim icaciones:

18, - Dispositivo de alimentacién de hilo, a veloci-
ded regulable, para méquine de lacer punto o tricotosa, ca-
racterizedo parque, cuando el consumo de hilo es el mismo -~
pera los diferentes caneles de alimentacién, l1leva una ban-
da de alimentacidén arrastrade por una polea motriz, destina
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de & ponerse mediasnte su superficie lateral em contacto con
la citede banda; c1ye polea comprende u.na'é.nima formade por
gectores desplazables en direccién radiel, en frrme que se
puede varier a voluntad el didmetro dtil de la polea motriz,
y & un lado y & otro del énime, dos discos & los que se pug
de hacer girar el uno respecio al otm , y bhacer solidarios
del drbol portador de la polea, estando provistos estos dig
cos de medics de gufa de los sectores, medios de direccidn
radial ©bres uno de los discos, perfilados, en egpiral sobre
el otro, .
28,- Digpositivo segin la reivindicacién anterior, -
caracterizado parque lleve verias bandes de ?-1imen‘baci6n con
velocldades diferentes para diferentes hilos, permitiendo la
realizacibn 4 obitencidén de puntos de tipos especiales.

_ 38,~ Dispositivo seghn las reivindicaciones anterior
res, caracterizado por comprender un disco con medios de - -
gufe radisles, y solidario del &rbol portador de la poleg, y
disco con medio de gufe perfilado en espirsl y montado gira~
toriamente sobre el mismo érbol portador, pudiendo inmovili-
zarse sobre 61,

48, Dispmsitivo segdn las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado por la imnmovilizacién de los dos discos,
uno respecto al otro, remlizade por medio de una tuerce en--
rogscads sobre el &rbol portador.

58,~ Dispositi vo segdn las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque los oitados medios de direceién ra
dial de gufa de 18 sectores estdn comstitufdos por ramiras
radiales en uno de los discos, acoplédndose en las citades —-

ranures los elementos de los sectores que forman saliente so
bre éstos.
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_ 68,~ Dispositivo segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque los citedos medios perfila—-
dos en espiral de gufa de los seotores, estdn constituf--
dos por uns ramuré en espiral en uno de los discos, en ou
ye renure se acopla, procedente de cade uno de 1os seoto-
res, un tetén cuye alturs de saliente corresponde a la pro
ﬁmdidad“ de la ranura: ,

_ 7&1’- Dispositivo seghn las reivindicmciones ante~
riores, caracterizedo porque el contorno de uno de los di.g
cos lleva une escela graduade, dando el didmetro dtil de -
la polea, mediante la lectura de le graduameiln en frente de
la cual se he detenido después de la regulacidén un indice -
que 1lleva el otro disco.

. 88.~ Dispositivo seafn las reivindicaciones anterio
res, caracterizado porque una hendedura de preferencia T8
dial y a esecala graduada, practicada en uno de los discos,
permite la leotura directe del didmetro til de la poles.

' 952'- Dispositivo segin las reivindicaciones anterip
res, caracterizado porque una carrille de tensién solicita-
de mediante un muelle, permite mentener sensiblenente cong-
tante 1a tensién de la benda, cuslquiera que sea el didme——
70 ¥111 de 1a polea.

‘ 108, Dispositivo segin las reivindicaciones anterip
res, caracterizado parque un tope~uiia permite retener la ci~
tada carrille de tensidn en we posicidn de reposo en la que
lae banda ds se encuentrs dismimifda de tensién.

7 118, - Dispositivo segin las reivindicaciones enterig
res, caracterizado porque la bands toma contacto con los ¢i-
lindros de desvio, altermtivaner te en una poroién de su con
torno vuelto del lado del drbol del rodillo de agujas, y del
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lado opuesto.
128, - "DISPOSITIVO DE ALIMENTACION DE HII:O A VEIO-
CIDAD REGULABLE, PARA MAQUINA DE HACER PUNTO O TRICOTOSAY, =~
Segin se describe en esta memoria que consgta de - —

CATORCE HOJAS eserites & méquine por una sola cara y dibu——
jos;

Madrid, 90 NOV. 4084
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