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El objeto de este invento es proporcio-
nar un sparato susceptible de comunicar el torcido
a velocidades de hasta 800,000 torsiones por minu-
to, ¥ superiores, en hilo en movimiento.

5e Congtituye también un objeto de este in-
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vento, el proporcionar un cabezal de torsgidn falsa,
por cuya expbesidn se indica la parte del aparaiv
wtilizada para la torsidén falsa y continua del hilo
que comuniea la torsidn al hilo para utiliéarse an
el médtodo a que este invento se refiere. Comfnuente,
ge separen una serie de cabezeles de torsidn falsa
a lo largo de un aparato de falsa torsibn, cadu uro
de ©llos preparado pars comunicar torsibén a uno o
més hilos que se desplacen a travéds del aparato. De
acuerdo con propuestas anteriores, cada uno de los ca-
bezaleg de este inwvento puede prepararse para su ac-
cionamiento degde un origen comin de potencia, por
medio de una transmisién tal como una impulsidén de
correa, O como variante puede digponerse un origen
de potencia para cada cabezal de torsibén falsa.

Otro nuevo objeto de egte invento es el
proporcionar un cabezal de torsibén falsa a través
del cual puede pasaf el hilo sin torcerse.

Otro nuevo objeto de egte invento es
proporcionar un cabezal de falsa torsidn que no
precise el comunicar al hilo que pasa a su través
una tensidn previa, con objeto de gue el cabezal
pueda sujetar el hilo y por tanto hacerlo girar,

y en el que lasg superficies de accionamiento que
forman contacto con el hilo, loeologuen y con-
trolen.

De acuerdo con un aspecto de este in-
vento, el medio preparado para comunicar torsidn
a un hilo en movimiento, comprende una serie de

gulas de friceibén ininterrumpidas, separadas en la
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las guias adyacentes estén separadas entre si en uns
direccibn trensversay a la direccidén de desplazamien-
to del hilo, de tal modo que en funcilonamiento, el
hilo sigue una trayectorié tortuosa entre glias al-
yacentes, y con &1 forma contacto y se ajustan par-
tes de dichas gulas; las pistas alternadas estén.
précticamentd alineadas cuando se observan en la di-
reccidn de desplazemiento del hilo. Las guias adya-
centes pueden adaptarse para el desplazamiento en
direcciones opuestas en los puntos de contacto de
las mencionadas gufas con el hilo.

_ Cada pista ininterrumpida de friccidn estd
constituida por el taladro interno de una corona
amilar; las coronas anulares pueden girar alrededor
de ejes paralelos, y lasg coronas anulares alter-
nadas pueden girar alrededor de ejes comunes.

Lag pistas adyacentes pueden estar sepa-~
redas trangversalmente a sus ejes de rotacidn, para
superponerse; las partes de superposicién de las
gulas o pistas, cooperan pare definir un espacio
entre ellas que tiene una anchura méxims no supe-
rior gl didmetro del hilo a torcer; o bien, las
plstas adyacentes pueden separarse transversalmente
a sus ejes de rotacibn, de tal modo que las partes
adyacentes de gulas adyacentes estén desviadas y no
cooperen pare definir um espacio cerrado entre ellas,
cuando se observan en la direccibén de los ejes de ro-
tacibn de lag pistas.

La distancia entre los dos ejes comunes
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de rotacibn de las pistas, puede ser ajustéblé pars
variar la distancia de separacidn de dichas pistas
en la direccidn transversal & sus ejes de rotaciin.
Les plstas pueden ser mbviles en la direccidn trang-
versal a la de circulacidn del hilo entre la pecsi-
cidén de accionamiento y una posicidén tal que el hilo
se degplace a través de log medios, sin formar con-
tacto con las pistas citadasj pueden existir 3 pistas
o més.

De acuerdo con otro aspecto de egte in-
vento, se proporciona un cabezal de torsidn falsa
que comprende 4 o mis pistas formadas por los ta-
ladros internos de coronasanuleres separadas en la
direccién de movimiento del hilo a su través. Las
pistas adyacentes pueden ser difmetros iguales, y
la digtancia entre dichos ejes comunes puede ser
ajugtable.

Ia distancia entre dichos ejes comunes
puede ser ajusiable desde una pogicidn de trabajo
a una posicién inactiva tal que dicha distancia
sea inferior a la suma de los radios de dos pis-
tas adyacentes, menos el didmetro del hilo g tor-
cer; pueden disponerse medios de interrupcién para
limitar la distancia entre dichos ejes conmunes a
una posicidn predeterminada de trabajo.

Las coronas anulares pueden sostenerse
en sus periferias exteriores, por rodillos raﬁhrar
dos, uno o més de los cuales pueden ser conducidos
0 accionados, y el resto, libres. Una serie de rodi~-

llos acanalados, pueden ser giratorios alrededor



de ejes comunes para sostener una sgerie de coronas
rotativas alrededor de ejes comunes. Una correa o
banda sin fin puede ajustarse en una ranura por lo
menos en uno de los rodillos accionados; la mencio-

e nada correa o banda sin fin se ajusta en una ranu-
ra dglos rodillos libres.

Las coronas enulares, pueden estar forra-
das por metal; los taladros interiores de aguellas,
pueden estar constituidog por material de friccién

10. regigtente al desgaste, no-metdlico. Las pistas pueden
estar convexemente curvadas en seccidn transversal,
¥y pueden curvarse de tal modo que una tangente de
la pista curvada de ung corone anular a la pista cur-
vada de la corona anulaer edyacente, forma contacto

15, con cada una de dichas pistas en bordes adyacentes
de las mismas.

Las coronas anulares pueden egtar separadag
en la direccidén de desplagamiento del hilo a su tra-
vés, por uns distancia inferior a la anchura de di-

20, chas coronas en esa direceidn.

El difmetro de las pistas o guias puede
variar desde un extremo a otro del conjunto, para
variar la distancia de séparacién de las partes ad=-
vacentes de gulas adyacentes. De este modo las pis-

25 tas contiguas pueden separarse menos en el extremo
de entrade del conjunto que en el lado de sallda del
i Smo .

De acuerdo con un nuevo aspecto de este

invento, se proporciona un cabezal de %orsidén fal-

30. sa para torcer una serie de hilos, que contienen
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unz primers gerie de plstas 0 gulas formadas por

los taladros internos de una serie de coronas anuu=-
lares separadas y sostenidas para girsr alrededoc
de un primer eje; una serie de nuevos conjuntos
de pistas o ghias andlogas a la primera serie,
sostenidas para girar alrededor de ejes paraleloé
al primer eje citado y separadasdel mismo de t&l
rodo que las coronas de cada serie se superpongen
a las coronas de otra gerie por lo menos, y lasg
partes adyacentes de las plstas de coronas super-
puestas entre si formen pasos tortuosos a través
de log cuales pasan los hilos durante el trabajo‘
y se hallan en contacto y se obligan o girar por
lag mencionadas pistas o guias.

De acuerdo con otro nuevo aspecto toda~-
via de egte invento, se proporciona un aparato
pare comunicar torsidén falsa al hilo, que compren-
de gulas sin fin de friccidén cada una con una cara
interna mévil alrededor, y expuesta a, un espacilo
en el interior del cual se disponen guias unas
frente a otras, no coincidentes y separadas de tal
modo que consgiderando dos guias préximas y observan-
do a través de los espacios, la cara interna de una
parte de una de ellas, en un lado de su espacio es-
t4 dispueste adyacente a una cara interna de una par-
te de la otra gufa que se encuentra en el lado opues-
to de su espacio, al lado de la dltima, en donde la
primera parte citada estd dispuesta de tal modo que
proporciona dos caras a través de las cuales el hi-

lo puede prolongarse y se ajusta enérgiceamente en
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lados opuestos de lag mismasg por las caras limite-

das.

En uns disposicién preferida las mencio-
nadaes gulas de friccidén y los espaclos comprendidos
entre ellas, tienen caras de taladros preparados en
une serle de elementos rotativos montados para girar
alrededor de ejes précticamente paralelos, elementos
que axil y radialmente estén separados uno de otro
¥ que considerando los elementos adyacentes y obser-
véndolos a 1lo largo de dichos ejes, unas partes del
taladro de un elemento que se encuentra a un lado
de su eje de rotacidn, se dispone adyacente a una
parte de un taladro del otro elemento rotativo y
esta Qltima parte del taladro se halla en el lado
opuesto del eje de rotacidn de su elemento con res-
pecto al del primer elemento, de tal modo gue cuando
el hilo se ensarta a través de estas dos partes del
taladro y se prolonga en une direccidn general de
los ejes de rotacibn, forma contacto en lados opues—
tos de los mismos por las partes citadas de los ta-
ladros, y medios para hacer glrar los elementos in-
dicados de tal modo gus comuniquen rotacién &l hilo.

Con preferencis las gufas o pistas de fric-
cibn estén dispuestas para girar en la misma direc-
0idn, con respecto a una parte fija del apaféﬁé:

En une disposicién de esta naturaleza, di-
chos elementos rotativos estén montados de tal modo
que las mencionadag partes de los taladros de elemen-
tos rotativos adyacentes ge superponen pars propor-

cionar un espacio a través del cual'pasa el hilo y
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que observado en la direccidn de los ejes mencione~

dos tiene una enchurs méxima inferior al didmetro
del hilo, por cuyo medio elmaso de circulacidn de
&ate desde una taladro a otro es précticamente rec-
to.

Como variacién, dichos elementos rota—
tivos estén montados de +al modo gque las partes
citadas de los taledros de elementos rotativos ad-
yacentes estén descentrados uno de otro de tal modo
que observados a lo largo de los ejes de rotacibn
de los elementos indioados, no exigte espacio apa-
rente entre dichas partes, de tal modo que el paso
de cireulacién del hilo se curva desde una linea
recta al pasar de un taladro a otro.

El montaje indicado para los elementos
rotativos puedeestar dotado de medios para ajustar
la anchura de los espacios antes mencionados, o la
cantidad de descentraje entre las partes citadas
de los taladros.

Los elementos rotativos entesindicados,
en seccidn axil, pueden dotarse de superficies in-
ternas convexamente curvadas en las que se ajusia el
hilo.

Log elementos rotativos pueden tener for-
ma de anillos o coronas.

E]l medio para hacer girar dichos elemen-
tos puede ser tal que partes de dos teladros qus se
ajustan en lados opuestos del hilo se desplacen en
direcciones opuestés con respecto a una parte fija

del aparato.
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El medio para comunicar rotacidn a los
elementos rotativos, comprende una serie de pueas
o husos que se prolongan précticamente paralelos
a log ejes de dichos taladros y tlenen partes de
los mismos en ajuste friccional con las periferias
exteriores de dichos elementos y/o con los %ala-
dros de los mismog, y medios para accionar por 1o
menos unc de losg hugos o puas.

Con este montaje, pueden digponerse un
nimero de pares de coronas, de tal modo que uno
de estos, de cada par, esté coaxilmente Aispuesto
con respecto a una corona de cada una de las demigs
partes, y las dos coronas de cada par estln monta-
dag de tal modo gue partes de sus periferias en la-
dos opuestos de las mismas, se superponen entre si
y las monturas para las coronas pueden contener ro-
dillos renurados o gulas en véstagos; dentro de di-
chag ranurag, se prolongan las periferias de las
coronasg, de +tal modo que dichas periferias ge ajustan
friceionalmente con los fondos de las ranuras.

Ios husos o puas pueden hacerse girar por
una banda de transmisién sin f£in que se ajusta en
poleas fijas a los husos o véstagos; algunas de di-
chas poleas pueden incluso constituir los rodiilos
ranuredos para ajustgrse con lag periferias de ias
coronas, y se disponen medios paréimpulsar wro de los
mencionados vdstagos a travds de una transmisidn ade-
cuada, desde un motor.

Los vAstagos o puas pueden montarse ajusta-

blemente en un elemento de base de tal modo que sean
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susceptibles de moverse acercéndose y alejindose

~10-

de las coronas, y la correa puede ser de naturale-
za elistica.

Lag coronss mencionadas, pueden ser de
caucho duro o de plistico elastémero, y los rodi-
1los renurados o similares, pueden construirge de
metal.,

Como variante, las coronas pueden ser me-
t4licas y dotarse por lo menos en sus periferias
interiores, de material de friccidn no-metdlico re-
sigtente al desgaste, por ejemplo caucho de poli-
uretanoe.

Este invento ge describe a continuacidn
con referencia a los dibujos esquemdticos adjun-
tos,

Le fig. 1 represents esquemiticamente
un tipo de aparato de torsidn Ffalsa para la ondu-
lacidn de hilo por medio de la misma.

Ta fig. 2 representa esquemiticamente
un tipo de congtruccidn distinta de una parte del
aparato representado en la fig. 1,

La fig. 3 Bs una vigta en planta Go una
forme de aparato para torcer un hilo en movimien-
to.

Te fig. 4, s un corte vertical por la
1inea IV-IV del aparato representado en la fig. 3.

Tg fig. 5 es una vigta en planta de otro
tipo de aparato para torcer un hilo en movimiento.

Ig fig. 6 es un corte vertical por la

1ines VI-VI del eparato representado en la fig. 5.
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Ta fig. 7 es una vista en planta de una
nueva disposicibén anfloga a la representada en la
fig. 5,

Ia fig. 8 es un corte vertical por la 1i-
nea VIII-VIII del aparato representado en la fig. T,y

Ta fig. 9 es una vista en planta de una dis-
posicibn para torcer hilo en movimiento, en dos posi-
ciones.

Con referencia a la fig. 1, el hilo 10,
procedente de una bobina de suministro de hilo 11,
pasa & través de medios de gula 12 y alrededor de
medios 13 de interrupcién de la torsibén, que impi-
den que la forsidn del hilo retroceda hacia la bo-
bine de suministro, y pueden también comunicar a
date una pequefia proporcidn de tensidn. Coméyariante,
pusden acoplarse -medios que comuniquen al hilo un
pequefio grado de tensién. El hilo a comtinuacidn
atraviega una zone 14 de caldeo o estabilizacidn,
en la que la temperatura de aquél se eleva, y luego,.
el hilo mencionado atraviesa un medic de torgidn 15
que, como se represgenta, puede impulsarse por una
transmisién de correa 16 que acciona un Arbol 17 pro-
longado desde el cabezal 15 y que acciona medios de
torgibn del interior de dicho cabezal. El.. hilo a
continuacibn atraviesa la separacibén de un par de
rodillos de alimentacidn 18 que tiran del hilo de -
la bobina de suministro, y que atraviesa los compo-
nentes citados del aparato. Desde los rodillos de
alimentacidn, el hilo se arrolla en una bobina 19

mediante un mecanismo bobinador 20 de acuerdo con-
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la préctica bien conocida.

-12-

En funcionamiento, los rodillos de alimen-
tacidén 18 tiran del hilo a través del aparato para un
ritmo de circulacidén predeterminado. El hilo sale de

5 la bobina de alimentacién y pasa a través de los me-
dios de guia 12 y del dispositivo de interrupeidn
de la torsién 13, para dirigirse a la zona de cal-
deo.

La tensibn en el hilo, en la zona de cal-

10, deo hasta su entrada en el digpositivo de torsibn
falsa, es solamente la precisa con objeto de contro-
lar el paso de circnlacién del hilo a través de la
zona, y no superior a 0,09 g/denier del hilo. Esta ten-
gién se comunica en gensral al hilo solo ocon objeto

15. de hacerlo circular desde la bobina de suministro y
de gque pase por encima o a través de los medios de
guila y deﬁdispositivo de interrupcidn de la torsidn.
Sin embargo, puede resultar conveniente con hilos
de denier elevado, por ejemplo superior a denier 300,

20, comunicar una pequebia tensgidén adicional a dicho hilo
con objeto de obtener el grado de control preciso pa-
ra regular el paso de circulacidn de dichos hilos.
Esta tensidn continuarie siendo inferior a 0,09
g/denier.

25. A esta baje tensibn, el hilo puede con-
traerse libremente en el interior de la zona de cal=-
deo hasta un grado dependiente de la temperatura del
hilo, de sus propias caracteristicas y de los esfuer-
z0s tensionales impuestos al mismo por la accidn de

30. torgibn del dispositivo de torsidn falsga. De este
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modo, ge mejora la estabilizacién del hilo y se ob-
tiene una ondulacién més uniforme., las caracteris-
ticas de un hilo liso o sin torcer, pueden variar
por completo 6 a lo largo de su desarrollo. Cuando
el hilo se somete a una tensidn predeterminada en
1la zona de caldeo, estas variaciones pueden afectar
la contraccibén potencial del hilo y, por tanto, la
ondulacién que se le comunica a éste. En determina-
das circunstancias, egtas variaciones en las carac-
teristicas del hilo normal, pueden acentuarse por el
proceso de ondulacidén por torsién falsa, con el re-
sultado de que el hilo terminado presenta caracte-
rigticas distintas tales como admisibén de +tintes,
y rigidez de ondulacidn, que tienen un efecto per-
judicial sobre el artfculo terminado, en que se
transforma el hilo.

Haciendo pasar el hilo a través de la zo-
ng de caldeo en condiciones de ausencia préctica de
tenglbn, se reducen sl minimo o se eliminan los efec-
tos de las variaclones en las caracteristicas del
hilo liso, en el producto final.

Este invento permite también el trataw
hilos débiles. Hasta ahora los intentos realisados
para la omulacibén o rizado de hilog tales como los
de dlacetato o triacetato no han dado resultudos
completamente satisfactorios a causa de la tenden-
cig de los hilos a romperse, cuando se someten a
la combinacidén de condiciones de tensidn, calor y
torsibén, durante su permanencia en la zona de egs-

tabilizacibn, Al tratar de orillar este inconvenlenr
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te, se ha incluido un filemento de un hilo més re-
sistente tal como de nylon con un filamento mis dé-
bil pero, en general, los intentos para resolver
el problema han dado por resultado hilos de baja
5e rigidez de ondulado, Calentando el hilo mientras
estd sometido a baja tensibn, puede comunicarse
a los hilos indicados la proporcidn bptima de tor-
sibn.
En la disposicién representada en la fi-
10. gura 2, se indican un par de rodillog de alimenta-
cibn 21 por cuyo medio el hilo 10 puede desenrollar-
ge de la bobina de suminigtro 11 e introducirsge po-
sitivemente en la zona de caldeo 1l4. ILos rodillos
de alimentacibén son eficaces como impedimento pa-
15. ra la forsibn con objeto de impedir que la torsidn
del hilo retroceda a la bobina de alimentacidn, y
pueda estabilizarse de acuerdo con las caracteris-
ticas de contraceidn del hilo para introducir éste
en la zona de caldeo en grado predeterminado. tal
20. que se controle la tensidn en el hilo a la minime
nscesaria para regular las condiciones de movimien—
to del hilo,
Lag figs. 3 y 4 representan una forma
de cabezal de torsién falsa de acuerdo con este
25. invento, en la gue se disponen varios pares de co=-
ronas 22, 23; 22a, 23a; etc. Las coronas o ani-
llos de cada per se desplazan radial y axilmepﬁe
de t2l modo que las periferias interiores 24, 24a,
etc. de las coronas o anillos 22, 22a, etc. de la

30, <brech§del egpacio comprendido entre los anillos,
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se disponen adyacentes a lasg periferias 25, 25a etc.
de la izquierda del espacio entre los anillos 23, 23a
etc., E1 borde periférico interior de cada anillo pue-~
de curvarse convexamente en seceidn transversal, de
tal modo que el hilo puede pasar en la prictica tan-
gencialmente desde la curva de un anillo a la curva
del anillo adyacente, a través de la separacidén en~
tre éstos.

Los distintos pares de anillos o coronas
22, 23; 22a, 23a; etc. estén sostenidos por rodillos
ranurados 26 a 29 sujetos a &rboles 31 a 33 que a su
vez se hallan montados rotativamente en una placa de
base 34 de +tal modo que cada anillo estd sogtenido
alrededor de su periferia exterior, por tres rodi-
1los. Asi, el anillo superior 22 estéd sostenido por
los tres rodillos 26, 28 y 29, y el anillo superior
23 estd sostenido a un nivel inferior, por los tres
rodillos 27 a 29. Como puede observarse en la figu-
ra 3, cada uno de los rodillos ranurados 26 & 29 con-
tiene un nfimero de ranuras, y los rodillos 28 y 29
sogtienen +todos log anillosg. Los pareg de anilloe
228, 23a, etc. estdn andlogemente sostenidos por ra-
nuras de log rodillos 26 a 29. Algunas ranuras de
los rodillos 26 ¥ 27 no sostienen ningin anillo y
pueden omitirse. Alrededor de cada uno de los rodi-
1los pase una correa gin fin 36. El Arbol 31 se pro-
longa por debajo de la placa de base 34 y estd dota~-
do de un manguito 35 de un material resistente al
desgagte por friccibn, que, en funcionamiento for-

ma contacto con una rama de la correa de impulsidn
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16. E1 4rbol 31 estd fijo con respecto a la placa

~16=-

de base, y se disponen medios 37 para ajustar la
posicién del &rbol 30 hacia el 31 con objeto de ve~
riar la superposicidn de los anillos o coronas. los
&rboles 32 y 33 se empujan por medios 38 y 39, uno
hacia otro, de tal modo gque los rodillos ranurados
mantengaen contacto con los anillos 0 coronas cuan-
do el 4rbol 30 se ajuste como se ha dicho.

Lg placa de base puede sujetarse o pivo-
tarse el bastidor de un aparato de torsién falsa,
por medio de un taladro 40 de aquella.

En funcionamiento, el 4rbol 31 se hace gi-
rar por el manguito 35 en contacto conla correg mé-
vil 163 la correa sin fin 36 hace girar los rodillos
libres 27 a 29.

Con este tipo de congtruccidn, de cabezal
de torsibén falsa, el hilo puede introducirse en el
mismo sin necesidad de pretensar dicho hilo con ob-
jeto de que las gulas de rotacibén la sujeten. Ademés,
la velocidad periférica del hilo con respecto al rit~
mo de circulacidén del mismo a través del cabezal, y
la proporcidén .de superposicibén de las gulas, puede
ajustarse de tal modo que se comunique y estabilice
en el hilo la presidn 6ptima. Por ejemplo, la velo-
cidad periférica de las guias puede estar compren-
dida entre 1,5 y 3,5 veces la velocidad del hilo,
con preferencia entre 2 y 3 veces esta velocided,
trabajando entre estosg limites y ajustando la pro-
porcidn de superposicién de las gulas para variar

la sujecidn o agarre de éstas en el hilo, este puede
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torcerse lo suficiente para inducir en el mismo una

ondulacibn o "marafia" en la zona de estabilizacidn.

Egta pequefia proporcién de marafla, se retira en al-

to grado por la contraccidn en dicha zona de caldeo,
¥ la torsidn estabilizada en el hilo es el valor 6p-
timo para la rigidez de torsién méxima.

Ademds, se comprenderd que en estas condi-
ciones existe un deslizamiento entre las gulas y el
hilo a causa de este deslizamiento el ritmo de movi-
miento del hilo a través del cabezal puede variar
entre limites razonables sin afectar apreciablemen-
te la torsibn obtenida en el hilo.

Egte agspecto de este invento resulta egpe-
cialmente ventajoso cuando se requlera que la pro-
duceidn total de hilo pueda variarse pars permitir
que el hilo obtenido se disponga en forma de bobinas
cbdnicas, La velocidad méxima de salida del hilo cuan-
do se arrolla un cono a una velocidad periférics
constante, es la precisa para el didmetro miximo
del cono. En este invento, el hilo puede tralarse
a la velocidad determinada por la operacién de arro-
1lado, sin variar practicamente la ondulacién produ-
cida en el hilo y formarge directamente una bobina
cbnica en la miquina de falsa torsidn.

Con preferencie el hilo forme contacto
con el borde interior de cada uno de los anlllos
o coronas a través de su anchura completa de. tal
modo que la distancia entre puntos adyacentes de
contacto o anillos adyacentes no es préocticamen-

te mayor que la separacidn entre dichos anillos
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adyacentes. De este modo, la trayectoria del hilo
se controla mAs egtrechamente por las superficles
de las guias. Debe observarse también que el hilo
ge ve obligado a desplazarse en su trayectoria
por las superficies de trabajo de las gulas, con-
dicidn que se observa més fécilmente en la fig. 5,
en la que la superposicidén de los anillos indica
la precisa para torcer un hilo de denier elevado.
Ia enchura méxima del espacio entre dos guias no
ha de ser jemis superior al difmetro del hilo a tor-
cer.

Es también preferible que las guias estén
separadas solamente por la distancia necesaria para
que el hilo pase desde una gula a la siguiente, con
objeto de controlar més estrechamente el hilo que
pasa a su través.

Iag figs. 5 y 6 repregentan otra .-dispo-
sicidn para sostener y hacer girer una serie de co-
ronas dispuestas en la relacidén mutua de las figu-
rag 3 y 4. Como se representa, una placa de base 41
estd provista de un taladro 40 por medio del cual
puedersujetarse 0 montarse sohre el bhastidor de una
méquina de falsa torsidén. Sobre la placa de baze es-
+4n montados rotativamente dos &rboles 42 y 43 en
los que se hallan sujetos rodillos 44 y 45 provis-
tog de pestafias 46 y 47, respectivamente, en cada
extremo. Entre los rodillos 44 y 45 se dispone-una
correa o tira sin fin 48 formada de caucho o de un
material de friccién flexible anidlogo al primero,

gue tiene una superficie exterior plana 49 que for=
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ma contacto con los rodillos 44 y 45 y tiene la su~
perficie interior preparada con una serie de ranu-
ras paralelas 50, 50a,edc. en las que estin soste-
nidos losg anillos o coronas 22, 23, 22a, 23a, etc.
5 5o0s anillos o coronas alternados estén sostenidos
para rotacibén alrededor de un eje comin. El arbol
42 estd fijo con respecto a la placa de base y se
digponen medios de ajuste 51 para ajustar el Arbol
43 a lo largo de la linea de unidn de sus ejes, pa-
10. re variar el grado de superposicibn de los anillos
0 coronas; la correa 48 se prolonga longitudinal=-
mente para permitir que el eje de rotacidén de los
anillos se separe, o al contrario,.
Bl 4rbol 42 se prolonga a través de la
15. placa 41 y tiene como anteriormente un manguito 35
a 81 sujeto que, en funcionawiento, forma contacto
con una rama de une correa mdvil 16 y hace girar el
4rbol, la correa 48 y por tanto los anillos 22, 23;
22a, 23aj etc. En la placa de base¢ se dispone un
20, orificio 52 a través del cual puede pasar el hilo.
Las figs. 7 y 8 representan disposisio-
nes alternativas, anflogas a las representadas an
las figs. 5y 6, y en las que los anillos o coronas
se sostienen en el interior de uma correa sia fin
25. 48. En esta disposicibn, sin embargo, las coronas
o anillos estén sostenidos ademés en sus periferias
exteriores, por rodillos 53, 54 sujetos a 4rboles
55 y 56 sostenidos a rotacién en la placa de base 41.
Los rodillos 53 y 54 pueden ser lisos, o acanalados,

30, como se representa en el Ejemplo de la fig. 4. Una
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correa extensible 57 que pasa alrededor de una po-
lea 58 del Arbol conducido 42 pase tembién alre-
dedor de poleas 59 y 60 de los érboles 55 y 56, y de
una polea 61 del Arbol 43. Por esta construccidn,

De las coronas se hacen més estables cuando giran a
velocidades elevadas.

Un cabezal de falsa torsidn, construido
como se indica en las figs. 3 y 4, se prepard con
las coronas de 38,1 mm de didmetro exterior y un

10. difmetro interno de 25,4 mm, E1l rodillo impulsor
tenfa 19,05 mm de didmetro. Para una produccidn de
hilo de 61 m/minuto se usd una velocidad de los ani-
1los de 1900 rpm, utilizando una velocidad de 3800
rpuw para el rodillo impulsor. Se hizo pasar hilo

15. de denier 70 & través del cabezal, siendo inferior
a 1 g la tensibn en el hilo antes de penetrar en di-
cho cabezal. El grado de superposicidén’se ajustd
hasta gue el hilo empezd a enmarefiarse a causa del al-
to grado de torsidn que le comunicaba el cabezal de

20, falsa torsidén, E1l hilo rizado u ondulado obtenido
de este modo, se comprobd que tenia un grado slevado
de rigidez de la ondulacidn, y una elevada resisten-
cla. v

En ésta construccidn, los anillos ¢ coro-

25. nas eran de metal y en sus periferias interiores es-
taban dotadog de una superficie de friccibén no me-
t4lica resistente al desgaste, de caucho de poli-
uretano en forme de impulsiones comprimidas dentro
de las coronas anulares. Manteniendo las inclusio-

30. nes sometidaes a compresidn, se aumenta la resisten~



308544 &

cla a la abrasidén. Con preferencia, la: 1hclusiones
tienen una superficie pulida que forma contacto con
los hilos.

En el caso de que se reguiera proporcio-

54 nar una falsa torsidn a una serie de hilos en un
solo conjunto, pueden agruparse varias gerieg de
coronas alrededor del primer par; una de lag series
de coronas rotativa alrededor de un primer eje y
superposicidn, y cooperativa con regpecto a otras

10. dos series de coronas.

Esta disposicibén se representa en la fi-
gura 9 que, fundamentalmente, es andloga & la dispo-
gicidn representada en las figs. 3 y 4. Como se in-
dica, otra serie de coronas 62, 62a etc. de las que

15. solamente puede verse la 62, estin sostenidag por otro
rodillo acanalado sujeto a un Arbol 64 montado a ro-
tacibén en la placa de base 34, y por los dos rodi-
llos acanalados 27 y 29 que sirven también para sos-
tener lag coronas anulares 23, 23a, etc. de las que

20, golo puede verse la 23. Como anteriorme.te, los rodi-
1los 28 y 29 estén impulsados uno hacia otrc, por
nedios 38 y 39, y el rodillo 27 puede ajustarse pa-
ra varlar la superposicidén de los anillos 22 y 23.
Ademds, el rodillo 27 puede ajustarse por medios

25, 65, para veriar la superposicibn de los anillos 62
y 27, empujéndose el rodillo 63 hacia los anillos
62 por medios 66. La correa sin fin 36 se prolonga alre
dedor del rodillo 63.

Con objeto de ayudar a ensartar el mate-

30, rial en el aparato, pueden incluirse medios 67 co-
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mo se indica en la fig. 5, para colocar ripida-
nente el rodillo de sostén 47 hacia el rodillo
46 aumentando con ello la superposicidn de las
coronas a una posicidn inactiva tal, que exista
un espacio 68 suficientemente grande entre las
coronas, para facilitar el paso a su través de un
gancho de enhebrado, rigido, o similar. Pueden in-
cluirse medios de detencidn para que el funciona -
miento de los medios 67 no obstaculice el ajuste
de log medios 51, cuando las coronas retornan a
la posicidn de trabajo, al soltar los medios 67.

N O T A

Degorita suficientemente la naturaleza
del invento, as{ como la menera de realizarlo en la
préctica, debe hacerse constar que las disposicio-
nes anteriormente indicadas gon susceptibles de mo-
dificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-
cipio fundamental. También se hace constar que el
invento, corresponde a una Solicitud de Patente pre-
sentada en Inglaterra no 4%321/63 de 29 de noviem-
bre de 1.963 acogiéndose por lo tanto, a los benefi-
ciog que conceden los Convenios Internacionales en
vigor, siendo lo que constituye la esencia del re-
ferido invento y por lo que se solicita Patente de
Invencién por 20 afios en Espafia: "APARATO PARA ONDULAR
HEBRAS POR FALSA TORSIONY; carecterizéndose por lo
giguientie: ‘

12 - Aparato pars ondular hebras por fal-
sa torsién, que comprenddn una serie de gulas sin

£in de friccidn, separadas en la direccidn de des-
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plazamiento de la hebra a su través; gulas adya-
centes separadas en una direccidn transversal a la
de desplazamiento de la hebra, de tal modo que, en
funcionamiento, la hebra sigus un paso tortuoso en-
tre guias adyacentes y forma contacto y se ajusta
con paries de las mismas; guias alternadas que es~
t4n pricticamente alineadas al observarse en la di-
receibén de movimiento de la hebra.

28 - Aparato, segin reivindicacién 12, ca-
ractérizado porque las guias adyacentes estén prepa-
radas para desplazarse en direcciones opuestas, en
los puntos de contacto de las guias mencionadas con
la hebra.

32 - Aparato, segin reivindicacidn 12 o 28,
caracterizado porque cada gula de friccidn, sin fin,
estd constitulda por la abertura interna de una co-
rona anulaf.

48 ~ Aparato segin reivindicacidn 32, ca-
racterizado porque las coronas anulares giran alre-
dedor de ejes paralelos.

- 58 - Aparato segfin reivindicacidn 32 o 48,
caracterizado porque las coronasg anulares alterna-
das, giran alrededor de un eje comin.

68 - Aparato segin reivindicacién 52, ca-
racterizado porque las gulas adyacentes estén separa-
das trangversalmente a sus ejes de rotacidn de tal
modune so superpongan; las partes superpuestas de
las gulas cooperan para definir un espacio entre
aguellas que tiene una anchura mdxima no superior

al didmetro del hilo a torcer.
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78 ~ Aparato segin reivindicacidén 5%, ca~
racterizado porque las guias adyacentes estén sepa-
radas transversalmente a sus ejes de rotacibn, de
tal modo que las partes adyacentes de guias adya-
centes estén descentradas y no cooperan para defi-
nir un espaci; cerrado entre ellas, 2l observarla
en la direccidn de los ejes de rotacidén de las gulas.

88 ~ Aparato segin relvindicacidén 62 o T8,
caracterizado porgue la distancla entre los dos ejes
comunes de rotacidn de las guias, es ajustable pars
variar la distancia de separacidén de dichas guias
en la direccidn transversal a sus ejes de rotacidn.

g2 - Aparato seglin cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque las
guias son méviles en la direccibn transversal a la
de degplazamiento de la hebra entre la posicidn de
trabajo ¥ una posicidn tal que la hebra se despla-
zaria a travééde los medios sin formar contbacto
con dichag guilas.

102 ~ Aparato segin cualquiera de las
reivindicaciones 12 a 92, caracterizado porgue se
disponen 3 o mis gulas.

118 ~ Aparato seginreivindicaciones ante-
riores que comprende un cabezal de falsa torgidn con
4 o més gulas formadas por los taladros.. interiores
de coronas asnulares separadas en la direccidn de mo-
vimiento de la hebra a trevés de las mismas; las’ co-
ronas anulares estén sostenidas para girar alrede~
dor de dos ejes comunes paralelos a la direccidn

de degplazamiento de la hebra; coronas anulares al=-



10.

15.

20.

25.

30.

) 63

ternadas estdn dispuestas parsa gi'h»§f4§edédor del

mismo eje comin; dichos ejes comunes estén separa-
dos por una distancia no inferior a la suma de los
radios de dos gulas adyacentes, menos el difmetro

de la hebra a torcer, de tal modo que, en funciona-
miento, la hebra sigue un paso tortuoso a través del
cabezal y la tensidn en dicha hebra aumenta mien-
tras pasa a través de aquél.

- 128 -~ Aparato segln reivindicacidn 11%2,
caracterizado porgque en el cabezal las gulias adyacen-
tes son de difmetros iguales.

132 - Aparato, segin reivindicacidén 11%,
caracterizado porque la distancla entre dichos ejes
comunes es ajustable.

148 -~ Aparato segin reivindicacibén 138,
caracterizado porque la distancia entre dichos ejes
comunes es ajustable desde una posicibn de trabajo
a una posicibn inactiva, tal que la mencionada dis-
tancia es inferior a ldsuma de los radios de dos
guias adyacentes, menos el didmetro de la hebra a
torcer.

158 ~ Aparato de falsa torsidn, segin
reivindicacidn 148, caracterizado porque se dispo-
nen medios de interrupcidén pare limitar la disvan-
cidentre dichos ejes comunes en una posicidn de tra-
bajo predeterminada.

162 - Apavrato, segun cualquiera de-las
reivindicaciones 112 a 152, caracterizado porque las
coronas anulares estén sostenidas en sus periferias

exteriores, por rodillos acanalados, uno o més de
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los cuales es un rodillo impulsado, y los demés,

-rodillos likres.

178 -~ Aperato segin reivindicacidn 162,
caracteriéado porgue una serie de rodillos acana-
lados son giratorios alrededor de ejes comunes,
para sostener una serie de coronas anulares rota-
tivas alrededor de ejes conunes.

188 - Aparato segin reivindicacién 172,
caracterizado porque una correa o banda sin fin se
ajusta en una ranura de una por lo menos de los ro-
dillos impulsados; dicha correa o banda se ajusta
en una ranura de los rodillos libres.

198 -~ Aparato segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 112 a 182, caracterizado porque las
coronas anulares son metdlicas.

208 - Aparato segln reivindicacidén 192,
caracterizado porque los taladros interiores de las
coronas anulares son de material resistente a la
friceidn, no metédlicos.

212 - Aparato seglin reivimdicacidn 19 a
20, caracterizads porque las guias estén curvadas
convexamente en seccidén transversal.

228 - Aparato segin reivindicacidtn 28,
caracterizado porque las guias estén curvadas de tal
modo que una tangente desde la guia curvada de una
corona anular a la guia curvada de la corona anular
adyacente, forma contacto con cada una de dichas
guias en bordes adyacentes de las mismas.

238 - Aparato, segln cualquiera de las



10.

15.

20.

25.

30.

reivindicaciones 118 g 228, caracterizado porque
las coronas anulares estén separadas en la direc-
cibn de desplegamiento del hilo a su través, por
una distancia inferior a la anchura de dichas coro-
nags en esa direccidn. _

248 ~ Aparato segin cualquiera de las
reivindicaciones 11 y 13 a 22, caracterizado por-
que el difmetro de las guias varia desde un extre-
mo del conjunto el otro, para variar la distancia
gque separs partes adyacentes de guias aldyacentes,

258 - Aparato segln reivindicacibn 248,
caracterizado porgue la distancia de separacidn
de guias edyacentes, en el extremo de entrada del
conjunto, es inferlor a2 la del extremo de salida
del mismo, de ‘tal modo gue en funcionamiento, el
dngulo de contacto d&e la hebra con las guias, se
reduce a medida que aumenta la tensibén en dicha he-
bra, con objeto de reducir al minimo la presidén en
la hebre mencionada sobre la gula, y su desgaste.

268 - Aparato segin reivindicaciones an-
teriores que comprende un cabezal dotado de un pri-
mer conjunto de gulas constituidas por los $aladros
internos de una serie de coronas anulares separadas
y sostenidag para girar alrededor de un primer eje;
otras varias series de gulas anflogas a la primera
gerle, y sogtenidas para girar alrededor de ejes
paralelos al primero y separados de éste de tel mo-
do gque lag coronag de cada serie se superpongan &
las coronas de otra serie por 1o menos; partes ad-

yacentes de lag guias de coronas anulares superpues-
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tas entre si, forman pasos tortuocsos a través de
los cuales pasan las hebras sometidag a ‘trabajo
gue forman contacto y giran con las mencionadas
guias.

278 - Aparato para ondular hebras por
falsa torsidn, que comprende varias gulas sin fin
de friecidn, cada una con una cara interna mévil
alrededor y expuesta a un espacio en el interior
del cual se disponen dichas guias una frente a
otra, fuera de coincidencia y separadas de tal mo-
do que congideradas dos guiss préximas y observén-
dolas a través de los espaclos, la cara inmérior
de una parte de una, en un lado de su espacio,
estd dispuesta adyacente a una cara interior de
una parte de la otra guia que se encuentran en
el lado opuesto de su espacio, en el lado de la
d1ltima en el que la parte primeramente citada se
encuentra con objeto de proporcionar dos caras a tra-
vés de las cuales la hebra puede prolongarse, y ajus-
tarse firmemente en lados opuestos de la misma, con
dichas caras.

288 - Aparato, segfn reivindicacida 272,
caracterizado porgue las mencionadas guias de fric-
eibn y los espacios abarcados por las mismas, com~
prenden caras de taladros abiertos en una serie
de elementos rotativos montados para girar slrede-
dor de ejes précticamente paralelos, elementos que
ge desplazan axil y radialmente uno de otro de tal
modo que conglderando dos elementos adyacentes y ob~

servandolos a lo largo de dichos ejes, una parte del
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taladro de un elemento gituado a un lado de su eje

de rotacidn se halla dispuesto adyacente a una par—
te de un taladro del otro elemento rotativo; esta
#1tima parte del taladro, se encuentra en el lado
opuesto del eje de rotacidn de su eleménto, con res—
pecto al Gel primer elemento, de tal modo que la he-
bra se ensarta entre estas dosg partes del taladro y
se prolonga en direccidn general de los ejes de rota-
cibn que forman contacto en lados opuestos de la mis~
ma con las mencionadas partes de los taladros, y me-

dios para hacer girar dichos elementos de tal modo

‘que comuniguen rotacién a la hebra.

298 - Aparato segin reivindicacién 28e,
caracterizado porque las guias de friccidén estén pre-
paradas para girar en la misma direccidn con respec—
to a una partéfija del aparato.

308 ~ Aparato segin reivindicacidn 2§§,
caracterizado porque dichos elementos rotativos eg-
t4n montados de tal modo que las partes mencionadas
de los taladros de elementos rotativos -adyacentes
se superpongan para proporcionar un espaclo o través
del cual pasa la hebra, y este espaclo, observudo en
la direccibén de dichos ejes, tiene una anchura maxi-
ma inferior el didmetro de la hebra, por cuyo medio
la trayectoria de movimiento de dicha hebra degde
un taladro a otro, es practicamente recta.

318 - Aparato segun reivindicacién 292,
caracterizado porque dichos elementos rotativos
estédn montados de tal modo que las partes citadas

de los taladros de elementos rotativog adyacentes
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estén desviados uno de otro de tal modo que- obser—
vados a2 lo largo de los ejes de rotacidn de los ele-
mentos c¢itados no existe espacio aparente entre di-
chag partes, con lo cual la trayectoria de recorrido
de la hebra se desvie de una linea recta al pasar de
un taladro a otro.

328 - Aparato seglinreivindicacién 30 o 31
caracterizado porque el montaje indicado para los
elementos rotativos puede estar dotado de medios para
ajustar la anchura de los espacios mencionados, 0 el
grado de desviacidén entre lés partes indicadas de los
taladros.

332 - Aparato segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 28 a 32, caracterizado porgue los men-
cionaedos elementos rotativos, pueden tener, en sec-
cién axil, superficies internas convexamente curve-
das, de ajuste con la hebra.

348 - Aparato, segin cualguiera de les rei-
vindicaciones 28 a 33, caracteriéado porque loe ele-
me ntos rotativos pueden tener forma de coronac.

358 - Aparato segin reivindicacidn 34, ca-
racterizado porquelos medios para comunicar rote-
cibn a log elementos rotativos, comprenden uné se-
rie de husos prolongados préicticamente paralelos a 1los
ejes de dichos -taladros, con partes de los mismcé en
ajuste friccional con las periferias exteriores Ce
dichos elementos, y/o con los taladros de los mismos,
¥y medios para impulsar uno por io menos de dichos

husos.

368 ~ Aparato, segin reivindicacidn 358,
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caracterizado porque una serie de pares de coronas

-31-

egtén dispuestas de tal modo gque una de las coronas
de cada par estd montada coaxilmente con respecto
a una de lag coronas de cada uno de los otrog pa-

Be res, y las dos coronas de cada par estdn dispuestas
de tal modo que partes de sus periferias, en lados
opuestos de las mismas, se superponen una a otra, y las
nonturas para las coronas comprenden rodillos ranura~-
dog o guias en los hugos, en cuyas ranuras se pro-

10. longan las periferias de las coronas de tal modo gue
las periferias de las coronas se ajustan friccional-
mente con log fondos de las ranuras.

378 - Aparato segln reivindicacidn 362,
caracterizado porque log husos se hacen girar por

15. una banda gin fin de .‘lmpulsibn, que se ajusta en
poleas motoras fijas en los husos; algunas Qe estas
poleas constituyen también los rodillos ranurados
pars ajustarse en las periferias de las coronas, y
ge disponen mediosg para impulsar uno de dichos hugos

20, a través de una transmisidn adecuada desde un mo-
tor.

385.~ Aparato, segin reivindicacidn 379,
caracterizado porque los husos se montan ajustable-
mente sobre un elemento de base para poderse mover

25, acercandose y alejindose de dichas coronas, y la
correa es de naturaleza eléstica.

398 - Aparato, segin cualquiera de las
reivindicaciones 34 a 38, caracterizado porque las
coronas son de caucho duro o de materiales plasticos

30. anélogos el caucho, y los rodillos ranurados o simi-
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lares, antes citados son de metal.

408 ~ Aparato,.segin cualquiera de las
reivindicaciones 34 & 38, caracterizado porqgue lasg
coronas son de metal y estén provisias, por lo me-
nos en las periferias interiores de las mismas de
material no metdlico, resistente 2l desgaste.

418 - Aparato, seghn reilvindicacidn 408,
caracterizado porque el material resistente a la
friceidn es un caucho de poliuretano.

428 - Aparato para ondular hebras por
falsa torsibn, tal y como queda sibstancislmente
descrito en la presente Memoria, e ilustrado en
los dibujos adjuntos.

Esta Méﬁbria consta de treinta y dos
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