MEMORIA DESCEIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 28 de Noviembre de 1964, con el n2 306,525
en
ESPARA
por VEINTE atios
a hombre de CLUTSOM & XEMP LIMITED, entided britenica, esta=-
blecida en Highfields Faotory, Highfield Road, Coalville,
Leioestershire, Inglaterra, poxr:

» UN MECANISMO DE CONTROL PARA MAQUINAS TEXTILES »

Este invento se refiere a mecaismos acoionables aubo-
mdticamente para incorporar a miquinas textiles para efeobuar
y controlar los movimientos de los componentes que requieren
ser desplazados hacia arriba y hacia abajo o hacia atras y
haecia adelaunte desde una posicidén a otra, o que se les per=
mita defenerse o estar en reposo durante periodos de tiempo
varisbles entre ocarreras, de acuerdo con las exigencias del

dibujo,
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Se han previsto en prineipio mecanismos de acuerdo
con el invento pare su utilizacidén como mecenismos de maqui-
nita para su incorporacién a telares de diferentes tipos pa-
ra efectuar el reglaje de los movimientos de subida y descen-
so de los lizos bajo el comtrol del dibujo.

El invento es aplicsble también para mecanismos de
coﬁtrol para lechos de instrumentos sacudidores, barras de
gufa y componentes semejanbes en mdquinas de tejidos de pun~
to de urdimbre, encaje y mdquinas andlogas.

Un telar estd provisto normalmente de una serie de
lizos deslizables verticalmente conestzdos respectivemente
a los lizos y dispuestos unos tras los ofros y adeptades pa-
re ser subldos bajo el control de un mecanismo de maquinita
v caer individualmente en un oxden relabtivo entre ellos pre-
determinado, para producir un dibujo de tejido deseado.

En la forma normal de mecanismo de maguinita segdn se
construye en la actualidad, una cadena sin fin, (provista de
punbtas, salientes o patillas de control préviamente dispues-~
tas) o una tarjeta perforada, efectda la operacidén de las
palancas que, a través de varios medios de transmisién de mo-
vimiento, levanta las palancas de slza asociadas con los li-
zos, La forma de los medios de transmisidn de movimiento limi-
ta la velocidad de funcionamiento del mecanismo de maquinita
y del telar, Cada uno de los lizos puede ser desplazado so-
lamente de una forme segura cuando el ser levantado, se vence
un muelle o la fuerza de la gravedad para ayudar al retorno
del lizo levantado a su posicidn baja. Tales medios no son
suficientemente seguros para impedir el rebote y la vibra-
cidén de los lizos con velocidad,

Un objeto del invento es proporeionar un mecanismo de
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maquinita de telar mejorado caracterizado por la ausencia de

muelles y disefiado para permitir que tento los movimientos
de sabida como de retorno de los lizos se efectuén de forma
segure = eliminando rebote y vibraeidn.

Una aspireocidén particular es faciliter un mecanismo
de maquinita de telar para que funcione cuando sea necesario
a velocidades sustancialmente més olevadas que 1las que son
posibles normalmente, es deoir, velocidades del orden de gl
menos mil golpes de lenzadera por minuto.

Una aspiracién general es proporeionar una forma de
mecanismo de control mejorada, barata y efioaz, para actuar
en forma selectiva a alta velocidad de una menera segura, ¥
determiner, bajo control, el reglaje de los movimientos rec=-
tilfneos de una serie de componentes que reaquieran ser mo-
vidos unos con relacidn a los otros hacia arriba y hacia aba-
Jo o de un lado a otro.

»n el mecanisno de control de acuerdo ocon este inven~
to estd articulado un eje de accionamiento a cada uno de una
serie de componentes dispuestos adyscenbtemente para ser con-
trolados, por medio del cual el componente puede ser despla-
zado rectilfneamente desde una posicidén a otra y volver otra
vez, de acuerdo ocon las exigencias del dibujo, y cada brazo
de accionamiento, que es capaz de ser hecho oseilar lateral-
mente a un lado o &l otro de una posicén neutra, estd desti-
nado para eplicarse con uno u obro de dos impulsores que flap
quean respectivamente los lados opuestos de dicho brazo y le
han comunicado componentes de movimiento reetilineo de exten~
siones iguales en direcciones opuestas, siendo movible seleo-
tivamente cada brazo de accionemiento a cualquier lado de la

posicién neutra citada en la que el brazo estd separado de
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anbos impulsores, hasta posieclones en aplicacién con uno oual-
quiera de log impulsores y desde esta dltimes posicidn a la po-
sicidn neutra por medio de un sistema de palancas ¢ontroladas
por dos medios de control situados en los ledos opuestos del
brazo respectivamente,

Siempre que el brazo de accionamiento de un componen-
te es desviado lateralmente a oualquier lado de su posicidn
neutra por medio del sistema de palancas asociado, bajo la
influencia del sistema de countrol correspondiente, el brazo
serd obligado sutométicamente a splicerse al impulsor de es-
te lado y el oi tado brazo serd desplazado rectilineamente por
este impulsor bien en la extensién de una carrera en una di-
reccidn o en la direccidn opueste o en la extensidn de dos o
més carreras sucesivas en direcoiones opuestas, dependiendo
todo de la disposicidn de los medios de control.

La disposicibn de los dos medios de control es tal
que después de que cualquier sistema de palancas ha sido mo-
vido en forma selectiva en cuslquier direccién por los medios
de control en el lado correspondiente del mecanismo para osci-
lar el brazo de accionamiento correspondi ente hacia el otro
lado, el otro medio de control debe funcionar & continuacidén
en el sentido inverso para restitulr el sistemn de palancas
y €l brazo a una posicién neutra.

El mecanismo incluye preferentemente medios para blo-
quear cada uno de los brezos de accionsmiento en sa posicién
neutra en momentos apropiados, impidiendo teles medios de for-
ma segpura cualquier movimienbo rectilineo del brazo pero de-
jando libre el brazo para movimiento osoilante lateral.

Serd desorita ahora a modo de ejemplo ume disposiciédn

de construcoidn especifica del mecanismo en la forma de un
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mecanismo de maquinita de telar con referenecia a los dibujos
gue se acompaiian, en los que:

Ia figura 1 es una vista en perspectiva seccionada par-
cial del meocanismo, y

La figura 2 es un alzado extremo seccionado pareigl
del mecanismo,

Las partes iguales se indicaen por los mismos ndmeros
de referencia en los dibujos.

ElL mecanismo estd situado pareialmente dentro de una
envolvente indicada en general en 1 e incluye una pluralided,
por ejemplo ooho, de brazos de acclonamiento 2, de log 3uales
solamente esté representado uno en los dibujos, c¢ada vee de
los cusles se extiende a través de una abertura formada en la
varte superior la de la envolvente 1, y estd conectado median-
te un pasador de artionlascién 3 a una barra o eje 4. Este dlti-
mo a su vez estd conectado mediente un pasador de articulaeidn
5 a un bastidor de lizos (perte del cuel se indica en 6) que
s necesario subir y bajar.

Los diversos brazos de accionamiento 2 estdn dispues-
tos estriectamente verticales, ouando estan en sus posiciones
neutras, es decir centrales, sezdn se representa en los dl-
bujos. Los brazos 2 tienen la forma de barras de seocidn pla~
na, teniendo formado un rebajo'2a en cada uno de los bordes
longitudineles opuestos de oada brazo - a media distaneia en-
tre sus extremos, |

Cada uno de los brazos 2 estd guiado pare movimiento
hecia arriba y hacia abajo y para movimienbto oscellante hacla
los lados opuestos desde su posioidn neutra por dos placas
de gufa verticales paralelas 7 y 8 comeotadas mediante es-

pérragos 9 y soportadas rigidawente sobre la parte superior
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la de la envolventa 1. Las placas 7 y 8 flanguean el brazo
asociado y permiten el deslizamiento longitudinal y el mo-
vimiento oseilante del brazo eutre ellas. La placa & estd
formada con una ranura 8a que se extiende verticalmente de
una longitud proporeionade a la carrera del brazo 2, dentro
de la oual se extiende un espdrrago 10 que sobresale en la
proximidad del extremo superior del brazzo 2.

Las palancas impulsoras 1l para subir y bajar los bra-
zos 2, estdn dispuestess una a oada lado de la fils de brazos
Z. Estas palancas estén montadas pivotablemente junto a un
extremo sobre un pasador de artioculacidn horizonbal 12 (Figu-
ra 1) en un cojinete £ijo 13 de modo que las palancas pusdan
inclinasrse haois arriba y hacia abajo independientemente una
de otra y tienen componentes de movimiento verticeles hacia
arriba y hacia ebegjo, Las porciones extremas de las palancas
11 estén guiedas para movimiento vertical medieante guias (no
representadas) montadas sabre la envolvente 1, Ias palancas
11 son accionzdas, a través de bielas 17 y bridas, desde dos
excentricas 14 montadas sobre un eje de aceionamiento hoxri-
zontal 15 soportado sobre cojinetes dentro de dos alojamien-
tos 16, La disposieidn es tal que las palanoss 11 se mueven
8 través de ocarreras idénticas a las mismes velocidades y
estdn desfesadas una carrera, es decir, cuando una palznoca
estd situade en la posicidn superior, la otra palanca estd
situada en la posicidn inferior. Las extensiones de las com-
ponentes verticales de movimiento de las poreiones de las
dos palanoces 1l asociadas con cada brazo £ son idénbicas.
Las palancas 11 son del tamaio adecuado para que se alojen
dentro de los rebajos 2a de los brazos.

El sistema de palencas para oseilar cada brazo de ace

-6 =



lo

20

25

J0

tra pars hacer que el brazo se aplique aubtomaticemente a la

palanca impulsora 1l eorrespondiente, es decir para hacer que
la palanca entre en el rebajo correspondiente del brarzo, ocom-
prende dos barras de eontrol horizonteles 18, de las cuales
solamente se representa une en el dibujo, que flanquean cada
brazo y estén erticulades mediante pasadores de articulacién
20 sobre las poroiones extremss redacidas de dos pslencas ar-
ticuladas 19, Una espiga horizontel 21 se exftiende entre las
dos barras 18 a través de una ranura longitudinal 2b formada
en el brazo de accionamiento 2., L& ranura es de una lougitud
aproximada a la de la carrera del brazo 2,

Lgg dos palancas 19 esfén montadas pivotablemente cada
una sobre un pasezdor de artieulacidn 22 soportado rfgidemente
sobre una pieza vertical 23 y estdn dispuestas para ser osei-
ladas y movidas en forma de reglas paralelas mediante dos ca-
denas de levas de control sin f£in 24 provistas de una plurali-
dad de series de puntas, salientes o patillas de control pre-
viamente dispuestas situadaes en los lados opuestos de la ma-
cuina. Asf, ceda cadena de levas 24 estd dispuesta vertical-
mente y puede girar sobre un pifidn de cadena superior que pue-
de girar libremente (no visible en el dibujo) y un pifidn de
cadena accionado lnferior 25 montado sobre un eje 26, Cada
eje 26 estéd dispuesto pare ser girado continuamente desde el
eje de accionamiento 15 a través de un tornillo sin fin 27 y
una corona 28, Cada una de las palences 17 esté provista de
un rodillo 29 que puede girar libremente de un di4ne tro mayor
que la anchura de la palanca para proporeionar ur apoyo para
conbacto con las levas o similares de la cadena de control

correspondiente.
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El reglaje del conjunto es tal que cuando ocuslquier
brazo de acoionamiento 2 esté oscilado lateralmente a cual-
gquier lado de la lfnea neutra, la palanca correspondiente 11
estaréd exactamente en linea con el rebajo opuessto 29 del bra-
z0 2,

Ahora serdn deseritos los medios para bloguear o soste-
ner cada uno de los brazos de acclonamiento en su posicidn
neutra en los momentos adecuados en este ejemplo,

Uada brazo de accionamiento 2 estd provisto en su extre-
mo inferior de un espédrrago saliente 30 que, siempre que el
brazo estd osceilado en su posicidn neutra, queds situsdo aubo-
méticamente por encima o por debajo de un blogue fijo 31, mon-
tado sobre la pieza 21, cuyos bordes superior e inferior for-
man topes fijos distaciados. Siempre que el brazo 2 estd en
su posicidn neutra, con el correspondiente bastidor de lizos
6 abajo, el esparrago salienve 30 del brazo 2 estard situado
debajo del extremo inferior del tope fijo &1 y puede hacer
contecto eon el borde inferior del tope; pero cuando el brazo
2 estd en su_posicidn neutra con el bastidor de lizos arriba,
eatonces el esparrago 30 estard situsdo encima del extremo
superior del tope fijo 31 y en conbtacto econ el borde superior
del tope, La suelta de un brazo 2 del tope correspondiente
para permitir que el brazo sea subido o bajado, segin sea el
caso, es por sipuesto, efectuada oseilendo el brazo 2 a cual-
quier lado de su posicidn neutra,

Segln comprenderdn bien los familiarizados con la tée-
nica correspondiente, el prineipio que gobierna el reglaje
de los movimientos verticlaes de los lizos en un telar es que
durante cada movimiento de golpe de lanzadera del telar, algu-

nos de los 1izos estén arriba y otros estén gbajo, siendo va-
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riables estas posiciones a medida que se esjecuta el tejido
pare determinar el dibujo o tejido. Por ejemplo, en un sis-
tema de maquinita que incorpora ocho lizos, son posibles va-
ries ocombinaciones de cambios, de las cuales serdn oitadas
dos shora. Estas son, un ndmero par, tal eomo 2 y 2, y wn
ndmero impar tal como 5 y 1 més 1 y 1, haciendo una repeti-
cidn de 8 golpes de lanzadera. Pars los cambios pares 2 y 2,
el lizo sube sobre una palanca impulsora accionada por excen-
trica y permenece arriba durante dos golpes de lanzadera, ¥y
después de que el 1izo ha sido bajado otra vez por la ¢ira
palanca impulsora, permence abajo duramte dos golpmes &z lan~
zadera y luego sube sobre la palanca impulsora primeremsrte
meneionada, y as{ sucesivemente. Pero si se trata de un ndme-
ro de cambios impar, el 1lizo sube sobre una palanca impulsora
¥ es bajado por la misma palenca, Por ejemplo, en una repebti-
cidn de 8 golpes de lanzadera, el lizo permasnece arribes duren-
te cinoo golpes de lanzadera y desclende durante un golpe de
lanzadera, luego sube durante un golpe de lanzadera y deseien-
de otra vez durante un golpe de lanzadera, siendo efectuadas
en este caso todas las oarreras de subida y descenso por la
misma palanea impulsora,

Preferentemente, cada oadena de control es de una an-
chura suficiente para eubrir todo el jJjuego o serie de brazos
de aoeionamiento de lizos, estendo distanocisdos entre si ade-
cuzdamente las puntas, sslientes o patillas de control tanto
longitudinel ocomo transversalmente & la cadena. Zs deocir, eg-
tdn previstas sobre cada ocadena una plurslidad de filas para-
lelas de puntes, szlientes o patillas gue se extienden longi-
tudinalmente « una para cada brazo de &ccionamiento,

Debe observarse en particular que el mecanismo de co~
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trol de la maguinita de telar deserito anteriormente no inclu-
ye ningin muelle,

Ia presente solicitud que corresponde & la presentada
en Gren Bretefia el 30 de noviembre de 1,963 con el ndmero
47,356/6% se acoge a los benefiecios del articulo 51 del vi-

gente Lgtatuto sobre Propiedad Industrial,

N O T A

Los puntos Qe invenol én propla y nueva que sSe presentan
para gue sean objeto de esta soliocitud de Patente de Inven-
¢idn en Espafia por VEINTE afios son los sigaientes:

19,- Un mecanismo de control para méquinas textiles
que comprende una sSerie de componentes adyaoentemente dispues-
tos a eonbrolar, cads uno de los cuales tiene articulado con
él un brazo de accionamiento por medio del cual el componente
puede ser desplazado rectilineamente desde una posiocidn a
otra y volver otra vez, de acuerdo con la formacidn del di-
bujo ¢ exigencies andloges carzeterizado porque cada uno de
los brazos de zocionamiento es cepaz de ser heoeho oscilar la-
teralmente a ua lado u otro de una posiocidn neutra y estd des-
tinado para aplicarse con uno o el obtro de dos impulsores,
que flanquean respectivemente lados opuestos de dicho brazo
¥ le comunican componentes de movimiento reetilineo en grados
iguales en direcciones opuestas, siendo seleoti vamente movi-
ble cada brazo de accionamiento a cualgquier lado de la posi-
oién neutra eitada, en la que el brazo es separado de ambos
lopulsores hasta posiciones en aplicacidn con uno cualquisra

de los impulsores y desde las dltimas posiciones a la posi=-
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cidn neutra por medio de un sistema de palensas controlado

por medios de control.

292,- Un mecanismo de control segin la reivindiocacidn
1, carasterizado edemés porque el mecanismo no incluye resor-
te alguno,

3%,~ Un meoenismo de control segin la reivindicaeidn
2, en el que el sistema de palancas asociado con cada brazo
estéd controlado por los medios de control situados en lados
respectivamente opuestos del brazo.

42,- Un mecenismo de control seglsc cualquiera de las
reivindicaoliones 1 - 3, en el que ocada brazo de acelionuuiento
tiene un rebajo formado en cade uno de sus bordes laterales
opuestos para reeibir y asi encajar el impulsor en ese lado.

50, Un mecenismo de conbrol segun cual quiera de las
reivindicaciones 1 - 4, en el que cada uno de los impulsores
consta de una palanca de accionamiento pivotada acscionada por
una leva asociada o desde ella, ocon lo cuel ouando un brazo
de accionamiento estd aplicado con ella, este brazo es des-
plazado una carrera gompleta en una direceidn o en la otra
denendiendo de g£i la palanoa de acelonamiento estéd subiendo
0 bajando o moviendose de unz parte a otra, estando dispues-
tas las palaneas de accionamiento una a cada lado de la se-~
rie de brazos,

6%,~ Un meosnismo de eontrol segdn oualquiera de las
reivindicaciones 1 - &, en el que el sistema de palancas aso=-
eiedo eon cada brazo de accionemiento comprende un par de pa-
lancas paralelas montadas para girar & pivotamiento alrededor
de pivotes fljos situados en lados opuestos del brazo, y €0~

neotadas conjuntamente al menos por una barra de econtrol que
tiene una conexidn de espiga y ranura o equivalente con el
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7¢,~ Un mescanismo de control segin cualgquiera de las
reivindicaciones 1 ~ 6, en el que los medios de sontrol o
cede uno de los medios de control consta de una cadena de
control sin fin provista de una pluralidad de series de pun=-
tas, elavijas o patillas de control predispuestas pars accio-
namiento sobre las palaneas pivotadas apropiadas del sistema
de palaneas correspondiente,

8¢,- Un mecanismo de conbtrol segdn la reivindicacidn
7, en el que cada pelanca pivotada estd piovista de un disco
o rodillo de un didmetro mayor que la ascaura de la palagea
para proporciomar un apoyo = tocar por las puatas, clavijas
0 patillas sobre la parte pertinente de la cadena de control
en cuestidn.

92,~ Un mecanismo de control segﬁn ouel qguiera de las
reivindiceolones 1 - 6, en el que los medios de confbrol o
cada uno de los medios de control son operables electrica o
electronicamente e hidraulicamente.

10¢,~ Un mecenismo de control segln ecualquiera de las
reivindicsciones 1 - 9, que lucluye medios para bloguear cada
uno de los brazos de accionamientc en s posieién nentra en
los momentos apropiados, impidiendo imperstivemente tales me-
dios cualquier movimiento rectilineo del brazo, pero dejardo
libre sl brezo para movimiento osocilante latersl,

118,~ Un mecenismo de control segln la reivindicacidn
10, ea el que los componentes a controlar y los brazos son
movibles verticalmente y los medios de bloqueos comprenden
un saliehme sobre cada brazo y dos topes o salientes verti-
calmente espaciados, constituidos por ejemplo por los bordes

superior e inferior de un bloque fi jo, asociado con cada bra-
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129, Un meoanismo de control segdn oualquiera de las
reivindicéoi ones precedentes, en el que cada uno de los bra-
z0s es5 guiado para movimiento por dos places paraleles fijas
que flenquean el brazo, extendiendose un saliente del bruzo
dentro de una rasnura o estria formada en una de las placas
y que se extiende paralela a la direccidn de movimientc del
brazo,
13¢,~ Un meesnismo de control pare maquinas textiles.
Tal y oomo se ha descrito en la liemoria que anteceds,
representado en los dibujos que sé€ acompafian y para los fines
gue sSe han especificado,

Esta Memorias consta de treee hojas eseritas a méquina

por una sola oara,
Madrid, 2 3 ENE 1985

P. A.

.
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