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B S C¢Lyagsy
“Roue basculante"

MEIORIA DESCRIPIIVA
para solicitar
FPATENTES DE INVENCION
en
EspPaAfta
por VSINIE afios ’

‘& nombre de HUARD-U.C.F., SOCIETE ANONYVIE DES ANCTZNS 2TS.

HUARD CARRTERE-GUYOT, FOIDEUR ST UNION CHARRUES-FRANCE, en

tidad francesa, establecida en Chateaubriant (Loire-A’clan—

tique), Prancia, por:

"UIf DISPOSITIVO DE CONTROL JE IA PROFUNDIDAD DE LABOREO D&

) 0S5 INSTRULENTOS AGRICOLASH

-~

El presente invento canclerne a un dispositivo de con

trol de profundidad de laboreo, especialmente de arados re-

versibles, por medie de una rueds basculante que permite re
gular la profundidad de trabajo, sucesivauente de los cuer-
pos de apero que miran hacia la izquierda y de los cuerpos
de apero que miran hacia la derecha, '
Entre los monbajes posibles del dispositivo sobre el
arado, uno de ellos se refiere a2l monbaje cde la rueda basc_g

lante sobre la mrite giratoria del instrumzento denominedo -

’

nchasis®,
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Bxisten tales dispositivos de rueda basculante, espe-
cialmente en los que la rueda pasa necesarigmente por debajo
éel eje de rotacidén del instrunento en la inversidn, por el
hecho de que en estos dipositivos el eje de basculaniento de
la rueda, que permite hacer pasar & la rueda desde la posi--
eidn de trabajo para los cuerpos que miran hacia la derecha
a la posicidn de trabajo para los cuerpos gque wiran hacia la
izquierds, estd dispuesto paralelamente el eje de rotacibn -
del aradoa.

Une forme de realizacidn que evita este inconveniente

8 ya conocida por la patenbte solicitada en Francia 21 15 de
Septieabre de 1,958 y gue lleva el ndmero 1,219,224, En esta
realizacibn el eje de basculamiento de la rueda esté dispues
to perpendicularmente al eje de rotacién de la parte zirato-
ria del arado ¥ el brazo que soporta la rueda, articulado al
rededor de este eje, lleva une pieza de blogueo en foma de
ancla gue viene a engancharse sobre topes previsto a este e-
fecto, uno de ellos para asegurar el bloqueo cuando los cuer
pos que miren hacia la derecha estén en posicidn de trabajo;
previsto el obro rara asegurar el bloguea cuando los cuerpas
sue miran hacia la izquierds estén en posicién de trabajo.

El funcionamiento de este mecanismo, descrito en la pa
tente, estéd basado esencialmente en el desbloguec del ancla
con relacidn a los bopes de blogueo, que se produce bajo el
efecto del peso de la rueda cuando el arada esbtéd levantado -
nor enciza del suelo al fin del surco;

Bsts dispositivo exige por consbruccidn, y tal como se
repressnta, piezas de soporté que canstituyen una caja bas—-
tante cara y pesada. .

BELl objeto del presente invento es un dispositivo de --
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construceiln mis simple y consecuentemente nenes costoso, -

Por obtra parte, no necesitando esta solucidn una caja cerra

da permite por este causa una vigiloncia visual nas conve--

niente del mecanismo de blogueo, facilitand asi la regula-

cidn, el montaje, el sostenimiento, y las reparaciones even
tuales.

En el dispositivo objeto del presente invento, el an-

cla de blocueo esté articulade sobrs la parte giratoria del

arado, estando previstas limitaciones del pivotamiento de es

te ancla; mientras que los topes que permiten el blogueo es

t4n =saportados por el braze de la rueda y son regulables con
relacidn a este brazo para pernitir hacer variar la profun-

didad del trabajo; el braz. de la rueda que estd articulado

& su vez alrededor de un eje fijado sobre el chasis del ara

do y perpendicular al eje de rotacidn dé la parte giratoria

del arado.

Otras caracteristicas del invento se desprenderdn ade
mis de la descripeidn que sigue, la cual estd ilusbrada, so
lanente a titulo de ejexplo, por:

Pig. 1: esquema del arado en posicidn de trabajo;

Fig. 2: vista en alzado del dipositivo objeta del in
vento;‘

seceibn del dispositivo por un plaio lonzgitu-

(8]
.o

Pig.
dinal;.

Pig. 4: representacién es perspectiva de las principa
les piézas del dispositive, a fin de facilitar la coupren--
sibn de ézte;

Pig. 5: a 10: vistas esquemiticas que representan di-

ferentes posiciones del dispositivo en el cursao del pivota-

miento del arado,
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Ta figure 1, representa el arado engenchado detrds de
un tracitor, por medio de un dispositivo de engenche, por --
bielas 1 7 2; esbando constituido este arado por un tren de -
lanbero 3 y une varte giratoria 4 cuya inversifn estd manda
da de una manera cualquicra cuando el arado es elesvado por
cneina del suelo por el sistema de enganche. El arado esté
representado wn posicidn de trabaejo, descansando la rueda B
sohre 2l suelo,

BEn las figures 2, 3 y 4, ol dispositivo de control -de
profundidad representado lleva la rueda 5, montada loca so-
bre el extremo de un brazo 6, Este Glbtimo pivota alrededox
de un gje 7 soliéario del chasis del arado por nedio del so
porte 8 sobre el que estéd fijado el eje 7, El braz de la -
rueda estd prolongado por un placa de rezulacibn ¢ gue lle-~
ve mortajas 10 provistas en su periferia, y preferentemente

o

en el lado opuesto al soporte 8, de asperezas gue peruiten

un bloguso eficaz conbra la placa de resulacibn de los to--
pes de blogueo 12, atravesado un tope 12 a cada una de las
dos mortajas; Estas norbajas estén dispuestas simdtricanen~
te con relacidn al bram de la rucda y concénbricamente con
el cubo 6a que se acufia sobre el eje 7 {las asperezas Deri-
féricas en las mortajas 10 son por ejemplo dientes radiales
con relacibn al cubo 6a y arandelas ranuradas con dientes -
correspondientes que pergﬁien blogquear los topes 12 conbra
la placa 9), Lo

Bl soporbe B del eje 7 estéd unido al chasis del arado
por un nedio cualquiera por ejemplo pernos; este soporte lle
va ua eje 13 alrededor del cual pivova el ancla 14 cuyo ex-

treno opuesto a la arbticulacidn estéd terminado por dis pi--

cos l4a ¢n forma de ganchos, cuyos plcos vienen a enganchal
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se sobre los topes 12. Un tope de parada 15 solidario del so
porte 8 sobresale de este soporte e interiiere con los extre
umos de los topes 12 cuando bascula el brazo 6 de la rueda; -
dicho de otra forma, este tope de varada 15 impide un bascu-
lamiento completo de la rueda‘con relacidén al eje 7 y en par
ticular elirazo de la rueda no puele abtravesar la vertical -
con relacién al suelo.

Unos btacos dispuestos simétricamente con relacibn al ~
eje 13, limitan, & una y otra parbe de un plano gue pasa por
el eje 17 y el tope 15 el pivotamiento del ancla 14; el eje
13 estd dispuesto en el plano que pasa por el eje 7 y el to=
pe de parada 15 ¥y paralelasecnte al eje 7: Los ftacos 16 impi-
den pues al ancla 14 colocarse verticalmente bajo el efecto
de su peso;

El brazo de la rueda 6 estd unido sobre el eje 7 por -
nedio de un sistema cualquiera o conocido que pemnite frenar

¢l pivotamiento de la ruaeda durante su basculamiento, de ma-

nera qus limita los chogues,

Ias fizuras 5 a 9 nuostran esquemiticamente las posi--
ciones principales sucesivas del dispositivo de control de =~
profundidad descrito, durante la inversién de la parte zira-
toria del arado,

Ia fizura 5 amuestra ¢l arado en su posicidén de trabajo
antes de la inversidn; la reaccién P del suelo sobre la rue-
da 5 tiende a mantener a1 tope 12 y"al ancla 14 e¢n su posi--
cidn de enganché.

La figura 6 muestra el arado al comienzo de su eleva--
cidn, antes de la operacidén de inversidn propiamente dicha -

.

de la parte giratoria. La rueda 5, bajo el efeclto de su peso,

_separa el tope 12 del gancho del ancla 14 por pivotauiento de
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esbe ancla alrededor de su ¢je 15; @abo por el hecho de que
siendo la distancia desle el zancho al eje del ancla mns D@
quefia gue la del tope al eje 7 ¥ en el curso de la oscila--
cidn hacia abajo de la rueda, el jancho del ancla se aleja -
con relacidn al eje 7,

Lo fizura 7 muestra el arado en la mitad de su movie=
iaiento de inversidn. Bfectudndose la rcbacidn en el sentido
de lz fleche R, la rueda bascularéd con relacidén a su ejec 7

en el sentvido de la flecha D,

g

a fizura 8 muestra el comdienzo del pivotariento Cel
arado en el lado opuesto al representado en las Tijuras 6 ¥
6. Ia rueda 5 bajo el efecto de su peso se articula alrede-
dor del eje 7 mientras gue el ancla 14 pnivota alredelor de
su eje 13 en los sentidos indicados por las flechas I ¥ Hﬁ-
Il pivotamiento del ancla estd limitado por vl taco 16 mien
tras gue el pivotamiento de la rueda 5 estéd limibtado nor el
tone de narada 15 porx intermedio del tope 12,

Lo fizura 9 representa el arado siempre en posicidn -
clevada, hauiendo torainado la rueda en basculamiento, El =
tope 12 estd en conbacto con 1 tope de :mrada 15 nero por
causa del peso de la rueda con relacidén al del ancla, el an
¢la 14 es levanteda por el tope 1&,

Ia figure 10 representa de nuevo el arad en posicibn
¢e trabgjo cuvanfo la rueda 5 reposa sobre el suelo, El .ovi-
unietbo ascendente de esta rﬁed& ho producido un descenso co-
rresponciente del topz 13, Bl ancla 12 ha seguldo cl descen-~
s0 de este tope 18 hasta gue el enganche dol tope en ¢l gan-
cbo 14 g haya porado el pivotaaiento hacia arriba de la rue-
a 5,

53 comprende ficilmente que regulando convenienbemente
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las posiciones de log toses 12 se determina la profundidad

.

de laborco separadesente vara los dos grupos de cuerpos de

-~

apero gué miran uno hacia la derecha y obro bacia la izquier
da,

El dispositivo de control de profundidad descrito pre
centa esencialmente las ventajas siguientes:

a) Mecanismo de peguefio pese y por lo tanto poco cos-
tos0.

b) Eecanismo que ne necesita una caja gue encierra el
conjunto del dispositivo ya qus por una parbte el soporte 8
conprende piecas fijadas siuplemente (eje 7, tacos 16 ¥ t05
pe (e parada 15, anela 14) nientras qﬁe por obra parte el -
brazo de rueds arbiculado sobre el ejé 7 comprende los tO--

.

pes 12 y el nedio de regularlos;
¢) por causa de esbe simple montaje, una accesibilidad
feeilitada al mecanizmo de regulacién y Ge bloguco.
La presente solicitud gue corresponde a la presentada
en Francia, con fecha 11 de Marzo de 1;964, bajo el Mmero -

B, V. 967,039, se acoze a los beneficios del articulo 51 del

visente Estatuto sobre Propiedad Industrial,
NOTA

Los puntos de invencidn propis y nusva,que se »resentan
para que sean objeto de la presente solicitud de Patente de -
Inveneidn en Esmfia, por ViINTE aflos, son los sizuientes;

12, - Un dispositivo de conbrol de la profundidad de -
laboreo de los instrumentas agricolas, 7y narticularmente de =
los arados reversibles, constituido »or una rueda de control

zontada pivoteblemente sobre el chasis giratorio en el instru
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mento, nivotamiento realizade alrededor de un eje solidario
del chasis y merpendicular al eje Ge robaclén de la parte -
sirvatoria; comprendiendo el mecenismo Ce bloguso esencial--
uente un ancla articulada que lleva un exbtremo sobre el que

astén dispuestos dos ganchos de blogueo, ¥ bopes Gu bdlogueo

oy

cue veraiten solidarizar en posicidn enganchada ¢l brazo de
rueda con ¢l chasis del arado; dispositivo caracterizado ==~
por que el ancla de blogueo estéd articulado alrededor de un

eje solidario del chasis del crado, wmientras que el brazo -

[N

~

de rueda esté prolongado por une placa provista de uortajas
Vd » 'Y ] . 4 N N a

concéntricas al eje de rotacidn, en las gue pue.en cstar cie-

tuados topes de blogueo previstos para poder engancharse con

los picos en forma de gancho del ancla articulada,

28, = Un dispositivo segln la reivindicacién 1, ccrac=

-

terizado por que estdn previstos tacos solidarios del chasis
o del soporte del dispositivo para impedir al ancla tomar --
una posiciln vertical; y (ue la obligan asi en sl curso del

funcioneiento a colocarse siempre opuestamente al ejo de pi

vobtamiento de la rueda con relacidn a la perpendicular ala -

linea que une el ejc de pivobamiento del brazo de la rueds -

al eje de articulacidn y qus pasa por el eje de articulacidn

del ancla.

32: - Un dispositivo segﬁﬁ las,reivindicociones 1 o 2,
coracterizado por cue un towve de narada solidario del dispo-
sitivo o del chasis del arado impide al brazo de rueda adop=
tar unc posicidn verticel; y le obliga asi a enconbrarse siea
pre opuesto al eje de articulacidn del ancla con relacibn a
la perpendicular @ la linea que une el eje de pivoﬁamiento -
dz1l brazo de rueda al eje de articuwlacidn cel ancla J que voe

sa por el eje de pivobamiento del brazo de rucda,
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42, =« Un dispositivo de control de la profundidad de
laboreo de- los instrumentos agr:’.colas'.

Tal v como se ha descrito en la Memoria que antecede,
_:cepresen“cado ¢n los dibujos que se acompaflan y con los fi-
n3s que se han especific ado‘.

La wresente Nemoria consta de nueve hojas, escritas a
waguina por una séla cara..

Madrid,
P, A,
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