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MEMGRTA DESCRIPTIVA

DE UNi PATENTE DE INVENCION, POR VEINTE ANOS N ESPala, A FaVOR

DE DON JESUS FERNANDEZ GONZALEZ, DE NaCIONALIDAD ESPANOLA, Ri-

SIDENTE BN BILBAO (Vizcaya) Alameda de Urquijo, 66-5%
sobre:

"MEJORAS INTRODUCIDAS EN I0S MOTORES SINCRONO DE TIPO OSCILan-

BEs conocido que en todo motor monofdeico de tipo oscilante,
es decir, aguel en que las acciones electromagnéticaes produci-
das por un inductor mulbtipolar en metal ferroso ejerciéndose
directamente cobre los polos de un rotor de imentacibn multipo-
lar, sin la intervencién de acciones secundarias resultantes
de la presencia de elementos defasadores, tales como espiras de
cobre sobre ciertos polos, o el condensador sobre una parte del
bobinado productor del campo y en el cual, por este hecho, nin=-
guna accibn determins la direccidn de la rotacibn, la ausencia
precisamente de estas acciones secundarias ¥y directrices dan

lugar a un diagrama de par, tal que sus caracterfsticas princi-

pales es el paso por un valor mulo entre los valores méximos;
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egtos valores nulos estén de manifiesto sobre posiciones del
elemento mévil del motor o rotor de tal maners que los polos
de ese @ltimo se encuentran colocados mirando al centro magns-—
tico de las mzsas polares del estatok inductor, mientras que
los valores méximos corresponden a une posicién de los polos
del rotor mirando intervalos entre dos polos sobre el estator.

Bs evid-nte que, en esfas condiciones, un tal motor estd
definico no solamente por um par de caracteres pulsatorios muy
acentuados acarreando inconvenientes, tales como el ruido y una
deterioracibn ripida de los soportes vero aiin corre el peligro
de no srrancar si, en una parada, el rotor estd coloczdo en uns
posicién de par nulo.

Lo presente invencién estd coracterizads por el hecho de
que ciertos polos del estator son reducidos en sus dimensiones
de tal manera que el centro magnético de esos polos queds des—
centrado con relacién al centro magnético de los polos y la fi-
gurs no se ha reducido.

En esencia consiste en una construceién del inductor tal
qué, por efecto de una forma apropisda de ciertos polos, no
pasa nunca por un valor nulo. En virtud de ésta veniaja el pe-
ligro de no arrsnoue estd eliminado y contrariamente, su fun-
cioncmiento se carascteriza por la susencia de los ruidos ¥y uns
dieminucidén de vibraciones.

Pure mejor comprensidn de los puntds de la presente solici-
tud de invencidn, se adjunten dibujos a los cuales se hard
constante referencia & lo largo de le misma, siempre a titulo
de ejemplo no limitativo.

Lg figura 18 representa las posiciones relativas de los po-
los de un estator y de log polos de un robtor; estos dltimos
hsbiendo sido colocados frente al centro megnético de cada uno
de los polos del estator.

La figura 28, representa los polos del rotor estando cen-
trados sobre los intervalos entre los polos del estator.

La figura 32, representa el diagrama del par de un mobor
oscilznte en el que no estd previsto el objeto de la invencién
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¥ en el que se hacen resultar las variaciones de par en funcién
de la posicidn de los polos de rotor con relacién a los polos
del estator, donde el valor O corresponde a la posicién: polos
del rotor frente al centro magnético de los polos del estator
mientras que el valor méximo corresponde a la posicién de los
nolos del rotor frente al intervalo de los polos del estabor.

La figurs 48, mientras que los dos primeros polos del esta~-
tor N y S son de forma geométrica correspondiente al dibujo
tebrico en los polos de todo motor de tipo, a polos alternados,
ge trata de hacer observar que el volo siguiente N, tiene di-
mensiones reducidas con relacidén =l precedente y més particu-
larmente su anchurg ha sido reducide & la mitad.

Lz consecuencia de ésta reduccibén de polos precisados con=-
duce a observer que su centro magnético se encuentra despla-
zado (9), es decir, de una cantidad con relacién = la posi-
cidn (8) gue hubiera ocupado, si 41 hubiera sido mantenido
en toda c¢u anchura. Iuego si se considersn las acciones magné-
ticas resultando ls posicidn relativa del polo W° sobre el es—
tator de una parte y el polo N, sobre el rotor, mirgndo al po-
lo N’ de otra parte, se observard que ge encuentra més en con-
diciones de par nulo puesto que los cenbros de los polos con~
cernientes estdn distentes de un wvalor "d" = D/2.

Uh~z operacibn semejente puede ger provocadas por un polo
S del estator que se hace S’ y se encuentra ag{ decalado 0 ex-
céntrico con relacién a otro polo § del estator de un valor
nqn = D/2°

EL hecho de una reduccibn de la anchura de un polo condu~-
ciendo a un descentrado magnético de dicho polo con relacibn
gl centro magndtico de un polo no reducido, acarres pues la
supresién del par nulo puesto que esta operacién ha tenido
por consecuencia en el conjunto rotor-estator de superponerse
en zonas-de par nulo, tales comé las gque figuran por la posi-

cibn relativa de los polos N y S ~figura 48~ de zonas de par
real representadas por las posiciones relativas de los polos

descentrados N’ y 8’ con relacién a los polos N y S del rotor.
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La figura 58 muestre como el diagrams (12) del par de un
motor zsi mejorsdo, se encuentra modificzdo con relaciln a
(13) del mismo motor no dotado del perfeccionemiento correspon-
diente a ls invencién que nos ocupa.

Aparece sobre la figurs 58, que el diagrama (12), que se
refiere a un motor modificado, esté caracterizado por un valor
nédxino interior al del motor no modificado representado en
(13)+ Esta diferencia proviene de la disminucién pura y simple
de la superficie de ciertos polos. Mientras que el diagroma
(13) desciende a un valor 0, el diagrama (12) alconza un valor
de par minimo netamente superior al vzlor 0. Ademds, la com-
parceidén de los dos dizgramas pone en evidencia la disminucidn
del par pulsatorio tan perjudicial en este tipo de motores.

EL nfmero de polos que, en un motor conforme a la presente
invencién, deberén ser descentrados podrid variar segfn el nd-
mero total de polos del mibtor que se estudie.

Serd 16gico, en todos los casos, considerar que el mejor
rendiniento ser# obtenido con uma relacién de 1 a 2 entre el
nfmero de polos modificados ¥ el ndmero de polos no modifica-
dos, quedando bien entendido que es posible modificar ese nd-
nero de polos.

Igualmente, el descentreo de un polo solamente 0 de un nt-
mero de polos demasiado reducido con relacién al némero total
de polos serfa de una eficacia muy reducida, la excentricidad
de todos los polos, seria ineficaz puesto que nos conduciria
entonces a una situacidn de encontrarnos con un conjunto esba-
tor, con todom sus polos semejantes, que presentarfa una zona
de par nulo en correspondsncia con el centro magnético de to-
dos los polos.

Con el objeto de no introducir un desegquilibrio dinémico
en un movimiento, es preferible retroceder a este descentreo
de polos por pares, teniendo culdado, en particular, de descen—
trar el par o los pares de los polos, que sean consecubtivos o
né, pero en ol mismo sentido. En efecto, =i esba condicibn no

estd respetada, el efecto buscado, a saber ls supresién del par
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nulo, no es alcanzado, puesto que el efecto producido por un po-
lo descentrado en un sentido estd en un lado por el efecto con-
trario producido al mismo tiempo por el otro polo de polaridad
diferente y colocado simétricamente con relacién al centro de un
polo del rotor. EL retogue de uno o verios polos, segfin la in-
vencién, puede ser efectuado sobre cualquier forma de polos.

& titulo de ejemplo las figuras 62 y 78, representan polos
trianguleres modificados segfn la invencidn.

Si bien la forme de ejecucibn aquf descrita constituye apli-
cacién preferente de la presente invencidn, podrin introducirse
modificaciones de forma y de detalle sin que por ello varie la
esenciclidad de la mismu, la cual se reivindica en la siguisnte

HO®a
En resumen; la precente solicitud recazerd sobre las siguien-
tes reivindicaciones:

le.-Mejoras introducidas en los mobores sinecrono de tipo
oscilante, caracterizadas porque ciertos polos del estator son
reducidos en sus dimensiones de %zl maners que el centro magné-
tico de esos polos queds descentrado con relacidn al centro
magnédtico de los polos y ls figura no se ha reducido.

28,~llejoras introducidas en los mobores sincrono de tipo os-
cilente, segin la reivindicacidn anterior, caracterizadas vorque
consiszten en una construccidn del inductor tal qué, por efecto
de una Torma apropisda de ciertos polos, no pasa nunca por un
valor nulo, y en virbud de ello el peligro de no srrangue estd
eliminade y contrariamsente, su funcionzmlento se caracteriga
por lu ausencia de los ruidog y una disminucidén de vibraciones.

3é.-lejoras introducidas en los motores gincrono de tipo
oscilante, seglin las reivindicaciones anteriores, ceracterizadas
porque el nimero de polos que deberdn ser descentrados, varierd
seglin el ndmero total de polos del mofor que se estudie, siendo
légico, en todos los casos, considerar que el mejor rendimiento

serd obtenido con una relacidn de uno & dos entre el nimero de

polos no modificados, pudiéndose modificar no obstante.

&,-lejoras introducidas en los motores sincrono de tipo
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oceilente, sesin las réivindicaciones an'tériores;, carecterizadas
porgque al objeto de no introducir un desequilibrio dinémico en
un movimiento, seréd preferible retroceder al descentrsdo de po-
los por pares, teniendo cuidado en particular, de doscentrar el
per o los pares de los polos, que sean consecutivos o nd, pero
en el mismo sentido.

58 (~ILsJORAS INTROLUCIDAS 1N LOS MOTORES SINCRONO D TTPO 0fe
CILaNTE.

Seglin se describe en la presente memoria gUe consta de geis
hojas escritas a méquina y dibujos.

HMadrid, 26 de noviembre de 1.964
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