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que se acompaiia a la solicitud de una ":T
......................................... PATENTE DE INVENCION i
por.. VEINTE. afios en Espafia, por... "UN_SLSTEMA DE

PRIORIDAD: de la solicitud de patente esgtado-
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‘papel.

. La presente invencidn se relaciona en general con mg'1
quinaria comercial y sistemas de control para la misma y més
particularmente con un sisteme de esoritura automatizado que
incluye una méquina de escribir u otra méquina comercial que
puede dotarse ventajosamente de medlos de coordinacidn numé-
ricos que respondan & cliertas operaciones funcionales de la
méquina de esoribir, tales como las relacionadas con el movi
miento coordinedo de una lédmina de papel de 1fnea a 1fnea y
con el espaciamiento del mecanismo de imprimir & lo largo de
cualquier 1fnea determinada entre una y otra posicidn de im-
presidn de caracteres a lo largo de la misma.

Los principlos inventivos que mds adelante se descri-
ben con detalle estén particularmente adaptados a su utiliza-
cidn en un sistema de escrituras automatizado tal como se des—
cribe en la solicitud copendiente, de propiedad comﬁn, numero
sedado 227.767, para "Sistema de Escritura®, depositada el 2
de octubre de 1963, 1ncorporéndose en la pregente a efectos d
referencia la descripecidn de dichs solicitud. Los componentes
bdsicos del slstema de escritura descrito en la solicitud n®
227.767, comprenden una unidad de escritura en forma de méqu;
ne de escribir eléotrica; medlos de registro de operaciones
en forme de medios punzadores para codificar una cinta de pa-
rel o similer; y medios reproductores de operaciones en forma
de medios lectores para traducir informscidn slmacenada en una|
clnta de papel o similar en sefiales eléctricas, sistems de oir
cuito de control énergizéble por las sefiales eléctrioas, vy me-
dios accionadores de la unidad de escritura que responden a
la energizaci5n del sistema de circulto de control y estdn co
nectados a la unidad de escritura para producir su funcion&--

-

miento de acuerdo con la infrmacidn contenida en la cinta de
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‘escribir puede dividirse en espacios de impreslén individua-

decir la ordenada. Andlogamente, puede situarse numéricemente
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égenéral, el concepto de "coordinacidn numérica® ge |

relaciona con el hecho de que cualquier 1lémina de papel sobre

la que han de imprimirse caracteres mediante una méquina de

les definidos por 1lfrieas verticales y horlzontales espaciadas.
Las 1fneas horizontsles estarfan espaciadas en una distancia
representativa del movimiento vertical comunicedo & la 1dmina
de papel por una operacion de desplazamiento coordinado de la
méquina de escribir por rotacidn, por ejemplo, del rodillo de
la misma. Las lfneas verticales estarfan espaciadas en una
distancia igual a le distancia horizontal entre caracteres im
presos adyacentes determinada, por ejemplo, por la longitud
del movimiento horizontal de la cabeza impresora de la méqui-
na de escribir respecto al rodillo durante el accionamiento
del mecanismo de escape o espaciamiento entre operaciones de
impresidn. Cada posible espacio de impresidn de cualquier 1§
mina de papel puede designarse por consiguiente separada y dig
tintamente. En la presente invencidn, se utiliza un sistema
coordinado tal como, a efectos de explicacidn y descripcidn
generales, un sistema convencionsl de coordenadas X-Y en el
que X-X representa un eje horizontal de alwisas e Y-Y repre-
senta un eje vertical de ordenadas. La coordenada horizontal
de cualquier punto medida a lo largo del eje X-X se designa
como la abscisa y la coordensda vertical de cualquier punto
medida & lo largo del eje Y-Y se designa como ordenada. De es
ta manera, cualquier lfnea horizontalmente extendida de espa
clos de impresion sobre la lémina de papel puede situarse ai
gitalmente o numéricamente por un némero de referencis u otra

dgsignacién; a lo largo del eje Y-Y por la coordenada Y, es -
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cualquier espacio particular a lo largo de una lfnea horizon-

tal particular de espacios de impresidn mediante un numero de
referencia u otra designacidn a lo largo del eje X-X por la
coordenada X, es decir la abscisa.

Un objeto general de esta invencidn es la provisidn
de un sistema de escritura provisto de sistemas de ocontrol -
miltiples en el que uno de los sistemas de control estd inte
grado con el sistema de escritura por medios de coordinacidn
nuhérica ¥y por consigulente los otros sistemas de control pue
den coordinarse numéricamente.

Puede utilizarse un sistema de control numéricamente
coordinado para generar sefinles de control a efectos particu
lares en momentos particulares. Por ejemplo, tales sefiales de
control pueden.utilizarse~para situar una lémina de papel y
localizar un particular espacio de impresidn de una manera -
particular, a fin de causar la impresion de un cardcter parti
cular en un espacio de impresion particular, causar la inser-
cidn de un-grupo particular de caracteres en un lugar parti-
cular, causar el funcionamiento de equipo relacionado en mo-
mentos particulares, transferir datos o infrmacidn entre sis
temas separados en momentos particulares, etc.

Los principios inventivos tienen particular utili-
dad en rekcion con el completamiento automdtico de formularios
impresos que presentan blancos en diferentes lfneas Yy en di-
ferentes posiciones en 1lfneas partioulares. Un objeto de esta
invencidn es la provisidn de una inorementada adaptabilidad
en la programacién de formularios impresos y en la variacidn
de formatos de blancos particulares a rellenar en programsas
particulares. Un importante aspecto del sistema en cuestidn

 es la posibilidad de ﬁroducir'y utilizar mﬁltiples sefiales de
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“control en cualquier espacio de impresidn de una ldmina de pgﬁ
pel e incrementar asi grandemente el émbito de programas y forx
matos de formularios impresos. La presente invenocidn permite
1a programecidn de un sistema de escritura automdtico de acueq
do con los espacios de 1mpre816n de un formerio, en virtud de
lo cual pueden incluirse o son capaces de inclusidn en el sisg |
tema clertas sefinles de control predeterminadas, de una mene-
ra particular y para un fin particular en lugares particula-
res de los espacios de impresidn, .

Otro objeto general es la provisién'de medios de coor-
dinacidn numéricos directemente correlacionados con la coloce-
cidn de la ldmina de papel en la mdquina de escribir. Asi, -
otro importante aspecto de los medios de coordinacidn numéri-
cos en cuestidn es la posibilidad de correlacionarse continua
vy autométicamente con la colocacidn de la cabeza de 1mpresi6n
respecto a una 1émina de papel programada, de manera que el
sistema de control se encuentre siempre en fase con el espaclo
de impresidn alineado con la cabeza de impresidn en cualquier
momento determinado entre la iniciacidn de un ciclo programado
de funcionamiento y el completamiento del ciclo programado de
funcionamiento, mientras la lém;na de papel permanezca en relg
cidn fija con el rodillo, independientemente de la secuencla
intercalada de movimientos de-1 papel respecto a la cabeza de
imprimir.

Otro objeto de la presente invencién es la provisidn de
un sistema de_escritura'automético dotado de sistemas de con-
trol mﬁltlples que son capaces de funcionar separada o coope-
réntemente en cualquier posicidn de impresidn sobre una pleza
d? papel en respuesta o por medio de una o mas sefiales obteni-

das de medios lectores numéricamenteycoqﬁinados‘y dispositivo
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'Un objeto mas especffico‘de esta invencidn es la pro-
visidn de medios de coordinacidn numérica para un sistema de
escritura autométlcé, utilizando una méquine de escribir eléc
trica o aparato similar, integrados con el sistema de escritu
ra y que pasa a formar parte integrante del mismo dependiendo
de la mdquina de escribir eléctrica y utilizable en conjun-
cidn con la misma, de una manera que correlaciona el funcio-
namiento de medios lectores numéricamente coordinados con el
funcionamiento de la mdquina de escribir, de manera que los
medlos lectores numéricemente coordinados se encuentrén en to
do momento funcionalmente.en fase con la mdquina de escribir,
Es decir, unos medios de almacenamiento de datos tales como
cintas cokificadas, estdn asociados a los medios lectores pa
ra proporcionar clertas seflales'® control pare cliertas posi-
clones de escritura, es decir en un particular espacio de im
presidn de una pieza de papel en una mdquina de escribir. Una
completa sincronizacidn en un programa determinado requiere
la provisidn de las mismas. sefiales de control en la misma po
sicidn de escritura, independientemente de  cambios o interrup
ciones en la continuidad del programa o en un formato particu-
lar. Por ejemplo, la continuided del programa se interrumpe |
con frecuencia por el operario durante el funcionamiento au-
tomdtico para reallzar determinada operacién manual sobre la
méquina de escribir,.que puede causar un movimiento de inver-
sidn en los medios desplazadores y espaciadores, en uno u -
otro 4 en ambos, de la méquina de escribir.

Asi, otro objeto de la invencidn es la provisidn de .
medios de coordinacidn numérica en un sistema de escritura -

que responden directa y positiveamente a todos los movimientos

" de cinté codificada asociade o elemento Similar,
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| trol respecto a la posicidn del papel una vez que ha empeza-

-

funcionales de una pieza de papel en la méquina de escribir
causados por cualquiera de los mecenismos de dicha méquina,,
de manera que las columnas de codificacidn particulares de
las cintas asociadas a los medios lectores numéricamente coor
dinados tienen una particular relacidn con la pieza de papel
que permenece igual durante una operacidn de escritura hasta
que, y & menos que, la pleza de papel sea fisicamente movida
respecto a la méquina de escribir sin un correspondiente mo-
vimiento ffsico del mecanismo de dicha mdquina. En otres pa-
labras, los presentes medios coordinadores numéricos estén -
adaptados para tener una completa sincronizacidn con las par
tes de la méquina de escribir que producen el movimiento de
una lémina de papel y también el espaciamiento desde un espa
cio de impresién al sigulente, de masnera que se mantenga la
sincronizacidn hasta que la pleza de papel es soltada de una
posicién asegurada en la méquina de escribir sobre el rodi-
1lo, Por consiguiente, mientras el papel sea movido de una
manera normal por rotacidn del rodillo sin deslizamiento, la’
sincronlzacidn entre los medios lectores numéricemente copr-
dinados y la cihta ¥y el movimiento funcional en que & incu--
rre en el sistema de escritura, serd mantenida.

A este respecto, un objeto mds espec{fico de la pre-
sente invensidn es la provisidn de medios accionadores mecd-
nicos para accionar un dispositivo érogramador, tal como una
cinta, un disco o similar, en sincronizacidn con el movimien
to efectivo en la mdquine de escribir de una pieza de papel,
causado por movimiento coordinador ¥ desplazamiento del ca-
rro, etc., de manera que el operario de la méquina no pueda

causar involuntariemente el desfasamiento del sistema de con-

do un programe particular. Por ejemplo, en los dispositivos
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programadores del arte anterior, cuando se comete un ;rror
en cualquiera de las operaciones de escritura, el formulario
o lémina de papel se destruye ordinariamente por completo por
'que dicho formulario no puede desplazarse sin destruir la -
gincronizacidn. En el presente dispositivo, el operarlio puede
desplazar el papel hacia adelante o hacla atrds moviendo coor
denadamente el rodillo sin destruir la continuidad del pro--
grema y su sincronizacidn. Se comprenderd fdcilmente que si
no se disponen clertos medios para mantener la sincronizacidn
ésta se destruird cada vez que el operario o algin otro fac-
tor interrumpa la normal continuidad del programe. Sin embar
g0, en la presente dispbsicién, el operario puede mover y/o
espaciar el rodillo de la méquina de escribir manualmente sin
perder la continuidad y la sincronizacidn del control del pTro
grama de la méquina.

‘Seguidamente se describen con detalle versiones ilus-
trativas de los principlos inventivos con referencia al dibu
Jo adJunto, en el cual:

La figura 1 es una vista en planta, con porciones arrayg
cadas, de un sisteme de escritura que incorpora los princi--
pios de la presente invencidn.

La figura 2 es una vista en seccidn parcial tomada a
lo largo de la 1fnea 2-2 de la figura 1.

La figura 3 es una vista en seccidn parcial tomada a
lo largo de la 1fnea 3-3 de la figura 1.

La figura 4 gs una vista en seccidn tomeda & lo lamo
de la 1f{nea 4.4 de 1a figura 1.

La figura 5 es una vista en alzado lateral parcial del
aparato mostrado de la figura 1.

La figura 6 es une vista en seccidn parcial tomada a
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Lo largo de ia 1fned 6-6 de la figura 5.

La figura 6a es una vista en seccion parcial tomada a
lo largo de la 1lfnea 6a-6a de 1la figura 5.

La figura 7vés une vista en alzado lateral posterior de
una porcidn del aparato mostrado en la figura 1.

La figura 8 es una vista en seccidn tomada a lo laréo
de la 1fnea 8-8 de la figura 2.

La figura 9 es una vista en seccidn parcial tomada a
lo largo de la lfnea 9-9 de la figura 3.

La figura 9a es una vista en perspectiva despiezada o
.desarticulada de una porcién del aparato mostrado en la figu-
ra 8.

La figura 10 es una vista esquemdtica de una porcidn
del sistema de circuito de control para el aparato mostrado
en la figura 1.

La figura 11 es una vista esquemdtica de otra porcidn
del sistema de circuito de control.

-La figura 12 es otra vista esquemética de otra porecidn
del sistema de circuito de control.

La figura 13 es otra viste esquemdtica de otra porcidn
del sistema de circuito de control.

La figura 14 es una vista eSquemética de otra porcién
del sistema de circuito de control.

La figura.15 es una viste esquemética de otra porcidn
del sistema de circuito_de control, y

La figura 16 es un esquemé en bloques de un sistema de

escritura illustrativo que incorpora los principios inventivos.

Con referencia ahora a la figura 1, el dispodtivo de

|eoordinacidén numérica en cuestidn estd incorporado en un sis-

tema de escritura dd tipo descrito en la citade solicitud n®
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227.767, que comprende una unided de escritura en forma de - |

méquina de escribir eléctrice 3G medios lectores 32 para con-
trolar el funcionamiento de la‘méquina de escribir de acuerdo
con sefiales eléctricas generadas desde una cinta de papel co
dificada 33, y medios punzadores 34 para registrar operacio-
nes de la mdquina de escribir mediante codificacidn de una -
cinta de papel 35. El sistema de escritura va montado dentro
de una envoltura comin 36 y accionado por una fuente de ener-
gfe comin tal como un motor eléetrico 37. Bl teclado 38 de la
méquingfle escribir estd situado en el frente de la méquine -
Junto con grupos interruptores 39, 40 de control del sistema.
El dispositivo lector 32 forma parte de un primer sistema de
control que incluye medios para generar sefiales eléctricas
de stuerdo con la cinta codificada 33, sistema de circuito de
control energizable por las sefiales eléctrioas Yy medios acclg
nadores conectados. a los diversos mecanismos de accionamiento
de la méquina de escribir y que responden a la energlzacidn
del sistema de circuito de control por las sefiales eléctricas
para causar el funcionamiento selectivo de la mdquina de es-
cribir., El primer sistema de control es bdsicamente un sistg‘
ma. reproductor de operaciones quepuede utilizarse pera dupli
car repetidamente una secuencia de operaciones de la méquina
de escribir, tal como por ejemplo. en la produccidn de una car
ta formulario. Sin embargo, el dispositivo lector 32 puede -
utilizarse tamﬁién~para generar sefiales eléctricas a utili-
zZar en otros sistemas de control.

La méquina'de escribir puede ser de disefio convencio-
nal y, en la versidn ilustrativa, incluye medios desplazadores
y medios espaciadores para variar rectilfneamente la posicidn

de una pieza de papel.respecto al mecanismo. impresor de carag
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~ teres. Los términos medios desplazadores y medios espaciado- -
res se usan genéricamente para referirse a cualquiera de los
mecanismos convencibnales, o dispositivos funcionalmente equi

"valentes, que. pueden utilizarse para desplezar el papel entre
1f{neas de 1mpr§sién hdrizontales espaciadas y para obtener un
movimiento relativo entre el papel y el mecanismo de impre-
sidn a 1o largo de cada 1fnea entre espacios de impresion ad
yecentes, En la versidn preferida, un carro desplazable 42
forma parte de los medlos espaciadores y sustenta desplaze-
blemente una esfera 44 de tipos., Esta esfera 44 sitia a va-
rios caracteres en posicidn de impresion y mueve también e
cualguier cardcter seleccionado a un acoplamiento de impre-
8idn con una lémina de papel contra un rodillo girasorio 46
que forma parte de los medios desplazadores. El carro 42 es
desplazable a lo largo del rodillo giratorio paso & paso des
de un espacio a otro de impresién. Un par de botones de con-
trol 48 y 50 se dispone para desplazer manualmente el rodi-
1lo 46, que también es. automdticamente desplazable por un me
canismo convencional. Los detalles de funcionamiento de la -
unided de la mdquina de escribir se consideran bien conoci-
dos por los expertos en la materia con que Se relaciona esta
1hvenci5n, ¥y los detalles de funcionamiento del sistema de
escritura, gue comprende la unidad escritora, el punzador -
34 y el lector 2, se describen con detalle en la citada solji
citud copendiente y son ahora en general conocidos y compren
didos por los expertos en el arte con que se relaciona esta
invencidn.

Un segundo sistema -de control va montado en la envol-
" tura comin ¥ situado en la parte posterior de la méquina de

escribir centrado sustancialmente respecto a los lados de la
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" misma, sobre dispositivos de soporte 58. El segundo sistema

de control incluye, en la versidn ilustrative, un primer dig
positivo generador de sefiales en forma de una o mas unldades
lectoras de ordenadas 60, 62, etc., y un segundo dispositivo
generador 4. gefiales en forma de una o mas unidades lectoras
de abscisas 64, 66, 67, 68. las unidades lectoras de ordena-
das estén asociadas a los medlos desplazadores de la mdquina
de escribir y, en efecto, proporcionan la porcién de ordena
das del sistema .de referencia de coordenadas numéricas ante-
riormente descrito. Las unidades lectoras de abscisas estén
asociadas a los medios espaciadores de la méquina de escri-
bir, en efecto, proporciona la porcién de abscisas del siste
ma de referencia. Las unidades lectoras estén edaptadas para
recibir y leer separadas cintas de control. Las unidades lec
toras 60, 62, etc., se establecen para una finalidad comin

y las uhidades lectoras 64, 66, 67, 68, etc., se establecen
pare una finalidad diferente pero comﬁn, como se describird
més adelante con detalle. Cada grupo de medios generadores
de sefiales estd provisto de drboles de transmision 72, 74,
adaptados para ser accionados por medios comunes & todas laQ‘
unidades lectoras del grupo asociado de medios generadores
de sefiales. Las unidades lectoras son de construccidn modu-
lar y estén adaptadas para montarse éen serie‘en.relacién de
apdyo extendiéndose hacia la parte posterior de la envoltu-
ra-del sistema. Por consiguiente, el nﬁm:O'de unidedes. lecto-
ras establecidas puede variarse como se desee, segun se indi
ca por‘ias unidades lectoras 62, 66, 67 y 68, que se mues-
t;an con trazado discontinuo. Como se muestra .con detalle -
en la figura 9a, la disposicidn modular se facilita estable-

ciendo un dispositivo ranurado accionador 69 en cada arbol

-
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Tde transmision de manera que las unidades lectoras apoyadas
puedan sujetarge simplemente a la superficle lateral adyacente
de la unidad lectora més interna vy conectarse positivamente ~
los érboles de transmisidn mediante dispositivos de chavetas
accionadoras 69a.

Cada una de las unidades lectoras es sustancialmente
1déntica en construccidn y por condguiente solo se describird
con detalle la unidad lectora 60. Con referencia ahora a las
figur® 1, 2, 5 y 8, cada una de las unidades lectoras incluye
un dispositivo accionador de cinta 76 del tipo de rueda denta
da, mostrado con detalle en ia figura 8, fijamente asegurado
al érbol 72 mediante una porcidn de cubo 77, une place de aﬁg

yo 78 ¥y un cubo 79 telescépicamente montado., La rueda dentada
estéd giratoriamente montade en una porcidn inferior 80 fija-

mente montada de los medios lectores. Por encima de aquella,
se monta un dispositivo de soporte 8l que sustenta a una luz

articulable: hacia arriba y oscilable.

El dispositivo @e soporte 81 comprende un miembro de
forme acanalade provisto de rebordes laterales 84 y 85 parale
los y espaciados interconectados por una porcidn laminar cen-
tral 86, como se muespra en la figura 5. Con referencia ahora
a la figure 2, un &rbol articulable 87 esté f'ijemente conecta
do al soporte 58 y sostiene articulablemente los extremos de
los rebordes laterales. Unog medios eldsticos 88 estén fijamen
te conectados por un extremo & una barra 89 extendida entre -

los rebordes laterales y por el otro extremo & un miembro de

brazo de palanca 90 fijamente ligado al &rbol 87. El dispositi

vo de soporte 8l es articulablemente desplazable entre una po
sicidn cerrada y una posicidn abierte, siendo desviado hacia

la posicidn cerrada o abierta por los medios eldsticos.

Unos dispositivos de iluminacidn ven montados sobre el

dispositivo de 30porte ¥y comprenden un grupo de lémparas, -
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91 montadas en un soporte 92 y conectadas eléctricamente & - |

una fuente de energfa a través del dispositivo de contacto

93, una porcién del cual se muestra en la figura 2. Un miem-

‘'bro 94 en forma de prisma concentrador de la luz ve montado

por debajo de las lémparas para proporcionar una banda conti-
nua y dirigida hacia abajo de luz en alineamiento con una ra-
nura trensversal 95 practicada en la porcién laminar,

El extremo frontal 96 de la porcidn laminar estd incur
vado hacia abajo para su colocacidn junto a la rueda dentada
76. Una ranura 97 estéd alineada con la rueda dentada para per
mitir. el ariollamiento de una cinta de papel 98 sobre la rue
da dentada y en aéoplamiento de apoyo con el lado inferior
de la porcion laminar. La cinta de papel estd provista de una
serie de perforaciones aécionadoras lgualmente espaciadas y
adaptadas para recibir los dientes de ia rueda y producir el
movimiento de la cinta a lo largo del lado inferior de la poxr
cidn laminar en la direccidn de las flechas 99 durante wuna
operacidn continua. Sin embargo, se comprenderda que la rueda
dentada es inversamente giratoria y que la cinta estd adapta-
da para ser accionada inversamente por ella cuando ge-a nece
sario.

Con referencia a la figura 2, de nuevo, la porcidn in
ferior 80 comprende unas placas paralelas y espaciadas 102 y
103, figura 5, que estdn rigidemente interconectadas por miem
bros de refuerzo transversales 104, 105, Una placa de gufa -
106 de 1la cinta, ‘extendida hacia abajo, va montada sobre el -
frente de las placas e incluye una porcidn inferior 107 incur
vada hacia atrds. Una placa 108 guia-cinta extendida hacia -

atrad estd montada encima de las placas y termina en una por-

cidn 109 incurvade hacia abajo. En la placa 108 se forma una
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ranure 110 para luz en alineamiento con la ranura 9.5 para luz 7

das por los foto-diodos.
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situada en la placa superior. Las superficies de gu{a de las
placas 86 y 108 estén espaciadas entre si definiendo una via
de gufa de la cinta. Una serie de cartuchos 1ll2 foto-diodos -
van montados sobre el refuerzo 105 con los extremos 113 de =
los foto-diodos extendidos hacia arriba a través de la ranura
110 para un acoplamiento superficial con la cinta de papel,
se comprenderé que el nimero de foto-diodos establecido depen
de del nimero de canales de codificacion utilizados en la cin
ta, quebpueden variar convencionalmente entre 4, 6 y 8 canales.
En la versidn preferida, se utilizan cintas de ocho ganales
que requieren 8 cartuchos foto-diodos, como mas adelante se
describe con detalle. Tales cintas estén divididas transver-
salmente por 8 canales codificadores longitudinaelmente exten-
didos y estdn divididos longitudinalmente por columnas de co
dificacidn sucesivas igualmente espaciadas y transversalmente
extendidas qﬁe tienen una eanchura aproximedamente iguala la
de lag ranuras 95 y 110. Las cintas son codificadas mediante
la produccidn de orificlos én los carles de codificacidn lon-
gitudinalmente extendidos segin cualquiera de una serie de om
binaciones diferentes en cada columna de codificacidn. lLas -
cintas se desplazan paso & paso para situar sucesivamente o
da.columna de codificacidn entre las ranuras y cada foto-diodo
genera una sefial eléctrica siempre que pasa luz & través de
un orificio de codificacién.en el canal de codificacidn de la
cinta en alineamiento con aquel foto-diodo de particular. La
operacién de léctura es similar a la realizada por'el diposi-
tivo lector 32. Se establecen unos medios conductores eléctri

cos adecuados 1ll4 para transmitir sefiales eledtricas genera-
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estd f1ijaménte montada en un extremo de un drbol giratorio,

cos" se utiliza en adelante para incluir tanto al segundo sis-

tema de control genéricamente, que puede utilizarse para coor
dinar numéricemente otros sistemas de control y otras funcio-
nes de la méquina, as{ como eccionar la méquina de escribir y
sus sistemas de control, como a los medios de conexidn numér;
camente coordinados entre el segundo sistema de control y 1a'
méquina de esoribir, que se utilizen para coordinar numérica-
meqte el sistema de control.

Con referencia ahora a las figuras 1, 4 y 5, los me
dlios de conexidn entre el drbol 72 del sistema de control y
los medios desplazadores de la méquina de escribir comprenden,
en la versidn preferida, un conjunto del tipo de cadena y rug
da dentada de transmimidn directa no deslizante. Como se mues
tra en la figura 5, el drbol 72 se extiende hacia adentro me
diante una porcidn de érbql 120 montada en el dispositivo de
apoyo 122 y accionadoramente conectada a una rueda 124 por me
dios adecuados. Otro rueda 126 va montada sobre el lado de la
méquina de escribir en un lugar conveniente. Una cadena 128
del tipo de eslabones y bolas estd accionadoramente montada
entre y sustenﬁada por las dos ruedas 124 y 126, siendo sus-
tentada entre ellas por poleas de gufa 130 y 132, que estén
giratoriamente montadas en posiciones adecuadamente inclina-
das sobre los extremos superior e inferior de una poroién 134
del soporte 122. Las ruedas 124 ¥y 126 estén provistas ‘de aber
turas esgpaciadas y ranuras de conexidn adaptadas para recibir
las bolas y eslabones de la cadena y evitar el deslizamiento
de la cadena respecto a las ruedas.

Con referencia ahora a la figura 6a, la rueda 126
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~136. Unos medios eldsticos o similares 137 conedmn embragablg—
mente la rueda y el érbol a un miembro de engranaje 138 a tra
vés de porciones dentadas o serradas 139 y 140. El miembro -
de engranaje 138 estd adecuada ¥ glratoriamente montado sobre
el dispositivo de buje fijo 141 y accionadoramente conectedo
al miembro de engranaje 142 fijado al rodillo 46 y giratorio
con €l. Se establecen unos adecuados dispositivos 144 de accig
namiento de embrague para permitir el acoplamiento y desaco-
plamiento selectivos de la rueda 126 y del drbol 136 respecto
al engranaje giratorio 138 mediante accionamiento de un brazo
de palanca 146 manualmente accibnable. El brazo de palanca -
estd adaptado para desplazarse a un acoplamiento de apoyo con
el lado de la ruedas 126 para forzar & €sta y al drbol hacia
adentro contra el empuje del resorte 137, como se muestra en
la figura 6a. El extremo inferior del brazo manualmente accig
nable puede asegurarse fijamente POr un extremo & un brazo og
cilante 148 srticulablemente desplazable entre posiciones de
embrague y desembrague y retenido en estas posiciones por un
resorte 150, como sSe muestra con detalle en la figura 6.

En funcionamiento con las borclones dentadas o serradas
139 .y 140 acopladas, la rotacidn del rodillo 46 causa la rotg
cidn del engranaje 142, que acciona al engranaje 138, al éfbol
136 y a la rueda 126, ocon el resultado de un movimiento correg
pondiente de la cadena 128 y la rueda 124. La rotacidn del ro-
dillo 46 en una u otra direccidn causa una correspondiente ro-
tacldn del drbol 72 y de las ruedas dentadas 76 de accionamien
to de la cinta. La relacidn giratoria entre el rodillo 46 y
los engranajes 138 y 142 y las ruedas Y la cedena y el disposi
bivo 76 de ruedas dentadas es tal que la rotacidn del rodillo

¥6 que causa el espaciamiento en una 1lfnea de une 1émina de pa




10

15

20

25

30

porciones intermedias del cable son adecuademente sustentadas

dentadas situadas sobre el drbol 74 es tal, que el movimiento

pel en la méquina de escribir'tiene por resultado la desvia-
cidn de la cinta o cintas de ordenades en le unidad o unida-
des lectoras de ordenadas 60, 62, etc., en una columna de co
dificacidn.

. Con referencia ahora a las figuras 1, 3, 4, y 5,
los medios de conexidn entre el dispositivo de drbol 74 del
sistema de control y el dispositivo espaciador de la mdquina
de esoribir comprenden una disposicidn accionadora de cable
no deslizante. Como se muestra en la figura 3, el drbol 74
se extiende hacla adentro mediante una porcidn de arbol 160
giratoriamehte montada en un éoporte 162. Un par de elementos
de enrollamiento del cable, o tambores 164 y 166, ven fijados
a’'la porcidn de drbol 160. Unos cordones o cables 168 y 170
estén fijamente ligados por un extremo al dispositivo de enro
llamiento 164 y al 166, respectivamente, fijdndose por los -

otros extremos al carro, como Se muestra en la figura 1. Unas

por poleas 172, 174 y 176, 178. Los cables 168 y 170 estdnco-
nectados al carro en puntos espaciados 180 y 182 situados en
la parte frontal y posterior dél carro, respectivamente, y las
porciones terminales de los cables ae extienden paralelamente
a la trayectoria de desplazamiento de dicho ®mrro.

La relacidn entre el dispositivo de enrollamiento
¥ los cables y los medios accionadores de la cinta, es tal, qug
el ﬁpvimiehto del éarro de tipos 42 en direccidn horizontal a
través de la cara del rodillo 46, respecto a cualquief 1lémina
de papel montada sobre él, causa un movimiento correspondiente
del drbol 74 directamente relacionado. Le relacidn entre el

movimiento del carro de tipos 42 respecto a la rueda o ruedas
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[ desde un espacio de impresidn al siguiente por el carro de

1{nea particular, por lo menos wmcolumna de codificacidn par

tipos 42 tiene por resultado un movimiento de las asociadas
ruedas dentadas en una distancia suficiente para causar el
movimiento de la cinta de abscisas en las unidades lectoras -
de abscisas, en una columna de codificacidn.

En consecuencia, en cualquier posicidn determinada de .
une 1émina de papel en la méquina de escribir para cualquier
formato determinado, se establece por lo menos una columna de
codificacidn en una de las cintas de ordenadas en uno de los
lectores de ordenadas, tal como el 60, para cada posible 1{-
nea de espacios imprimibles. Anélogamente,se establece por lo
menos una columna de codificacidn en una de las cintas de abs-
cisas en uno de los lectores de abscisas, tal como el 64, pars
cada espacio imprimible a través de cualquier 1fnea de tipo
determinada en la que ha de establecerse una sefial de control.
La relacion de las cintas en los dispositivos lectores de or-
denadas y abscisas permanece constante respecto a las posiclio
nes de las coordenadas X e Y de la 1émina de papel., Asi, una
Veéz que una cinta provista de un programa particular para una
relacionada 1lémins de pepel y esta lédmina estd adecuadamente
montada en la méquina, en cualquier momento determinado cuando
el mecanismo impresor de tipos se alineg con una particular
1fnea de espaclos imprimibles sobre el papel, por lo menos unal
columna de codificacidn particular se encontrard en posicidn
de lectura en alineamiento con las ranuras de uno de los lec-
tores de ordenadas bara generar una sefial o sefiales de con-
trol. Anélogamente, én cualquier momento determinado en que el
mecanismo impresor de tipos 42 estd alineado con uno particu-

lar de los espacios de impresidn utilizados & través de una




~

10

15

o

20

25

30

06460 =0

~ ticular estard en posicién de lectura en alineamiento con las

ranuras de uno de los lectores de abscisas para generar una
sefial o sefiales o combinacidn de sefiales.

Por consiguiente, puede comprenderse fdcilmente que
mientras no haya ningﬁn movimiento relativo entre el papel -
y el rodillo, moviéndose el pepel en la méquina de escribir
solamente por el mecanismo funcional de acclonamiento de la
méquina de escribir msnual o automdticamente, el sistema coozT
dinador numérico permenécers completamente sincronizado. Asi,
mediante Izprovisién de un simple dispositivo localizador pa-
ra asegurarsé de que las cintas coordinadoras y el papel ad-
quieren una relacion particular al comienzo de una operacién
de escritura, las operaciones de la mdquina de escribir se-
guidamente realizadas estardn completamente coordinadas y sin
cronizadas. Tal dispositivo puede ser simplemente una marca
sobre cada una de las cintas correspondiente al comienzo de
una opera016n~programada ¥y una marca o referencia sobre el -
lugaer de la lémina en que ha de situarse iniclalmente el me-
canismo de imprimir. Las cintas de abscisas pueden colocarse
adecuadamente moviendo el mecanismo de imprimir a la posi--
cidn marginal y colocando luego las primeras columnas de co-
dificacion en posicidn de lectura. Seguidamente, la primera
columne de codificacidn de abscisas se encontrard siempre en
posici6n de lectura cuando el mecanismo de impimir vuelva al
margen. Para una méxima sencillez de instalacidn, la primera
‘columna de codificacidn en las cintas de ordenadas puede re-
presentar una lfnea inicial por encima de la_primeré 1fnea de
impresi6n, de manera que el mecanismo impresor de tipos pueda
simplemente situarse inicialmente en cualquier parte de la

1fnea inicial, La primera sefial de codificacidn en la cinta
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[de ordenadas puede ser una sefial, tal como una sefial de retor

Jldispositivos lectores se dividen en dos porciones de programas,
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no del carro, que cause el desplazamiento de la méquina de es
cribir y el movimiento del mecanismo de impresidn al margen
en el comienzo de la siguiente 1lf{nea. Simulténeamente, la cin
ta de ordenadas se desplazarfa a la siguiente columna de codi
ficacién, que represeﬁta la siguiente lfnea de tipo. De esta
manera, el mecanismo de imprimir queda exactamente situa&o -
respecto a la cinta de abscisas que seguideamente serd despla-
zada adecuadamente al moverse el mecanismo de imprimir a lo
largo de la primera 1lfnea de impresidn.

Los usos de los medios de coordinecidon numérica an-
teriormente descritos en sistemas comerciales son virtualmen
te ilimitados. Los expertos en el arte con que se relaciona
esta invencidn podrén adaptar fdcilmente lds principlos inven
tivos anteriormente descritos para su empleo con diversos sig
temas de control de varias maneras. A efectos ilustrativos, se
describe maé adelante con detalle una particular aplicacidn
de los principios inventivos, entendiéndose que aunque ciertos
aspectos de la particular aplicacidn descrita pueden ser de
por sf unicos, los medios coordinedores anteriormente descri
tos no estén necesariemente-limitados & una asociacidn con -
ellos.

En la versidn 1lustrativa, se establece.un inico -
dispositivo lector 60 de ordenadas de 8 canales ¥y se utiliza
un par de dispositivos kctores -de abscisas 64 y 66 de 8 cana-

les. Cada una de las cintas de 8 canales utilizadas con los -

comprendiendo cada porcidn de programa 4 cenales de codifica-
cidn. Por consiguiente, el dispositivo lector de ordenadas cong

ta de 2 programas de 4 canales codificados 'y el dispositivo -




10

15

20

30

ficadores 216, 218, 220 y 222 a través de medios de traiado

1| en forma de una matriz conmutadora. la matriz incluye 4 con-
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lector de abscisas consta de 4 programas de 4 canales codifi-

cados. Cada programa de 4 canales proporciona una capacidad
de seifiales de 16 dombinaciones de codificaciones separadsas qué
pueden utilizarse para proporcionar 16 sefiales separadamente
definidas. Las diversas combinaciones de codifidaciones pue-
den emplearse para controlar tanto operaciones funcionales co
mo impresoras en la méquina de escribir, pueden emplarse para
controlar el mecanismo lector 32 S el mecanismo punzador 34
asocliados & la méquina de escribir, pueden utilizarse para -
supervisar y verificar el funcionamiento de la méquina de es-
cribir controlado por cinta, pueden emplearse para controlar
méquinas de escribir, lectores y punzadores auxiliares rela-
cionados y pueden emplearse para integrar diversa maquinaria
comercial y transferir informacidn entre sistemas,

Con referenclia ahora a las figuras 10 a 17, se mues-
tra un sisteme de circuito de control ilustrativo para los ne
dios de coordinacidn numérica en los que el dispositivo. lector
de abscisas proporciona 4 programas diferentes. La seleccion
de una de las 4 porciones de programas de abscisas se efectua
mediante el dispositivo lector de ordenadas. Como se muestra
en la figura 10, el dispositivwo lector de abscisas comprende
b grupos separados de conjuntos de dlodos 200, 202, 204 y 206
que estén montados en los dispositivos lectores 64 'y 66, co-
mo anteriormente se describe. Sefiales de control generadas por

los foto-diodos 208, 210, 212 y 21# son trasladadas a ampli-

juntos de interruptores selectivamente accionables 224k, 226,
228 ¥y 230. Las sefiales eléctricas generadas por los diodos -

208, 210, 212 y 214, son transferidas a través de los amplifi
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~ocadores 216, 218, 220, y 222 para causar une energizacidn se-"]

lectiva de medios de control en forme de relds 232, 234, 236,
238, y 240, que son energizados segﬁn patrones variables que
dependen de le combinacidn de codificaciones lefda por los -
foto-diodos. los foté-diodos estdn conectados a la matriz me
diente dispositivos 241 de toma y clavija.

Con referencia ahora a la figura 11, los interrupto-
res 224, 226, 228 y 230 forman parte de los relés 242, 244,
246 y 248, respectivamente. La energizacidn de los relds 242,
24h, 246 y 248 es controlada por unghorcidn de programé 250

de 4 canales de una cinta de 8 canales en el dispositivo lec

tor de ordenadas mediante foto-diodos 252 a través de un ade

cuado sistema de circuito que incluye a los amplificadores -
254, 256, 258 y 260. Los relés 262, 264, 266 y 268 son tam-
bién energizados por los foto-diodos 252. La segunda porcién
de programa 270 de 4 canales causa una energizacidn selectiva
de los diodos 272 que estdn conectados a los relés de control
274, 276, 278 y 280 a traves de dispositivos amplificadores
282, 284, 286 y 288. Los foto-diodos pueden estar conectados
en circuito mediante dispositivos 289 de toma y clavija.

Con referencia ashora & la figura 12, la energizacidn
de los relés 232, 234, 236, 238 y 240, controla una matriz de
érbol de transferencia que tiene 16 salidas 290 de la entrada
291, El relé 232 controla 4 de los interruptores de drbol de
transferencia 292, 294, 293 y 295 y el reld 234 controla a

los interruptores de érbol de transferencia 296, 297, 298 y

| 299+ E1l relé 236 controla a los interruptores de drbol de trang

ferencia 300, 301, 302 y 303. EL relé 238 controla & los inte
rruptores de arbol de transferencia 304 y 305. El relé 240 -

controla al interruptor de &rbol de transferencia 306. Un in-
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_terruptor de 1{nea 303 controlable por el relé 274 del dispo 7

1 337 que proporcionea una sola sefial de control 338 para causar
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sitivo lector de ordenades puede establecerse pare evitar una
energizaoién inadvertida del drbol de transferencia de absci-
sas durante las operaciones de retorno del carro 3 desplaza-

miento de la mdquina de escribir.

En la versidn ilustrativa, se establecen medios de -.
traslado para proporcionar sefiales de salida de scuerdo con -
la cinta codificada, para cada uno de los foto-diodos 272, -
como se muestra en la figura 13. Los drboles de transferencia
310, 311, 312 y 314 comprenden un primer conjunto de interrup
tores 315, ‘316, 317 y 318 controlados por un relé 276, un se-
gundo conjunto de interruptores 319, 320, 321 y 322, controla
dos por un segundo relé 278 y un tercer conjunto de interrup
tores 32l, 325,326 y 327 controlados por otro relé 280. Cada
uno de los &rboles de transferencia proporciona por consiguiegh
te 4 salidas de sefiales 328, 329, 330 y 331 desde las 1lfneas
de entrada 332,’333, 334 y 335, que son conectables al otro
sistema de circulto a través de dispositivos 336 de toma y
clavija. La adaptabilidad del sistema puede incrementarse eli
minando los drboles de transferencia separados y conectando
cada entrada y salida a un tablero de clavijas en virtud de
lo cual puede construirse un arbol mas complejo si se desea o
bien pueden emplearse los interruptores pam modificar el pro-
grama de abscisas,

Con referencia ahora a la figura 14, uno de los relés

de ordenasdas 274, estd: adaptado para accionar un interruptor

el movimiento o desplazamiento coordenado de la méquina de eg

cribir.

- En la figura 15 se muegtre un circuito del panel de
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[de luces que incluye una serie de luces, 340, 341, 342, 343

¥ 344 dispuestas para indicar cual de los programas de cana-
les codificados se estd utilizando y peras indicar cusndo fun
ciona un mecanismo ooordinador'numérico. Las luces, 340, 341
342, -y 343, son energizables por accionamiento de los inte-
rrptores 345, 346, 347 y 348 mediante los relés 262, 264, 266
y 268, respectivamente. Andlogamente, una luz de operacidn 34
estd adaptada para su energlzacidn mediante el accionamiento
de los interruptores 349, 350, 351 y 352, por los relés 262,
26k, 266 y 268. La luz de operacidn es energizade cuando son
perforados todos los canales de codificacién, lo cual indica
la primera 1fnea de la cinta de ordenadas, de manera que el
operario puede determinar cuando la cinta de ordenadas estd
situada al comienzo de un. programa y puede alinear adecuada-
mente el formulario en la mAquina de escribir. El dispositivo
269 de conexidn por toma y clavija puede utilizarse para co-
nectar las luces al sistema de circuito de control asociado.
Las salidas de los diversos drboles de transferencia
son conectables a través de un tablero de clavijas convencio-
nal, o elemento anélogo, a log diversos circuitos y aparatos
& controlar. La manera de conectar las salidas coordinedoras
numé€ricas que suministran sefiales de control a través de las
metrices de transferencia asociadas a aquellas, depende prin-
cipalmente del programe de control a efectuar y de la aproxi-
macidn al programa empleada para una particular aplicacidn o

en situaciones particulares. En general, las salidas coordina

4
{ doras numericas seré1conectadas en el sistema de circuito de

control de la unidad de escritura para obtener el accionamien

to de la méquina de escribir de la unidad escritora, el dispo

sitivo lector de la unidad escritbré 0 el punzador de dicha -
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‘unidad por energizacidn de asociados solenoides que estén fqg_
cionalmente asociados a los mecanismos funclonales y operantes
de la méquina de esoribir de la unidad escritora, al mecanis-
mo lector de la unidad escritora ¥y al mecanismo punzador de
dicha unidad.

Con referencia ahora a la figura 16, se muestra es-
quemdticamente un sistema de control ilustrativo. EL disposi
tivo de coordinacidn numérica incluye un dispositivo leotor
de ordenadas 360; un dispositivo lector de abscisas 362; wn
tablero de relés 364 que puede presentar la forma de un table
ro de circuito impreso provisto de unidades relevadoras auto

contenidas individuales enchufadas en circultos relevadores -

| asociados ¥ que incluyen al sistema de circuito 366 de matriz

de transferencia de sefiales de ordenadas, el sistema de cir-
culto matriz 368 de sefiales de abscisas ¥ el circuito matriz
370 de alteracién, dispositivo 372 de tablero de clavi jas pro-
visto de medios de toma de entradas ¥y salidas, un tablero de
control 374 del sistema que puede presentar también la forma
de un tablero de circuito impreso provisto de los controles -
del sistema, tales como unidades relevadoras autocontenidas,
montadas sobre aquel y medios de toma de sefiales de entrada y
selida para asociar diversamente los componentes del sistema
dispositivo 376 de tablero de diodos que lleva a los diversos
diodos del circuito montados sobre él; una unidad escritora -

maestra que incluye una méquina de escribir maestra 378; un

lector maestro 380 y un punzador maestro 382; y una o mas uni

ldades esclavas 384 y 386,

Se utiliza una cinta de 8 canales por el dispositivo
lector de ordenadas dividida en dos programas de 8 canales,

proporcionando cada uno de ellos U4 sefiales de gdida como se in
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~ dice en general en 388, 390. Las salidas 388 estén conecta-

.tema de circuito matriz 368 de transferencia de sefiales de

'El sistema de circuito 368 proporciona un arbol de transferen

les de salida proporcionadas por ella pueden ser transferidas

" al tablero de clavijas 372 J directamente al tablero de con-

al tablero de control del sisteme a través del tablero de dig

306460
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das a relés del teblero de relés que controlen al sisteme de
circuito metriz 366 de transferencia de sefiales de ordenadas.
Las salidas 3904estén conectadas a reléé en el tablero de re-
1és. que controlan lea matriz de alteraciones 370. El1 sistema
366 proporciona un drbol de trénsferéncia que comprende 4 en
tradas, indicadas en 392, y 16 salidas, indicadas generalmen
te en 394, que estdn adecuadamente conectadas al tablero de
clavijas 372.

Se utilize un par de cintas de 8 canales por el
dispositivo lector de abscisas 362 que estén divididas en 4
progremes de 4 canales 396, 398, 400 y 402, proﬁorcionando ca
da uno de ellos 4 salidés.de sefiales indicadas en 4O4, 406,

408 y 410, Las salidas son selectivamente conectables al sig
abscisas por la Qondicién de la matriz de alteraciones 370.

cia para cada conjunto de 4 entradas de sefiales de programa
que .tlenen 16 salidas posibles, indicadas en general en 412,
que.estén adecuadamente conectadas al tablero de clavijas 372
El tablero 374 de control del sistema puede coneg
tarse adecuadamente al tablero de clavijas 372 por dispositi
vo de circulto 414, 416..En la versidén ilustrativa, el lec-

tor maestro 380 utiliza una cinte de 8 canales y las 8 sefia-

trol del sistema 374% por medios adecuados en su conjunto en

418. Los diversos componentes del sisteme pueden conectarse

dos ocomunes 376 por dispositivo de circuito 420, 422, Los dig
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positivos de circuito 424 pueden establecerse para enviar se

fiales de control al lector maestro 380, el digpositivo de cig

cuito 426 puede establecerse para enviar sefiales de confrol

soe ¢t o

al punzador maestro 382 y pueden establecerse disposit%xps

de circuito 428 para enviar sefiales de control a una ¢ mas

L] . *

unidades esclavas 384, Ademés, se establecen dispositiﬁbé de

circuitos 430 y 432 para enviar sefiales de control a ld maqui
na de egcribir maestra 378 y recibir también sefiales &éf%on—
trol de ella; y se establecen disposgitivos de cirouitéﬁhju,

®®e

436 para enviar sefiales de control ¥y recibir tales seﬁaiéﬁ -

de control de una o mas unidades esclavas 386. ‘et W
Lag versiones ilugtrativas de los principios inventi-
voszquf descritos pueden modificarse de varias manerag e in-
corporarsge en sistemas alternativos y determinados detalles
de construccidn de log dispogitivos de coordinacidn numérica
Pueden cambiarse de variags maneras sin apartarse del preten-
dido ambito de la invencidén tal como se define en las adjun-~

tag reivindicaciones:

QEIVINDICQCIQNES
1. Un sistema de escritura automatizado, caracteriza
do porque incluye un digpositivo programador para una méquina
de escribir o similar, que comprende medios lectores numéri-
camente coordinadog para proporcionar una serie de sefialeg de
control en cualquier espacio de impresidn elegido sobre una
lemina de papel montada en dichs maquina de escribir.

2. Un sistema de escritura automatizado, caracteriza

de escribir o gimilar, que comprende medios lectores de orde-
nedas y mediog lectores de asbscisasg para proporcionar sefiales

de control en cualquier espacio de impresidn elegido sobre -~
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- uns laminse de papel montada en dicha méquina de escribir. .

3. Un sistema de escritura automatizado, caracteriza-
SR
do porque incluye un dispositivo programador para una maquina

de escribir o similar, que compende medios lectores ds’orde-

nadag, medios lectores de abscisas y medios coordinadores

» *

numéricos que conectan sincronizadamente cada uno de iog.ci-
Q..OQ

tados medlos lectores a dicha méquina de escribir. :

L. Un sistema de escritura automatizado, caractefizg
do porque-inoluye un dispositivo programador para unazg%&uina
de egcribir o similar, que comprende una serle de medi?éﬂgeg
tores geparasdos y medios coordinadores numéricos que qéééétan
cada uno de dichos medios lectores a la citade méquina de es-
cribir para proporcionar sefiales de control en cualquier espa
cio de impregidn elegido sobre una lamina de papel en dicha
maquina de escribir. '

5. Un sistema de escritura automatizado, caracteriza-
do porque incluye un dispositivo programador para una.méquina
de escribir o similar, que comprende una serie de medios leg
toresg, digpositivos de arboles sccionadores para log citados
medios lectores a fin de accionar una cinta codificada o simi
lar a través de los medios lectores paso a paso de columna a
columna codificada de la citada cinta, y medios coordinadores
numéricos funcionalmente conectados a los referidos arboles
de accionamiento para causar el movimiento paso a paso de la
citada cinta a través de los referidos medlos lectores de --
acuerdo con el movimiento paso entre la citada méquina de es-
cribir y una lamina de papel montada en ella, durante una ope

,
racion de escritura.

6. Un sistema de escritura automatizado, caracteriza-

do porque incluye un disgpositivo programsdor para una méquina
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de escribir o similar, que comprende medios lectores de orde

nadas, medios lectores de abscisas, medios accionsdorgs aso-
clados a cada uno de dichos mediog lectores para causal €l mo
vimiento paso a pasb de separadas cintas codificadas g través

de cada uno de dichos medios 1ectores, un primer dlspgsitivo

’o. 3

de control para los medios accionadoreg agoclados a lou.refe
ridos medios lectores de ordenadas que reaponden a operacio-

nes de desplazamiento amrdenado de la citada maquina de,esori

0' *

bir y causan un corregpondiente movimiento paso a paso, db co

lumnas codificadas en las agociadas cintas respecto a qigbou

medios lectores de ordenadas para cada movimiento de deséiaza
miento coordenado de dicha maquina de escribir, y un segundo

medio de control para losg medioé acclonadores asociados a los
feferidos medios lectoreg de abacisas que responden & opera-

ciones de espaclamiento de dicha méquina de escribir y sausan
un correspondiente movimiento paso a paso de columnas codifi

cadas en la asociada cinta respecto a los citadog medios leg

tores de abscisas para cada movimiento de‘espaciamiento de la
citada méquina de egcribir.

7. Un sistema de escritura automatizado, caracterizg
do porque incluye un dispogitivo programador para una maquina
de escribir o similar, que comprende un primer disgpositivo 1ec
tor provisto de medios accionadores de cintas para mover cin-
tas codificadas a_traves del primer dispositivo lector, un se
gundo dispositivo lector provisto de medios accionadores de -
ginta para desplazar otra cinta codificada a través del segun
do dispositivo lector, un primer dispositivo seguidor que co-
necta el mecanismo de movimlento coordinado de la maquina de
eéscribir con el dispositivo accionador de la cinta del primer

dispositivo lector bara accionar correspondiente y directamentd




o

10

15

20

25

30 -~ do

el dispositivo accionador de cinta del primer dispogitivo leg

tor, y un segundo digpositivo seguidor que conecta el meganig

mo esgpaclador de la méquina de escribir con el digpositivo

sece e e

acclionador de cinta del segundo digpositivo lector parasacclg

e
o,

nar correspondiente y directamente el dispositivo accliphnagor

* ...
A I

de cinta del segundo digpositivo lector. .

8. Un sistema de escritura automatizado, caraéteri-

zado porgque incluye un dispogitivo programador para uné“ﬁéqul
. ¢ @

*

nsfie esoribir 0 similar, que comprende un primer dispoéitivo

e® %

lector provigto de arbol accionador de cinta, una priméni}rug
da acionadoramente conectada 2l citado arbol accionadoi,dé:la
cinta del primer dispositivo lector, una segunda rueda conec-.
tada al mecanismo de desplazamiento coordinado de dicha méqu;
na de escribir y que esg directamente puesta en rotacion por -
aquel, digpoglitivo de cadena accionadora conectado entre-la
primera rueda y la segunda rueda mencionadas para causar el mo
vimiento del arbol accionador de cinta del primer dispositivo
lector correspondiendo al movimiento del citado digpositivo
degplazador coordinado, un segundo dispositivo lector provigto
de un arbol de accionamiento de cinta, una tercera rueda ac-
cionadoramente conectadsa al citado arbol accionador de cinta
del gegundo dispositivo lector, y medios accionadoramente co-
nectados entre la citada tercera rueda y el mecanismo espacia
dor de dicha maquina de esoribir, poniéndose directamente en
rotacion la tercera rueda citada mediante el referido mecanis-
mo espaciador para causar el movimiento del arbol accionador
de cinta del gegundo dispositivo lector correspondiendo al mo-
vimiento de tal dispositivo espaciador.
9. Un.sistema de escritura automstizado, caracteriza-

porgue incluye un digpoglitivo programador para uns méquina de
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dos para mover una lamina de papel sometida & una operacidn

YRR

de esciitura de 1{nes 2 lfnea, ¥y medios espaciadres para cau-

vee oo

r'd
Sar un movimiento entre espaciog de impregion a lo 1arg9 de

e ae
.0

cada lfnea, que comprenden medios lectores de ordenadag’ para

. P

suministrar.gefiales eléctricas codificadas en cada 1{neé3," y

medios lectores de abscisas para suministrar sefiales el¥ctri-

°
TR EX]

cas codificadas en cada espacio de impresidn.

L A4

10. Un sistema de escritura automatizado, carzéteri

zado porque incliiye un dispoSitivo programador para uné'é%qql
na de eseribir o similar, provisto de medios desplazaderss
coordinados para causar el movimiento entre 1{neas en una lé
mina de papel sometida a una operacién de escritura, ¥y medios
espacladores para causar un movimientp entre espacios de impre
8idn a lo largo de cada lfnea, que comprenden un primer dispo
8itivo lector pars cintas codificadas o slmilares, un segundo
digpositivo.lector para otra ciﬁta codificada o similar, te-.
niendo cada uno de dichos dispositivos lectores mediog accio-
nadores para mover uné cinta codificada a través del dispositi
Vo lector desde columns s columne codificadas baso a pasgo, y
medios accionadores para logs medios de accionamiento anterior-
mente citados, que causan un movimiento sincronizado de estos
medios de accionamiento respecto a log medios de despkzamiento
coordinados y a log citados medios espaciadores, en viptud de
lo cual se establece una Seéparada columna codificada en una de
dichas cintas para cads 1{nea ¥ una columna codificadg separa
da en otra de dichas cintas‘para cada espacio de impresidn.
11. Un sistema de escritura automatizado, caracterizg-
do porque incluye un dispositivo brogramador para una méquina

de escribir o similar,‘provisto de medios decbsplazamiento~coo;
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dinado para causar un movimiento entre lfneas en una lsmina
de papel sometida a una operacién de egcritura, y nediog es~
paciadoreg para causar un movimiento entre esgpacios q§'}pprg
gidn a lo 1argo‘de cada lfnea, que comprenden medios ;@gtorea
de ordenadas que tienen una columna codificads por cqgé;@fnea
de tipo, una gerie de medios lectores de abscisgas pro}ég%os
de columnas codificadas para cada espacio de escritura; un -

circuito de control eléctrico energizable por log citadps me

dios lectores de ordensdas, otro circuito de control eléctry

o e

una matriz de transferencia que conecta sdectivamente "ls' ci
tada serie de medios lectores de abscisas al otro circuito -
de control eléctrico citado, estando el primer circuito de

control eléctrico mencionado controlablemente conectado a la’

fiales eléctricas generadas en dichos medios lectoregs de orde
nadas para seleccionar uno de log menciénadés medios lectores
de abscisas.

12. Un gistema de escritura automatizado, caracteriza-
do por comprender en combinscion con.una envoltura comﬁn, una
maquine de egoribir eléctrica, medios lectores montados & un
lado de dicha magquina de escribir eldctrics para causar un -
fupcionamiento automatico de tal méquina, medios punzadores -~
montados en el lado opuesto de la citada maquina de egcribir
eléctrica para registrar el funcionamlento de tal maquina, me
dios nuﬁéricamente‘coordinados mohtados por detrds de la ma-
quina de eseribir eléctrice para producir predeterminadas se-
fiales de control en cualquier espacio de impresidn a lo largo
de cualquier linea de tipo en cualquier momento y permitir -

cualquier secuencia de funcionamiento durante una operacidn de
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escritura, y una fuente comin de energfa en forma de motor -

eléctrico montado en dicha envoltura y que esta directamente
conectado a la citada méquina de escribir eléctrica ¥, couec-
tado a través de tal miquina con dichos medios lectoreg,, me-
dios punzadores y medios numéricamente coordinados anpé%:tit@

.
“et e

dOS. N :
LR

13. Un sistema de escritura'automatizado; caracterizas

X EX]

do por comprender combinadamente una méquina‘de escri@ir,elég

trica provista de medios de desplazamiento coordinado ¥: me-

dios espacladores para situer diversamente el mecanismd'dé im
presién de tipos respecto s una lamina de papel de 1fﬁé§f; li
nea y de espacio a egpacio a lo largo de cada lfnea, medios
lectores para causar un funcionamiento automstico de la citads
miquina de escribir eléctrica, medios punzadores para regis-
trar operaciones de la citada méquina de esoribir»eléctrica,
medios de coordinacion nunéricos para proporclonar una o masg
seflales de control en cada espacio a lo largo de cada linea,
¥y mecanismo de accionamiento sincronizado para acclonar simul
téneamente la citada miquina de escribir eléctrica, los mediog
lectores, los medios punzadores o los medios de coordinacidn
numéricos mencionados. |

14, Un sistema de escritura automatizado, caracterizg
do porque comprende medios de egscritura sccionables sobre 13 -
néas espaciadas de una lamina de papel y de espacio a espacio
a lo largo de dichas 1fneas, medios separados generadores de
gefiales de control pars cada una de dichas lfneas espaciadas,
otros medios separadoé generadores de gefiales de contrdl para
cada espacio a lo largo de dichas lfneas, y medios de coordi
nacion numéricos que conectan log citadog medios de escritura

¥ cada uno-de los mencionados medios generadores de sefialeg -
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cltados medlos de escritura y cada uno de los referidos pedio
géneradores de sefialeg de control y entre cada uno deﬂigé ci
tados medios generadores de gefiales de control a lo lé;gg del
funcionamiento de lds citados medios de escritura. :3.:

15. Un sigtema de escritura, automatizado caréefé&izg
do porque comprende una méquina de escribir eléctrica B@Svis-

ta de medios de desgplazamien to coordinado y medios espgdifido-

. LR 2

res, un armazdon por detras de la citada méquina de escr;pir
eléctrioa, una serle de mediosg lectores provistos de éihgies
giratorios y ruedas dentadas accionadoras de'cintas, méézés
de montaje que sustentan a los citados medios lectores sobre
el referido armazon extendiéndose dichos arboles giratorios
hacia atras en relacidn paralela, unos primerosvmedioﬁ accig
nadores que conectan los cltados medios de desplazamiento -
coordinado con los arboles glratorios de algunog de log refe
ridos medios lectores para causar el movimienﬁo de las asocilag
das ruedas dentadas lo suficiente paré méver una cinta asocia
da en wna columna codificada por cada movimiento de desplaza-
miento coordinado de la citads méquina de escribir, y unos ég
gundosAmedios accionadores que conectan log referidos nedios
espacliadores a los érﬁoles glratoriog del otro de dichos me-
dlos lectores para causar el movimiento de las asociadag rue-
das dentadas lo:suficiente para mover una agociada cinta en -
una columna codificada por cada movimientg de espaciamiento
de dicha maquina de egoribir.

16. Un sistema de escritura automatizado, caracterizg
do porque comprende una méquina de escribir eléctrica provig

ta de medios de desplazamiento coordinado y medios espaciadorea

un armazén montado junto a dicha miquina de escribir eléctrica
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¥ ruedas dentadas accionadoras de cintas, medios de monta je
que gustentan a los réferidos medios lectores en el dTﬁéao -
armazén, extendiéndose los citados drboles giratorios¥ddde -
aquel en relacién paralelsa, una primera rueda acc;ona&&ié -
funcionalmente conectada a los grboles giratorios de gigénos
de los medios lectores, una segunda rueda acoionadora'féﬁcio-
nalmente conectada a log arboles giratorios de los otnesg.me~
diog lectores un primer dispositivo accionador que coﬁgéﬁp a
los citados mediog de desplazamlento coordinado con laé ébo-
les giratoriog de algunos de los medios lectores para cgg?ar
el movimiento de las agociadas ruedas dentadas lo suficiente
Para mover una asociada cinta en una columna codificads por
cada movimiento de desplazamiento coordinado de dichs méquina
de escribir, y un segundo medio acciohador que conecta a losg
clitados mediog eéspaciadores con los érboles giratorios de los
qtros medios lectores mencionsdos bara causar el movimiento
de las asociadas ruedas dentadag lo suficiente para mover una
agociada cinta en una cqlumna codificada por cada movimiento
de espaciamiento de la miquina de escribir.

17. Un sistema de escritura automatizado, caracterl |
zado porque compende unsa maqulna de egcribir electrica provig
ta de medios giratoriog de desplazamiento coordinado ¥y medios
espaciadores alternativamente desplazables, mediog lectores -
de ordepadas provigstos de arboleg giratoriog y riedas dentadas
accionadoras de cintqs glratorias con aquellos bara mover cin-
tas codificadas provistas de columnag codificadas espaciadas a
través de los medios lectpres de ordenadas Paso a pago degde

columna a columna codifioada, mediog accionadores queé conectan

log citados medios giratoriog de desplazamiento coordinado con
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log arboles giratorios de los referidog mediog lectores de

ordenadas para causar el movimiento de las ruedas dentadag lo
L]
en 8 o

suficiente para mover una asociada cints codificada en una co

.
sse e n

lumna codificads por cada movimiento de desplazamiento goordi

nado, medios lectores de abscisas proviétos de érboles'gyyatg

Ld e
rios y ruedas dentadas accionazdoras de cintag giratorias‘eon

- 00:l'
aquellosg para mover cintag codificadas provistas de coltmnas

codificadas espaciadas a través de los medios lectores'dé’abg

cisas paso a pago desde columna s columna codificadas,i&.ﬂedias

. e® te
accionadores adicionales que conectan los citados meding’ §spa

o o600

ciadores alternativamente desplazables a los arboles glpggorias

de dichog medios lectores de abscisas para causar elhovimiento
de lag citadas ruedas dentadas lo suficiente para mover una
agsociada cinta codificada en uné columna codificada por cada
movimiento espaciador.

'18. Un sistema de escritura automstizado tal como se
define en la reivindicacidn 17, y en el que dichos medios zc-
cionadores comprenden. un dispositivo de engranaje accionable
por los cltados dispositivos de desplazamiento coordinado, una
primers rueda de cadens giratoria merced al citado digpositi-
vo de engranaje, una segunda rueda de cadena giratoriamente
conectada al arbol giratorio de los citados medios lectoreg -
de ordenadas, y dispositivog de cadena que proporciona una -~
transmisidn positiva y directa entre la primsra rueda de cade
na citada y la segunds rueda de cadena mencionsada.

19. Un sistema de escritura automatizado segin se de-
fine en la reivindicacidn 18, caracterizsdo porque comprende
medios de embrague para permitir ls conexidn y desconexidn se
lectivag de los citados medios de desplazamiento coordinado -
respecto a los medios lectoreg de ordenadas que se citan.

20. Un sistema de escritura automatizado, segin se —
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define en la reivindicacidn 17, ¥ en el que los mencionadosg

es by

de tambor espaciado y accionadoramente conectado al érbql gl

ratorio de los citados medios lectores de abscisas, un ;primer
cable enrollado en una direccidn sobre uno de dichos Jisposi

tivos de tambor y conectado por el otro extremo a wn i'a,'dé de

o
'." >

los mencionados mediog espaciadores alternativamente ddsplazg)

bleg, y un segundo cable enrollado en la otra direccign 80-

L3 .o

bre el otro dispositivo de tambor y conectado por el 55?0 ex

tremo al lado opuesto de log citados medios espaciadofeé‘él

¢ sce
- . e

ternativomente desplazables. See &

2l. Un sistema de escritura automatizado, segﬁn se
define en la reivindicacidn 17, en el que cada uno de dichos
medios lectoresg comprende una fuente de luz montada a un lado
de lo trayectoria de degplazamiento de la cinte asociada y ung
gerie de foto-diodos montada en el otro lado de.la trayecto-
ria de desplazamiento de la asociada cinta, en virtud de lo’
cual se establece un particular esquema de energizacién de -
log foto-diodos por cada posible espacio imprimible sobre una
lémina de mpel montada en la méquina de escribir para una opeg
racidn de escritura.

22.. Un sistems de escritura automatizado, segin la
re;vindicacién 21, en el que cada conjunto de foto-diodos pa_
ra dichos medios lectores de abscisas ests dividido en una ge
rie de grupos gseparados de programas individualmente seleccio
nables, en virtud de lo cual puede establecerse una serie dé
distintos esquemas de sefiales de control en cads pogible es-~
paéio imprimible.

23, Un sistema de escritura automatizado gsegun sme”

define en la reivindicacidn 17, caracterizado porgue comprendsg
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foto-diodos, medios generadores de geflales eléctricas asocig
dos a cada uno de dichos medios lectores para proporcionar -

e 8,y

sefiales de entrada codificadas, una fuente de sefiales dg sa-

lida comin y una matriz de transferencla para trasladaz las

referldag sefialeg de entrada codificadas a dicha fuente ¢o-

. 00

*ee %

L)
L d
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24. Un sistema de escritura automatizado segin éetlefi
ne en lg reivindicacidn 17, caracterizsdo porque compééhgé -
una serie de programas de sefiales seleccionables prop03q§5ng
dog por sgefiales de entradas generadag por dichos medioé:ié%to-
reg de abscisas, medioé comunes de sgefiales de salida ﬁér;:los
citados programas de sefiales geleccionables, dispositivo de
matriz de transferencia para trasladar gselectivamente las ci-
tadas sefiales de entrada desde dichog medios lectores de abg
cisas a la citada fuente comin de gefiales de salida, y dispo

sitivo de control de la matrig acclonable en respuesta a sefig
les generadas por los citadog medios lectores de ordenadas ra

Ta acondicionar selectivamente la referids matriz de transfe
rencia para transferir un predeterminado programs de sefiales
en.cada posible posicidn de escritura sobre una ldmina de ps
pel montada en dichs méquina de escribir para una operacién -
de escfitura.

25. Un sistema de egcritura automatizado que comprende
una’mépina de esceribir eléctrica provista de medios de despla

zamiento coaflinado y mediosg e3paciadores, dispositivo de con-

trol para accionar automsticamente la citada maquina de escri

bir en respuesta g gefiales electricas, cintas codificadas, me

diog lectores para leer 1g citada cinta codificada ¥ generar

e ¢ ’
dichas sefiales electricas, medios mecanicos para causar un mo-

Vimiento relativo entre lg citada cinta y los referidos mediosg
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lectores, y medios de coordinacidén numéricos que conectan fun
clonalmente los citados medios mecanicos a l&s mediog de, deg
plazamiento coordinado y log medios espacladores, y qgg:gin-
cronizan el movimiento de la citada cinta réspecto a l§$.m2
dios lectores con el movimiento de un formulario en d;épq mg

-

quina de escribir, causado por los citadoghedios de desplaza
¢

LR RS
.

mlento coordinado y dichos medios espaciadores.

L4
XX X1 4

26, Un sistema de escriturs automatizado que qqmpre¥

o *

de una unidad de escritura provista de medios de impregxﬁn y
medios de degplazamiento coordinado ¥y medios espaciadgféézpa-
ra gituar diversamente espacios de imprimir sobre uns Tduina
de papel a imprimir respecto a log medios de impresién, mediog
accionadores pars dicha unidad de escritura, medios de control
para los referios medios accionadoresg que responden a sefiales
eléctricamente generadas, un primer gistema de control de fun
cionamiento manual para generar sefiales eléctricag degtinadas
a un funcionamiento manual de la citada unidad de egcritura,
un. segundo glstema de control de funcionamiento automd tico
bara generar sgefigles eléctrica3 a fin de poner en funciong--
miento automdtico la citada unided de escritura, y por lo ne
nos otro sistems de control mecanicamente sincronizado con los
citados medios de desplazamiento coordinado ¥y con log medios
espaciadores, destinado a proporcionar sefinles de control en
cualquier espacio de escritura sobre la ldmina de papel.

27. Un sistems de escriturs automatizado que compren
de una unidad escritora provista de medios de desplazamiento
coordinado para causar un movimiento relativo de una ldmins de
papel en una direccién, ¥ mediosg egpaciadores para causar un
movimiento relativo de la laming de papel en otra direccién,

mediog lectores de abscisas y-asoclados medios de cintag de -
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control gque proporcionan una columna codificads por cada lfnea

escrita sobre el papel, y medios lectores de ordenadas ¥y .aso

209 0

clados mediog de cintas de control para proporcionar una co-

LRL A A

lumna codificade por cada espacio de escritura a lo larso de

28. Un sistema de escritura automatizado proVigto

cada 1f{nea escrita sobre el papel?
de una méquina de escribir automatica para imprimir carébte-

res sobre una lamina de papel medios de desplazamiento toor-

- LR J

dinado para dicha mdquina de esoribir para su desplazamianrto

ot e

entre una gerie de 1fneas de impresidn, medios espaciadoies -

a a0

para dicha miquina de escribir pers desplazarse entre ing” se-

rie de espacios de impresion a lo largo de las citadas l{neas
de impresién, medios de cintas provistos de areas codificadas
espaciadag corregpondientes a dichag 1{neas de impresidn vy a
los citados espacios de impresion, y medios coordinadores nu-
méricos que conectan los mencionados medios de desplazamiento
coordinado y los referidos medios espaciadores con los citasdos
medios de cintas para mantener una predeterminada relacidn -
entre las referidas areas codificadas espaciadas y dichag lfineas
de impresidn y los citados espacios de impresidn durante el
funcionamiento de 1los mencionados medios espacladores y dichos
mediog de desplazemiento coordinado.

29. Un sistema de escritura automatizado segun la
reivindicacidn 28, en el que los citados medios de cintas com
Prenden una primera cinta codificada provigta de éreas codifi
cadas8 egpaciadag correspondientes a dichas lineasg de impresidn
y una segunda cinta codificads provista de greas codificadas
espaciadas corregpondientes s dichosg espacios de impregidn.
30. Un sistems de esoriturs automatizado segin la

reivindicacion 29, en el que los citados medios de coordinacidn
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numérica comprenden unog primeros mediog desplazadores de cin

tag funcionalmente conectados a dichos mediog de desplazamien

rede®

to-- coordinado y funcionalmente conectados a la primera cin-

P»i7ve

ta codificada, y segundos medios desplazadores de cinta fun-

.0:.#
clionalmente conectados a dichos medios espaciadores ¥y funeio

nalmente conectados a la segunda cinta codificada. "f”

) v
31. Un sistema de escritura automatizado seguh la

reivindicacidn 30, caracterizado’ porque comprende med{o8 ge

neradores de gefiales multiples accionables en cada uneis’ —

a® ®y

dichas 1{neas de impresidn y en cada uno de log menciohalss

“«oe

s . ’ ) . ..
espacios de impresion para realizar operaciones mﬁltipﬁps;

separadas y distintas.

32. Se reivindida_por Ultimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se golicita ®UN
SISTEMA DE ESCRITURA AUTOMATIZADOY ‘

Todo conforme queda deserito ¥y reivindicado en la -
presente memoris descriptiva que consta de cuarenta y dos pé

8inas mecanografiadag y dibujos adjuntos.

Madrid, 26 de noviembre de 1.96L

ALFONSO UNGRIA
b.p.
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