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Correspondiente a una Patente de Invencidn cuyo regisiro se

solicita por veinte afios.
4 favor de
D,luis Hermdndez Cascales, de nacionalidad espafiola.
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La presente memoria <@Nriptiva tiene como fin la decl:~

racidn del objeto sobre que ha de recaer el privile;io de ex-
plotueidn industrial y comercial exclusiva en el tervitorio
nacional de wia Patents de Invencidn, conforime & la legislacién
vigente en materia de Propiedod Industrial que, sezin expresa
el enunciado, frata de un sistema para la alimentacidn mecdnieca
y coatinua de comederos de aves,

51 invento se refiere a un sistema de alimentac ibn aplica-
ble en granjas avicolas que emplea como elemento fundamental un
elevador desplazable destinado a elevar el alimento a varios
nivsles de gallineros,

Actualmente exlsten varios sistemas de alimeutacidn mecd-
nica continua pars comederos de aves, aparte del cldsico proce~-
dimiento que consiste en ir vertiendo el alimento en forma na-
nual por todos los comsderos. Didhos procedimientos mecinicos
pueden resumirse a tress los de cadena continua que pasd a tra-
vés de todos los comederos, cuys prineipal cplicuceidn es en las
granjas con gran ndmero de aves; el sistema de monocurril, gque
deja casr el alimento por gravedzd y, por ulbtimo, wn mecanismo
de elevador heliceidal sinfin que descurga el producto en losg
conederos,

De los procedimientos citados, el primero necesita unos
gastos de instalacidn que lo limitan a granjas de por lo menos
10,000 aves si se desea que la instulacién sea rentable. Z1 se-
gundo necesita para su aplicucidn obras de instalacidn comple~
memariaz que aumentsn notablemenie los cosbes de instalacidn.

Bl gistema objeto del invento tiene ventajas sobre los an-
teriormente eitados, porgqus se llega a la nisma perfeceidn de
funcionmmiento con unos costes de adquisicidn e instal.cidn re-

ducidos y asf mismo porque su puesta en prédctica reporta gran-
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Asf por ejemplo, mediambe el presente sistema es posible
la realizacidn de gillineros de varios pisos sin necesidzd de
unos gastos de instalucidn excesivos.

Por otra parte, sus elementos mecdnicos son sencillos y
pueden ser realizados en forma robusta y por consigule:te prde-
ticamente exentos de uverias,

Con el fin de facilitar lu interpretucidén mis exacta del
objeto sobre gue ha de recaer el presente privilegio, en el
plano adjunto complementirio de la presente exposicidn, se re-
presente una forma prictica para la realizacidn industrial y
Unicmmente a titulo de ejemplo ¥, por comsiguiente, sin cardc-
ter exhanativo sino meremente informativo.

En este plano:

La fig. 18, muesira esquendbticamente una vista lateral de
un sistema de distribucidn de alimentos a comederos de aves rea-
lizado de acuerdo gon el invenio,.

La fig. 28, nuestra una vista frontal del mismo sistema de
distribucidn.

Uomo se muestre en las citadzs figurss, el sistema de dige-
tribucidn se compone esencialmente de wna tolva (F) en la cual
ge sitda el producto alimenticio a dlstribuir, cuya tolva estd
cerrada por su parte inferior mediante un conjunto de placas
desplazables (G), que son accionadas mediante el cable (J). H1
gistema comprende asimismo la palanca (I) que hace presidn sobre
el cable (J) y los medios de movimiento tales como lug ruedus
(4, Att, B) y el cable (C). Bl elevador (D) que tiene su extre-
mo inferior situado por debajo de la tolva y recibe para su ele
vacidn el producto alimenticio,

Bl extremo supsrior del elevador desemboca en las pequefias



tolvas (i) que son los terminales de los conductos de distribu-
eidn (X) que dirigen el producto hacia los comederos (L) situa-
dos a distintos niveles.
Bl conjunto distribuidor se apoya sobre las rusd.s (4) y
65.~ sobre dog ruedas pequeifias de manera que puede desplazarse a lo
largo del local donde se ancuentran situados lateralmente los
comaderos (L), los cuzles se cucusntran distribuidcs en virios
niveles que coinciden con la emboc.dura inferior de los conduc—
tos de distribucidn de alimentos (X).

70 g Por congiguiente, para proceder a llenar los comederos
basta desplazar el conjunto rodunte., La rusda (A) transmite su
movimisnto mediante la correa o cadena (C) a la rueda (B) la
cual pone en funcionsmiento el elevador (D), que puede ser de
banda, placas, cungilones, ctc., ete,

T5e= 8] elevador recoge la materia alimeunticia contenida en la
tolva (F), para lo cual se produce tm movimisnto de deslizamien-
to de las placas (G) susceptibles de regulacidn mediante un va-
riador (B), con el fin de graduar la cantidad a elsvar de alimen-
0,

80~ La transmisidn entre la polea (A) & la polea (A') se reaw-
liza con intermedio de un embrague que permite dejar.sin fun-
clonamisnto ¢l dispositivo cuando no es necesario la distribu-
eidn de alimentos, .por sjemplo para trasladarlo de un lugar a
otro,

85am Ll alimento dosificado e elevado hasta la parte superior
de los conductos (X), los cusles terminan con unas pequeidas
tolvas (31) que dirigen el alimento a travéds de los citados con-

ductos husta situarlo en los correspondientes comedsros (L)
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18),~-"SISTENA Pighd LA A LINE (..CLON 1ixCA.LCA Y CONPINUA DE
COEDAR0Y DE AVESY que se caracteriza porgue un conjunto formado
por dispogitivos feductores y transmisores de movimiento, asl
como una tolva de almacenamiento estd montado en un bastidor
apoyado sobre ruedug que le permiten un desplazamiento a lo
largo de una nave gque presenta a distintos niveles dispuestos
longitudinalmante los comederos; el conjunto rodunte comprende
ademds de la tolva ua dispositivo elevador y otro dosificador
del alimento, ambos impulsados por el propic movimiento de las
ruedas al girar, cuyo elevador desemboca en 1los eXxtremos supe-
riores de conduectos wdecnadamente dispuestos para que su embo-
cadura inferior coincida con los citados comederos, de manera
gue al desplazarse dicho conjunto los comederos son alimentados
en forma dogificada con el producto alimenticio.

28),="S1SLEMA PARA DA ALINENIACION MICANLCA Y CONDLINuA DB
COLSDN0S DE AVES™ segin la anterior reivindicacién, gue se 0a- .
racteriza porgque :ma de las rued.s o ruedas soporte del conjunto
rodante se¢ acopla a través de un embrague con el mecaniemo de
impulsidn del elevador que recibe el producto alimentlcio de
una tolva y lo eleva hasta la parte superior de log conductos
de distribueidn.

%38) ,-MOLSTENA PARA 1A ALLMENTACION IMuCANICA Y CONRINU.L DB
GOLEDIR0S DB AVES" segfin las snteriores reiviadicuciones, que
ge caracteriza poéque el mecanismo que fome gu movimisnto de
las ruedés de traslacibn impulsa asimismo un dispositivo dis=-
tribuidor dispuesto en el fondo de la tolva que hace vasar lag
cantidades necesarias de producto alimenticio hacla el elevador.

48) ,~"SISTEMA PARA LA ALIMENTACION MECANICA Y CONIINUA DE

COMEDEROS D& AVESY,

-




La presente memoria descriptiva consta de seis hojas fo-
liadas y mecanografiidas por una sola cara, componlendo un to-

tal de ciento veintiuna lineas, ineluldas éstus.
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Escala variable
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