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PATENUE DE INTRODUCCIÓN 

a favor do

Unión do Maquinaria para Calzado, S.A. 
de nacionalidad española, domiciliada 
en la  calle de V illarroel, 5$, Barcelona

por

"Máquina para recortar la  rebaba de ob­
jetos de goma moldeados"

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a

La presente patente de introducción se refiere a  una 

máquina perfeooionada para recortar rebabas de objetos de goma 

moldeados.

El auge creciente del tipo de oalzado provisto de sue­

la s  y taoonas de goma moldeados y fijados en una so la operación, 

ha oreado la  necesidad de idear una máquina adecuada para recor-
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tar  la s  delgadas rebabas que sobresalen a lo  largo de la  suela 

y del tacón en aquellos puntos en que ooinoiden lo s  moldes que 

se emplean para moldear l a  suela y e l  tacón. Se ha dispuesto 

de diversas máquinas para este trabajo, pero su funcionamiento 

ha resultado generalmente lento y pesado.

El objeto de esta  patente es disponer una máquina sen­

c i l la  y efectiva que puede usarse para recortar la  rebaba que so­

bresale de l a  suela y del tacón moldeados a l calzado, aunque de­

be entenderse que e l  objeto de l a  patente no queda limitado en 

modo alguno a esta sola aplioaoión indicada.

A guisa de ejemplo, se representa una máquina del tipo 

referido que oomprende un mecanismo reoortador oompuesto por un 

disco giratorio de resina de fenol-formaldehido reforzada con una 

te la  y por una oudhilla, cuyo f i lo  está  situado junto a una su­

perficie  perifárioa del disco, de contacto con la  obra, y que se 

prolonga generalmente en sentido paralelo a l  e je  del disco. La 

cuchilla puede ajustarse hacia e l disco o separarse del mismo, 

pero cuando la  máquina funciona queda su jeta en la  posición ade­

cuada sin  que pueda separarse de l a  superficie.

Para trabajar en la  máquina, se presenta e l zapato a l  

meoanismo recortador de modo que l a  rebaba se sitúe en é l  f i lo  de 

l a  cuchilla en contacto con la  superficie periférica del disco, 

e l  cual impulsa l a  rebaba contra e l f i lo  de la  cuchilla, que de 

este modo l a  reoorta.

Preferiblemente, la  superfioie de contacto oon l a  obra 

es oonveza, a s í como el f i lo  de l a  cuchilla, pero este en una cur­

va ligeramente menor que la  de l a  superficie.

Preferiblemente también, el f i lo  de l a  ouchilla sobrepa­

sa lateralmente la  superficie de contacto oon:la obra.

En los planos que se acompañan';

La figura 1, es una v ista  la te ra l de l a  máquina;
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La figura 2, es una v is ta  también la te ra l de una parte 

de la  figura 1, v is ta  a mayor escala, y

La figura 3, es una v is ta  frontal del mecanismo reoor- 

tador de la  figura 2.

La máquina está adaptada para reoortar rebabas de sue­

la s  y tacones de goma de oalzado vulcanizado, y comprende una ar­

mazón -1- sobre la  cual va montada una mesa -2-, su jeta a  l a  oual 

hay un oabezal reoortador -3-*

El cabezal -3— oomprende. un soporte -4- sujeto a la  me­

sa -2—. Un árbol horizontal -5- gira en la  prolongación -6- (Fi­

gura 2) del soporte -4 - por la  acción de un motor eléotrico -7- 

a través de una correa -8 -.

El macan!ano reoortador oompleto -9-, comprende un d is- 

oo oilíndrioo -10- de unos 20 cm. de diámetro y 12 mm. de grueso, 

de un material resinoso duro y resistente compuesto por resina 

de fenol-formaldehido reforzada con una te la . E l disco -10- está  

sujeto a l a  porción derecha (Figura 3) del eje  -5- con e l cual 

tiene una posición coaxial.  Una porción periférica del disoo -10— 

proporciona una superficie -11- de contacto con la  obra, cilindrica 

y periféricamente convexa, cuya secoión transversal radial a l  dis­

co -10- es redondeada y simétrioa. El mecanismo -9- comprende 

también una cuchilla -12-, cuyo f i lo  convexo -13-*, curvado hori­

zontalmente, pero en un aroo menor que e l de l a  superficie -11-, 

sobrepasa esta superficie por ambos lados *  Durante e l funcionamien­

to de la  máquina, e l f i lo  -13- está en contaoto con la  superficie 

-11- y proporciona, junto oon la  misma, un punto de operación o de 

recorte -14-, en tanto el disco -10- g ira en sentido contrario a 

la s  agujas del re lo j (Figura 2) por l a  acción del-motor -7-, a tra­

vés del árbol -5-, para que la  superfioie -11- pase por e l f i lo  de 

la  cuchilla. Se comprenderá que como e l disco -10— gira hacia la  

izquierda, e l f i lo  -13- se encuentra dirigido en sentido contrario.
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Cuando se presenta l a  rebaba de l a  suela y del tacón de goma de 

un zapato vulcanizado a l  punto da operaoión o de reoorte, en ta l  

manera que l a  superfioie -11- impulsa la  rebaba contra e l Ü lo  

-14-, ¿ata  queda inmediatamente recortada.

Una diversidad de ranuras -15** parten de la  superficie 

-11- en relación angular con e l e je  geométrico del árbol -5-, y 

se dirigen haoia abajo, desde la  derecha a l a  Izquierda (Figura 3) 

en e l  punto de reoorte -14-. Estas ranuras contribuyen a impul­

sa r  la  rebaba oontra e l f i lo  -13- y a expulsar lo s  residuos que 

se acumulan durante e l recortado., 3e verá por l a  figura 3y que 

la s  ranuras -15- no son de anchura uniforme a medida que se pro­

longan hacia e l árbol -5- y que a l ir se  desgastando l a  superfioie 

-11- l a  anchura de la  ranura resu lta menor. En una forma modifi­

cada (no representada) de disoo que puede reemplazar a l  disoo 

-10- del meoanismo -9-, la s  ranuras equivalentes a la s  ranuras 

-15- son de anchura uniforme a medida que se aproximan a l eje 

del árbol -5 -*

El f i lo  -13- puede ajustarse horizontalmente hacia l a  

superfioie -11- o haoia afuera de e l la , a s í  como en sentido ver­

t ic a l ,  a lo  largo de un plano que forma aproximadamente un ángu­

lo  de 756 con relaoión a l a  horizontal y que es paralelo a l  e je  

del árbol -5 - , y a lo  largo tambián de un eje horizontal en ángu­

lo  reoto oan e l eje del árbol -5 - . La ouohilla -12- e stá  montada 

para que pueda deslizarse por una guía -16- (Figuras 2 y 3) de un 

brazo de soporte -17-. La guía se prolonga en sentido asoendante 

a  unos 753 con relación a un plano horizontal (Figura 2 ) . La cu­

ch illa  -12- comprende unas ranuras longitudinales -18- y -1$-, y 

unos to m illo s  -20— y -21- atraviesan la s  ranuras para su jetar en 

forma deslizable respectivamente l a  cuchilla -12- a l  brazo de so­

porte -17-. Para a ju star vertioalmente e l  f i lo  -13- de l a  cuchi­

l l a ,  se aflo jan  lo s  to m illo s  -20- y-21- y se mueve la  ouohilla -12-



a lo  largo de la  guía - 16- ,  deslizándose la s  ranuras - 18-  y - 19-  

por los to m illo s  - 2 0 - y - 2 1 El  brazo de soporte -17- compren­

de un saliente - 22— que ae desliza longitudinalmente sobre un ár­

bol horizontal. -23- asegurado en un agujero -24- de otro saliente 

-25- por medio de un pasador - 26- .  E l.sa lien te -25- está asegura­

do a l  soporte -4—. El árbol -23- se extiende en ángulo reoto oon 

relación a l árbol -5- y penetra en un agujero.-27- del saliente 

-22-. Una plaoa -28— está fijad a a l a  cara delantera del salien­

te -22- y el árbol -23- pasa libremente a través de e l la .  Sobre 

una porción frontal de menor diámetro -29- del árbol -23- está  

roscada una tueros -30- que lim ita en la  plaoa -28-. Un bloque 

- 31-  que atraviesa libremente el árbol -23— está asegurado a l a  

pared delantera del soporte -4-. Un muelle -32- rodea e l árbol 

-23-) a s í  oomo una poroión estrechada posterior -33- del saliente 

-22-, y actúa entre e l saliente -22- y el bloque -31- para impul­

sar e l saliente -22- hacia adelante. La tuerca -30- lim ita este 

movimiento del saliente -22- durante e l funcionamiento de l a  má­

quina y de este modo e l f i lo  -13- no.puede separarse de l a  super­

f ic ie  -11- de contacto con la  obra. Dando vueltg, a la  tuerca -30- 

avanza o retrocede e l saliente -22- sobre e l árbol -23- y regula 

de este modo e l f i lo  -43— acercándolo a l a  superficie -11- o sepa­

rándolo de e l l a .  Un tom illo  de fijación  -34— roscado en e l  sa­

liente -22- y apoyado contra e l árbol -23-, inmoviliza mientras es 

necesario e l  saliente -22- oon relaoión a l árbol -23-. Asegurado 

a l  bloque -31- y sobresaliendo frontalmente del mismo hay un árbol 

esoalonado -35-. Montada en forma deslizable en una poroión fron­

ta l  extrema de menor diámetro - 36-  del árbol, se encuentra una ex- 

oántrlca -37- que se a lo ja  en una ranura alargada -38- practicada 

en l a  plaoa -28-. Asegurado a l a  excéntrica -37— hay un botón -39-# 

y sujeto a l a  poroión -36- , por delante del botón -39-) hay un tope -40-  

Se observará que e l tope - 40-  se alo ja  en una cavidad -41- vaciada
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en e l  botón -3$-. La placa -28— comprende dos estrechas ranuras 

alargadas - 42-  y - 43-y que parten de l a  ranura - 38-  hacia arriba 

y hacia abajo respectivamente, estando abierta l a  ranura - 43-  en 

su extremo inferior*. Un torn illo  -44— roscado en la  placa -28- 

eatá destinado;a impulsar la s  paredes lataraüe s  de l a  ranura - 38-  

oontra l a  excéntrica - 37-  para impedir que ésta  se mueva en la  ra­

nura - 38- .  Cuando convenga ajustar e l f i lo  -13- sobre e l  árbol 

-23-y se desenrosca e l to m illo  - 34-  para que pueda deslizarse e l 

saliente - 22-  sobre e l árbol - 23-y y se desenrosca también e l  tor­

n illo  - 44-  para que pueda girar la  excéntrica - 37-  en la  ranura 

- 38- .  Se manipula entonces e l botón para que gire l a  exoéntrica 

- 37-y lo  que causa un movimiento la te ra l de l a  ranura - 38-  y con 

e llo  que se muevan e l saliente - 22— y e l f i lo  -13- sobre e l árbol 

-23.

Durante e l  funcionamiento de l a  máquina, e l f i lo  -13- 

e stá  ajustado de modo que apenas tooa la  superficie -11- de con­

tacto ocn l a  obra, y es simétrico a un radio del disco -10-. El 

árbol -5- g ira  a  1906 revoluciones por minuto. La rebaba se sitúa 

en e l  punto de recorte - 14-  de modo que pasa generalmente en sen­

tido horizontal a  través del f i lo  -13-. La circunstancia de no 

poderse separar e l f i lo  -13- con relaoión a l a  superficie -11- de 

contacto con l a  obra, contribuye a lograr una eficiente aocién re­

cortadora. Por otra parte, la  fa lta  da oontaoto directo entre e l 

f i lo  y l a  superficie, reduce a l  mínimo e l desgaste del disco -10-. 

41 a ju star e l  f i lo  - 13-  para que apenas toque la  superficie -11-, 

se empieza por situar e l f i lo  en oontaoto oon l a  superficie -11- 

del disco -10-; l a  rotación produoe entonces un gran ruido y para 

conseguir e l debido ajuste se separa gradualmente e l f i lo  hasta que 

disminuye e l ruido.

- N O T A -

Se reivindica oomo objeto de e sta  patente:
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- 10+ Máquina para recortar la  rebaba de objetos de goma

moldeadosy que comprende un mecanismo recortador formado por un 

disco giratorio? provisto de una superficie periférica da contac­

to con la  pbra, heoho de un material resinoso duro y resistente 

3 y por una cuchilla? ouyo f i lo  e stá  situado junto a l a  superficie 

de contacto con la  obra y se extiende esencialmente en sentido 

paralelo a l e je  geométrico del disco? caracterizada porque está  

provista de medios para aceroar y separar l a  cuchilla de la  super­

fic ie  de contacto oon la  obra? a fin  de aju star e l f i lo  de l a  cu- 

10 chilla?yde maüos de ü jac ié n  de l a  cuchilla que impiden que ésta  

pueda separarse de l a  citada superficie durante e l funcionamiento 

de la  máquina.

2". Máquina para recortar la  rebaba de objetos de goma 

moldeados? segén l a  reivindicación anterior? caracterizada porque 

15 la  superficie de contaoto oon la  obra es convexa? a s í  como e l f i ­

lo de l a  ouohilla? y porque la  curvatura de ésta es ligeramente 

menor que l a  de la  superfioie de contacto con la  obra.

3 "* Máquina para reoortar l a  rebaba de objetos de goma 

moldeados? segán la  reivindicación anterior? caracterizada porque 

20 e l f i lo  de l a  ouohilla rebasa por ambos lados la  superfioie de 

contaoto con la  obra.

40.  Máquina para reoortar la  rebaba de objetos de goma 

moldeados? de acuerdo oon cualquiera de la s  reivindicaciones pre­

cedentes? caracterizada porque la  superfioie de contacto con l a  

25 obra está provista de una diversidad de ranuras que se extiendan 

en relación angular haoia e l  eje del disco.

5 ° . Máquinas para reoortar la  rebaba de objetos moldea­

dos.
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