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La invencidn se refiere @ una garra de fijacibn.

Lags méquinas herranientas tales como tornos, fresadoras,

cepillos u otras, ewtén dotedas de drzanos que mantie-

nen las piezas en posicidn fija durante la mecanizacidn.
Be Estos drganos comprenden generalmente platos o mandriles

sobre los cusles son montadas garras que es necesario re=

gular o cambiar cuando las dimensiones de las piszas

varian.

Siendo las garras varisdas g mano, por ejemplo por medio

10, ds husillos y tuercas, su regulacidn es particulammente
lenta. De otrz parte, los obreros tienen tendencia a
desmontarlas lo menos posible y & descuidar la limpleza
de estos brganos de donde resultan agarrotamien tos de
las partes en contacto.

15 Ldends debiendo efectuarse sin holgura el funcionamiento
de los drganos de fijacidn, es necesario, en los dispositivos
conocidos ajustar las garras en sus alojemien tos con pre-
cizidn.

El invento tiene porobjeto un tipo de garra de fijaeidn

20. salvando egtos inconvenientes y permitiendo, en particu~
lar, una regulacibén répida y precisa de la fijacidn de
las piezas a mecanizar, cualquiera sean las dimensiones
de dichas piezas y sin que gea necesario ajustar con pre-
clgidn la garra en su alojamiento.

25. Una garra seghn la invencidn, comprende, de una parte,
une tuerca mantenida por muelles contra un organo de
mendo de perfil complementario, y, de otra parte, pesta-
fias alojadas dentro de cavidades del pleto de la mAquina
sobre lg cual estd montada la gerra, teniendo dichas pes-

30. tafias un perfil tal que, la garra puede oscilar alrededor
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de una de sus aristas, para separar la tuerca del drgano
de mando y permitir asi un desplazamiento rapido de le
garra por deslizamiento de las pestafias dentro de las
cavidades del plato.

La invencidén serd descrita con referencia a los dibujos
adjuntos; dados & titulo de ejemplos no limitativos,

en los cuales:

La figura 1 es una vigta en alzado de una garra a rszula-
cidn répida segln la invencidn, mendada por un husillo

y en posicion de trabajo.

Le figure 2 es una vista en plaia de la garra representa~
da sobre la figura 1, con una seccidn parcial segin la
linea II-II de la figura 1.

La figura 3 es una vista en alzado de la garra represen=
‘tada sobre le figura 1, en la posicidén que permite una
regulecidn répida.

Lag figuras 4 y 5 son vigtas respectivamente en alzedo
lateral y de frente de una garra a regulacidn répida,
mandads por un husillo y en posicidn de apretar.

Lag figuras 6 y 7 son vistas respectivamente en alzados
lateral y de frente de otra dispogicién de montaje de

la misma garra segﬁn la invencidn, en posicidn de apretar.
Las figuras 8 y 9 son vistas respectivamente de frente

y en amlzado lateral de una gerra a regulacién rapids
dotaeda de dedos de prensidn.

La figuras 10 representa en slzado une garrg &a regulacién
répids con un vaciado de prensidn.

La figurae 11 representa en alzado y en planta una garra
a regulacién rapida por resortes de léminas erticuledos

gobre las pestaiias.
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La figure 12 representa en alzado jgen planta una garra

a regulacidn répida por resortes helicoidales.

La figure 13 representa en alzado y en seceidn segin Ja
1inea A~B wna garra a regulacidn rapida por tuerca amo-
vible,

Las figuras 14, 15 y 16 son vistas respectivamente en
alzado lateral con secciones parciales, de frente y en
planta de une garra 8 regulacidn répida mandada por un
plato de ranuras en espiral.

Ia figurs 17 es una vista en alzado de un plato de miquina
dotedo de dos garras a mandibulas altas.

La figure 18 es una vista en alzado de un plato de méqui-
na dotado de dos garras e mandibulas bajas.

La figura 19 es una vista en planta de un plato de mégui-
na dotado de dos conjuntos de dos garras segin la inven=
cidn. ' 4

Con referencia a las figuras 1 y 2, unae garra =i=-, simé-
trica en relacidn con un planc medio longitudinal, esta
compuesta de una mendfbula inferior ~2- y de una mandi-
bula superior ~3-, no siendo limitetivo el nimero de man~
dibulas. ILa garra —1=- lleva una tuerca semicircular =4=—
aplicada contra un husillo =5~ con cebeza de mando =6-.
El huegillo =5~ se aloja en una cavidad longitudingl de

un plato plano =7-, giendo limitada la referida cavidad,
de une parte, por un vaciado semicircular -8~ y, de otra
perte, por carag -9~ y =~10-, paralelas a la superficie
del plato =7~, ¥y =11~ perpendiculares a esta superficie,
formendo las referidas caras las paredes de ranuras para-
lelas al eje del husillo.

Seghn la invencidn, la garra -~1- esté provista de pestafias
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laterales -12- alojadas en las ranuras del plato, teniendo

las.referidas pestafias paredes laterales =13~ y ~T4=

que, en la pogicidn de trabajo de le garrs (figura i) son

aplicadas contra las caras -9- y —10~ de las ranuras; y
5e caras oblicuas =15~ y -16~, inclinsdas en relacidn con

la superficie del plato.

Regortes de lémina ~17-, alojados en vaciados =18~ de

1as’pestaﬁas,-12- y, por tanto, solidarios de la garra

~l=, aplican la tuerca =4~ contra el husillo «5-. ILa

10. garra —~1— tiene en su parte superior huecos simétricos
~19~ que permiten maniobrarla a mano.

Como se representa en la figura 3, para solter la tuercs
=4~ del husillo ~5~; basta ejercer en el sitio de los
huscos superiores =19~ una fuerze de traccién =20- per—

15 pendicular a la superficie del plato =7-. Esta fuerza
-20~ equilibre la fuerza de los resortes -17w; las pesta~
flag =12= pivotan alrededor de las aridas -21- que separan
las caras =14— y ~16~, y las caras =16~ se aplican contra
las carss superiores -10— de las ranuras. No estan@o en-

20. tonces en contacto la tuerca -4~ con el husillo -5-, para
desplazer répidamente la garra ~1~; basta hacer correr
las pestafiag -12e dentro de las ranuras del plato ~T-—.

Para cambiar ficilmente de garra, se dejen libre las ex-
tremidades de las ranuras, y ge sacan las pestafias —12-,

25 por deslizamiento, por estas extremidades.

Después de haber llevado las mandibulas -2- 6 -3~ & la
proximidad del objeto & apretar -22-, la tuerca -4- es puesta
de nuevo en contacto con el husil#o -5~ ., Es entonces posi-
ble; haciendo girsr este {iltimo por medio de una llave -23-

30. (figuras 4 y 5) y la accidn antagonista de la o de las garras



complementarias del plato, procgder e we fijacidn precisa
y segure del objeto. En efecto, el par de fuerzas —24-,
ejercido sobre la llave ~23=-, da lugar a ung presién -25-
de aprieto del objeto =22 y una presidén -26- sobre el
56 husillo ~5-. Los momentos de presiones en relacidn con
le arista =21~ son iguales; mes el objeto =22- estd apre-
tado por la mandibula —3-; la'tuerca ~j= estd splicade fir-
memente contra el husillo =5=, lo gue reduce al minino
por consiguiente lag posibilidades de aflojemiento acci-
10. dental. -
Ademés, cuando le pieza ~22- estéd fijada, solamente la
cara ~14- de las pestafias de le garra'esté en contacto con
la pared superior =10« de las ranuras, y no &g por congiw
guiente necesario sjustar con gran preeisién las pestafias
15 en las ranures.
Le gerra representada en las figuras 6 y 7 es idéntica a la
garra ilustreda por les figuras 4 y 5, habiendo sido simple-
mente invertido el montaje de la garra por regponder a le new-
cesidad de fijacidn del objeto =22-; la presidn de aprie-
20, to ~25= en egte caso es invertida.
Para adeptar una misma garrs a platos diferentes, o & disw
positivos de mando diferentes, puede ser Yentajoso utilizar
garre con tuerce amovible. Une tal garra, ilustrada por
la figura 13, estéd provista simplemente de un hueco trans-
25, versal =33-, con un perfil por ejemplo de cola de milano
vy en el cual estd alojada la fuerca amovible =34-:
El dispositivo de mando por husillo no es de ningune mane-
ra linitetivo. Se puede asi utilizer un mando por disco
0 ranurs he}icoidal; del tipo de los mandos de mand?iles

30. universales, debilendo la tuerca naturalmente, tener, un
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perfil complementario del perfil del disco. Un tal disposi-
tivo de mando estd representado en las Tiguras 14, 15 ¥y 16
y comprende un disco -35= de ranuras espirales =36« mandado
por una csbeza cénica =37~. EL disco -35- estd situadn
en la parte inferior del plato ~7— sobre el cuasl esta monta-
da la garra. El brgano de mando -37~ por cabeza cénica
arrastra el disco =35~ en su rotacidn.
Log perfiles de 1as'garras segin }a invencidn pueden natural-
mente ser adaptados, de una parte, a los %ipos de piezas a
mecanlzar, y, de otra parte, a la méguina de mecanizar.
Se puede, por egemplo, cambisr dos garras -39~ )figura 17),
cuyas mandibu}as ~40~ sobresalen encima del plato =471-
de la méquina, para mantener un objeto elevado =42,
Se puede, a; contrario, mantener un objeto bajo ~43-
(figura 18), con dos garras =44~ cuyas mandibulas -45-
estén en contacto con el plato ~46—~ de la méquina de mecani-
Z8T. _
Es siempre posible utilizar varias garras, sea radialmente
dispuestas, sgea paralelamente dispuestas; por ejemplo en
este (ltimo caso dos juegos de garras (figura 19), de una
parte las garras 747- y =48- que atacan una misma pared
de un objeto -49~, y de otra parte las garras -50- y-51-
que les hacen frente respectivamente y que atacan la pared
opuesta.

N O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se prgsentan

para que sean objeto de una Patente de Invencién, por veinte
efios, para Espaﬁa; reivindicando la prioridad de la Patente
Prancese No. "Proceés Verbal" 954 28%; de 19 de Noviembre de

1.953, son los siguientes:
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T GAREA DE FIJACION DE REGULACION RAPIDA; pars fijar
objetos, tal como sobre el plato de mecanizacidn de wna
méquina, comprendiendo la referida garre de una parte,

une tuerca mantenida por resortes contra un drgano de
perfil complementario y; de otrs parte; pestalias aloja-

das dentro de cavidades del plato y teniendo una disposi-
cidn tel que la garra puede oscilar alrededor de una de

sue arigtas para liberar mituamente la tuerca y el drgano
de mando y permitir de esta forme un desplazamiento répi-
do de la garrs por deslizamiento de la s pestafias dentro de
las cavidades del flato.

2.- GARRA DE FIJACION DE REGULACION RAPIDA, seghn reivin-
dicacidn 18,, caracterizada porque el drgano de mands es un
husillo. (

3.~ GARRA DE FIJACION DE REGULACION RAPIDA, segin reivindi-
cacidn 13.; caracterizada porque el drgano de mando es

un disco a ranures en espiral, ,

4.~ GARRA DE FIJACION DE REGULACION RAPIDA, seghn reivindi-
cacidén 1%8., caracterizede por unos organos de presidn tal
como dedos o huecos, que permiten maniobrer la garra con
la mano.

5.~ GARRA DE FIJACION DE REGULACION RAPIDA, segin reivindi-
cacibn 1§.; caracterizada porque los muelles gue mantienen
la tuerca contra el drgemo de mendo son resortes de lémine
solidarios de las pestafias o articulados sobre dichaes
pestefiag,

6o~ GARRA DE FIJACION DE REGULACION RPIDA, segin reivindi-
cacidn 19.; caracterizada porque la tuerca de garra es amo-

vible y se aloja deslizando en un hueco trasnversel.



5

“"’t?

3 p ; i
938202 N® e

7= "GARRA DE FIJACION DE REGULACION REPIDA™.

Todo ello segun ge describe y reivindica en ls paresente
Memoria que consta de nueve hojas foliadas y mecanvgrafiadas
por una gola de sus caras y se ilustrs en log dibujos que

g la misma se acompafian.

Madrid, 18 /e Noviembre de 1,964,
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Escala variable.
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