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La presente invencién se relaciona con miquinas
tricotosas, particularmente mdquinas tricotosas circula-
res de una o varias fonturas de agujas, es decir, en el
caso de mdquinas tricotosas circulares, mquinas de un
solo cilindro o bien mdquinas tricotosas circulares de
orillos o m&guinas Interlock, cuyas agujas son despla=
zables en sentido axial e independientemente las unas
de las otras en su portaagujas gue se mueve con respecto
a las partes de cerrojo estacionarias, por ejemplo el
cilindro de agujas o el disco de agujas. Tales miquinas
tricotosas posecen partes de cerrojo estacionarias. Estas
partes constituyen guias en las cuales penetran los ta-
lones de que van provistas las agujas. Bstas gufas de-
terminan un recorrido en el que las agujas no efectfian
movimiento axial alguno (recorrido sin tisaje). En cada
puesto de tisaje estdn previstas porciones de curva
ascendentes y descendentes que llevan la aguja a una
posicién de tisaje, que puede ser la posicidén mds alta
formadora de mallas o la posicidén de recogida, y cuya
parte descendente hace retroceder las agujas de nuevo a
su recorrido de fuera de trabajo, para desprender el
bucle colgado sobre la aguja por encima del nuevo bucle
formado y colgado en el gancho de la aguja, con el fin
de formar la malla. Para poder llevar las agujas en cada
puesto de trabajo seglin el dibujo a producir a una u
otra posicién de tisaje, se conocen dispositivos mecéni-
cos gue son accionados por medio de electroimanes y que

seleccionan determinadas agujas que han de ser llevadas
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a una posicién de tisajes De este modo pueden producirse

determinados enlaces y determinados dibujos, también
dibujos en colores. Dada la gran velocidad de trabajo de
las mdquinas tricotosas y particularmente de las mdquinas
tricotosas circulares, tienen que disponerse electroima-
nes de alta frecuencia, que sean capaces, a las grandes
velocidades de trabajo, en las que por ejemplo 500 agu~
jas pasan por segundo por el electroimdn seleccionador,
de influir alternadamente las agujas de aguja en aguja.
Para este fin se ha dispuesto, segln anteriores propo-
siciones de la propia entidad solicitante, un mecanismo
para cada aguja en aquel punto en que la aguja deba ser
ascendida con el fin de pasar de un recorrido a otro y
quedar situada sobre la curva ascendente que detemmina
el ulterior movimiento de la aguja. El mecanismo debe
por tanto poder influir sobre la aguja en el puesto de
trabajos Este mecanismo posee la propiedad de gque pue-
de ser puesto en funcionamiento mediante uns palanca

de ficil gobierno. Esta palanca que pone en movimiento

el mecanismo es accionada, segin las citadas anterio-
res proposiciones, magnéticamente. El accionamiento de
la palanca se produce de modo gue la misma es colocada
en una posicidn de espera, por delante de cada puesto

de trabajo, mediante una curva estacionaria y es reteni-
da en esta posicidn, al final de dicha curva, mediante
un imén permanente. A continuacién del imén permanente
se encuentra, en la direccidn de movimiento del porta-

dor de las agujas y por tanto también del portador de
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la palanca del mecanismo, un im&n dindmico, que conti~
nda reteniendo la palanca en la posicidn de espera
cuando se halla bajo corriente y que la deja caer

cuando se abre el circuito de corriente. La palanca,
cuando no queda ya retenida por el electroimdn al inte-
rrunpirse la corriente, lleva a cabo el movimiento nece-
sario para el accionamiento del correspondiente mecanis~
mo y el mecanismo accionado transmite a la respectiva
aguja tejedora un movimiento axial. Segln la anterior
proposicién estd constituida esta palanca por una vari-
1la eldstica, cuya posicidén de espera corresponde a su
posicidén tensa. 3i esta palanca en posicidn tensa pasa,
después de abandonar la curva gue la somete a tensién y
el imdn permanente, por el electroimdn en el momento en
cque éste no se encuentra excitado, caerd, como gueda
dicho ya, a su posicién relajada, accionando este moviw
miento el mecanismo que imprime a la aguja el movimiento
inicial necesario. Existen muchas posibilidades para
tales mecanismos, que no tienen que ser forzosamente me-
cdnicos, sino que también pueden ser accionados mediante
aire comprimido, es decir neumdticamente, regulando la
palanca o la varilla eldstica, respectivamente, el aire
comprimide de tal modo gue accione o no el mecanismo. En
la Patente anterior N€ 298,932 de la propia entidad so-
licitante se describe un mecanismo en el cual la fuexza
originadora del movimiento inicial de la aguja tejedora
ss un muelle que estd dispuesto en el canal de la aguja

y que actila sobre un jack, el que a su vez acciona la
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aguja que se encuentra en el mismo canal, y en el cual
dicho jack, gobernado por curvas estacionarias, somete
al muelle a tensidn y, al final de dichas curvas, el
muelle tenso queda retenido por la arriba mencionada
palanca o varilla eldstica en su posicién separada del
imén. En este tipo de mecanismo, por tanto, queda retew
nido el muelle del mecanismo, en cada puesto de selec-
cién, en su posicidn tensa por la varilla eldstica que
se encuentra en posicién relajada, de modo que en este
tipo de mecanismo accionador de agujas no tiene lugar,
cuando el electroimén estd excitado, movimiento algune
de agujas de tisaje, es decir ningin desplazamiento
inicial de agujas a una posicidén de tisaje.

En esta forma de realizacidn estd asociado a cada
aguja un mecanismo elevador de la aguja, poseyendo cada
aguja del cilindro de agujas y/o cada aguya del disco de
agujas un tal mecanismo. Este mecanismo puede estar tam-
bién dispuesto en una rueda de dibujo, de la cual estd
prevista una en cada puesto de trabajo (sistema) en el
cilindro de agujas yf/o en el disco de agujasa

Las ruedas de dibujo o ruedas seleccionadores se
conocen en méquinas tricotosas circulares para elevar
las agujas de tejer segfin el dibujo a producir a una po-
sicién de tisaje. El eje de las ruedas de dibujo no es
vertical, sino que estd inclinado de tal modo que los
talones de las agujas que coincidan con salientes de la
rueda, elevan las agujas a una posicién de tisaje, mien-

tras que las agujas cuyos talones penetren en escotadu-
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ras de la rueda, pasan por debajo del cerrojo de tisaje
(en el recorrido de fuera de trabajo).

La funcidn que tiene el jack en la forma de realiw-
zacidn arriba descrita, con un mecanismo en cada aguja
de tisaje, queda realizada en la rueda de dibujo por las
platinas desplazables radialmente en su parte giratoria,
elevando estas platinas en su posicién exterior las agu~
jas a una posicién de tisaje y pasando las mismas en su
posicién retrocedida por debajo del cerrojo de tisaje
en el recorrido de fuera de trabajo. En tales ruedas de
dibujo, de las cuales un ejemplo de realizacidén esté
descrito en la Patente arriba mencionada N2 298.932 e
ilustrado en la Fig. 5, va asociado a cada platina un
mecanismo originador de sus movimientos, similar al me-
canismo arriba descrito, ¥ que queda también ilustrado
en la Fig. 8 de dicha Patente anterior.

En ambos casos, sin embargo, se encuentra a dispo-
sicién de cada aguja un mecanismo durante el tiempo en
el que ha de determinarse si la aguja debe ser colocada
en una posicidén de tisaje o si la aguja debe conmservar
la propia posicidn que ocupa, La diferencia entre ambas
formas de realizacidn, es decir, entre mecanismo en cada
aguja del cilindro de agujas y/o del disco de agujas,
por una parte, y un mecanismo en cada una de las plati-
nas desplazables radialmente de la rueda seleccionadora,
por otra parte, consiste en que en el primer caso el
mecanismo es puesto en accién en el momento en que la

aguja ha de ser movida, mientras que en el segundo caso
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las platinas de la rueda seleccionadora deben ser des-
plazadas por el mecanismo hacia fuera, o ser mantenidas
en su posicién retrocedida, ya antes de que lleguen a su
posicidn eficaz o no eficaz con respecto a la aguja de
tisajea

Otro dispositivo seleccionador en s{ conocido es
el cilindro de dibujo previsto en cada puesto de traba-
jo, con su eje orientado en sentido paralelo al eje de
la aguja, que gira, al igual que la rueda seleccionadora,
sincrénicamente con el cilindro de agujas o el disco de
agujas, respectivamente, y en el cual las platinas des-
plazables radialmente en la parte giratoria del cilindro
de dibujo se encuentran sustituidas por platinas o jacks
desplazables axialmente en ranuras del cilindro de dibu-
jo v a cada uno de los cuales estd asociado un mecanismo
de tal modo que, al igual que en cada mecanismo asociado
a las agujas en el cilindro o en el disco de agujas, las
platinas o jacks deben poder ser accionados para el des-
plazamiento de la respectiva aguja en el momento en que
las platinas o jacks se encuentran durante el giro del
cilindro con el cilindro de agujas en una posicidn tal
con respecto a la aguja de tisaje, gue su movimiento
desplace también la agujas En la rueda seleccionadora,
por el contrario, se efectda la seleccién de las plati-
nas desplazables radialmente, segin queda dicho mds
arriba, anticipadamente. En la citada Patente N2 298,932
se describe con relacién a su Fig. 9 un tal c¢ilindro de

dibujo con el mecanismo arriba descrito para cada pla-
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tina de cilindro o cada jack de cilindro, respectivamente.

Un mecanismo de movimiento de la aguja construido de
foma diferente y gue es gobernable magnéticamente, queda
ilustrado y descrito en la Patente N€ 276,792, Este meca-~
nismo se caracteriza porque las platinas de la rueda se-
leccionadora, desplazables radialmente, son gobernables
por medio de platinas auxiliares, sobre las que actian
palancas giratorias, dispuestas esencialmente en sentido
radial. Estas palancas corresponden a las palancas arriba
mencionadas que accionan el mecanismo y que segin la
Patente N2 298.932 (y también segln las Patentes
Nos. 299,153, 299,161 y 299.232) son desplazables por me=
dio de electroimanes al igual que en la rueda selecciona-
dora segin dicha Patente N¢ 278.792. Las platinas auxi-
liares en la rueda seleccionadoras segiin esta Patente son
llevadas por la palanca accionable magnéticamente y que
constituye puds la palanca del mecanismo, a una posicién
en la gque estén acopladas con las platinas. Ello se
efectfia cuando las platinas han de quedar situadas en
posicién de trabajo. Con estas platinas auxiliares, asi
como con las platinas propiamente dichas:y la palanca
del mecanismo, cooperan curvas estacionarias, de modo tal
que, cunando la palanca del mecanismo es dejada en liber-
tad por el electroimén, la platina auxiliar es acoplada
con la platina y ce este modo las platinas pueden ser
desplazadas a su posicién de trabajoe

Otro mecanismo también diferente, gobernakle electro-

nagnéticamente, estd descrito e ilustrado en la Patente
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de Invencidn N2 297.689. Aquf se trata de un mecanismo
neumdtico en el cual el 8rganc equivalente a la palanca
del mecanismo segfn las formas de realizacién preceden-
tes consiste en una cdnula flexible o giratoria, eyecto-
ra de aire comprimido y gobernable magnéticamente. El
mecanismo neumdtico consiste en un recinto de presién
desde el cual es accionada la aguja directamente o poxr
medio de un jack (Fig. 9 de esta Patente), o en la rueda
seleccionadera (Figses 5~7 de esta Patente) es accionada
la platina desplazable radialmente, o en el cilindro de
dibujo (Fig. 8) es accionada la platina desplazable en
sentido paraleloc a las agujas, como un &mbolo por medio
de aire comprimido, recibiendo de esta manera la aguja
el movimiento inicial hacia una posicién de trabajo.
Esta impulsién tiene lugar cuando la cdnula, movida por
medio del imdn, es puesta en comunicacién con su extre-
mo con el orificio de entrada del aire comprimido en el
recinto de presién. Aquf se trata por tanto también de
un mecanismo gue en cada puesto de trabajo se halla a
la disposicidn de cada aguja, ya sea que cada aguja de
cilindro o cada aguja del disco de agujas posea su pro-
pio recinto de presién o gue el movimiento inicial de la
aguja de tisaje sea producido por ruedas selecccionadoras
o cilindros de dibujo, en los cuales las platinas de la
rueda seleccionadora o del cilindro de dibujo posean
sendos recintos de presidén que influyan sobre las plati-
nas desplazdndolas cuando la cfnula es girada de tal

modo que inyecte aire comprimido en el recinto de presidn.
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Todos estos dispositivos seleccionadores tienen
pués de comn el poseer el mecanismo gobernable magnéti-
camente y que para cada aguja estd dispuesto un mecanis-
mo en el lugar donde la aguja de tisaje deba ser ascen=
dida con el fin de pasar de un recorrido a otro recorri-
do y quedar situada sobre la curva estacionaria que ha
de originar el ulterior movimiento de la aguja. En otras
palabras: Por lo menos en cada puesto de trabajo estd
asociado a cada aguja un mecanismo. Esta terminologia
comprende: Todos los dispositivos seleccionadores con
sendos mecanismos en cada aguja del cilindro o del disco
de agujas, y la forma de realizacién segin la cual se
encuentra en cada puesto de trabajo una rueda seleccio~
nadora o un cilindro de dibujo en conexidn giratoria
con el cilindro yfo el disco de agujas, estando asocia-
dos a cada platina de la rueda seleccionadora del cilin-
dro de dibujo sendos mecanismos.

Como con la presente invencidn se trata de mejorar
los imanes que gobiernan o no en cada puesto de trabajo
los mecanismos que pasan por delante de ellos, es decir,
los hacen actuar o no, resulta suficiente para la comw-
prensién de la presente invencidn, que se describe en
detalle mds adelante con relacidén a los dibujos, un solo
ejemplo de realizacién del mecanismo, y un solo ejemplo
de la disposicidn del mecanismo con respecto a las agu=
jas de tisaje, habiéndose escogido la forma de realiza=-
cién seglin la citada Patente anterior N¢ 298.932, en la

cual estd asociado un mecanismo a cada aguja de tisaje
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en el cilindro de agujas. La presente invencidn se
refiere naturalmente también a mfquinas tricotosas cir-
culares con mecanismos de diferente comstruccidn a los
arriba descritos, siempre y cuando estos mecanismos
tengan la misma funcidén y puedan ser gobernados fdcil~
mente mediante una fuerza magnética.

Se trata pués en la presente invencién de una mé-
guina tricotosa circular, particulammente de una miqui-
na tricotosa circular de orillos con agujas desplazables
independientemente entre si, en sentido axial, en el
cilindro de agujas,o en el cilindro de agujas y en el
disco de agujas, y de por lo menos un puesto de trabajo
con dispositivos seleccionadores de modo que al menos
en cada puesto de trabajo esté asociado a cada aguja un
mecanismo gobernable magnéticamente y el cual, cuando es
gobernado magnéticamente, imprime a la aguja pertenecien=
te en este caso al respectivo mecanismo, un movimiento
inicial para el desplazamiento & una posicidén de trabajo.

Fn todos los dispositivos seleccionadores hasta aho-
ra conocidos del tipo en cuestidn, se utilizan electro-
imanes como imanes de sujecién y/o de gobierno. La uti=
lizacidn de electroimanes como imanes de sujecidén y de
gobierno adolece del inconveniente de gue, cuando se pa=
ra la mdquina y se interrumpe la corriente, las palancas
o varillas eldsticas sujetas en este momento por el imén
de sujecidn o el im&n de gobierno, respectivamente, que
perfenecen al mecanismo que imprime el movimiento inicial

a las agujas, se desprenden, de modo que al volverse a
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poner en marcha la mdquina y cerrarse el circuito de
corriente del imén, se producen en este punto del género
defectos de dibujo. Ello significa que en cada interrup=-
c¢ién de la marcha de la miquina se producen con gran
probabilidad defectos de dibujo en cada puesto de trabajo.

BEste inconveniente cqueda descartado mediante la
presente invencidn por el hecho de que el imdn que go-
bierna los mecanismos en cada puesto de trabajo estd cons-
tituido por un imén permanente, rodeado por una bobina
eléctrica, compensable o que puede cambiar de polaridad
¥y que comprende piezas polares de hierro dulce.

De los conocidos dispositivos seleccionadores arriba
mencionados, con seleccidn magnética, resulta gue a cada
imén de gobierno, que es un electroimdn, estd antepuesto,
al menos en el sentido del movimiento del portador de
agujas, un im&n permanente que sujeta las palancas del
mecanismo que han sido llevadas todas ellas por una curva
estacionaria a la posicién de partida desde la cual vuel~
ven a ser seleccionadas de nuevo. Zste im&n permanente
de sujecién llega hasta la proximidad inmediata del imén
de gobierno, para evitar cualquier desprendimiento no
deseado de la palanca del mecanismo.

En el sistema de imanes segin la presente invencién
estd dispuesto el im&n permanente a continuacién del imdn
de gobierno, es decir del imdn permanente compensable o
que puede cambiar de polaridad, en el sentido del movi-
miento del portador de agujas, v la curva que lleva la

palanca del mecanismo a la posicidn de sujecidén en este
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imén, termina en la zona de dicho imin compensable.

Seglin otra caracteristica de la invencién estén
constituidos el imdn de sujecién y el imén de gobierno
por imanes permanentes, cuyas piezas polares de hierro
dulce estdn divididas en su extremo, estando rodeado uno
de los dos extremos de la pieza polar obtenidos por es~
ta divisidn por una bobina eléctrica conectada a una
fuente de corriente eléctrica que, cuando recibe un
impulso de corriente, debilita o compensa el campo mage
nético de este extremo polar, o lo transforma en un débil
campo de polaridad opuesta. Partiendo de la construccién
seglin dicha patente anterior, el sistema de imanes estd
dispuesto de tal modo, que las varillas eldsticas pueden
ser giradas con respecto a las superficies frontales de
la pieza polar, situadas en un plano, en sentido aproxi-
madamente perpendicular a dichas superficies.

Las piezas polares de hierro dulce del imdn perma=-
nente se extienden en sentido aproximadamente paralelo
entre s{ y terminan, tal como queda dicho, en un plano.
Cada una de las piezas polares constituye pués una super-
ficie polar. Ambas superficies se extienden en sentido
paralelo entre s{ v perpendicularmente a la varilla elds~
tica. También pueden estar previstas tres plezas polares,
cuyas superficies extremas se extiendan igualmente en
sentido paralelo entre si. La rendija de aire entre
ambos extremos polares estd rellenada por un material
no magnético, que es muy duro y que sirve a la varilla

elistica de superficie de deslizamiento. Las varillas
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elisticas estdn apoyadas en su posicidn tensa en las dos
o las tres superficies de la pieza polar, respectivamente.
El material duro que rellena la rendija de aire entre los
extremos polares sirve de superficie de deslizamiento.
Como material apropiado se puede utilizar piedra de zafi-
ro. Una parte por lo menos de un extremo de la pieza po-
lar sirve de imin de gobiernc. Para este fin estd provis-
ta la respectiva pieza polar de una ranura que interrumpe
la superficie polar, y una de las ramas resultantes estd
rodeada por una bobina, de modo que al conectar la bobi-
na a la corriente eléctrica resulta posible la debilita~
0idén, compensacibén o cambio de polaridad del campo mag-
nético permanente.

Para que la varilla eldstica esté apoyada en estado
tenso, es decir en posicidén de espera o dispuesta para
actuar, regulammente en las dos o en las tres superfi-
cies polares, deben estar dispuestos los sistemas de
imanes de forma giratoria en una parte estacionaria de
la mdquina, a fin de que su posicién pueda ser ajustada
con respecto a las varillas eldsticas en posicidén de
espera, es decir en posicidn tensa.

Para evitar el desplazamiento de los sistemas de
imanes, se propone disponer entre las piezas polares,
en lugar de la pieza no magnética de encaje (zafiro),
un cilindro, que tenga contacto superficial con los
extremos de las piezas polares y que consista en un
nficleo de material no magnético. Unicamente la porcidn

cilindrica apoyada en las piezas polares consiste de
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material magnético. La parte del cilindro que sobresale
de las superficies de los extremos de los polos estd
aplanada, de modo que al girar el cilindro alrededor de
su eje sin movimiento del sistema de imanes, el conjunto
de los polos magnéticos puede ser ajustable con respecto
a la varilla eldstica que se encuentra en posicidn de
espera, puesto gue los polcs magnéticos se prolongan en
ambas partes magnéticas de la porecidn cilindrica, las
cuales, naturalmente, no poseen conexién alguna por enci-
ma de la parte aplanadas

En un tal sistema de imanes permanecen las palancas
y/o las varillas eldsticas en posicién de sujecién inclu-
so cuando la m&quina esté parada e interrumpida la co=
rriente, y no se desprenden durante el paro de la mdquina.

Las diferentes formas de realizacién del sistema de
imanes, que forman parte de la presente invencidn, se
describen detalladamente a continuacién con referencia
a los dibujos adjuntos.

En estos dibujos estén ilustrados unos ejemplos de
realizacién de la presente invencidn.

Las Figss 1 y la muestran el mecanismo que imprime
el movimiento inicial a las agujas de tisaje del ciline
dro de una miquina tricotosa circular, en corte longitu-
dinal v en vista desde arriba, respectivamente, repre~
sentando la Figes 1 un corte longitudinal segfin la linea
I-I de la Figs la. En este mecanismo originador del mo-
vimiento de agujas se trata de la forma de realizacidn

tal como estd descrita en la citada Patente anterior
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N& 2884932, y en las Nos. 299,153, 299.161 y 299.232.

La Figs 2 muestra una vista de conjunto de una
méquina tricotosa circular con una pluralidad de sis-
temas de trabajo, con el dispositivo alimentador de hilo
previsto para cada sistema y con el sistema de imén se=
leccionador asociado a cada sistema.

Las Figs. 3 y 3a muestran en vistas lateral y fron-
tal, respectivamente, un sistema de imén bipolar con una
bobina, estando rellenada la rendija de aire entre los
extremos de ambas piezas polares por un zafiro.

Las Figss 4 y 4a muestran en vistas lateral y fron-
tal, respectivamente, un sistema de im&n bipolar con dos
bobinas, estando rellenada la rendija de aire entre los
extremos de ambas piezas polares por un zafiro.

Las Figs. 5 y 5a muestran un sistema de imdn tripo-
lar con una bobina en el polo central, estando rellena-
das las dos rendijas de aire entre los extremos de las
tres piezas polares por un zafiro.

Las Figs. 6, 6a y 6b muestran un sistema de imdn
tripolar en vistas lateral, frontal y en seccidén segin
la linea VIb-Vib de la Figs 6, con dos bobinas, a saber,
una en cada pieza polar exterior, estando rellenadas las
dos rendijas de aire entre los extremos de las tres
plezas polares por sendos zafiros.

1 a 7b4 nuestran un sistema

Las Figs. 7, 7a vy 7b
de im&n bipolar con una bobina en uno de los extremos
de la pieza polar y con un cilindro giratorio alrededor

de su eje, aplanado en su parte inferior y apoyado con

- 16 =



10

15

20

25

306260

su superficie cilindrica contra los extremos de los po=
los entre ambos extremos de las piezas polares, asi como
dicho cilindro en cuatro vistas.

Las Figs. 8, 8a y 8bl a Bb4 muestran un sistema de
imdn bipolar consendas bobinas en ambos extremos de las
piezas polares y con un cilindro giratorio alrededor de
su eje, arlanada en su parte inferior y apoyada con su
superficie cilindrica contra los extremos de los polos,
en cada uno de los extremos de las piezas polares, as{
como dicho cilindro en cuatrxo vistas.

Las Figse 9, Sa v 9b1 a 9b4 muestran un sistema de
imén tripolar, en vistas lateral y frontal, con una bobi-
na en el polo central y con un cilindro giratorio alrede-
dor de su eje, aplanado en su parte inferior y apoyado
con su superficie cilindrica contra los extremos de los
polos, asi como dicho cilindro en cuatro vistas.

4

Las Figs. 10, 10a, v 1Obl a 10b® muestran un siste~
na de imin tripolar, en vistas lateral y frontal, con
sendas bobinas en ambos polos exteriores y con un cilindro
giratorio alrededor de su eje, aplanado en su parte infe-
rior y apoyado con su superficie cilindrica contra los
extremos de los polos, as{ como dicho cilindro en cuatro
vistas.

Las Figs. 1 y la que ilustran, como queda dicho, el
mecanismo gobernador de las agujas del cilindro de agujas
de una miquina tricotosa circular, muestran un mecanismo

que corresponde en lo esencial al descrito en la Patente

anterior NQ 298,932. Con 1l se designa el cilindro de
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agujas, en cuyas ranuras estdn alojados las agujas de
tisaje 12, las jacks 13 y los muelles 14, Adem&s estén
unidas firmemente mediante un dispositivo de aprisiona-
miento 15 todas las varillas eldsticas 16 por uno de

sus extremos con el cilindro de agujas. La varilla elds=
tica 16 posee en su extremo libre un gancho 1lBa, gue
engancha con un gancho 13a, dirigido en sentido opuesto,
del jack 13, cuando la varilla eldstica 16 se encuentra,
tal como gueda ilustrado en la Figus 1, en posicién rela-
jada. El cilindro estd rodeado por el anillo de cexrojo
17, en el que se hallan dispuestos los diferentes reco=
rridos y curvas para los talones 12° de las agujas y los
talones 13 de los jacks, dispuestos de manera en si co=
nocida y que penetran en las guias (curvas de cerrojo)
en la pared interior del anille 17 de cerrcjo. El muelle
14 tiende a empujar los jacks 13 hacia arriba, donde tro=
piezan con el canto superior de su taldn 13’ con el canto
inferior de la curva 18, elevando en caso de movimiento
ascendente las agujas de tisaje 12 y situfndolas en un
recorrido de tisajes La gufa inferior 19 para los taloe
nes 13! de los jacks y la guia inferior 20 para los talo-
nes 12? de las agujas constituye el llamado recorride

de fuera de tisaje. Cuando los talones de las agujas se
mueven en este recorrido no reciben movimiento axial
alguno. Pero cuando son ascendidos por los jacks 13 de
tal modo que llegan, al igual que la segunda aguja desde
la derecha, con su taldén sobre la curva ascendente 21,

tiene lugar el movimiento dirigido hacia arriba de la
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aguja, hacia la posicién de retencién. La curva 22, que
pertenece al sistema de tisaje precedente, ha vuelto a
desplazar las agujas que se encontraban en posicién de
retencién hacia abajo sobre el recorrido 20 de fuera de
tisaje. En el dibujo, sin embargo, se encuentran ambas
agujas desde la izquierda ya en el recorrido sin tisaje,
lo que significa que no han trabajado en este sistema.
También los jacks poseen una curva elevadora 23 por de=
bajo de la curva 18 que limita el movimiento de los
jacks hacia arriba, y que en su porcidén 18a vuelve a
llevar los jacks desplazados hacia arriba a su recorri-
do 19 sin tisajes La curva 23 actda dnicamente como
parte de curva elevadora cuando (tal como muestra la
Fige la) el cuarto, quinto y sexto jacks 18 (contados
desde la izquierda) reciben un movimiento ascendente.
Zste movimiento ascendente lo recibe cada jack 13 del
respectivo muelle 14, cuando dicho muelle no es reteni-
do por la varilla eldstica 16. El muelle 14 desplaza los
jacks 13 hacia arriba hasta cque sus talones queden cogi=-
dos por el comienzo de la curva ascendente 23 y esta
curva eleva el jack m&s hacia arriba, quedando ascendidas
también las agujas 12 y colocadas por medio de sus talo-
nes 127 sobre su curva de tisaje 21. Aquellos jacks que
pasan por la parte mds baja 18b de la curva 18 y quedan
retenidos durante este tiempo en esta posicidn mis baja
por la varilla eldstica 16 enganchada, hasta por debajo
de la curva 23, no efectilan naturalmente movimiento as=

cendente alguno y las agujas correspondientes permanecen
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en el recorrido 20 fuera de trabajo. Segin que, desde el
momento en que el taldén 13? del jack abandone la parte
inferior horizontal 18b de la curva 18, desplazé&ndose
hzcia la derecha en direccién de la flecha por el moviw
miento del cilindro 11, tiene lugar la seleccidn o de-
terminacidén de los jacks que deben ser liberados de
aquellos otros que deban continuar moviéndose en su
posicién baja por el recorrido 19 de fuera de trabajo-
De este modo se realiza también la seleccién de las
agujas que deban ser llevadas desde su recorrido 20 de
fuera de trabajo a una posicién de tisaje, ya sea a la
posicidn de retencidén m&s alta o bien a la posicidén de
recogida. A cual de las dos posiciones hayan de ser lle~
vadas las agujas de tisaje, queda determinado por la
curva ascendente 21 del cerrojo.

La orden de si el jack deba o no realizar un movi-
miento desplazador de la aguja, es emitida por el siste-
ma de imdn M, cuyas diferentes posibilidades de realiza~
cidn quedan ilustradas en detalle en las Figse. 3 a 1§

y se describen més adelante.

La Fige 2 muestra una vista de conjunto de una mé-
quina tricotosa circular con una pluralidad de puestos
de trabajo, seis de los cuales resultan visibles. El
cilindro de agujas 1l es visible; igualmente son visi=
bles el anillo 17 del cerrojo y seis dispositivos alimen=-
tadores de hilo 24, 25, 26, 27, 28, y 29. Ademds se ven
sels sistemas de imén M, de los cuales estd previsto

uno para cada puesto de trabajo.
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Las Figs. 3 y 3a muestran un sistema de imédn bipo~
lar. En las superficies polares del imén permanente 30,
circular o también cuadrangular, estdn fijadas las dos
piezas polares 31 y 32 de hierro dulce, Las piezas pola-
res se extienden en sentido paralelo hacia abajo y se
aproximan entre si en sus extremos libres. La estrecha
rendija entre los extremos de los polos estd rellenada
por un zafiro 33. La piewma polar 32 posee una escotaduw
ra 32a, de modo que una parte de la pieza polar presen-
ta una seccibn transversal casi cuadrada y estd rodeada
por una bobina 34 conectada a una fuente de corriente
eléctrica. Por debajo de la bobina se estrecha la esco-
tadura 32a formando una angosta rendija 32b que interrum-
pe magnéticamente la conexidn de la parte derecha de la
pieza polar con la parte izquierda de la misma (Fig. 3).
La interrupcidén magnética de las piezas polares 31 y 32
queda establecida por el mencionado zafiro 33. Las super-
ficies polares inferiores 3lc y 32c estdn situadas en
un mismo planoc. Contra este plano estdn aplicadas trans-
versalmente, en &ngulo recto con respecto al sentido de
extensidén de la rendija de aire rellenada por el zafiro
33, las varillas eldsticas 16, cuando se encuentran en
posicidén tensa.

Tal como se muestra en la Fig. 3, todas las vari-
llas eldsticas 16 son movidas durante el desplazamiento
de su drgano portador, por ejemplo del cilindro 11 de
agujas, hacia la derecha en la direccidn de la flecha

en la Figo. 3 y son colocadas por una curva 39 en la
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posicidén de tensidn, en la que quedan retenidas por el
imdn permanente, tal como se ilustra en la Fig. 3a. il
recibir corriente la bobina 34, la parte izguierda de
la pieza polar 32 es compensada o cambiada de polaridad,
de modo gue la varilla eldstica 16 cae al final 35a de
la curva a la posicién relajada 16’, adoptando la posi=-
cién en la que seglin la Fig. 1 retiene al respectivo
jack 13 contra cualquier movimiento hacia arriba. #n el
caso de que la bobina 34 no reciba corriente, cuedan
retenidas las varillas eldsticas 16 en las superficies
polares 3le y 32c¢ hasta el extremo derecho de las piezas
polares, donde se desprenden y se colocan en la posicidn
segln la Fig. 1« En la zona de la curva 1l8a, es decir
por delante del sistema de imdn M (Fig. la), todos los
jacks 13 que no se encuentren ya en el recorrido 19 de
fuera de trabajo, vuelven a ser desplazados hacia abajo,
por la parte 18a de la curva y enganchan en la posicidn
de retencidn con las varillas elésticas 16, gue en este
punto se encuentran todas ellas relajadas. Por este mo-
tivo estén biselados los extremos 13a de los ganchos

de los jacks y 1l6a de las varillas eldsticas (Fig. 1)
En la zona de la curva 18b guedan retenidos los jacks
contra cualquier movimiento hacia arriba por la parte
18b de la curva. En la zona de esta parte 18b de la
curva tiene lugar la seleccién. En la zona de dicha
parte de la airva se encuentra la curva estacionaria 35
que lleva a todas las varillas eldsticas 16 sin resis~

tencia alguna, puesto que los jacks son retenidos por
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la parte 18b de la curva (Fig. 1), a su posicién de
tensidn, es decir a la posicién en la que no retienen,
y a continuacién caen dichas varillas eldsticas inmedia~-
tamente, todavia dentro de la parte 18b de la curva, a
su posicidn de retencidén segfin la Fig. 1, segln que la
bobina 34 esté conectada o no con la corriente eléctri-
ca, 0 bien se mantienen en su posicién tensa de no re-
tencidn, hasta que se desprenden en la zona de la curva
23, o sea en el extremo derecho de los polos de gobierno
31, en el punto en que el zafiro gue obtura la rendija
de los polos sobresale ligeramente de las piezas pola~-
ress La finalidad de que el zafiro sobresalga por enci-
ma de la pieza polar derecha es la de que la desviacidn
del campo magnético en la parte frontal de la pieza po~
lar no impida el desprendimiento instanténeo de la vari-
lla eldsticas. La varilla eldstica, por tanto, queda
guiada mfs allf de la zona eficaz del campo magnético
del extremo polar.

La curva 35 estd firmemente unida con el anillo
17 del cerrojo. Segin la Figs 1, el sistema de imdn M
estd fijado por medio de un soporte 36 al anillo 17 del
cerrojo v la curva 35 estd fijada en un polo del imén.
El Srgano de enlace 37 de la curva 35 con la pieza polar
debe congistir de un material no magnético.

La varilla eldstica 16 se halla plenamente aplicada,
tal como se muestra claramente en la Fig. 3a, con su
canto superior contra las superficies inferiores que se

encuentran en un mismo plano del zafiro 33 y de las
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piezas polares 31 y 32. Serd necesario, para cbtener una
aplicacién exacta y total de la varilla eldstica, reali-
zar los imanes de modo ajustable, para que pueda ser
ajustada exactamente la posicidn visible en la Figs 3a
del canto superior de la varilla eldstica 16 en estado
tenso con respecto a la superficie inferior de los polos
del imdn. Los &rganos de ajuste de los imanes no estdn
ilustrados en el dibujo, puesto que se pueden realizar
por medios sencillos ya conocidos.

Las Figs. 4 y 4a muestran el mismo sistema de
imén que la Fig. 3, es decir, el im&n permanente 30 con
sus dos piezas polares 32 y 31 de hierro dulce gue se
extienden paralelamente entre s{ hacia abajo, y presen-
tan su terminacidn inferior doblada una hacia la otra.
La rendija de aire existente entre ambas superficies
extremas verticales, paralelas entre sf, de los extre-
mos de las piezas polares estd rellenada por el zafiro
33 que se extiende sobre toda la longitud de las piezas
polares y cuya superficie inferior termina en el plano
en el que se encuentran también las piezas polares 31
v 32 con sus superficies extremas 3le y 32¢. La varilla
eldstica 16 se halla en estado de tensién, tal como que-
da dicho, foxmando &ngulo recto con el sentido de exten=
sién del zafiro 33 y estd aplicada contra toda la super-
ficie determinada por la superficie inferior del zafiro
33 y las superficies inferiores 3lc y 32¢ de las piezas
polares. Tal como se ha mencionado en la descripcién de

las Figs. 3 y 3a, resulta conveniente realizar el siste=
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na de imin de modo ajustable, para poder graduar el pleno
apoyo del canto superior de la varilla eldstica 16 en
estado de tensién en las superficies extremas de los
polos.

Las Figss 4 y 4a muestran también la curva 35 que
lleva todas las varillas eldsticas 16 en el momento
arriba expuesto, es decir, cuando los talones 13’ de
los jacks llegan a la zona de la parte 18b de la curva
guiadora 18 de los jacks, al campo magnético del siste-
ma de imén.

La curva 35 estd unida por medio del Srgano de
sujecidén 37 de la curva, de material no magnético, con
la pieza polar 32. La diferencia entre el imdn de las
Figs. 4, 4a y el im&n de las Figs. 3, 3a consiste en
que segin las Figs. 4 y 4a, tanto la pieza polar 31 de
hierro dulce como también la pieza polar 32 de hierro
dulce poseen una escotadura 3la y 32a y en que las par=-
tes de ambas piezas polares situadas a la izquierda
(Figs 4) de las escotaduras 3la y 32a estén rodeadas
por sendas bobinas 34 y 34a, de modo que la parte de
la pieza polar situada a la izquierda de la escotadura
3la & 32a, respectivamente, es compensable cuando las
bobinas 34 y 34a estén conectadas con la corriente.

Las escotaduras 3la y 32a se estrechan en el extre-
mo inferior de las piezas polares formando una estrecha
rendija de aire 3lb y 32b. De este modo se logra que
las varillas eldsticas queden retenidas en su posicidn

de tensién hasta la rendija de aire, o bien que sean
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desprendidas con seguridad al cambiar de polaridad.

Las Figs. 5 y 5a muestran un sistema de im&n con
tres piezas polares. Con la pieza pclar central 38 de
hierrc dulce estén unidas en el extremo superior ambas
superficies laterales paralelas de dicha pieza polar
con sendos imanes permanentes 39 y 40 de seccidn cir-
cular o cuadrangular, cuyas superficies exteriores estdn
unidas con sendas plezas polares 41, 42 de hierro dulce
paralelas a la pieza polar central 38. Las dos piezas
polares exteriores 41, 42 estén dobladas en su extremo
inferior hacia el extremo de la pieza polar central 38.
Las superficies extremas verticales de los extremos de
las piezas polares son paralelas al extremo de la pieza
polar central 38. Las dos rendijas de aire estdn relle-
nadas por sendos zafiros 43 y 44, respectivamente. Las
superficies inferiores de las piezas polares, 38c¢c, 4lc,
y 42¢, asi come las superficies inferiores 43c y 44c
de las piedras de zafiro estdn dispuestas en un mismo
plano. 81 sistema de imén =std ajustado de tal modo que
las varillas eldsticas 16 se aplican plenamente con su
superficie superior contra dicho plano. La pieza polar
central 38 va dotada de una escotadura 38a que se estre~
cha por abajo hacia la rendija de aire 38b. El extremo
estrecho izquierdc de la pieza polar (Fig. 5) fommado
por la escotadura 38a estd rodeado por una bobina 143,
gque compensa esta parte de la pieza polar 38, cuando
la bobina estd conectada con la corriente. En este esta-

do se desprenden las varillas eldsticas 16 atraidas. La
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curva 35 lleva las varillas eldsticas desde su posiecién
relajada 16’ a la posicién de tensidn. Dicha curva estd
unida por medio del 8rgano de sujecidn 37 de la curva,
de material no magnético, con el polo exterior 42.

Otra posibilidad de realizacién del sistema de
imdn tripolar queda ilustrada en las Figs. 6, 6a y 6b.
fste sistema de imdn posee también dos imanes permanen-
tes realizados segtn la Fig. 6 en forma cuadrangular,
pero que a pesar de ello se designan, como en la Fige 9,
con los nimeros de referencia 39 y 40. Ambos imanes per-
manentes estdn aplicados contra la pieza polar central
88 y por sus superficies exteriores estdn unidos con
las piezas polares exteriores 41 y 42. Las superficies
interiores verticales de los extremos de las piezas po-
lares exteriores determinan conjuntamente con los extre-
wos verticales de la pieza polar central 38 dos rendijas
de aires. Ambas rendijas de aire estdn rellenadas por
sendos zafiros 43 y 44. Las superficies inferiores de
las barras de zafiro y de las piezas polares 4lc, 43c,
38¢c, 44¢ y 42c se encuentran en un mismo plano. Las
varillas elésticas 16 estdn apoyadas en posicién de
tensidén con su superficie superior contra este plano.
Las varillas eldsticas son colocadas per la curva 35 en
la posicidn de tensidén, en la gue son retenidas por el
sistema de imdn permanente y caen por detrds de la
curva 35 a su posicidén relajada 16’ cuando el campo
magnético de una parte del sistema de imin queda com=

pensado. La compensacidn se realiza en el sistema de
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imdn segin las Figs. 6, 6a y 6b mediante dos bobinas en
las piezas polares exteriores 4l vy 42, que a *tal fin
poseen las escotaduras 4la y 42a, respectivamente, que
terminan por abajo en estrechas rendijas de aire 4lb y
42b, respectivamente. El extremo estrecho izquierdo de
cada pieza polar 41 y 42 (Fig. 6) formade por la escota-
dura, estd rodeado por una bobina 143, y 143a, respectiva-
mente. La curva 35 estd unida por medio del Srgano de
sujecién 37, de material no magnético, con la pieza po=
lar 42,

La Fig. 6b muestra una vista en seccidn a través
del sistema de imdn segdn la linea de seccién VIb-VIb de
las Figs. 6 y 6a« En ella pueden verse las partes infe-
riores de las tres piezas polares 41, 38 y 42, las esco=~
taduras 4la y 42a en la parte inferior de las piezas po-
lares exteriores, y los estrechos extremos de las piezas
polares formados por dichas escotaduras (lado izquierdo
Figs 6), que estén rodeados por las bobinas 143 y 143a
ilustradas con lineas de punto v raya. Las superficies
inferiores 4le, 38c y 42¢ se extienden sobre toda la
longitud de los imanes y est&n interrumpidas en las
plezas polares, gue son parcialmente compensables, es
decir en las piezas polares 41 y 42, por las rendi jas
de aire 41b y 42b, respectivamente.

La Fig. 6b muestra también la prolongacidén de las
piedras de zafiro 43 vy 44 m&s alld del extremo derecho
(véesiz también la Fig. G) de los extremos de las piezas

polares. La finalidad de dicha prolongacién ha sido
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mencionada ya mds arriba.

Ya se ha dicho también mds arriba gque las varillas
elésticas 16 deben guedar bien aplicadas, en su estado
de tensién, en el que son retenidas por las piezas pola-
res, con su canto superior contra las superficies infe-
riores situadas en un mismo plano de las dos o tres pie=
zas polares, respectivamente. Para poder ajustar exacta-
mente dicha aplicacidén estd previsto, tal como queda
dicho mds arriba, gue cada sistema de imdn pueda ser
girado alrededor de un eje, perpendicular con respecto
al plano en el que estd dispuesta de foima giratoria la
palarnca del mecanismo que constituye la varilla eldstica
16 de los sistemas de imdn descritos en las Figs. 3 a
10. Dicho plano coincide en las Figs. 3a, 4a, 5a y 6a
(y en las Figs. 7a a 10a) con el plano del dibujo. Natu~-
ralmente, el sistema de imin debe poder inmovilizarse en
la posicidn ajustada. Ha quedado también expuesto ya dque
tanto los frganos de ajuste como los de inmovilizacidn
del sistema de imén no estdn ilustrados en el dibujo,
puesto que se trata de una construccién sencilla, co=-
rriente para cualquier entendido en la materia.

los sistemas de imdn ilustrados en las Figs. 7 a
10 corresponden en lo esencial a los sistemas de imdn
de las Figs. 8 a 6. Se diferencian dnicamente de ellos
en que los extremos de los polos se apoyan, sin rendija
de aire alguna, en un cilindro Z giratorio alrededor de
su eje, susceptible de quedar imnmovilizado y que se

extiende en el sentido de la anchura de los polos del
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imén. Los extremos de los polos estén realizados pués,
vistos en seccién longitudinal, tal como quedan ilus-
trados en las Figs. 7, 8, 9 y 10, en forma de arco de
circulos Segln que el sistema de imén posea dos o tres
polos, el cilindro poseerd dos o tres segmentos de mate-
rial magnético, teminados en una superficie plana F,
mecanizada en el cilindro, contra la que se aplican,

con su superficie superior, las varillas elfsticas 16

en estado de tensidén, Los segmentos de material magnéti-
co estdn separados entre si por un material no magnético,
pror ejemplo latén, en el sentido longitudinal del cilin-
dro, es decir en su sentido axial, mientras que los
segmentos de material magnético, que terminan en la
superficie ¥, estdn apoyados contra uno de los dos o
tres extremos cdéncavos de las piezas polares. La parte
del segmento de material magnético apoyada en una parte
compensable de la pieza polar, estd separada mediante
una rendija de aire, que se extiende en sentido trans~
versal al cilindro Z, de la parte del segmento gue se
halla apoyada en la parte no compensable de la pieza
polar. Los segmentos de material magnético constituyen
pués la continuacidn de los extremos de las piezas pola=~
res hasta el plano F, contra el cual se eplican las vari-
llas el&sticas 16 cuando quedan retenidas en estado de
tensidén por el imén permanente y del que se desprenden,
cuando la bobina de la parte o partes compensables de la
pieza polar es conectada con la corriente. El cilindro

es giratorio alrededor de su eje de modo que la superfi-
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cie F puede ser ajustada exactamente con respecto a las
varillas eldsticas 16 que se encuentran en estado de
tensidén. Esta posicidén puede ser fijada. De este modo se
evita la necesidad de ajustar todo el sistema de imdn.
Las Figs. 7 v 7a muestran el sistema de imén segflin la
Figs 3, pero se diferencia de &l por el cilindro Z arri-
ba mencionado, El cilindro 7 estd ilustrade en detalle
en las Figse 7b1 a 7b4n

La Fige 7bl es una vista lateral del cilindro co-
rrespondiente a la Fig. 7a.

La Figs 7bz es una vista desde arriba del cilindro
en la direccidn de la flecha VITH? en la Fig. 7.

La Fige 7b3 nuestra una vista en seccién del cilin-
dro segfin la linea de corte VIIb3 de la Fige 7bl.

La Fig. 7b4 muestra una vista del cilindro en diw-
reccién de la flecha VIIb?Y de la Fig. 7b%,

Ambas piezas polares 131 y 132 estén apoyadas en
las dos superficies frontales del imdn permanente circu=
lar 130, que también puede ser de forma cuadrangular.

El cilindro posee dos segmentos 45 y 46 de material
magnético, de los cuales el segmento 45 estd apoyado
contra el extremo de la pieza polar 131 y el segmento 46
contra el extremo de la pieza polar 132, La superficie F,
que en posicidn encajada del cilindro se encuentra por
abajo (Figs. 7 a 7a), estd interrumpida en sentido longi-
tudinal por la piedra de zafiro 133 gue se extiende a
todo lo largo del cilindroc Z. Los segmentos 45 y 46 ter-

minan en las superficies laterales del zafiro. El cuerpo
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cilindrico 47 consiste de material no magnético. La
escotadura 13la en la pieza polar 131 no se estrecha en
el extremo inferior de la pieza peolar, tal como en el
caso de los sistemas de imén segin las Figs. 3 a 6
formando una rendija de aire, sino que estd abierta
hacia abajo en toda su anchura ba

Los dos extremos de la pieza polar 131 estén pro-
longados magnéticamente en el sentido longitudinal del
sistema de imén, es decir en sentido axial del cilindxo
%, por los segmentos 45 y 46. Los segmentos, sin embare
go, estén interrumpidos en correspondencia con la rendi~-
ja de aire, por ejemplo 32b de la Figs 3, en su parte
gue linda con la superficie F, por una ranura estrecha
48 en el cuerpo cilindrico. Esta ranura 48 se adentra en
el lado opuesto al extremo compensable de la pieza polar
tan profundamente, que divide magnéticamente el segmento
45, Para aumentar la separacién magnética 48 en el punto
en que el segmento 45 se encuentra en la zona de la
escotadura 13la (Fige 7), estd dispuesta una escotadura
triangular 49 que mejora la separacién magnética. La
rendija de separacién 48 en el extremo inferior del
segmento, es decir, en el lugar de transicidén del seg=
mento 45 a la superficie F, es mds estrecha gue la
anchura de una varilla eldstica 16 Ello tiene por fi=-
nalidad impedir que la varilla eldstica 16 pueda pasar
por un sitio de la superficie F en el sentido longitu-
dinal del sistema de imdn, en el que no esté controlada

magnéticamente. Particularmente se trata de aquellas
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varillas eldsticas que son retenidas por la parte extre-
ma del im&n permanente compensable en estado de tensién
y que luego son retenidas por la parte extrema derecha
del imén pemmanente, no cambiable de polaridad, hasta
que se desprenden en el extremo derecho (Fig. 7a) del
sistema de imén. En aquel extremo en que se desprenden
las varillas eldsticas retenidas en posicién de tens’dn,
estd practicada en el cilindro Z una ranura 50 en la que
encaja el extremo doblado 5la de una palanca de gobierno
§1 que estd dotada de una ranura 52 gue se extiende en
forma de arco de circulo con respecto al eje de giro del
cilindro (Figs. 7 y 7a), a través de la cual pasa un
tomillo 53 atornillado en la pieze polar 131 y gue en
estado apretado inmoviliza la palanca de sujecidn 51, de-
terminando con ello la posicidn de la superficie F. El
extremo libre 5lb de dicha palanca de sujecidén estd rea-
lizado como mange, mediante el cual puede ser ajustada
la palanca 51 v con ella el cilindro 4, por lo que res-
pecta a su superficie F.

las Figs. 8, 8a ¥y 8bl a Bb4 muestran, al igual que
la Fig. 4, un sistema de imén bipolar, en el que cada
pieza polar estd subdividida de modo que de cada pieza
polar es compensakle una parte. El imén permanente 130
es de seccidn circular (o cuadrangular) y estd provisto
en sus dos superficies laterales de sendas piezas pola=
res 131 y 132, Cada una de estas piezas polares estd
provista de una escotadura 13la y 132a, respectivamente,

de modo que en cada pieza polar se forma una estrecha
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rama de seccidn casi cuadrada y cada una de estas ramas
estd rodeada por una bobina 134a y 134, respectivamente.
La separacién de las ramas que pueden cambiar de polari-
dad de las ramas no susceptibles de cambiar de polaridad
de cada pieza polar, por medio de las escotaduras l3la
y 132a, respectivamente, tiene lugar en la anchura
constante b de las escotaduras hasta el extremo inferior
de las piezas polares. Las escotaduras 13la y 132a se
hallan por tanto completamente abiertas por abajoa

Bl cilindro 4’ ilustrado en las Figs. 8bl a 8b4,
alojado de forma giratoria entre los extremos de las
piezas polares, se diferencia del cilindro 4 de la
Figs 7 en que posee dos ranuras 49’a y 49'b, dispuestas
en posicién enfrentada y que aseguran que la conexién
magnética entre ambos extremos de cada pieza polar se
halle bien interrumpida, El segmento magnético 45’ del
c¢ilindro se encuenlra apoyado contra el extremo de la
pieza polar 131, tanto en la parte compensable como en
la parte no compensable. fntre estas dos partes estd
interrumpido el segmento por la escotadura cuneiforme
49's, Contra el extremo de la pieza polar 132 se halla
apoyado el segmento 46 del cilindro, que estd interrum-
pido en el sentido longitudinal del cilindro por la esco~
tadura cuneifome 49’b: El cuerpo cilindrico de material
no magnético estd designado con 47’. La estrecha rendija
de aire 48’ que desemboca en la superficie F? y que inte-
rrumpe el campo magnético desde la rama gque puede cambiar

de polaridad del extremc del polo hacia la rama no sus=
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ceptible de cambiar de polaridad en los segmentos 46’
y 45 del cilindro en la superficie F?, es claramente
visible en las Figs. Sbl y 8b2. La rendija de aire 48’
es, tal como se ha dicho ya en relacién con la Fig. 7,
més estrecha que la anchura de una varilla eldstica 16.
En el extremo posterior, en direccién del movimiento de
las varillas eldsticas hacia el cilindro Z' y en sentido
axial de éste, que en la Fig. 8 se halla en el lado de-
recho, puede apreciarse la piedra de zafiro 133 que
sobresale ligeramente de la superficie frontal del ci-
lindro« Por encima se encuentra la ranura 50°, en la
que encaja el extremo doblado 51’a de la palanca 51’ de
ajuste del cilindro. Dicha palanca, tal como se ilustra
en la Fig. 8, puede ser inmovilizada en la posicién
ajustada por medio del tornillo 53?. Por si no se ha
dicho ya, debe mencionarse que la palanca de ajuste con-
siste preferentemente de un material no magnético. La
superficie de deslizamiento de las varillas elésticas
18 en la parte inferior del cilindro Z’ estd designada
con F?. Ha de hacerse notar, gue en el presente caso, en
el que puede ser compensada una rama de ambas piezas po-
lares 131 y 132, las bobinas de los dos polos enfrenta-
dos estdn arrolladas en sentido opuesto. El acercamiente
de las varillas elésticas 16 desde la posicidn 16’ a la
superficie F? es realizado como en los demds sistemas
de im&n por la curva 35.

Las Figs. 9, % y Sbl a 9b4 muestran un sistema de

imdn tripolar con una bobina en una rama de la pieza
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polar central y con un cilindro 4’’ apoyado contra los
extremos de las piezas polares, ajustable por giro alre=~
dedoxr de su eje y susceptible de ser immovilizado. El
sistema de imdn corresponde al sistema de imdn de la
Fig. 5, La tinica diferencia estriba en gue estd previsto
el cilindro giratorio Z’! para facilitar el ajuste del
apoyo de las varillas eldsticas 16 en las superficies
extremas de las piezas polares. El sistema posee, al
igual que el sistema segin la Fig. 5, des imanes perma-
nentes 139 y 140, Estos dos imanes estdn en contacto
por una de sus superficies frontales con las superficies
laterales del polo central 138. En la superficie exte-
rior del imén permanente 139 se encuentra apoyada la
pieza polar exterior 14l y en la superficie exterior

del otrc imdn permanente 140 se encuentra apoyada la
superficie lateral de la otra pileza polar exterior 142.
Los extremos libres de las niezas polares estdn configu=-
rados de modo tal que se adaptan ajustadamente sobre la
superficie cilindrica del cilindro %4?’, Este apoyo ajus-
tado es necesario para qgue no se produzca rendija de
aire alguna entre el cilindro y los extremos de las
piezas polares. Naturalmente los imanes permanentes 138
v 140 pueden también estar adaptados a la superficie de
la pieza polar gue se halla aplicada contra ellos, cons-
truyendo dichos imanes en forma cuvadrangular. La pieza
polar central 138 estd subdividida en su extremo infe-
rior por la escotadura 138a, de modo que posea una rama

estrecha 138a’ y una rama ancha 138a’?, Sobre la rama
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estrecha 138a’ se halla dispuesta la bobina 143, Las
piezas polares exteriores 141 y 142 se encuentran apoya=-
das por sus superficies extremas en todo su ancho sobre
el cilindro 4’’. Las varillas eldsticas 16 son llevadas
por la curva 35 a su posicidén de tensidn, en la que son
retenidas por las prolongaciones 60, 6], 62 de los extre-
mos de las piezas polares y permanecen sujetas por ellas
hasta 2l extremo de la superficie F?? del cilindro de
las piezas polares o bien se desprenden de ellas segin
el dibujo a producir, cuando el polo central es compen-
sado mediante un impulso que recibe la bobina 143. La
curva 35 queda sujeta por el érgano portador 37, cons-
tituido por un material no magnético y que estd unido
con la pieza polar 142, El cilindro Z?* estd ilustrado
en diferentes vistas en las Figs. le a 9b4u

La Figa le muestra una vista lateral del cilindro
correspondiente a la Fig. 9.

La Figs 9b2 muestra una vista desde arriba, es de~
cir en la direccidn de la flecha IXb2 de la Figs len

La Fig. 9b3 muestra una vista en seccidn segin la
1fnea IX°-TXb de 1a Fig. 9b.

La Fige 9b4 muestra una vista de la superficie
frontal en el extremo del cilindro, lado derecho de la
Figs 9, es decir en direccién de la flecha IXb? de 1a
Fig. 9b’.

El cilindro posee, tal como puede apreciarse clara-
mente en las Figs. 9b° ¥ 9b4, visto en seccidn, tres

seqmentos continuos de material magnétice, por ejemplo
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hierro dulece. Los dos segmentos exteriores 60 y 61 se
apoyan contra los extremos de las piezas polares 14l y
142, respectivamente. El segmento central 62 se apoya
contra la pieza polar central 138. El cilindro estd apla~
nado en su parte inferior, al igual que los demds cilin-
dros arriba descritos. Esta superficie lleva la referen-
cia F??, Los segmentos conducen pués las lineas de fuer-
za desde los extremos de las piezas polares a la super=
ficie F??, las dos partes 63 y 64 del cilindro que se
encuentran entre los tres segmentos estdn constituidos
por un material no magnético, por ejemplo latdn. En la
superficie de deslizamiento F?? se encuentran entre los
segmentos exteriores 60 y 61 y el segmento interior 62
las pledras 66 y 67 de zafiro, diamante o material duro
similar, que se extienden sobre toda la longitud. Esta
pliedra sirve, tal como ya se ha mencionado, de superfi=-
cie de deslizamiento para el muelle, puesto gue el mate~
rial magnético de los segmentos 60, 61 y 62, asi como el
material no magnético de las partes 63 y 64 del cilindro,
es demasiado blando y se desgastaria al cabo de un corto
periodo de trabajo. En la zona de transicidn de la parte
compensable 138a’ de la pieza polar central 138 con la
parte no compensable 138a’? se encuentra, tal como gueda
ilustrado en las Figs. 9bl v 9b2, en el segmento central
62 del eilindro Z??, una ranura de separacidén continua
65, ilustrada también en la Fig. 9. La ranura de separa-
cibén se encuentra all{ donde las varillas eldsticas pue-

den desprenderse en el extremo de la curva 35, cuando
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la bobina 143 estd conectada con la corriente, es decir,
se encuentra en el espacio de la escotadura 138a en la
pieza polar central 138. La varilla eldstica 16 se des=-
prende pués entre el extremo 35a de la curva 35 y la
rendija de aire 65 del cilindro Z4’?, cuando la bobina
143 estd conectada a corriente. En el caso de que la
bobina 143 no esté conectada con la corriente en el
momento en gue la varilla se desplace entre el extremo
35a de la curva y la ranura 65, dicha varilla eléstica
gredard retenida en la superficie F??, y se desplazard
por encima de la ranura de aire 65 a la parte permanente
del sistema de imdn, donde quedard retenida hasta el fi-
nal de la superficie F?’, Las dos piedras de zafiro 66
y 67 sobresalen, segfin puede apreciarse particularmente
en las ‘Figs. 9b1 ¥y 9b2, para la finalidad ya mencionada
mds arriba, del extremo de la superficie F?'. El giro
del cilindro Z’? alrededor de su eje se realiza al igual
que en las formas de realizacidén mencionadas més arriba
e ilustradas en las Figs. 7 y 8 por medio de la palanca
de ajuste 51'’, que puede inmovilizarse en la posicién
graduada por medio del tornillo 53’ que pasa por la
ranura 52?7 de la palancas

La conexién de la palanca de ajuste 51’ con el
cilindro %4?? se realiza por medio del extremo 51’’a de
la palanca de ajuste alojado en la ranura 507’ del
cilindro 4?7,

La Fig. 10 muestra un sistema de imdn tripolar,

que corresponde en lo esencial al ilustrado en la
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Pig. 6« Contra las superficies laterales de la pieza
polar central 138 se hallan apoyadas las superficies
laterales de les imanes permanentes 140 y 138, de sec=
cién cuadrangular, en cuyas superficies exteriores se
hallan dispuestas las piezas polares exteriores 141l y
142. En el presente caso se hallan subdivididos los po=~
los exteriores 141 y 142, tal como en el sistema de
imdn segin la Fige 6. La subdivisidn se realiza median=-
te la escotadura l4le y 1l42a qué se prolonga hasta abajo
en cada pleza pelar exterior. Cada pieza polar exterior
lleva pués en su parte inferier un extremo estrecho y
otro ancho. Alrededor de los extremos estrechos (Fig. 10,
a la izquierda) estdn arrolladas las bobinas 144 y lé44a
que reciben corriente al mismo tiempo y compensan de
este‘modo los extremos estrechos de las piezas polares
exteriores. El cilindro Z??’ queda ilustrado en las
Figs. 106%, 10b%, 106° y 100%.

La Figa IObl muestra una vista lateral del cilindro,
tal como resulta visible también en la Figa. 10.

La Figa lOb2 muestra una vista desde arriba del
cilindro en direccién de la flecha sz de la Fig. lObl.

La Fige 10b3 muestra una vista en seccién del
cilindro segf@n la linea sz-sz de la Fig. 10 1n

La Fig. 1Ob4 muestra una vista de la superficie
frontal del extremo del cilindro en direccidn de la
flecha Xb* de la Figs 10b%,

El cilindro posee tres segmentos de material

magnético, a saber, los dos segmentos exteriores 70 y
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71, contra los cuales se apoyan los extremos de las pie-
zas polares exteriores 141 y 142, respectivamente

(Fig. 10a). El segmento central 72 estd aplicado contra
la pieza polar central 138 (Fig. 10a). El segmento cen-
tral 72 se extiende sin interrupceidn a todo lo largo

del cilindro, puesto que la pieza polar central 138 no
estd subdividida. Los dos segmentos laterales 70 y 71
estdn subdivididos en la zona de las escoiaduras l4la

y 142a, respectivamente, inmediatamente por detrés del
extremo 35a de la curva 35, por la rendija de aire 73

y 74, también respectivamente. Naturalmente la rendi ja
de aire puede estar rellenada por un material no magné-
tico, v lo propio vale también para las correspondientes
rendijas de aire de los demds sistemas descritos. Todos
los tres segmentos 7C, 71 y 72 seé hallan en conexidn
entre si por medio de las partes longitudinales 75 y

76 del cilindro, de un material no magnético, y determi-
nan conjuntamente el cilindro Z???, El cilindro est4
aplanado en su parte inferior, al igual que en las de-
nés formas de realizacién. Dicha superficie se designa
con la referencia F!?’. bn esta superficie desembocan
los tres segmentos 72, 73 v 74 que conducen el campo
magnético de las tres piezas polares. Entre los segmen-
tos 72 y 70, y 72 v 71 del cilindro, estdn alojadas

como elementos de deslizamiento las dos piedras 77 vy

78 de zafiro, diamante o material duro similar. Dichas
piedras sobresalen en el extremo posterior de la super-

ficie frontal del cilindro (Fig. 10, a la derecha), rara
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la finalidad arriba expuesta. 51 ajuste del ecilindro
nox ¢iro alrededor de su eje se efectlia, al igual gue
en las demds formas de realizacidn, por medio de la
palanca de graduacién 51°’?, alojada con su extremo
doblado en la ranura 50?7’ del cilindro. Los medios de
Fijacién no estén ilustrades en la Fig. lU.

La presente invencidn es también apliceble a mé-
cuinas tricotosas con agujas ds tisaje desplazables
indepenaientemente las unas de las otras en canales del
Srgano portador de agujas, en las cuales este Srgano no
e mueve ¥y en cambio son movibles las curvas de cerrojo
con respecto al drgano portador de agujas, es decir, en
las que las curvas que elevan las agujas a una posicidn
de tisaje, después de haber recibido un movimiento ini-
cial del meccanismo gobernado magnéticamente, que se enw
cuentra a dispesicién de cada aguja en cada puesto de
trabajo, estén dispuestas en un anillo de cerrojo gira=
torio con respecto al cilindro estacionario de agujasa
Lo propic es aplicable también a méquinas tricotosas
rectilineas con barra estacionaria de agujas y cerrojos
desplazables en sentido de vaivén.

La bobina gue rodea la pieza polar de hierro dulce
del imén permanente, o une parte de la pieza polar que
restulta de una escotadura practicada en esta pieza po-
lar, de modo que al conectar la bobina a la corriente
eléctrica puede debilitarse, compensarse ¢ cambiarse de
polaridad el campo magnético permanente de dicha pieza

polar, recibe sus impulsos de corriente eléctrica de un
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diepositive seleccionador. Cada impulso de corriente
eléctrica provoca en los ejemplos de realizacién des-
critos con relacién a los dibujos arriba mencionados,

la caida de la varilla eldstica 16, con lo cque el meca-
nismo, que imprime a la respectiva aguja de tisaje un
movimiento inicial hacia una posicién de tisaje, no es
accionado. La varilla eldstica, que pasa por el puesto
de seleccidn en estadec de tensidén retenida por el extre-
mo de la pieza polar en el momento en gue la bobina, que
rodea dicho extremo de la pieza polar, no recibe impulso
de corriente alguno, continua siendo retenida por el
efecto del campo magnético pemanente, con lo que el
mecanismo es accionado y la aguja es desplazada hacia
una posicidn de tisaje.

{Jueda también comprendido en la esfera de la pre-
sente invencién el que el mecanismo funcione cinemdtica-
mente a la inversa. Es decir, gue el mecanisme puede ser
puesto en accionamiento al desprenderse las palancas y/o
las varillas eldsticas del polo magnético y que, por
tanto, al desprenderse las palancas y/o las varillas
elésticas del polo magnético, las respectivas agujas de
tisaje reciban un movimiento inicial hacia una posicién
de trabajo, por ejemplo hacia la posicidn de retencién
o hacia la posicién de recogida.

Digpositivos seleccionadores, que emiten impulsos
eléctricos segin el dibujo a producir, a ser conducidos
a la bobina o bobinas, son conocides, de modo que no se

precisa ilustracién ni descripcién alguna del dispositi-
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vo originador de los impulsos, que en si no es objeto de
la presente invencién.
N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de ponerlo en prictica, se hace cons~
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su
principio fundamental, puede quedar sometido a variacio-
nes de detalle. También se hace constar que esta inven-
cién corresponde a la descrita en la Solicitud de Patente
M 58.819 VIIa/25a, depositada en la Reptfiblica Federal
Alemana en 7 de Noviembre de 1963, y la Solicitud de
Patente M 62.947 VIIa/25a, depositada en la Repfiblica
Federal Alemana en 30 de Qctubre de 1964, cuya priori=
dad se reivindica de acuerdo con los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo esencial y por lo que se
solicita Patente de Invencién, por veinte afios, lo que
queda resumido en las siguientes reivindicaciones:

18,~ Miquina tricotosa, particulammente miquina
tricotosa circular, esto es, miquina tricotosa circular
de un solo cilindro y méquina tricotosa circular de ori-
llos con agujas desplazables independientemente entre si
en el érgano portaagujas, tal como el cilindro de agujas
o el cilindro de agujas y el disco de agujas, ¥ de por
lo menos un puesto de trabajo con dispositivos seleccio-
nadores de construccidén tal, que al menos en cada puesto
de trabajo esté asociade a cada aguja un mecanismo go-
bernable magnéticamente y el cual, cuando es gobernado,

imprime a la aguja perteneciente al respectivo mecanismo
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un desplazamiento a una posicién de trabajo o un movi-
miento inicial a partir del cual la aguja es llevada
a la posicién de trabajo mediante las curvas de leva
habituales, por ejemplo a la posicién de retencién o a
la posicién de recogida, caracterizada porque el imén
que gobierna al mecanismo en cada puesto de trabajo estd
constituido por una pieza polar de hierxro dulce de un
imén permanente rodeada por una bobina eléctrica, de
modo que al conectar la bobina a la corriente eléctrica
puede debilitarse, compensarse o cambiarse de polaridad
al campo magnético de dicha pieza polaXa

22,~ M&guina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor seglin la reivindicacién 12, en el que el mecanismo
elevador de la aguja es gobernado por una palanca fécil-
mente giratoria por fuerza magnética, cuya palanca, que
puede estar constituida por una varilla eldstica, puede
ser girada, con respecte a la superficie frontal de la
pieza polar del sistema magnético que gobierna el mecanis-
mo, en un plano perpendicular a dicha superficie, y que
en una posicién girada queda aplicada contra dicha super-
ficie frontal, caracterizada porque la superficie frontal
de la pieza polar estd constituida por los extremos de
las piezas polares de hierro dulce de un im&n permanente
y porque al menos una de las piezas polares permanenies
estd rodeada por una bebina conectada a una fuente de
corriente eléctrica y que, cuando recibe un impulso de
corriente, debilita el campo magnético del extremo del

polo rodeado por la bokina, lo compensa o lo transforma
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en un débil campo de polaridad opuesta.

38,~ Mdguina tricotosa con dispositive selecciona-
dor seglin la reivindicacién 12, en el que el mecanismo
elevador de la aguja es gobernado por una palanca facil-
mente giratoria por fuerza magnética, cuya palanca, que
puede estar constituida por una varilla eldstica, puede
ser girada, con respecto a la superficie frontal de la
pieza polar del sistema magnético que gobierna el meca-
nismo, en un plano perpendicular a dicha superficie y
gue en una posicién girada queda aplicada contra dicha
superficie frontal, caracterizada porgue la superficie
frontal de la nieza polar queda constituida por al menos
los extremos de las dos piezas polares de hierro dulce
de un imén permanente y porgque al menos una parte de al
mencs una de las piezas polares permanentes gueda sepa-
rada magnéticamente por su extremo de la otra parte de
esta pieza polar pemmanente y estd rodeada por una bobi-
na conectada a una fuente de corriente eléctrica que,
cuando recibe un impulso de corriente, debilita el campo
magnético de al menos uno de dichos extremos de la pieza
polar, lo compensa o lo transforma en un débil campo
opuesto, en tanto que la otra parte de la pieza polar
conserva constante su campo magnético nermanenic.
12, Miquina tricotosa con dispositive selecciona-
dor seglin las reivindicaciones 18 y 22, caracterizada
porque los extremcs de las piezas polares estdn dispues-
tos uno detrds de otro en el sentido de extensién de las

varillas eldsticas o de las varillas giratorias y rporque
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1s angosta rendija de aire entre los extremos de las
piezas polares estd rellenada por un material no magné-
tico, tal como zafirc, cuya superficie inferior, situada
con las superficles extremas de las piezas polares en
un mismo plano, constituye con dichas superficies una
superficlie ininterrumpida.

52,= Miquina tricotosa con dispositivo selecciona=
dor segin las reivindicaciones 1% a 48, caracterizada
porqgue los extremos de las piezas polares del sistema
magnético estdn situados uno detrds de otro en el senti-
do de desplazamiento del érgano portador (tal come el
cilindro de agujas) de las varillas elésticas o palancas
del mecanismo, y porgue entre los extremos de las piezas
polares existe una rendija de aire que es m&s estrecha
que la varilla eldstica (o la palanca) y que estd relle~
nada por una pleza adaptada a ella de un material no
magnético, tal como latdén o zafiro, de modo que las su~
perficies extremas de las plezas polares y la superficie
inferior de la pieza encajada, situadas en un mismo pla=~
no, constituyen una superficie ininterrumpidas

62,~ Maguina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor segiin las reivindicaciones 12 a 42, caracterizada
porgue el extremo libre de al menos una pieza polar del
sistema magnético que comprende por lo menos dos piezas
polares que se hallan en conexidn con al menos un imé&n
permanente, estd interrumpido en el sentido de desplaza-
miento del drgano portador de la varilla eldstica (o pa-

lanca) mediante una escotadura, estando rodeada una de

- A7



las dos porciones extremas determinadas por la interrup-
cién no magnética --mediante la escotadura--~ de al menos
una de las piezas polares »or una bobina susceptible de
ser concectada a una fuente de corriente eléctrica.

7&,~ Miquina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor seqiin las reivindicaciones 12 g 42 y 62, caracteri-
zada porcgue uno de los terminales de las piezas polares
detemminados por la escotadura es llevado en la superfi-
cie Ffrontal de manera tal al otro terminal cue dueda
separado de &ste por una rendija de aire que es mds es-
trecha que la varilla eldstica del mecanismo, o la pa-
lanca del mecanismo, respectivamente, y que se extiende
en sentido paralelo a las varillas eldsticas o palancas,
estando rellenada dicha rendija por una pieza de material
no magnético, tal como una pieza de zafire correspondien-
temente conformada, cuya superficie inferior forma un
planc con las superficies sxtremas de las piezas polares,
sobre el cual las varillas eldsticas o las palancas se
deslizan en aguella posicién en que se hallan aplicadas
contra dicha superficie.

82.m Miquina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor segln las reivindicaciones 12 a 42, 62 y 72, caracte-
rizada porque el sistema magndtico estd constituido por
un imd&n permanente en las dos superficies polares del
cual estdn fijadas piezas polares de hierro dulce que
por sus extremcs libres terminan directamente una al
lado de otra, estando rellenada la rendija de aire resul~

tante a lo largo de todo el ancho de las piezas polares
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por una pieza adaptada.de material no magnético, tal
como zafiro, de modo que las superficies frontales de
las piezas polares estén situadas con la superficie adya-
cente del zafiro en un planc, y porgue una de las dos
piezas polares presenta en su extremo una escotadura que
interrunpe magnéticamente a dicho extremo en el sentido
en que se desplaza el &rgano portador de las agujas por
enfrente del sistema magnético, y porque una de dichas
porciones extremas estd rodeada por una bobina y esta
porcidn extrema rodeada por la bobina estd acercada a
la otra porcidn extrema por debajo de la bobina en una
medida tal cue ambas porciones extremas quedan separadas
entre s{ en la proximidad de la superficie fronmtal tan
s8lo por una angosta rendija de aire, estando rellenada
esta rendija de aire por una pieza a ella adaptada, tal
como una pieza de zafiro, cuya superficie adyacente a
las superficies frontales de las piezas polares queda
situada con estas superficies en un mismo plano.

98 ,. Miquina tricotosa con dispositivo selecciona=
dor seglin las reivindicaciones 12 a 42, 68 y 72, carac-
terizada porque el sistema magnético estd constituido
por un imdn permanente, en las dos superficies polares
del cual estdn fijadas sendas piezas polares de hierro
dulece que por su extremo libre terminan una estrechamen-
te al lado de la otra, estando rellenada la rendija de
aire resultante por una pieza adaptada a la rendija que
se extiende a todo lo largo del ancho de las piezas po-

lares y que consta de un material no magnético, tal como
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zafiro, estande situadas las superficies frontales de
las piezas polares con la superficie adyacente del zafi=
ro en un mismo plano y teniendo ambas piezas polares en
su extremo una escotadura por la que los dos extremos
de las piezas polares quedan subdivididos en dos termi.
nales en el sentido en gque se desplaza el drgeno porta-
dor de las amujas por delante del sistema magnético, y
porque uno de los teminales de cada una de las dos
piezas polares estd rodeado por una bobina y porgue es-
tos terminales se aproximan por debajo de las bokinas
al otro terminal en una medida tal que los extremos de
las bobinas quedan separados de los otros terminales tan
s8lo por una estrecha rendija de aire, estando rellena-
das estas rendijas de aire por sendas piezas adaptadas
a ellas, preferentemente de zafiro, cuyas. superficies
adyacentes a las superficies frontales de las piezas po-
lares se hallan situadas con estas superficies en un
mismo planca

104, ~ Miguina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor seglin las reivindicaciones 12 a 42, 62 y 74, carac-
terizada porque el sistema magnético estd constituido
por dos imanes permanentes cuyas superficies frontales de
icual polaridad (N, N) estén unidas entre si por una pie~-
za pelar central de hierro dulce y cuyas superficies
frontales del otro polo (S, S) estdn unidas entre si por
sendas piezas pclares exteriores de hierro dulce, y por-
que los extremos libres de las tres piezas polares ter-

minan estrechamente uno al lado de otro, estando relle-
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nades las dos rendijas de aire resultantes, por dos pie-
zas adaptadas cue se extienden a lo largo de todo el
ancho de las piezas polares, de un material no magnético,
tal come zafiro, y porque las superficies frontales de
las piezas polares se hallan en un mismo plano con las
superficies adyacentes de las piezas de zafiro, teniendo
la pieza polar central una escotadura en su extremo cue
subdivide el extremo en dos partes en el sentido en que
el 6rgano portador de las agujas y con é1 las varillas
eldsticas se desplazan por delante del sisctema magnético,
estando rodeada ura de dichas partes por una bobina y
estando acercada esia parte extrema a la otra parte ex-
trema por debzajo de la bobina en una medida tal que las
mismas quedan separadas entre si tan sélo por una angosta
rendija de alre gque se halla rellenada por una pieza
adaptada, preferentemente de zafiro, cuya superficie ad-
yacente a las superficies froentales de las piezas polares
estd situada con estas supsrficies en un mismo planoc.

118, - kdguina tricctosa con dispositivo selecciona-
dor segfin las reivindicaciones 12 a 42, 6% y 72, caracte-
rizada porque el sistema magnético estd constituido por
dos imanes permanentes, cuyas dos superficies frontales
de igual polaridad estdn unidas entre si mediante una
pieza polar central de hierro dulce y cuyas otras super-
ficies frontales estdn unidas entre ci por sendas piezas
polares exteriores, terminanco las tres piezas polares
por sus extremos libres estrechamente una al lado de

ctra y estando rellenadas las dos rendijas de alre resul-
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tantes por sendas piezas adaptadas a las rendijas de un
material no magnético, tal como zafiro, que se extienden
a lo largo de todo el ancho de las piezas polares, de
modo que las superficies frontales de las piezas polares
se hallan situadas en un mismo plano con las superficies
adyacentes de dichas plezas de relleno, y porqgue las dos
piezas polares exteriores estdn dotadas en su extremo de
sendas escotaduras que subdividen el extremo en dos par-
tes en el sentido en que el Srgano portador de las agu-
jas y con &1 las varillas el&sticas se desplazan por de-
lante del sistema magnético, estando rodeada una de cada
dos de dichas partes por ura bobina y estando acercadas
estas partes extremas a la otra parte correspondiente
por debajo de la bobina en una medida tal gque ambos ex-
tremos quedan separados entre si tan sélo por una angosta
rendija de aire, cada una de las cuales esti rellenada
por una pieza adaptada, preferentemente de zafiro, cuyas
superficies adyacentes a las superficies frontales de
las biezas polares se encuentren situadas con estas
superficies en un mismo planos

122,- Méguina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor seqgln las reivindicaciones 82 a 112, caracterizada
porque los extremos de las piezas polarss estén aplicados
contra un cilindro cuyo eje se extiende en sentido para-
lelo a las superficies frontales inferiores de las pie-
zas polares a una separacidn que es més pequefla que el
radio del cilindro, de mode gue la parte adyacente del

cilindro se halla separada de la superficie frcntal por
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fuera de ésta, es decir fuera de los extremos inferiores
de las piezas polares, y desembocando en esta superficie
cilindrica unos segmentos de material magnético que se
extienden a todo lo largo del cilindro, cada uno de los
cuales estd apoyado contra el extremo de una de las pie-
zas polares y estando separados entre si dichos segmen-
tos por material no magnético, el cual, en la zona de
contacto con la superficie cilindrica, estd integrade
por un material no magnético duro, tal como zafiro, y
porque cada uno de dichos segmentos estd subdividido en
dos partes no unidas magnéticamente en la zona de la
escotadura que subdivide el extremo de la respectiva
pieza polar en dos porciones extremas, de modo que una
parte queda aplicada contra la parte de la pieza polar
que se halla rodeada por una bobina, y la otra parte
contra la porcién de la pieza polar cuyo campo magnéti-
co permanece siempre constantes

132,= Maguina tricotosa con dispositivo selecciona-
dor segln la reivindicacién 12%&, caracterizada porque el
cilindro es susceotible de ser girado alrededor de su
eje y uno de los extremos del cilindro esti unido a una
palanca que se extiende en sentido perpendicular al eje
del cilindro, estando dotada dicha palanca de una ranura
que se extiende en fomma de arco de circulo con respecto
al eje de giro del cilindro, a través de la cual pasa un
tornille con el gue la posicién angular de la palanca
con respecto al sistema magnético puede ser ajustada.

148, - Ndqguina tricotosa segin las reivindicaciones
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&% a 128, caracterizada porque el zafiro que rellena la
rendija de aire o las dos rendijas de aire entre los dos
o tres terminales, respectivamente, de las piezas pola-
res de hierro dulce, sobresale en el sentido de despla-
zamiento del Srgano portador de las agujas y, por tanto,
de las varillas eldsticas, de las piezas polares o del
cilindro, respectivamente.

152, MAQUINA TRICCTOSA,
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
memoria que consta de cincuenta v cuatro hojas mecanos
grafiadas por una sola cara y de veintitrés l&minas
de dibujos.

BARCELONA, 6 de Noviembre de 1964,

FRANZ MORAT KOMMANDITGESELLSCHAFT
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