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La presente invención se relaciona con máquinas 

tr ico to sa s , particularmente máquinas trico tosas c ircu la­

res de una o varias fonturas de agujas, es decir, en el 

caso de máquinas trico tosas c ircu lares, máquinas de un 

solo cilindro o bien máquinas trico to sas circu lares de 

o r il lo s  o máquinas Interlock, cuyas agujas son despla­

zadles en sentido ax ia l e independientemente la s  unas 

de la s  otras en su portaagujas que se mueve con respecto 

a la s  partes de cerrojo estacion arias, por ejemplo el 

cilindro de agujas o el disco de agu jas. Tales máquinas 

trico tosas poseen partes de cerrojo estacion arias. Estas 

partes constituyen guías en la s  cuales penetran lo s ta ­

lones de que van provistas la s  agu jas. Estas guías de- 

teiminan un recorrido en el que la s  agujas no efectúan 

movimiento ax ia l alguno(recorrido sin  t i s a je ) .  En cada 

puesto de t i s a je  están prev istas porciones de curva 

ascendentes y descendentes que llevan l a  aguja a una 

posición de t i s a je ,  que puede ser l a  posición más a lta  

formadora de mallas o la  posición de recogida, y cuya 

parte descendente hace retroceder la s  agujas de nuevo a 

su recorrido de fuera de trab a jo , para desprender el 

bucle colgado sobre la  aguja por encima del nuevo bucle 

formado y colgado en el gancho de la  aguja, con el fin  

de formar l a  m alla. Para poder lle v a r  la s  agujas en cada 

puesto de trabajo según e l dibujo a producir a una u 

otra posición de t i s a je ,  se conocen d ispositivos mecáni­

cos que son accionados por medio de electroimanes y que 

seleccionan determinadas agujas que han de ser llevadas
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a una posición de t i s a je .  De este  modo pueden producirse 

determinados enlaces y deteiminados dibujos, también 

dibujos en colores. Dada la  gran velocidad de trabajo de 

la s  máquinas trico tosas y particularmente de la s  máquinas 

trico tosas c ircu lares, tienen que disponerse electroima­

nes de a lta  frecuencia, que sean capaces, a la s  grandes 

velocidades de trabajo, en la s  que por ejemplo 500 agu­

ja s  pasan por segundo por el electroimán seleccionador, 

de in flu ir  alternadamente la s  agujas de aguja en aguja. 

Para este fin  se ha dispuesto, según anteriores propo­

siciones de la  propia entidad so lic itan te , un mecanismo 

para cada aguja en aquel punto en que la  aguja deba ser 

ascendida con el fin  de pasar de un recorrido a otro y 

quedar situada sobre la  curva ascendente que determina 

el u lte rio r  movimiento de la  aguja. El mecanismo debe 

por tanto poder in f lu ir  sobre la  aguja en el puesto de 

traba jo . Este mecanismo posee la  propiedad de que pue­

de ser puesto en funcionamiento mediante una palanca 

de fác il gobierno. Esta palanca que pone en movimiento 

el mecanismo es accionada, según la s  citadas anterio­

res proposiciones, magnéticamente. El accionamiento de 

la  palanca se produce de modo que la  misma es colocada 

en una posición de espera, por delante de cada puesto 

de trabajo , mediante una curva estacionaria y es reten i­

da en esta  posición, a l fin al de dicha curva, mediante 

un imán peimanente. A continuación del imán permanente 

se encuentra, en la  dirección de movimiento del porta­

dor de la s  agujas y por tanto también del portador de
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la  palanca del mecanismo, un imán dinámico, que conti­

núa reteniendo la  palanca en la  posición de espera 

cuando se h alla  bajo corriente y que la  deja caer 

cuando se abre el circuito  de corriente. La palanca, 

cuando no queda ya retenida por el electroimán a l in te­

rrumpirse la  corriente, lle v a  a cabo el movimiento nece­

sario  para e l accionamiento del correspondiente mecanis­

mo y e l mecanismo accionado transmite a la  respectiva 

aguja tejedora un movimiento axial., Según la  anterior 

proposición está  constituida e sta  palanca por una v ari­

l l a  e lá s t ic a , cuya posición de espera corresponde a su 

posición tensa. S i e sta  palanca en posición tensa pasa, 

después de abandonar la  curva que la  somete a tensión y 

el imán permanente, por e l electroimán en el momento en 

que éste  no se encuentra excitado, caerá, como queda 

dicho ya, a su posición re la jad a, accionando este movi­

miento el mecanismo que imprime a la  aguja el movimiento 

in ic ia l  necesario. Existen muchas posib ilidades para 

ta le s  mecanismos, que no tienen que ser forzosamente me­

cánicos, sino que también pueden ser accionados mediante 

a ire  comprimido, es decir neumáticamente, regulando la  

palanca o la  v a r il la  e lá s t ic a , respectivamente, el a ire  

comprimido de ta l  modo que accione o no el mecanismo. En 

la  Patente anterior NS 298.932 de la  propia entidad so­

lic ita n te  se describe un mecanismo en el cual la  fuerza 

originadora del movimiento in ic ia l  de la  aguja tejedora 

es un muelle que está  dispuesto en el canal de la  aguja 

y que actúa sobre un jack, el que a su vez acciona la
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aguja que se encuentra en el mismo canal, y en el cual 

dicho jack, gobernado por curvas estacion arias, somete 

a l muelle a tensión y, a l fin a l de dichas curvas, el 

muelle tenso queda retenido por la  arriba mencionada 

palanca o v a r illa  e lá stic a  en su posición separada del 

imán. En este tipo de mecanismo, por tanto, queda rete­

nido el muelle del mecanismo, en cada puesto de se lec­

ción, en su posición tensa por la  v a r illa  e lá stic a  que 

se encuentra en posición re la jad a, de modo que en este 

tipo de mecanismo accionador de agujas no tiene lugar, 

cuando el electroimán está  excitado, movimiento alguno 

de agujas de t i s a je ,  es decir ningún desplazamiento 

in ic ia l  de agujas a una posición de t i s a je .

En esta  forma de realización  está asociado a cada 

aguja un mecanismo elevador de l a  aguja, poseyendo cada 

aguja del cilindro de agujas y/o cada aguya del disco de 

agujas un ta l  mecanismo. Este mecanismo puede e star  tam­

bién dispuesto en una rueda de dibujo, de la  cual está  

p rev ista  una en cada puesto de trabajo (sistema) en el 

cilindro de agujas y/o en el disco de agujas.

Las ruedas de dibujo o ruedas seleccionadores se 

conocen en máquinas trico tosas circu lares para elevar 

la s  agujas de te je r  según el dibujo a producir a una po­

sición de t i s a je .  El e je  de la s  ruedas de dibujo no es 

v ertica l, sino que está inclinado de ta l  modo que los 

talones de la s  agujas que coincidan con salien tes de la  

rueda, elevan la s  agujas a una posición de t i s a je ,  mien­

tra s que la s  agujas cuyos talones penetren en escotadu-
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ras de l a  rueda, pasan por debajo del cerrojo de t i s a je  

(en e l recorrido de fuera de trab a jo ).

La función que tiene el jack en la  forma de r e a l i­

zación arriba d escrita , con un mecanismo en cada aguja 

de t i s a je ,  queda realizada en la  rueda de dibujo por la s  

p latin as desplazables radialmente en su parte g ira to r ia , 

elevando estas p latin as en su posición exterior la s  agu­

ja s  a una posición de t i s a je  y pasando la s  mismas en su 

posición retrocedida por debajo del cerrojo de t i s a je  

en e l recorrido de fuera de traba jo . En ta le s  ruedas de 

dibujo, de la s  cuales un ejemplo de realización  está  

descrito en la  Patente arriba  mencionada NS 298.932 e 

ilustrado en la  F ig . 5, va asociado a cada p latin a un 

mecanismo originador de sus movimientos, sim ilar a l  me­

canismo arriba descrito , y que queda también ilustrado 

en la  F ig. 8 de dicha Patente anterior.

En ambos casos, sin  embargo, se encuentra a dispo­

sición de cada aguja un mecanismo durante e l tiempo en 

el que ha de determinarse s i  l a  aguja debe ser colocada 

en una posición de t i s a je  o s i  l a  aguja debe conservar 

la  propia posición que ocupa. La diferencia entre ambas 

formas de realización , es decir, entre mecanismo en cada 

aguja del cilindro de agujas y/o del disco de agujas, 

por una parte , y un mecanismo en cada una de la s  p la t i ­

nas desplazables radialmente de la  rueda seleccionadora, 

por otra parte, consiste en que en el primer caso el 

mecanismo es puesto en acción en el momento en que la  

aguja ha de ser movida, mientras que en el segundo caso
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la s  p latin as de la  rueda seleccionadora deben ser des­

plazadas por el mecanismo hacia fuera, o ser mantenidas 

en su posición retrocedida, ya antes de que lleguen a su 

posición eficaz o no eficaz con respecto a la  aguja de 

t i s a je .

Otro d ispositivo  seleccionador en s í  conocido es 

el cilindro de dibujo previsto en cada puesto de traba­

jo , con su e je  orientado en sentido paralelo a l e je  de 

la  aguja, que g ira , a l igual que la  rueda seleccionadora, 

sincrónicamente con el cilindro de agujas o el disco de 

agujas, respectivamente, y en e l cual la s  p latin as des­

plazadles radialmente en la  parte g ira to ria  del cilindro 

de dibujo se encuentran su stitu id as por p latin as o jacks 

desplazadles axialmente en ranuras del cilindro de dibu­

jo y a cada uno de lo s cuales e stá  asociado un mecanismo 

de ta l  modo que, a l igual que en cada mecanismo asociado 

a la s  agujas en el cilindro o en el disco de agujas, la s  

p latin as o jacks deben poder ser accionados para e l des­

plazamiento de la  respectiva aguja en el momento en que 

la s  p latin as o jacks se encuentran durante e l giro del 

cilindro con el cilindro de agujas en una posición ta l  

con respecto a la  aguja de t i s a je ,  que su movimiento 

desplace también la  aguja. En la  rueda seleccionadora, 

por el contrario, se efectúa la  selección de la s  p la t i ­

nas desplazables radialmente, según queda dicho más 

arriba , anticipadamente. En la  citada Patente N3 298.932 

se describe con relación a su F ig . 9 un ta l  cilindro de 

dibujo con el mecanismo arriba descrito para cada p la-
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tina de cilindro o cada jack de c ilindro , respectivamente.

Un mecanismo de movimiento de l a  aguja construido de 

forma diferente y que es gobernable magnéticamente, queda 

ilustrado y descrito en la  Patente N9 278.7S2, Este meca­

nismo se caracteriza porque la s  p latin as de la  rueda se- 

leccionadora, desplazables radialmente, son gobernables 

por medio de p latin as au x ilia re s, sobre la s  que actúan 

palancas g ira to r ia s , d ispuestas esencialmente en sentido 

ra d ia l. Estas palancas corresponden a la s  palancas arriba 

mencionadas que accionan el mecanismo y que según la  

Patente Ns 298.932 (y también según la s  Patentes 

Nos. 299.153, 299.161 y 299.232) son desplazables por me­

dio de electroimanes al igual que en la  rueda selecciona- 

dora según dicha Patente NS 278.792. Las p latin as auxi­

l ia r e s  en la  rueda seleccionadora según esta  Patente son 

llevadas por la  palanca accionadle magnéticamente y que 

constituye pués la  palanca del mecanismo, a una posición 

en la  que están acopladas con la s  p la tin as. Ello se 

efectúa cuando la s  p latin as han de quedar situadas en 

posición de trabajo . Con estas p latin as au x ilia re s, a s í 

como con la s  p latin as propiamente dichas-y la  palanca 

del mecanismo, cooperan curvas estacion arias, de modo ta l  

que, cuando la  palanca del mecanismo es dejada en l ib e r ­

tad por e l electroimán, la  p latin a au x ilia r  es acoplada 

con la  p latin a  y de este modo la s  p latin as pueden ser 

desplazadas a su posición de trabajo .

Otro mecanismo también d iferente, gobernable e lectro­

magnéticamente, e stá  descrito e ilustrado en la  Patente
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de Invención Ns 297.689. Aquí se tra ta  de un mecanismo 

neumático en el cual el órgano equivalente a la  palanca 

del mecanismo según la s  formas de realización preceden­

tes consiste en una cánula flex ib le  o g ira to r ia , eyecto- 

ra de a ire  comprimido y gobernable magnéticamente. El 

mecanismo neumático consiste en un recinto de presión 

desde el cual es accionada la  aguja directamente o por 

medio de un jack (Fig. 9 de e sta  Patente), o en la  rueda 

seleccionadora (F igs. 5-7 de esta  Patente) es accionada 

la  p latin a desplazable radialmente, o en e l cilindro de 

dibujo (Fig. 8) es accionada la  p latin a desplazable en 

sentido paralelo a la s  agu jas, como un émbolo por medio 

de a ire  comprimido, recibiendo de esta  manera la  aguja 

el movimiento in ic ia l  hacia una posición de trabajo .

Esta impulsión tiene lugar cuando la  cánula, movida por 

medio del imán, es puesta en comunicación con su extre­

mo con el o r if ic io  de entrada del a ire  comprimido en el 

recinto de presión. Aquí se tra ta  por tanto también de 

un mecanismo que en cada puesto de trabajo se h alla  a 

la  disposición de cada aguja, ya sea que cada aguja de 

cilindro o cada aguja del disco de agujas posea su pro­

pio recinto de presión o que el movimiento in ic ia l  de la  

aguja de t i s a je  sea producido por ruedas seleccionadoras 

o cilindros de dibujo, en lo s cuales la s  p latin as de la  

rueda seleccionadora o del cilindro de dibujo posean 

sendos recintos de presión que influyan sobre la s  p la t i ­

nas desplazándolas cuando la  cánula es girada de ta l 

modo que inyecte a ire  comprimido en el recinto de presión.
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Todos estos d isp ositivos seleccionadores tienen 

pués de común el poseer el mecanismo gobernable magnéti­

camente y que para cada aguja está  dispuesto un mecanis­

mo en el lugar donde la  aguja de t i s a je  deba ser ascen­

dida con el fin  de pasar de un recorrido a otro recorri­

do y quedar situada sobre la  curva estacionaria que ha 

de origin ar el u lte r io r  movimiento de la  aguja. En otras 

palabras: Por lo  menos en cada puesto de trabajo e stá  

asociado a cada aguja un mecanismo. Esta terminología 

comprende: Todos lo s d isp ositivos seleccionadores con 

sendos mecanismos en cada aguja del cilindro o del disco 

de agu jas, y la  forma de realización  según l a  cual se 

encuentra en cada puesto de trabajo una rueda seleccio- 

nadora o un cilindro de dibujo en conexión g ira to ria  

con el cilindro y/o el disco de agujas, estando asocia­

dos a cada p latin a  de la  rueda seleccionadora del c i l in ­

dro de dibujo sendos mecanismos.

Como con l a  presente invención se tra ta  de mejorar 

lo s imanes que gobiernan o no en cada puesto de trabajo 

lo s mecanismos que pasan por delante de e l lo s , es decir, 

lo s hacen actuar o no, resu lta  su fic ien te  para la  com­

prensión de l a  presente invención, que se describe en 

d etalle  más adelante con relación a lo s dibujos, un solo 

ejemplo de realización  del mecanismo, y un solo ejemplo 

de la  disposición del mecanismo con respecto a la s  agu­

ja s  de t i s a je ,  habiéndose escogido la  forma de re a liz a ­

ción según la  citada Patente anterior 298.932, en la  

cual está  asociado un mecanismo a cada aguja de t i s a je
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en el cilindro de agujas. La presente invención se 

refiere  naturalmente también a máquinas trico tosas c ir ­

culares con mecanismos de diferente construcción a los 

arriba d escrito s, siempre y cuando estos mecanismos 

5 tengan la  misma función y puedan ser gobernados f á c i l ­

mente mediante una fuerza magnética.

Se tra ta  pués en la  presente invención de una má­

quina trico tosa  c ircu lar, particularmente de una máqui­

na trico tosa  c ircu lar de o r il lo s  con agujas desplazables 

10 independientemente entre s í ,  en sentido a x ia l, en el 

cilindro de agujas,o  en e l cilindro de agujas y en el 

disco de agujas, y de por lo  menos un puesto de trabajo 

con d ispositivos seleccionadores de modo que a l menos 

en cada puesto de trabajo esté asociado a cada aguja un 

15 mecanismo gobernable magnéticamente y el cual, cuando es 

gobernado magnéticamente, imprime a la  aguja pertenecien­

te  en este caso al respectivo mecanismo, un movimiento 

in ic ia l  para el desplazamiento a una posición de trabajo.

En todos lo s d ispositivos seleccionadores hasta aho- 

20 ra conocidos del tipo en cuestión, se u tilizan  electro­

imanes como imanes de sujeción y/o de gobierno. La u t i­

lización  de electroimanes como imanes de sujeción y de 

gobierno adolece del inconveniente de que, cuando se pa­

ra la  máquina y se interrumpe la  corriente, la s  palancas 

25 o v a r il la s  e lá stic a s  su jetas en este momento por el imán 

de sujeción o el imán de gobierno, respectivamente, que 

pertenecen a l mecanismo que imprime el movimiento in ic ia l  

a la s  agujas, se desprenden, de modo que a l volverse a
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poner en marcha la  máquina y cerrarse el circu ito  de 

corriente del imán, se producen en este punto del género 

defectos de dibujo. Ello s ig n ific a  que en cada interrup­

ción de l a  marcha de la  máquina se producen con gran 

probabilidad defectos de dibujo en cada puesto de traba jo .

Este inconveniente queda descartado mediante la  

presente invención por el hecho de que el imán que go­

bierna lo s mecanismos en cada puesto de trabajo está  cons­

titu ido  por un imán permanente, rodeado por una bobina 

e lé c tr ic a , compensable o que puede cambiar de polaridad 

y que comprende piezas polares de hierro dulce.

De lo s conocidos d ispositivos seleccionadores arriba 

mencionados, con selección magnética, resu lta  que a cada 

imán de gobierno, que es un electroimán, está  antepuesto, 

a l menos en el sentido del movimiento del portador de 

agujas, un imán permanente que su jeta  la s  palancas del 

mecanismo que han sido llevadas todas e l la s  por una curva 

estacionaria a l a  posición de partida desde la  cual vuel­

ven a ser  seleccionadas de nuevo. Este imán permanente 

de sujeción lle g a  hasta l a  proximidad inmediata del imán 

de gobierno, para ev itar  cualquier desprendimiento no 

deseado de l a  palanca del mecanismo.

En el sistema de imanes según la  presente invención 

está  dispuesto el imán permanente a continuación del imán 

de gobierno, es decir del imán permanente compensable o 

que puede cambiar de polaridad, en el sentido del movi­

miento del portador de agujas, y la  curva que lle v a  la  

palanca del mecanismo a la  posición de sujeción en este
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6

imán, termina en la  zona de dicho imán compensable.

Según otra carac terística  de la  invención están 

constituidos el imán de sujeción y el imán de gobierno 

por imanes permanentes, cuyas piezas polares de hierro 

dulce están divididas en su extremo, estando rodeado uno 

de lo s dos extremos de la  pieza polar obtenidos por es­

ta  división por una bobina e léctrica  conectada a una 

fuente de corriente e léctrica  que, cuando recibe un 

impulso de corriente, d eb ilita  o compensa el campo mag­

nético de este extremo polar, o lo transforma en un débil 

campo de polaridad opuesta. Partiendo de la  construcción 

según dicha patente anterior, e l sistema de imanes está 

dispuesto de ta l  modo, que la s  v a r il la s  e lá stic a s  pueden 

ser giradas con respecto a la s  superficies frontales de 

la  pieza polar, situadas en un plano, en sentido aproxi­

madamente perpendicular a dichas su perfic ies.

Las piezas polares de hierro dulce del imán perma­

nente se extienden en sentido aproximadamente paralelo 

entre s í  y terminan, ta l  como queda dicho, en un plano. 

Cada una de la s  piezas polares constituye pués una super­

f ic ie  polar. Ambas superficies se extienden en sentido 

paralelo entre s í  y perpendicularmente a la  v a r illa  e lá s­

t ic a . También pueden e star  prev istas tre s piezas polares, 

cuyas superficies extremas se extiendan igualmente en 

sentido paralelo entre s í .  La rendija de a ire  entre 

ambos extremos polares está rellenada por un material 

no magnético, que es muy duro y que sirve  a la  v a r illa  

e lá stic a  de superficie de deslizamiento. Las v a r illa s
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e lá s t ic a s  están apoyadas en su posición tensa en la s  dos 

o la s  tre s  su perficies de l a  pieza polar, respectivamente. 

El m aterial duro que rellena l a  rendija de a ire  entre lo s 

extremos polares sirve de superficie  de deslizamiento.

Como m aterial apropiado se puede u t i l iz a r  piedra de z a f i­

ro. Una parte por lo  menos de un extremo de la  pieza po­

la r  sirve  de imán de gobierno. Para este  fin  está  provis­

ta  l a  respectiva pieza polar de una ranura que interrumpe 

l a  superficie  polar, y una de la s  ramas resu ltantes e stá  

10 rodeada por una bobina, de modo que a l conectar l a  bobi­

na a la  corriente e léc tr ica  resu lta  posible la  d e b ilita ­

ción, compensación o cambio de polaridad del campo mag­

nético permanente.

Para que l a  v a r il la  e lá s t ic a  esté  apoyada en estado 

15 tenso, es decir en posición de espera o dispuesta para 

actuar, regulaimente en la s  dos o en la s  tre s  su perfi­

c ie s po lares, deben e sta r  dispuestos lo s sistemas de 

imanes de forma g ira to r ia  en una parte estacionaria de 

la  máquina, a fin  de que su posición pueda ser ajustada 

20 con respecto a la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  en posición de 

espera, es decir en posición tensa.

Para ev itar el desplazamiento de lo s  sistemas de 

imanes, se propone disponer entre la s  piezas po lares, 

en lugar de la  pieza no magnética de encaje (za firo ) ,

25 un cilindro , que tenga contacto su p erfic ia l con lo s 

extremos de la s  piezas polares y que consista en un 

núcleo de m aterial no magnético. Unicamente la  porción 

c ilin d rica  apoyada en la s  p iezas polares consiste de
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m aterial magnético. La parte del cilindro que sobresale 

de la s  superficies de lo s  extremos de lo s  polos está 

aplanada, de modo que a l g irar  e l cilindro alrededor de 

su e je  sin movimiento del sistema de imanes, el conjunto 

de lo s polos magnéticos puede ser a ju stab le  con respecto 

a la  v a r illa  e lá stic a  que se encuentra en posicién de 

espera, puesto que lo s  polos magnéticos se prolongan en 

ambas partes magnéticas de l a  porción c ilin d rica , la s  

cuales, naturalmente, no poseen conexión alguna por enci­

ma de la  parte aplanada.

En un ta l  sistema de imanes peimanecen la s  palancas 

y/o la s  v a r illa s  e lá s t ic a s  en posición de sujeción inclu­

so cuando la  máquina esté parada e interrumpida la  co­

rriente , y no se desprenden durante el paro de la  máquina.

Las diferentes formas de realización del sistema de 

imanes, que forman parte de la  presente invención, se 

describen detalladamente a continuación con referencia 

a lo s dibujos adjuntos.

En estos dibujos están ilu strados unos ejemplos de 

realización de la  presente invención.

Las F igs. 1 y la  muestran el mecanismo que imprime 

el movimiento in ic ia l  a la s  agujas de t i s a je  del c i l in ­

dro de una máquina trico tosa  c ircu lar, en corte longitu­

dinal y en v ista  desde arriba, respectivamente, repre­

sentando la  Fig. 1 un corte longitudinal segán la  línea 

1-1 de la  F ig. l a .  En este mecanismo originador del mo­

vimiento de agujas se tra ta  de la  forma de realización 

ta l  como está descrita  en la  citada Patente anterior
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298.932, y en la s  Nos. 299.153, 299.161 y 299.232.

La F ig . 2 muestra una v is ta  de conjunto de una 

máquina trico to sa  c ircu lar con una p luralidad de s i s ­

temas de traba jo , con el d ispositivo  alimentador de h ilo 

previsto para cada sistema y con e l sistema de imán se- 

leccionador asociado a cada sistem a.

Las F ig s. 3 y 3a muestran en v is ta s  la te ra l y fron­

t a l ,  respectivamente, un sistem a de imán b ipo lar con una 

bobina, estando rellenada la  rendija de a ire  entre lo s 

extremos de ambas piezas polares por un z a firo .

Las F ig s. 4 y 4a muestran en v is ta s  la te ra l y fron­

t a l ,  respectivamente, un sistema de imán b ipolar con dos 

bobinas, estando rellenada la  rendija de a ire  entre lo s 

extremos de ambas piezas polares por un za firo .

Las F igs. 5 y 5a muestran un sistema de imán tr ip o ­

la r  con una bobina en el polo central, estando rellen a­

das la s  dos rendijas de a ire  entre lo s  extremos de la s  

tre s  piezas polares por un z a firo .

Las F ig s. 6, 6a y 6b muestran un sistema de imán 

tr ip o la r  en v ista s  la te r a l ,  frontal y en sección según 

l a  lín ea VIb-VIb de la  F ig . 6, con dos bobinas, a saber, 

una en cada pieza polar exterior, estando rellenadas la s  

dos rendijas de a ire  entre lo s  extremos de la s  tre s

piezas polares por sendos z a firo s .
1 4Las F ig s. 7, 7a y 7b a 7b muestran un sistema 

de imán b ipolar con una bobina en uno de lo s  extremos 

de l a  pieza polar y con un cilindro g ira to rio  alrededor 

de su e je , aplanado en su parte in ferio r  y apoyado con
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su superficie  c ilin d rica  contra lo s extremos de lo s po­

lo s  entre ambos extremos de la s  piezas po lares, a s í  como

dicho cilindro en cuatro v is ta s .
1 4Las F ig s. 8, 8a y 8b a 8b muestran un sistema de

imán bipolar con sendas bobinas en ambos extremos de la s

piezas polares y con un cilindro g iratorio  alrededor de

su e je , aplanada en su parle in ferio r y apoyada con su

superficie  c ilin d rica  contra lo s  extremos de lo s  polos,

en cada uno de lo s extremos de la s  piezas polares, a s í

como dicho cilindro en cuatro v is ta s .
1 4Las F igs. 9, 9a y 9b a 9b muestran un sistema de 

imán tr ip o la r , en v ista s  la te ra l y fron tal, con una bobi­

na en el polo central y con un cilindro g iratorio  alrede­

dor de su e je , aplanado en su parte in ferio r  y apoyado 

con su superficie c ilin d rica  contra los extremos de lo s 

polos, a s i como dicho cilindro en cuatro v is ta s .

Las F igs. 10, 10a, y 10b a 10b muestran un s i s t e ­

ma de imán tr ip o la r , en v ista s  la te ra l y fron tal, con 

sendas bobinas en ambos polos exteriores y con un cilindro 

g iratorio  alrededor de su e je , aplanado en su parte in fe­

rio r y apoyado con su superficie c ilin d rica  contra lo s 

extremos de lo s polos, a s í  como dicho cilindro en cuatro 

v is ta s .

Las F ig s. 1 y la  que ilu stran , como queda dicho, e l 

mecanismo gobernador de la s  agujas del cilindro de agujas 

de una máquina tricotosa  c ircu lar, muestran un mecanismo 

que corresponde en lo esencial a l descrito en la  Patente 

anterior NS 298.932. Con 11 se designa el cilindro de

17
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agujas, en cuyas ranuras están alojados la s  agujas de 

t i s a je  12, la s  jacks 13 y lo s  muelles 14. Además están 

unidas firmemente mediante un d ispositivo  de aprisiona­

miento 15 todas la s  v a r il la s  e lá stic a s  16 por uno de 

sus extremos con el cilindro de agu jas. La v a r il la  e lá s­

t ic a  16 posee en su extremo lib re  un gancho 16a, que 

engancha con un gancho 13a, d irig ido  en sentido opuesto, 

del jack 13, cuando la  v a r il la  e lá s t ic a  16 se encuentra, 

t a l  como queda ilu strado  en l a  F ig . 1, en posicián  re la ­

jada. El cilindro está  rodeado por e l an illo  de cerrojo 

17, en el que se hallan dispuestos lo s  diferentes reco­

rridos y curvas para lo s  talones 12* de la s  agujas y lo s 

talones 13* de lo s  jacks, dispuestos de manera en s í  co­

nocida y que penetran en la s  guías (curvas de cerrojo) 

en l a  pared in terio r del an illo  17 de cerro jo . El muelle 

14 tiende a empujar lo s jacks 13 hacia arrib a , donde tro­

piezan con e l canto superior de su talán  13* con el canto 

in ferio r de la  curva 18, elevando en caso de movimiento 

ascendente la s  agujas de t i s a je  12 y situándolas en un 

recorrido de t i s a je .  La guia in ferio r 19 para lo s ta lo ­

nes 13* de lo s jacks y la  guía in ferio r  20 para lo s  ta lo ­

nes 12* de la s  agujas constituye el llamado recorrido 

de fuera de t i s a je .  Cuando lo s  talones de la s  agujas se 

mueven en este  recorrido no reciben movimiento ax ia l 

alguno. Pero cuando son ascendidos por lo s jacks 13 de 

ta l  modo que llegan , a l igual que la  segunda aguja desde 

la  derecha, con su talán sobre la  curva ascendente 21, 

tiene lugar e l movimiento d irig ido  hacia arriba de la
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aguja, hacia la  posición de retención. La curva 22, que 

pertenece a l sistema de t i s a je  precedente, ha vuelto a 

desplazar la s  agujas que se encontraban en posición de 

retención hacia abajo sobre el recorrido 20 de fuera de 

t i s a je .  En e l dibujo, sin  embargo, se encuentran ambas 

agujas desde l a  izquierda ya en e l recorrido sin  t i s a je ,  

lo  que s ig n ific a  que no han trabajado en este  sistema. 

También lo s  jacks poseen una curva elevadora 23 por de­

bajo de la  curva 18 que lim ita e l movimiento de los 

jacks hacia arriba , y que en su porción 18a vuelve a 

lle v a r  lo s jacks desplazados hacia arriba a su recorri­

do 19 sin t i s a je .  La curva 23 actúa únicamente como 

parte de curva elevadora cuando (ta l como muestra la  

F ig . la )  e l cuarto, quinto y sexto jacks 13 (contados 

desde l a  izquierda) reciben un movimiento ascendente.

Este movimiento ascendente lo  recibe cada jack 13 del 

respectivo muelle 14, cuando dicho muelle no es reten i­

do por la  v a r il la  e lá stic a  16. El muelle 14 desplaza lo s 

jacks 13 hacia arriba hasta que sus talones queden cogi­

dos por e l comienzo de la  curva ascendente 23 y esta  

curva eleva e l jack más hacia arrib a , quedando ascendidas 

también la s  agujas 12 y colocadas por medio de sus ta lo ­

nes 12' sobre su curva de t i s a je  21. Aquellos jacks que 

pasan por la  parte más baja 18b de la  curva 18 y quedan 

retenidos durante este tiempo en esta posición más baja 

por la  v a r illa  e lá stic a  16 enganchada, hasta por debajo 

de la  curva 23, no efectúan naturalmente movimiento a s­

cendente alguno y la s  agujas correspondientes permanecen

- 19 -



en el recorrido 20 fuera de trabajo- Según que, desde el 

momento en que el talán 13* del jack abandone la  parte 

in ferio r horizontal 18b de l a  curva 18, desplazándose 

hacia la  derecha en dirección de la  flecha por e l movi- 

5 miento del cilindro 11, tiene lugar la  selección o de­

terminación de lo s jacks que deben ser liberados de 

aquellos otros que deban continuar moviéndose en su 

posición baja  por el recorrido 19 de fuera de traba jo .

De este modo se rea liza  también la  selección de la s  

10 agujas que deban ser llevadas desde su recorrido 20 de 

fuera de trabajo a una posición de t i s a je ,  ya sea a la  

posición de retención más a l ta  o bien a l a  posición de 

recogida. A cual de la s  dos posiciones hayan de ser l l e ­

vadas la s  agujas de t i s a je ,  queda determinado por la  

15 curva ascendente 21 del cerro jo .

La orden de s i  el jack deba o no rea liza r  un movi­

miento desplazador de la  aguja, es emitida por el s i s t e ­

ma de imán M, cuyas diferentes posib ilidades de re a liz a ­

ción quedan ilu strad as en d eta lle  en la s  F ig s. 3 a 15 

20 y se describen más adelante.

La F ig. 2 muestra una v is ta  de conjunto de una má­

quina trico to sa  c ircu lar con una pluralidad de puestos 

de traba jo , se is  de lo s cuales resultan v is ib le s . El 

cilindro de agujas 11 es v is ib le ; igualmente son v is i-  

25 b les el an illo  17 del cerrojo y se is  d ispositivos a l inven­

tadores de h ilo 24, 25, 26, 27, 28, y 29. Además se ven 

se is  sistemas de imán M, de lo s  cuales está  previsto 

uno para cada puesto de traba jo .

- 20 -
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Las F ig s. 3 y 3a muestran un sistema de imán bipo­

la r .  En la s  superficies polares del imán permanente 30, 

c ircu lar o también cuadrangular, están fija d a s  la s  dos 

piezas polares 31 y 32 de hierro dulce, Las piezas pola­

res se extienden en sentido paralelo hacia abajo y se 

aproximan entre s i  en sus extremos lib re s . La estrecha 

rendija entre lo s extremos de los polos está rellenada 

por un zafiro  33. La pieza polar 32 posee una escotadu­

ra 32a, de modo que una parte de la  pieza polar presen­

ta  una sección transversal casi cuadrada y está rodeada 

por una bobina 34 conectada a una fuente de corriente 

e léc tr ica . Por debajo de la  bobina se estrecha la  esco­

tadura 32a formando una angosta rendija 32b que interrum­

pe magnéticamente la  conexión de la  parte derecha de la  

pieza polar con la  parte izquierda de la  misma (Fig. 3). 

La interrupción magnética de la s  piezas polares 31 y 32 

queda establecida por el mencionado zafiro  33. Las super­

f ic ie s  polares in feriores 31c y 32c están situadas en 

un mismo plano. Contra este plano están aplicadas trans­

versalmente, en ángulo recto con respecto a l  sentido de 

extensión de la  rendija de a ire  rellenada por e l zafiro  

33, la s  v a r il la s  e lá stic a s  16, cuando se encuentran en 

posición tensa.

Tal como se muestra en la  F ig . 3, todas la s  v ari­

l l a s  e lá s t ic a s  16 son movidas durante el desplazamiento 

de su órgano portador, por ejemplo del cilindro 11 de 

agujas, hacia la  derecha en la  dirección de la  flecha 

en la  F ig . 3 y son colocadas por una curva 35 en la
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posición de tensión, en la  que quedan retenidas por e l 

imán permanente, t a l  como se i lu s t r a  en l a  Fig„ 3a. Al 

rec ib ir  corriente l a  bobina 34, la  parte izquierda de 

la  pieza polar 32 es compensada o cambiada de polaridad, 

de modo que la  v a r il la  e lá s t ic a  16 cae al fin a l 35a de 

la  curva a la  posición re la jada 16*, adoptando la  p o si­

ción en la  que según la  F ig . 1 retiene a l respectivo 

jack 13 contra cualquier movimiento hacia arrib a . En el 

caso de que la  bobina 34 no reciba corriente, quedan 

retenidas la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  16 en la s  superficies 

polares 31c y 32c hasta e l extremo derecho de la s  piezas 

polares, donde se desprenden y se colocan en la  posición 

según la  F ig . 1. En la  zona de la  curva 18a, es decir 

por delante del sistema de imán H (Fig. l a ) ,  todos lo s 

jacks 13 que no se encuentren ya en e l recorrido 19 de 

fuera de trabajo , vuelven a ser  desplazados hacia abajo, 

por la  parte 18a de la  curva y enganchan en la  posición 

de retención con la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  16, que en este  

punto se encuentran todas e l la s  re la jad as. Por este  mo­

tivo están biselados lo s extremos 13a de lo s ganchos 

de lo s jacks y 16a de la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  (Fig. 1 ). 

En la  zona de la  curva 18b quedan retenidos lo s jacks 

contra cualquier movimiento hacia arriba por la  parte 

18b de la  curva. En l a  zona de e sta  parte 18b de la  

curva tiene lugar la  selección . En la  zona de dicha 

parte de la  curva se encuentra la  curva estacionaria 35 

que lle v a  a todas la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  16 sin  r e s i s ­

tencia alguna, puesto que lo s  jacks son retenidos por
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la  parte 18b de la  curva (Fig. 1 ), a su posición de 

tensión, es decir a la  posición en la  que no retienen, 

y a continuación caen dichas v a r il la s  e lá stic a s  inmedia­

tamente, todavía dentro de la  parte 18b de la  curva, a 

su posición de retención según l a  F ig . 1, según que la  

bobina 34 esté  conectada o no con la  corriente e lé c tr i­

ca, o bien se mantienen en su posición tensa de no re­

tención, hasta que se desprenden en la  zona de la  curva 

23, o sea en el extremo derecho de lo s polos de gobierno 

31, en el punto en que el zafiro  que obtura la  rendija 

de lo s polos sobresale ligeramente de la s  piezas pola­

re s. La fin alidad  de que el zafiro  sobresalga por enci­

ma de la  pieza polar derecha es la  de que la  desviación 

del campo magnético en la  parte frontal de la  pieza po­

la r  no impida el desprendimiento instantáneo de la  v ari­

l l a  e lá s t ic a . La v a r illa  e lá s t ic a , por tanto, queda 

guiada más a l lá  de la  zona eficaz del campo magnético 

del extremo polar.

La curva 35 está firmemente unida con el an illo  

17 del cerrojo. Según la  Fig. 1, el sistema de imán M 

está  fijad o  por medio de un soporte 36 al an illo  17 del 

cerrojo y la  curva 35 está  f i ja d a  en un polo del imán.

El órgano de enlace 37 de la  curva 35 con la  pieza polar 

debe co n sistir  de un m aterial no magnético.

La v a r illa  e lá stic a  16 se h alla plenamente aplicada, 

ta l  como se muestra claramente en la  F ig. 3a, con su 

canto superior contra la s  superficies in feriores que se 

encuentran en un mismo plano del zafiro  33 y de la s
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piezas polares 31 y 32. Será necesario, para obtener una 

aplicación exacta y to ta l de la  v a r illa  e lá s t ic a , r e a l i­

zar lo s  imanes de modo a ju stab le , para que pueda ser 

ajustada exactamente la  posición v is ib le  en la  F ig . 3a 

del canto superior de la  v a r il la  e lá s t ic a  16 en estado 

tenso con respecto a la  superficie  in ferio r  de lo s polos 

del imán. Los órganos de a ju ste  de lo s imanes no están 

ilu strad os en e l dibujo, puesto que se pueden rea liza r  

por medios sen cillo s ya conocidos.

Las F ig s. 4 y 4a muestran el mismo sistema de 

imán que la  F ig . 3, es decir, e l imán permanente 30 con 

sus dos p iezas polares 32 y 31 de hierro dulce que se 

extienden paralelamente entre s i  hacia abajo, y presen­

tan su terminación in ferio r  doblada una hacia la  o tra .

La rendija de a ire  existente entre ambas superficies 

extremas v e rtica le s , p ara le la s entre s i ,  de lo s  extre­

mos de la s  piezas polares e stá  rellenada por e l zafiro  

33 que se extiende sobre toda l a  longitud de la s  piezas 

polares y cuya superficie  in ferio r termina en el plano 

en el que se encuentran tambián la s  p iezas polares 31 

y 32 con sus superficies extremas 31c y 32c. La v a r il la  

e lá stic a  16 se h a lla  en estado de tensión, t a l  como que­

da dicho, formando ángulo recto con e l sentido de exten­

sión del zafiro  33 y e stá  aplicada contra toda la  super­

f ic ie  determinada por la  superficie  in ferio r  del zafiro  

33 y la s  superficies in ferio res 31c y 32c de la s  piezas 

po lares. Tal como se ha mencionado en la  descripción de 

la s  F ig s. 3 y 3a, resu lta  conveniente re a liz a r  e l s is te -
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ma de imán de modo a ju stab le , para poder graduar el pleno 

apoyo del canto superior de la  v a r illa  e lá stic a  16 en 

estado de tensión en la s  superficies extremas de lo s 

polos.

Las F igs. 4 y 4a muestran también la  curva 35 que 

lleva  todas la s  v a r illa s  e lá s t ic a s  16 en el momento 

arriba expuesto, es decir, cuando lo s talones 13* de 

lo s jacks llegan a la  zona de la  parte 18b de la  curva 

guiadora 18 de lo s jacks, a l campo magnético del s i s t e ­

ma de imán.

La curva 35 está  unida por medio del órgano de 

sujeción 37 de la  curva, de material no magnético, con 

la  pieza polar 32. La diferencia entre e l imán de la s  

F ig s. 4, 4a y e l imán de la s  F ig s. 3, 3a consiste en 

que según la s  F ig s. 4 y 4a, tanto la  pieza polar 31 de 

hierro dulce como también la  pieza polar 32 de hierro 

dulce poseen una escotadura 31a y 32a y en que la s  par­

te s de ambas piezas polares situadas a la  izquierda 

(Fig. 4) de la s  escotaduras 31a y 32a están rodeadas 

por sendas bobinas 34 y 34a, de modo que la  parte de 

la  pieza polar situada a la  izquierda de la  escotadura 

31a ó 32a, respectivamente, es compensable cuando la s  

bobinas 34 y 34a están conectadas con la  corriente.

Las escotaduras 31a y 32a se estrechan en el extre­

mo in ferio r de la s  piezas polares formando una estrecha 

rendija de a ire  31b y 32b. De este modo se logra que 

la s  v a r il la s  e lá stic a s  queden retenidas en su posición 

de tensión hasta la  rendija de a ire , o bien que sean
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desprendidas con seguridad al cambiar de polaridad.

Las F ig s . 5 y 5a muestran un sistema de imán con 

tre s  piezas po lares. Con l a  pieza polar central 38 de 

hierro dulce están unidas en el extremo superior ambas 

superficies la te ra le s  para le la s de dicha pieza polar 

con sendos imanes permanentes 39 y 40 de sección c ir ­

cular o cuadrangular, cuyas su perfic ies exteriores están 

unidas con sendas piezas polares 41, 42 de hierro dulce 

para le las a la  pieza polar central 38. Las dos p iezas 

polares exteriores 41, 42 están dobladas en su extremo 

in ferio r hacia e l extremo de la  pieza polar central 38. 

Las superficies extremas v ertica le s de los extremos de 

la s  piezas polares son p ara le la s a l extremo de la  pieza 

polar central 38. Las dos rendijas de a ire  están r e l le ­

nadas por sendos zafiro s 43 y 44, respectivamente. Las 

superficies in ferio res de la s  piezas po lares, 38c, 41c, 

y 42c, a s í  como la s  su perfic ies in ferio res 43c y 44c 

de la s  piedras de zafiro  están dispuestas en un mismo 

plano. El sistema de imán está  ajustado de ta l  modo que 

la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  16 se aplican plenamente con su 

superficie  superior contra dicho plano. La pieza polar 

central 38 va dotada de una escotadura 38a que se e stre ­

cha por abajo hacia la  rendija de a ire  38b. El extremo 

estrecho izquierdo de la  pieza polar (Fig. 5) formado 

por la  escotadura 38a está  rodeado por una bobina 143, 

que compensa esta parte de la  pieza polar 38, cuando 

la  bobina está  conectada con la  corriente. En este  e sta ­

do se desprenden la s  v a r il la s  e lá stic a s  16 a tra íd as. La
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curva 35 lleva  la s  v a r illa s  e lá stic a s  desde su posición 

relajada 16' a la  posición de tensión. Dicha curva está 

unida por medio del órgano de sujeción 37 de la  curva, 

de m aterial no magnético, con e l polo exterior 42.

5 Otra posib ilidad  de realización del sistema de

imán tr ip o la r  queda ilu strad a  en la s  F igs. 6, 6a y 6b. 

Este sistema de imán posee también dos imanes permanen­

tes realizados según la  F ig . 6 en forma cuadrangular, 

pero que a pesar de e llo  se designan, como en la. F ig . 5, 

10 con lo s números de referencia 39 y 40. Ambos imanes per­

manentes están aplicados contra la  pieza polar central 

38 y por sus superficies exteriores están unidos con 

la s  piezas polares exteriores 41 y 42. Las superficies 

in teriores v ertica les de lo s extremos de la s  piezas po- 

15 la re s  exteriores determinan conjuntamente con lo s extre­

mos v ertica le s de la  pieza polar central 38 dos rendijas 

de a ir e . Ambas rendijas de a ire  están rellenadas por 

sendos zafiro s 43 y 44. Las superficies in feriores de 

la s  barras de zafiro  y de la s  piezas polares 41c, 43c,

20 38c, 44c y 42c se encuentran en un mismo plano. Las

v a r illa s  e lá stic a s  16 están apoyadas en posición de 

tensión con su superficie superior contra este plano.

Las v a r illa s  e lá stic a s  son colocadas por la  curva 35 en 

la  posición de tensión, en la  que son retenidas por el 

25 sistema de imán permanente y caen por detrás de la  

curva 35 a su posición relajada 16' cuando el campo 

magnético de una parte del sistema de imán queda com­

pensado. La compensación se rea liza  en el sistema de
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imán según la s  F ig s. 6, 6a y 6b mediante dos bobinas en 

la s  piezas polares exteriores 41 y 42, que a t a l  fin  

poseen la s  escotaduras 41a y 42a, respectivamente, que 

terminan por abajo en estrechas rendijas de a ire  41b y 

42b, respectivamente. El extremo estrecho izquierdo de 

cada pieza polar 41 y 42 (Fig. 6) formado por la  escota­

dura, está  rodeado por una bobina 143, y 143a, respectiva­

mente. La curva 35 está unida por medio del órgano de 

sujeción 37, de m aterial no magnético, con la  pieza po­

la r  42.

La F ig . 6b muestra una v is ta  en sección a través 

del sistema de imán según la  lín ea  de sección VIb-VIb de 

la s  F ig s . 6 y 6a. En e l la  pueden verse la s  partes in fe­

riores de la s  tre s  piezas polares 41, 38 y 42, la s  esco­

taduras 41a y 42a en la  parte in ferior de la s  piezas po­

lare s exteriores, y io s estrechos extremos de la s  piezas 

polares formados por dichas escotaduras (lado izquierdo 

F ig . 6 ), que están rodeados por la s  bobinas 143 y 143a 

ilu strad as con lín eas de punto y raya. Las su perficies 

in feriores 41c, 38c y 42c se extienden sobre toda la  

longitud de lo s imanes y están interrumpidas en la s  

piezas polares, que son parcialmente compensables, es 

decir en la s  piezas polares 41 y 42, por la s  rendijas 

de a ire  41b y 42b, respectivamente.

La F ig . 6b muestra también la  prolongación de la s  

piedras de zafiro  43 y 44 más a l lá  del extremo derecho 

(véase también la  F ig . c) de lo s extremos de la s  piezas 

po lares. La fin alidad  de dicha prolongación ha sido
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mencionada ya más arriba .

Ya se ha dicho también más arriba que la s  v a r illa s  

e lá stic a s  16 deben quedar bien aplicadas, en su estado 

de tensión, en el que son retenidas por la s  piezas pola­

res, con su canto superior contra la s  superficies in fe­

riores situadas en un mismo plano de la s  dos o tre s p ie ­

zas po lares, respectivamente. Para poder a ju sta r  exacta­

mente dicha aplicación está  previsto , ta l  como queda 

dicho más arriba, que cada sistema de imán pueda ser 

girado alrededor de un e je , perpendicular con respecto 

a l plano en el que está dispuesta de forma g ira to ria  la  

palanca del mecanismo que constituye la  v a r illa  e lá stic a  

16 de los sistemas de imán descritos en la s  F igs. 3 a 

10. Dicho plano coincide en la s  F igs. 3a, 4a, 5a y 6a 

(y en la s  F igs. 7a a 10a) con el plano del dibujo. Natu­

ralmente, el sistema de imán debe poder inmovilizarse en 

la  posición ajustada. Ha quedado también expuesto ya que 

tanto lo s órganos de a ju ste  como los de inmovilización 

del sistema de imán no están ilustrados en el dibujo, 

puesto que se tra ta  de una construcción sen c illa , co­

rriente para cualquier entendido en la  materia.

Los sistemas de imán ilustrados en la s  F igs. 7 a 

10 corresponden en lo esencial a lo s sistemas de imán 

de la s  F igs. 3 a 6. Se diferencian únicamente de e llo s 

en que lo s extremos de lo s polos se apoyan, sin  rendija 

de a ire  alguna, en un cilindro Z giratorio  alrededor de 

su e je , susceptible de quedar inmovilizado y que se 

extiende en el sentido de la  anchura de lo s polos del
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imán. Los extremos de lo s polos están realizados pues, 

v isto s en sección longitudinal, ta l  como quedan i lu s ­

trados en la s  F igs. 7, 8, 9 y 10, en forma de arco de 

círcu lo . Según que el sistema de imán posea dos o tre s  

5 polos, el cilindro poseerá dos o tre s  segmentos de mate­

r ia l  magnético, terminados en una su perfic ie  plana F, 

mecanizada en el cilin dro , contra la  que se aplican, 

con su superficie  superior, la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  16 

en estado de tensión. Los segmentos de m aterial magnéti- 

10 co están separados entre s í  por un m aterial no magnético, 

por ejemplo latón , en el sentido longitudinal del c i l in ­

dro, es decir en su sentido a x ia l, mientras que lo s 

segmentos de m aterial magnético, que terminan en la  

superficie F, están apoyados contra uno de lo s dos o 

15 tre s extremos cóncavos de la s  piezas po lares. La parte 

del segmento de m aterial magnético apoyada en una parte 

compensable de la  pieza po lar, e stá  separada mediante 

una rendija de a ire , que se extiende en sentido tran s­

versal a l cilindro Z, de la  parte del segmento que se 

20 h alla  apoyada en la  parte no compensable de la  pieza

polar. Los segmentos de m aterial magnético constituyen 

puás la  continuación de lo s extremos de la s  piezas pola­

res hasta el plano F, contra el cual se aplican la s  v ar i­

l l a s  e lá s t ic a s  16 cuando quedan retenidas en estado de 

25 tensión por e l imán permanente y del que se desprenden, 

cuando la  bobina de la  parte o partes compensables de la  

pieza polar es conectada con la  corriente. El cilindro 

es g irato rio  alrededor de su e je  de modo que la  superfi-
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cíe F puede ser ajustada exactamente con respecto a la s  

v a r il la s  e lá stic a s  16 que se encuentran en estado de 

tensión. Esta posición puede ser f i ja d a . De este  modo se 

evita la  necesidad de a ju sta r  todo el sistema de imán.

Las F ig s. 7 y 7a muestran el sistema de imán según la  

F ig. 3, pero se diferencia de é l por el cilindro Z a r r i­

ba mencionado. El cilindro Z está  ilustrado en detalle  

en la s  F igs. 7b**" a 7b^.

La F ig . 7b*** es una v ista  la te ra l del cilindro co­

rrespondiente a la  F ig, 7a.
2La F ig . 7b es una v ista  desde arriba del cilindro

2
en la  dirección de la  flecha Vllb en la  F ig. 7.

*3

La F ig . 7b muestra una v ista  en sección del c i l in ­

dro según la  lín ea de corte Vllb^ de la  F ig . 7b***.
4La F ig . 7b muestra una v ista  del cilindro en d i­

rección de la  flecha Vllb^ de la  Fig# 7b^.

Ambas piezas polares 131 y 132 están apoyadas en 

la s  dos superficies frontales del imán permanente circu­

la r  130, que también puede ser de forma cuadrangular.

El cilindro posee dos segmentos 45 y 46 de material 

magnético, de los cuales el segmento 45 está apoyado 

contra el extremo de la  pieza polar 131 y el segmento 46 

contra el extremo de la  pieza polar 132# La superficie F, 

que en posición encajada del cilindro se encuentra por 

abajo (F igs. 7 a 7a), está  interrumpida en sentido longi­

tudinal por la  piedra de zafiro  133 que se extiende a 

todo lo largo del cilindro Z. Los segmentos 45 y 46 te r ­

minan en la s  superficies la te ra le s  del za firo . El cuerpo
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cilin drico  47 consiste de m aterial no magnético. La 

escotadura 131a en la  pieza polar 131 no se estrecha en 

el extremo in ferio r de la  pieza polar, ta l  como en el 

caso de lo s sistemas de imán según la s  F ig s. 3 a 6 

formando una rendija de a ire , sino que e stá  ab ierta 

hacia abajo en toda su anchura b.

Los dos extremos de la  pieza polar 131 están pro­

longados magnéticamente en el sentido longitudinal del 

sistema de imán, es decir en sentido ax ia l del cilindro 

Z, por lo s  segmentos 45 y 46. Los segmentos, sin  embar­

go, están interrumpidos en correspondencia con la  rendi­

ja  de a ire , por ejemplo 32b de l a  F ig . 3, en su parte 

que linda con la  su perficie  F, por una ranura estrecha 

48 en el cuerpo c ilin d rico . Esta ranura 48 se adentra en 

el lado opuesto al extremo compensable de la  pieza polar 

tan profundamente, que divide magnéticamente e l segmento 

45. Para aumentar la  separación magnética 48 en e l punto 

en que el segmento 45 se encuentra en la  zona de la  

escotadura 131a (Fig. 7), está  dispuesta una escotadura 

triangular 49 que mejora la  separación magnética. La 

rendija de separación 48 en el extremo in ferio r del 

segmento, es decir, en e l lugar de transición del seg­

mento 45 a la  superficie F, es más estrecha que la  

anchura de una v a r il la  e lá s t ic a  16. Ello tiene por f i ­

nalidad impedir que la  v a r il la  e lá s t ic a  16 pueda pasar 

por un s i t io  de la  su perficie  F en el sentido longitu­

dinal del sistema de imán, en el que no esté  controlada 

magnéticamente. Particularmente se tra ta  de aquellas
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v a r il la s  e lá stic a s  que son retenidas por la  parte extre­

ma del imán permanente compensable en estado de tensión 

y que luego son retenidas por la  parte extrema derecha 

del imán permanente, no cambiable de polaridad, hasta 

5 que se desprenden en el extremo derecho (Fig. 7a) del 

sistema de imán. En aquel extremo en que se desprenden 

la s  v a r il la s  e lá stic a s  retenidas en posición de tensión, 

está practicada en el cilindro Z una ranura 50 en la  que 

encaja e l extremo doblado 51a de una palanca de gobierno 

10 51 que está  dotada de una ranura 52 que se extiende en

forma de arco de círculo con respecto a l e je  de giro del 

cilindro (F igs, 7 y 7a), a través de la  cual pasa un 

torn illo  53 atornillado en la  pieza polar 131 y que en 

estado apretado inmoviliza la  palanca de sujeción 51, de- 

15 terminando con e llo  la  posición de la  superficie  F. El

extremo lib re  51b de dicha palanca de sujeción está  rea­

lizado como mango, mediante el cual puede ser ajustada 

la  palanca 51 y con e l la  el cilindro Z, por lo que res­

pecta a su superficie F.
1 420 Las F igs. 8 , 8 a y 8b a 8 b muestran, a l igual que

la  F ig. 4, un sistema de imán bipolar, en el que cada 

pieza polar está subdividída de modo que de cada pieza 

polar es compensable una parte . El imán permanente 130 

es de sección circu lar (o cuadrangular) y está  provisto 

25 en sus dos superficies la te ra le s  de sendas piezas pola­

res 131 y 132. Cada una de estas piezas polares está 

provista de una escotadura 131a y 132a, respectivamente, 

de modo que en cada pieza polar se forma una estrecha
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rama de sección casi cuadrada y cada una de estas ramas 

está  rodeada por una bobina 134a y 134, respectivamente.

La separación de la s  ramas que pueden cambiar de p o la r i­

dad de la s  ramas no susceptibles de cambiar de polaridad 

S de cada pieza polar, por medio de la s  escotaduras 131a 

y 132a, respectivamente, tiene lugar en la  anchura 

constante b de la s  escotaduras hasta el extremo in ferio r 

de la s  piezas po lares. Las escotaduras 131a y 132a se

hallan por tanto completamente ab iertas por abajo.
1 410 El cilindro Z' ilu strado en la s  F ig s. 8b a 8b ,

alojado de forma g ira to r ia  entre lo s extremos de la s  

piezas polares, se diferencia del cilindro Z de la  

F ig . 7 en que posee dos ranuras 49'a  y 49'b , d ispuestas 

en posición enfrentada y que aseguran que la  conexión 

15 magnética entre ambos extremos de cada pieza polar se 

halle bien interrumpida. El segmento magnético 45* del 

cilindro se encuentra apoyado centra e l extremo de la  

pieza polar 131, tanto en la  parte compensable como en 

la  parte no compensable. Entre estas dos partes está  

2 0  interrumpido el segmento por la  escotadura cuneiforme 

49 'a. Contra el extremo de la  pieza polar 132 se h alla  

apoyado el segmento 48' del cilin dro , que está  interrum­

pido en el sentido longitudinal del cilindro por la  esco­

tadura cuneiforme 49'b. El cuerpo cilindrico  de material 

25 no magnético está  designado con 4 7 '. La estrecha rendija 

de a ire  48' que desemboca en la  su perficie  F' y que in te­

rrumpe el campo magnético desde la  rama que puede cambiar 

de polaridad del extreme del polo hacia la  rama no sus-
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ceptible de cambiar de polaridad en lo s segmentos 46* 

y 45' del cilindro en la  superficie F ', es claramente 

v is ib le  en la s  F igs. 8b y 8b . La rendija de a ire  48* 

es, t a l  como se ha dicho ya en relación con la  F ig . 7, 

más estrecha que la  anchura de una v a r illa  e lá stic a  16. 

En el extremo posterior, en dirección del movimiento de 

la s  v a r il la s  e lá stic a s  hacia e l cilindro Z' y en sentido 

axial de é ste , que en la  F ig . 8 se halla  en el lado de­

recho, puede apreciarse la  piedra de zafiro  133 que 

sobresale ligeramente de la  superficie  frontal del c i ­

lindro. Por encima se encuentra la  ranura 50 ', en la  

que encaja el extremo doblado 51'a  de la  palanca 51' de 

a ju ste  del cilin dro . Dicha palanca, ta l  como se ilu s tra  

en la  F ig. 8 , puede ser inmovilizada en la  posición 

ajustada por medio del to m illo  53'. Por s i  no se ha 

dicho ya, debe mencionarse que la  palanca de a ju ste  con­

s is te  preferentemente de un material no magnético. La 

superficie de deslizamiento de la s  v a r illa s  e lá stic a s  

16 en la  parte in ferio r del cilindro Z' está designada 

con F '.  Ha de hacerse notar, que en el presente caso, en 

el que puede ser compensada una rama de ambas piezas po­

lares 131 y 132, la s  bobinas de los dos polos enfrenta­

dos están arrolladas en sentido opuesto. El acercamiento 

de la s  v a r illa s  e lá stic a s  16 desde la  posición 16' a la  

superficie F' es realizado como en lo s demás sistemas 

de imán por la  curva 35.
1 4Las F ig s. 9, 9a y 9b a 9b muestran un sistema de 

imán tr ip o la r  con una bobina en una rama de la  pieza
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polar central y con un cilindro Z*' apoyado contra lo s 

extremos de la s  piezas po lares, a ju stab le  por giro a lre ­

dedor de su eje  y susceptible de ser inmovilizado. El 

sistema de imán corresponde a l sistema de imán de la  

5 F ig . 5. La única diferencia e strib a  en que está previsto 

e l cilindro g irato rio  Z '* para f a c i l i t a r  e l a ju ste  del 

apoyo de la s  v a r illa s  e lá s t ic a s  16 en la s  su perficies 

extremas de la s  piezas po lares. El sistema posee, a l  

igual que el sistema según la  F ig . 5, dos imanes perma- 

10 nentes 139 y 140. Estos dos imanes están en contacto

por una de sus su perfic ies fron tales con la s  superficies 

la te ra le s  del polo central 138. En la  su perficie  exte­

rio r del imán permanente 139 se encuentra apoyada la  

pieza polar exterior 141 y en la  superficie  exterior 

15 del otro imán permanente 140 se encuentra apoyada la

superficie  la te ra l de la  otra pieza polar exterior 142. 

Los extremos lib re s  de la s  piezas polares están configu­

rados de modo ta l  que se adaptan ajustadamente sobre l a  

superficie  c ilin d rica  del cilindro Z " .  Este apoyo a ju s- 

2 0  tado es necesario para que no se produzca rendija de 

a ire  alguna entre el cilindro y lo s extremos de la s  

piezas po lares. Naturalmente lo s imanes permanentes 139 

y 140 pueden también estar adaptados a la  superficie  de 

la  pieza polar que se h alla  aplicada contra e l lo s , cons- 

25 fruyendo dichos imanes en forma cuadrangular. La pieza 

polar central 138 está  subdividida en su extremo in fe­

r io r  por l a  escotadura 138a, de modo que posea una rama 

estrecha 138a* y una rama ancha 138a '*. Sobre l a  rama
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estrecha 138a' se h alla  dispuesta la  bobina 143. Las 

piezas polares exteriores 141 y 142 se encuentran apoya­

das por sus superficies extremas en todo su ancho sobre 

el cilindro Las v a r il la s  e lá s t ic a s  16 son llevadas 

por la  curva 35 a su posición de tensión, en la  que son 

retenidas por la s  prolongaciones 60, 63, 62 de lo s  extre­

mos de la s  piezas polares y permanecen su jetas por e lla s  

hasta el extremo de la  superficie F '* del cilindro de 

la s  piezas polares o bien se desprenden de e lla s  según 

el dibujo a producir, cuando e l polo central es compen­

sado mediante un impulso que recibe la  bobina 143. La 

curva 35 queda su je ta  por e l órgano portador 37, cons­

titu ido por un material no magnético y que está  unido

con la  pieza polar 142. El cilindro Z "  está  ilustrado
1 4en diferentes v ista s  en la s  F igs, 9b a 9b .

La F ig . 9b  ̂ muestra una v ista  la te ra l del cilindro

correspondiente a la  F ig. 9.
2

La F ig . 9b muestra una v ista  desde arriba, es de-
2 1c ir  en la  dirección de la  flecha IXb de la  Fig. 9b .

La Fig. 9b muestra una v ista  en sección según la

línea IXb^-IXb^ de la  Fig. 9b^.

La F ig . 9b^ muestra una v ista  de la  superficie

frontal en el extremo del c ilindro , lado derecho de la
4F ig . 9, es decir en dirección de la  flecha IXb de la  

F ig . 9b^.

El cilindro posee, ta l  como puede apreciarse clara- 
3 4mente en la s  F igs. 9b y 9b , v isto  en sección, tres 

segmentos continuos de material magnético, por ejemplo
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hierro dulce. Los dos segmentos exteriores 60 y 61 se 

apoyan contra lo s extremos de la s  p iezas polares 141 y 

142, respectivamente. El segmento central 62 se apoya 

contra la  pieza polar central 138. El cilindro está  ap la­

nado en su parte in fer io r , a l  igual que lo s demás c il in ­

dros arriba d escrito s. Esta su perfic ie  llev a  la  referen­

c ia  F " ,  Los segmentos conducen pues la s  lin eas de fuer­

za desde lo s extremos de la s  piezas polares a la  super­

f ic ie  F ' ' ,  Las dos partes 63 y 64 del cilindro que se 

encuentran entre lo s tre s  segmentos están constituidos 

por un m aterial no magnético, por ejemplo latón . En la  

superficie  de deslizamiento F "  se encuentran entre lo s 

segmentos exteriores 60 y 61 y el segmento in terio r 62 

la s  piedras 6 6  y 67 de z a firo , diamante o m aterial duro 

sim ilar, que se extienden sobre toda la  longitud. Esta 

piedra sirv e , t a l  como ya se ha mencionado, de superfi­

cie  de deslizamiento para el muelle, puesto que el mate­

r ia l  magnético de lo s  segmentos 60, 61 y 62, a s í  como el 

m aterial no magnético de la s  partes 63 y 64 del cilindro , 

es demasiado blando y se desgastaría  a l  cabo de un corto 

periodo de traba jo . En la  zona de transición  de la  parte 

compensable 138a* de la  p ieza polar central 138 con la

parte no compensable 138a'* se encuentra, ta l  como queda
1 2ilu strado en la s  F ig s. 9b y 9b , en el segmento central 

62 del cilindro Z " ,  una ranura de separación continua 

65, ilu strad a  también en la  F ig . 9. La ranura de separa­

ción se encuentra a l l í  donde la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  pue­

den desprenderse en e l extremo de la  curva 35, cuando
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30M60
l a  bobina 143 está  conectada con la  corriente, es decir, 

se encuentra en el espacio de la  escotadura 138a en la  

pieza polar central 138. La v a r il la  e lá stic a  16 se des­

prende pués entre e l extremo 35a de la  curva 35 y la  

rendija de a ire  65 del cilindro Z " ,  cuando la  bobina 

143 está  conectada a corriente. En e l caso de que la  

bobina 143 no esté  conectada con la  corriente en el 

momento en que la  v a r illa  se desplace entre e l extremo 

35a de la  curva y la  ranura 65, dicha v a r illa  e lá stic a  

quedará retenida en la  superficie  F " ,  y se desplazará 

por encima de la  ranura de a ire  65 a la  parte permanente 

del sistema de imán, donde quedará retenida hasta el f i ­

nal de la  superficie  F " .  Las dos piedras de zafiro  66

y 67 sobresalen, según puede apreciarse particularmente 
1 2en l a s F i g s .  9b y 9b , para la  finalidad  ya mencionada 

más arriba, del extremo de la  superficie  F " .  El giro 

del cilindro Z "  alrededor de su eje  se rea liza  a l igual 

que en la s  formas de realización mencionadas más arriba 

e ilu strad as en la s  F igs. 7 y 8 por medio de la  palanca 

de a ju ste  5 1 " ,  que puede inmovilizarse en la  posición 

graduada por medio del to rn illo  5 3 "  que pasa por la  

ranura 5 2 "  de la  palanca.

La conexión de la  palanca de a ju ste  5 1 "  con el 

cilindro Z "  se rea liza  por medio del extremo 51 " a  de 

la  palanca de a ju ste  alojado en la  ranura 5 0 "  del 

cilindro Z " .

La F ig. 10 muestra un sistema de imán trip o lar, 

que corresponde en lo  esencial a l ilustrado en la
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Fig. 6 . Contra la s  su perfic ies la te ra le s  de la  pieza 

polar central 138 se hallan apoyadas la s  superficies 

la te ra le s  de lo s  imanes permanentes 140 y 139, de sec­

ción cuadrangular, en cuyas su perfic ies exteriores se 

5 hallan dispuestas la s  piezas polares exteriores 141 y

142. En el presente caso se hallan subdivididos lo s  po­

lo s  exteriores 141 y 142, t a l  como en e l sistema de 

imán segán la  F ig , 6 . La subdivisión se rea liza  median­

te  la  escotadura 141a y 142a que se prolonga hasta abajo 

10 en cada pieza polar exterior. Cada pieza polar exterior 

lle v a  puós en su parte in fe r io r  un extremo estrecho y 

otro ancho. Alrededor de lo s  extremos estrechos (F ig . 10, 

a la  izquierda) están arro lladas la s  bobinas 144 y 144a 

que reciben corriente a l mismo tiempo y compensan de 

15 este modo lo s extremos estrechos de la s  p iezas polares 

exteriores. El cilindro Z " '  queda ilu strado  en la s  

F igs. 1 0 b \ 10b^, 10b^ y 1 0 b^.

La F ig . 10b muestra una v is ta  la te ra l del c ilindro ,

ta l  como resu lta  v is ib le  también en la  F ig. 10,
220 La F ig . 10b muestra una v ista  desde arriba del

2 1cilindro en dirección de la  flecha Xb de la  Fig. 10b .
3La F ig . 10b muestra una v ista  en sección del 

cilindro segán la  lín ea Xb^-Xb^ de la  F ig . 1 0 b \

La F ig, 10b^ muestra una v ista  de la  superficie 

25 frontal del extremo del cilindro en dirección de la  

flecha Xb^ de la  F ig . 10b^,

El cilindro posee tre s segmentos de material 

magnético, a saber, lo s dos segmentos exteriores 70 y
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71, contra lo s cuales se apoyan los extremos de la s  p ie ­

zas polares exteriores 141 y 142, respectivamente 

(Fig. 10a). El segmento central 72 está aplicado contra 

la  pieza polar central 138 (Fig. 10a). El segmento cen­

tr a l  72 se- extiende sin interrupción a todo lo largo 

del cilindro , puesto que la  pieza polar central 138 no 

está  subdividida. Los dos segmentos la te ra le s  70 y 71 

están subdivididos en la  zona de la s  escotaduras 141a 

y 142a, respectivamente, inmediatamente por detrás del 

extremo 35a de la  curva 35, por la  rendija de a ire  73 

y 74, también respectivamente. Naturalmente la  rendija 

de a ire  puede e star rellenada por un material no magné­

tico , y lo propio vale también para la s  correspondientes 

rendijas de a ire  de lo s demás sistemas d escrito s. Todos 

lo s tre s  segmentos 70, 71 y 72 sé hallan en conexión 

entre s í  por medio de la s  partes longitudinales 75 y 

76 del cilindro , de un material no magnético, y determi­

nan conjuntamente e l cilindro Z ' " ,  El cilindro está 

aplanado en su parte in ferio r, a l igual que en la s  de­

más formas de realización . Dicha superficie se designa 

con la  referencia F ' ' ' .  En esta  superficie desembocan 

los tre s segmentos 72, 73 y 74 que conducen el campo 

magnético de la s  tre s piezas polares. Entre los segmen­

tos 72 y 70, y 72 y 71 del cilindro , están alojadas 

como elementos de deslizamiento la s  dos piedras 77 y 

78 de za firo , diamante o m aterial duro sim ilar. Dichas 

piedras sobresalen en el extremo posterior de la  super­

f ic ie  frontal del cilindro (F ig . 10, a la  derecha), para
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la  fin alidad  arriba expuesta. El a ju ste  del cilindro 

por giro alrededor de su eje se efectúa, a i igual que 

en la s  demás formas de realización , por medio de la  

palanca de graduación 5 1 ' " ,  alojada con su extremo 

5 doblado en la  ranura 5 0 " '  del c ilindro . Los medios de 

fijac ió n  no están ilu strados en la  F ig . lu .

La presente invención es también ap licable a má­

quinas trico tosas con agujas de t i s a je  aesplazabies 

independientemente la s  unas de la s  otras en canales del 

1 0  órgano portador de agujas, en la s  cuales este órgano no 

se mueve y en cambio son movibles la s  curvas de cerrojo 

con respecto a l órgano portador de agujas, es decir, en 

la s  que la s  curvas que elevan la s  agujas a una posición 

de t i s a je ,  después de haber recibido un movimiento in i-  

15 c ia l del mecanismo gobernado magnéticamente, que se en­

cuentra a disposición de cada aguja en cada puesto de 

trabajo , están dispuestas en un an illo  de cerrojo g ira ­

torio  con respecto a l cilindro estacionario de agu jas. 

Lo propio es ap licable también a máquinas trico tosas 

2 0  rectilín eas con barra estacionaria de agujas y cerrojos 

desplasables en sentido de vaivén.

La bobina que rodea la  pieza polar de hierro dulce 

del imán permanente, o una parte de la  pieza polar que 

resu lta  de una escotadura practicada en esta  pieza po- 

25 la r ,  de modo que a l conectar la  bobina a la  corriente

e léc tr ica  puede d eb ilita rse , compensarse o cambiarse de 

polaridad el campo magnético permanente de dicha pieza 

polar, recibe sus impulsos de corriente e léc tr ica  de un

c<"*< "* 4
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dispositivo seleccionado!*. Cada impulso de corriente 

e léctrica  provoca en los ejemplos de realización des­

crito s con relación a los dibujos arriba mencionados, 

la  caída de la  v a r illa  e lá s t ic a  16, con lo que el meca- 

5 nismo, que imprime a la  respectiva aguja de t i s a je  un 

movimiento in ic ia l  hacia una posición de t i s a je ,  no es 

accionado. La v a r illa  e lá s t ic a , que pasa por el puesto 

de selección en estado de tensión retenida por e l extre­

mo de la  pieza polar en el momento en que la  bobina, que 

1 0  rodea dicho extremo de la  pieza polar, no recibe impulso 

de corriente alguno, continua siendo retenida por el 

efecto del campo magnético permanente, con lo que el 

mecanismo es accionado y la  aguja es desplazada hacia 

una posición de t i s a je .

15 Queda también comprendido en la  esfera de la  pre­

sente invención el que el mecanismo funcione cinemática­

mente a la  inversa. Es decir, que el mecanismo puede ser 

puesto en accionamiento al desprenderse la s  palancas y/o 

la s  v a r il la s  e lá stic a s  del polo magnético y que, por 

2 0  tanto, a l desprenderse la s  palancas y/o la s  v a r illa s

e lá stic a s  del polo magnético, la s  respectivas agujas de 

t i s a je  reciban un movimiento in ic ia l  hacia una posición 

de trabajo , por ejemplo hacia la  posición de retención 

o hacia la  posición de recogida.

25 D ispositivos seleccionadores, que emiten impulsos

e léctricos según el dibujo a producir, a ser conducidos 

a la  bobina o bobinas, son conocidos, de modo que no se 

precisa ilu stración  ni descripción alguna del d isp o siti-
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vo originador de lo s  impulsos, que en s í  no es objeto de 

la  presente invención.

N O T A

D escrita suficientemente la  naturaleza del invento, 

a s í  como la  manera de ponerlo en práctica , se hace cons­

ta r  que todo cuanto no a lte re , cambie o modifique su 

principio fundamental, puede quedar sometido a variacio­

nes de d e ta lle . También se hace constar que esta  inven­

ción corresponde a la  d escrita  en la  So lic itu d  de Patente 

M 58.819 VIIa/25a, depositada en la  República Federal 

Alemana en 7 de Noviembre de 1963, y la  So lic itu d  de 

Patente M 62.947 VIIa/25a, depositada en la  República 

Federal Alemana en 30 de Octubre de 1964, cuya p r io r i­

dad se reivindica de acuerdo con lo s Convenios Interna­

cionales en vigor, siendo lo  esencial y por lo  que se 

so l ic i ta  Patente de Invención, por veinte anos, lo  que 

queda resumido en la s  siguientes reivindicaciones:

13.- Máquina tr ico to sa , particularmente máquina 

trico tosa  c ircu lar, esto e s, máquina trico tosa  c ircu lar 

de un solo cilindro y máquina trico tosa  c ircu lar de o r i­

l lo s  con agujas desplazables independientemente entre s í  

en el órgano portaagujas, ta l  como e l cilindro de agujas 

o e l cilindro de agujas y e l disco de agujas, y de por 

lo  menos un puesto de trabajo con d ispositivos seleccio- 

nadores de construcción t a l ,  que a l  menos en cada puesto 

de trabajo esté  asociado a cada aguja un mecanismo go­

bernable magnéticamente y e l cual, cuando es gobernado, 

imprime a la  aguja perteneciente a l respectivo mecanismo
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un desplazamiento a una posición de trabajo o un movi­

miento in ic ia l  a p a r t ir  del cual la  aguja es llevada 

a la  posición de trabajo mediante la s  curvas de leva 

habituales, por ejemplo a la  posición de retención o a 

la  posición de recogida, caracterizada porque el imán 

que gobierna a l mecanismo en cada puesto de trabajo está 

constituido por una pieza polar de hierro dulce de un 

imán permanente rodeada por una bobina e léc tr ica , de 

modo que al conectar la  bobina a la  corriente e léctrica  

puede d eb ilita rse , compensarse o cambiarse de polaridad 

al campo magnético de dicha pieza polar.

2^.- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la  reivindicación 1 ^, en el que el mecanismo 

elevador de la  aguja es gobernado por una palanca f á c i l ­

mente g ira to ria  por fuerza magnética, cuya palanca, que 

puede e star  constituida por una v a r illa  e lá s t ic a , puede 

ser girada, con respecto a la  superficie frontal de la  

pieza polar del sistema magnético que gobierna e l mecanis 

mo, en un plano perpendicular a dicha superficie , y que 

en una posición girada queda aplicada contra dicha super­

f ic ie  fron tal, caracterizada porque la  superficie frontal 

de la  pieza polar está constituida por los extremos de 

la s  piezas polares de hierro dulce de un imán permanente 

y porque al menos una de la s  piezas polares permanentes 

está  rodeada por una bobina conectada a una fuente de 

corriente e léc tr ica  y que, cuando recibe un impulso de 

corriente, d eb ilita  el campo magnético del extremo del 

polo rodeado por la  bobina, lo compensa o lo transforma
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en un débil campo de polaridad opuesta.

3 a ,-  Máquina tr ico to sa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la  reivindicación 1 - , en e l que el mecanismo 

elevador de la  aguja es gobernado por una palanca f á c i l ­

mente g ira to r ia  por fuerza magnética, cuya palanca, que 

puede e star constituida por una v a r il la  e lá s t ic a , puede 

ser g irada, con respecto a la  superficie  frontal de la  

pieza polar del sistema magnético que gobierna el meca­

nismo, en un plano perpendicular a dicha su perficie  y 

que en una posición girada queda aplicada contra dicha 

superficie  fron tal, caracterizada porque la  superficie  

frontal de la  pieza polar queda constituida por a l menos 

lo s  extremos de la s  dos piezas polares de hierro dulce 

de un imán permanente y porque a l menos una parte de al 

menos una de la s  piezas polares permanentes queda sepa­

rada magnéticamente por su extremo de la  otra parte de 

esta  pieza polar permanente y está  rodeada por una bobi­

na conectada a una fuente de corriente e léc tr ica  que, 

cuando recibe un impulso de corriente, d e b ilita  e l campo 

magnético de a l menos uno de dichos extremos de la  pieza 

polar, lo  compensa o lo  transforma en un débil campo 

opuesto, en tanto que la  otra parte de la  pieza polar 

conserva constante su campo magnético permanente.

43. . -  Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 1  ̂ y 23-, caracterizada 

porque lo s extremos de la s  p iezas polares están dispues­

tos uno detrás de otro en el sentido de extensión de la s  

v a r il la s  e lá stic a s  o de la s  v a r il la s  g ira to ria s  y porque
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la  angosta rendija ¿e a ire  entre los extremos de la s  

piezas polares está rellenada por un material no magné­

tico , ta l  como zafiro , cuya superficie in ferio r, situada 

con la s  superficies extremas de la s  piezas polares en 

un mismo plano, constituye con dichas superficies una 

superficie ininterrumpida.

53.- Máquina trico tosa  con d ispositivo selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 13 a 43, caracterizada 

porque lo s  extremos de la s  piezas polares del sistema 

magnético están situados uno detrás de otro en el sen ti­

do de desplazamiento del órgano portador (ta l como el 

cilindro de agujas) de la s  v a r il la s  e lá stic a s  o palancas 

del mecanismo, y porque entre lo s extremos de la s  piezas 

polares ex iste  una rendija de a ire  que es más estrecha 

que la  v a r illa  e lá stic a  (o la  palanca) y que está r e l le ­

nada por una pieza adaptada a e lla  de un material no 

magnético, ta l  como latón o zafiro , de modo que la s  su­

p erfic ie s  extremas de la s  piezas polares y la  superficie 

in ferio r de la  pieza encajada, situadas en un mismo p la­

no, constituyen una superficie  ininterrumpida.

63,- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 13 a 43, caracterizada 

porque el extremo lib re  de a l menos una pieza polar del 

sistema magnético que comprende por lo menos dos piezas 

polares que se hallan en conexión con a l menos un imán 

permanente, está  interrumpido en el sentido de desplaza­

miento del órgano portador de la  v a r illa  e lá stic a  (o pa­

lanca) mediante una escotadura, estando rodeada una de
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la s  dos porciones extremas determinadas por l a  interrup­

ción no magnética --mediante la  escotadura-- de al menos 

una de la s  piezas polares por una bobina susceptible de 

ser conectada a una fuente de corriente e lé c tr ic a .

5 7 - .-  Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona-

dor según la s  reivindicaciones 13 a 43 y 63, caracteri­

zada porque uno de lo s  terminales de la s  piezas polares 

determinados por la  escotadura es llevado en la  superfi­

cie frontal de manera ta l  al otro terminal que queda 

1 0  separado de éste por una rendija de a ire  que es más e s­

trecha que la  v a r il la  e lá s t ic a  del mecanismo, o la  pa­

lanca del mecanismo, respectivamente, y que se extiende 

en sentido paralelo  a la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  o palancas, 

estando rellenada dicha rendija por una pieza de m aterial 

15 no magnético, t a l  como una pieza de zafiro  correspondien­

temente conformada, cuya su perficie  in ferio r  forma un 

plano con la s  superficies extremas de la s  piezas polares, 

sobre el cual la s  v a r illa s  e lá s t ic a s  o la s  palancas se 

deslizan en aquella posición en que se hallan aplicadas 

2 0  contra dicha su perfic ie .

83.- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 13 a 43, 63 y 73, caracte­

rizada porque el sistema magnético está  constituido por 

un imán permanente en la s  dos superficies polares del 

25 cual están fi ja d a s  piezas polares de hierro dulce que 

por sus extremos lib re s  terminan directamente una al 

lado de o tra, estando rellenada la  rendija de a ire  resu l­

tante a lo largo de todo el ancho de la s  piezas polares
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por una pieza adaptada de m aterial no magnético, ta l  

como za firo , de modo que la s  su perfic ies frontales de 

la s  piezas polares están situadas con la  superficie  adya­

cente del zafiro  en un plano, y porque una de la s  dos 

piezas polares presenta en su extremo una escotadura que 

interrumpe magnéticamente a dicho extremo en el sentido 

en que se desplaza el órgano portador de la s  agujas por 

enfrente del sistema magnético, y porque una de dichas 

porciones extremas está rodeada por una bobina y esta  

porción extrema rodeada por la  bobina está  acercada a 

la  otra porción extrema por debajo de la  bobina en una 

medida ta l  que ambas porciones extremas quedan separadas 

entre s i  en la  proximidad de la  superficie frontal tan 

sólo por una angosta rendija de a ire , estando rellenada 

esta  rendija de a ire  por una pieza a e lla  adaptada, ta l  

como una pieza de z a firo , cuya superficie  adyacente a 

la s  superficies frontales de la s  piezas polares queda 

situada con estas superficies en un mismo plano.

9 ^ .- Máquina trico tosa  con dispositivo  selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 1  ̂ a 4^, 6  ̂ y 7^, carac­

terizada porque el sistema magnético está  constituido 

por un imán permanente, en la s  dos superficies polares 

del cual están f i ja d a s  sendas piezas polares de hierro 

dulce que por su extremo lib re  terminan una estrechamen­

te  a l lado de la  o tra, estando rellenada la  rendija de 

a ire  resultante por una pieza adaptada a la  rendija que 

se extiende a todo lo  largo del ancho de la s  piezas po­

lare s y que consta de un m aterial no magnético, ta l  como
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zafiro , estando situadas la s  superficies fron tales de 

la s  piezas polares con la  superficie  adyacente del z a f i­

ro en un mismo plano y teniendo ambas piezas polares en 

su extremo una escotadura por la  que lo s dos extremos 

5 de la s  piezas polares quedan subdivididos en dos termi­

nales en el sentido en que se desplaza el órgano porta­

dor de la s  agujas por delante del sistema magnético, y 

porque uno de lo s terminales de cada una de la s  dos 

piezas polares está  rodeado por una bobina y porque es- 

1 0  tos terminales se aproximan por debajo de la s  bobinas 

al otro terminal en una medida ta l  que los extremos de 

la s  bobinas quedan separados de los otros terminales tan 

sólo por una estrecha rendija de a ire , estando rellen a­

das estas rendijas de a ire  por sendas piezas adaptadas 

15 a e l la s ,  preferentemente de z a firo , cuyas, su perfic ies

adyacentes a la s  superficies frontales de la s  piezas po­

lares se hallan situadas con e sta s su perfic ies en un 

mismo plano.

103.- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

2 0  dor según la s  reivindicaciones i a  a 4a, 6 a y 7a, carac­

terizada porque el sistema magnético está  constituido 

por dos imanes permanentes cuyas superficies fron tales de 

igual polaridad (N, N) están unidas entre s í  por una p ie ­

za polar central de hierro dulce y cuyas su perfic ies 

25 frontales del otro polo (S, S) están unidas entre s í  por 

sendas piezas pelares exteriores de hierro dulce, y por­

que los extremos lib re s  de la s  tre s  piezas polares te r ­

minan estrechamente uno a l lado de otro, estando re lle -
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nadas la s  dos rendijas de a ire  resultantes, por dos p ie ­

zas adaptadas que se extienden a lo  largo de todo el 

ancho de la s  piezas polares, de un material no magnético, 

t a l  como zafiro , y porque la s  superficies frontales de 

5 la s  piezas polares se hallan en un mismo plano con la s

superficies adyacentes de la s  piezas de zafiro , teniendo 

la  pieza polar central una escotadura en su extremo que 

subdivide el extremo en dos partes en e l sentido en que 

e l órgano portador de la s  agujas y con él la s  v a r illa s  

1 0  e lá stic a s  se desplazan por delante del sistema magnético, 

estando rodeada ura de dichas partes por una bobina y 

estando acercada esta  parte extrema a la  otra parte ex­

trema por debajo de la  bobina en una medida ta l  que la s  

mismas quedan separadas entre s í  tan sólo por una angosta 

15 rendija de a ire  que se h alla  rellenada por una pieza

adaptada, preferentemente de zafiro , cuya superficie ad­

yacente a la s  superficies frontales de la s  piezas polares 

está situada con estas superficies en un mismo plano.

11^.- Máquina trico tosa  con dispositivo selecciona­

se dor según la s  reivindicaciones 1 & a 4^, 6 á y 7 &, caracte­

rizada porque el sistema magnético está  constituido por 

dos imanes permanentes, cuyas dos superficies frontales 

de igual polaridad están unidas entre s í  medianhe una 

pieza polar central de hierro dulce y cuyas otras super- 

25 f ic ie s  frontales están unidas entre s í  por sendas piezas 

polares exteriores, terminando la s  tre s piezas polares 

por sus extremos lib re s  estrechamente una a l lado de 

otra y estando rellenadas la s  dos rendijas de a ire  resul-
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tantes por sendas piezas adaptadas a la s  rendijas de un 

m aterial no magnético, t a l  como zafiro , que se extienden 

a lo  largo de todo el ancho de la s  piezas polares, de 

modo que la s  superficies fron tales de la s  piezas polares 

se hallan situadas en un mismo plano con la s  superficies 

adyacentes de dichas piezas de relleno, y porque la s  dos 

piezas polares exteriores están dotadas en su extremo de 

sendas escotaduras que subdividen el extremo en dos par­

te s en e l sentido en que el órgano portador de la s  agu­

ja s  y con é l la s  v a r il la s  e lá s t ic a s  se desplazan por de­

lante del sistema magnético, estando rodeada una de cada 

dos de dichas partes por una bobina y estando acercadas 

estas partes extremas a la  otra parte correspondiente 

por debajo de la  bobina en una medida ta l  que ambos ex­

tremos quedan separados entre s í  tan sólo por una angosta 

rendija de a ire , cada una de la s  cuales e stá  rellenada 

por una pieza adaptada, preferentemente de za firo , cuyas 

superficies adyacentes a la s  su perficies frontales de 

la s  p iezas polares se encuentren situadas con e sta s 

su perfic ies en un mismo plano.

1 2 &„- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la s  reivindicaciones 8  ̂ a 1 1 ^, caracterizada 

porque lo s extremos de la s  piezas polares están aplicados 

contra un cilindro cuyo eje se extiende en sentido para­

le lo  a la s  superficies fron tales in feriores de la s  p ie ­

zas polares a una separación que es más pequeña que el 

radio del c ilindro , de modo que la  parte adyacente del 

cilindro se h alla  separada de la  superficie fren tal por
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fuera de é sta , es decir fuera de los extremos in feriores 

de la s  piezas polares, y desembocando en esta  superficie 

c ilin d rica  unos segmentos de material magnético que se 

extienden a todo lo largo del cilindro , cada uno de lo s 

cuales está  apoyado centra el extremo de una de la s  p ie­

zas polares y estando separados entre s í  dichos segmen­

tos por m aterial no magnético, el cual, en la  zona de 

contacto con la  superficie  c ilin d rica , está integrado 

por un m aterial no magnético duro, ta l  como zafiro , y 

porque cada uno de dichos segmentos está  subdividido en 

dos partes no unidas magnéticamente en la  zona de la  

escotadura que subdivide e l extremo de la  respectiva 

pieza polar en dos porciones extremas, de modo que una 

parte queda aplicada contra la  parte de la  pieza polar 

que se halla  rodeada por una bobina, y la  otra parte 

contra la  porción de la  pieza polar cuyo campo magnéti­

co permanece siempre constante.

13^.- Máquina trico tosa  con d ispositivo  selecciona- 

dor según la  reivindicación 1 2 ^, caracterizada porque el 

cilindro es susceptible de ser girado alrededor de su 

e je  y uno de le s  extremos del cilindro está  unido a una 

palanca que se extiende en sentido perpendicular a l e je  

del cilindro , estando dotada dicha palanca de una ranura 

que se extiende en forma de arco de círculo con respecto 

a l e je  de giro del cilindro , a través de la  cual pasa un 

torn illo  con e l que la  posición angular de la  palanca 

con respecto a l sistema magnético puede ser ajustada.

1 4 a ,-  Máquina trico tosa  según la s  reivindicaciones
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83 a 1 2 a, caracterizada porque el zafiro  que rellena l a  

rendija de a ire  o la s  dos rendijas de aire  entre los dos 

o tre s  term inales, respectivamente, de la s  piezas pola­

res de hierro dulce, sobresale en el sentido de despla- 

5 zamiento del órgano portador de la s  agujas y, por tanto, 

de la s  v a r illa s  e lá s t ic a s , de la s  piezas polares o del 

cilindro , respectivamente.

153.- MAQUINA TRICOTOSA,

ta l  y como queda descrito y reivindicado en la  presente 

1 0  memoria que consta de cincuenta y cuatro hojas mecano­

grafiadas por una so la cara y de ve in titrés láminas 

de dibujos.

BARCELONA, 5 de Noviembre de 1964.

FRANZ HORAT KOMMANDITGESELLSCUAFT 
ELEKTRO-FEIHMECHANIK UND MASCHINENBAU
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