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MENORIA DES CRIPTIVA

Correspondiente & una PATENDE DE INVENCION cuyo registro se

solicita por veinte afios,
A favor de

D,José Abril Cullell, de nscionalidad espafiola.

Residente en MATARO(Barcelona).-Madoz, s/n
por ¢

UMECANISMO PARA LA COLOCACION AUTOMATLICA EN PCSICION IE TRABAJO
DE AGUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS", '
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La presente memoria descriptiJg?tiane como fin la decla-
racién del objeto sobre que ha de recaer el privilegio de ex=-
plotacidén industrial y comercial exclusive en el territorio
nacional de una Patente de Invencién, conforme a la legislacién
vigente en materia de Propiedad Industrial que, segin expresa
el enunciado, trata de un mecanismo para la colocacidén sutomé-
tica de sgujas en posicibn de trabajo en las mdquinas trichto-
sas,

Bn las mdquinas tricotosas actuales, las variaciones de
ancho dn las piezas tejidas se realiza en forma totalmente ma-
nual, 10 cual supone una gren pérdida de tiempo., En la confec-
¢ién en serie se prefiere reelizar las piezas del mismo ancho
y después cortarlas con 1o cual se pierde una cantidad de hilo
gque se puede estipular en un 20# de la cantidad total de la
pieza. |

Naturalmente, en uno y otro oaso, se tiene pérdidas de
tiempo y materia, sensibles que repercuten en el precio de
venta de la prenda.

Le, finalidad del presente invento es hacer posible una
variacién de ancho en las piezas tejidas sin el concurso ma-
nual, es decir, en forma totalmente automdtica,

Pare obtener tel efecto el mecanismo,eoloca en posicién
de trabajo las agujas en forma totalmente antomdtica, con lo
que se consigue el aumento progresivo del ancho de la pieza.

El mecanismo conste esencialmente de dos palancas de
accifn combinada, una de las cuales estd dotada de un elemento
que arrastra el talén del jack y le otra actia de blogueo de
la primere hasta que es accionzda por el movimiento longitudi-
nal del carro en el que se encuentra montado el mecanismo,

Por consigulente, se trata de un dispositivo extremademen=—

te simple y de funcionamiento seguro que puede adupturse fdeil-



35--

40.~

4‘50-

50.~

550-

600‘

306019

mente a las mdquinas tricotosas actuales,

Con el fin de facilitar la interpretacidn mds exacta del
objeto sobre que ha de reczer el presente privilegio, en el
plano adjunto complementerio de la presente exposicibn, se re-
presente una forme préctica para la realizacidn industrial y
dnicamente a titulo de ejemplo y, por consiguiente, sin cardc-
ter exhaustivo sino meramente informativo,

En éste plano:

Lag figs, 12 y 28, gson vistas frontales del dispositive
en dos posiciones caracteristicas de funcionamientos

La fig. 32, es una seccibn segin un plano vertical del
dispositivo,

Las figs. 4% y 58, son vistas posteriores del dispositivo
que corresponden & las posiciones representadas en las 28 y 18,

Como se muestra en las citadas figuras, el mecanismo se
compone esencizlmente de dos palancas (A y B) animadas de wn
movimiento giratorio al estar montadas respectivamente en los
ejes (B y F) fijos & la placa soporte (M).

La paianca (A) tiene acoplada la pieza (C) mediamte wna
tusrca cuya pieza aparece por la cara posterior de la placa (M)
pagando a través de la ranura en forma de arco.

Iae palanca (A) y la palanca (B) estdn unidas respectivamen-
te mediante los muelles (G y J) al tornillo de fijacién (I) cu-
yos muelles ejercen su aceibén atractiva en el sentido de hacer—
las bascular con movimientos rotativos opuestos,

La palanca (B) tiene limitados sus movimientos giratorios
por el tope (L) y la palanca (A) por el extremo de la ranure o,
en otra posicidén de funcionamiento, por el extremo de la palan-
ca (B)o

Uno de los extremos de la palanca (B) sobresale del borde

de la placa (M) la cual es susceptible de desplazamientos segin
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la flecha (a), de manera que en una determinada posicién el

extremo dedicha palanca (B) puede chocar con el mando (0) que
movido en el sentido de la flecha (b) pasa desde la posicidn
(8') representada en linea de trzzos a la posicién representa-
da en linea continua.

£1 funcionamiento del dispositivo es el siguiente: la pla-
ca (M) en la que esté montado el mecanismo de aumento estd ani-
nada de un movimiento rectilineo de izquierda a derecha sobre
el lecho de las agujas,

Inicialmente la palanca (A) estd fuera del trabajo, en la
posicidn representada en la fig. 12. Para situar &sta en posi-
cién de trabajo se actla en la pieza (0) que se desplaze hacis
arriba de manera que en el despluzamiento de la placa actia so-
bre el extremo la palanca (B) liberando la ﬁalanca (A) que por
accibn del muelle (C), se sitia en la posicidn de la fig. 18,
recogiendo inmediatamente le pieza (C) el taeldn del jack que se
encuentre en primer lugar fuera de trabajo colocidndolo en la
posicibn de trabajo como se muestra en la fig. 58 y al mismo
tiempo la palanca (A) queda sujeta por la palanca (B) volvién-
do a la posicibn inicial,

Bl ciclo de trabajo se repetird auvtomdticamente cada vesz
que por desplazamiento de la placa (M) actle la pieza (0) con
lo cuel se produce el aumento de agujas y por consiguiente de

la pieza que se estd tejiendo,.
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REIVINDICaAaGCLONES

18),-"MECANISMO PAXA L4 COLOCA CLON AUPGMAT LCA EN POSLCLON
B TRABAJOQDE AGUJAS EN MAQUINAS TRICULCSASY que se oaracteriza
por comprender dos palancas montadas en unaﬂplaca animada de
movimiento longitudinal a lo largo de la bancada de la mdquina,
una de cuyas palancas tiene montada una ufia que pasid a través
de una ragura arqueada de la citada placa cuya migibn es arrag-
trar para colocar en posicidn las agujas; la otra palanca de
forme acodada se encuentra articulada en wn punto externo a la
trayectorie circular de 1a cituda ufia, estando ambas palancas
ligadas medieante muelles cuys fuerza atractiva se ejerce en el
gentido de girarlas en sentidos opuestos de manera gque la palan:
ca acodada retiene el extremo de la otra palanca en una pogi-
¢cidn hasta que, por el desplagamiento de la placa es actuada
mediante un elemento desplazable manualmente, liberdndola de
gu retencifn y haciendo que la uila montada en la palanca libe-
rada gitde una aguja lidre en posiciln de trabajo.

28),-"MECANISNO PARA LA COLOCACLON AUTOMATICA BN PUSICION
DE TRABAJOQDE AGUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS" segiun la anberior
reivindicacibn, que se caracher.za porque ei extremo del brazo
mayor de la palanca acodada sobresale del borde de la placa,
de maners que su trayectoria, gl moverse la placa, se encuen-
re en la zona de accidn de un elemento de tope desplazable,
que pone en funcionsmiento autondticamente el mecanismo,

38),-"MECANLISHMQ PARA LA COLOCACION AUTOMATICA BN POSICION
DE TRABAJO~DE AGUJ.S BN MAQUIWAS TRLCODOSAS",

Ia presente memoria descriptiva consta de cinco hojas fo-

componiendo un to-

liadas y mecanografiadas por una sola-caray
$al de ciento quince lineas, inclpidas dstas.

embre de Le954 .~

Medrid, 13 dg Noy
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