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La p re sen te  memoria d e sc r ip t iv a  t ie n e  como f i n  l a  d e c la ­

ra c ió n  d e l o b je to  sobre que ha de recaer e l  p r iv i le g io  de e x ­

p lo ta c ió n  in d u s t r ia l  y co m ercia l e x c lu s iv a  en e l  t e r r i t o r i o  

n ac io n a l de una Patente de Invención, conforme a  l a  l e g i s l a c ió n  

5 . -  v ig e n te  en m ate ria  de P ropiedad  I n d u s t r ia l  que, según exp resa  

e l  enunciado, t r a t a  de un mecanismo p a ra  l a  c o lo c ac ió n  automá­

t i c a  de agu jas en p o s ic ió n  de t r a b a jo  en l a s  máquinas t r ic o t o ­

s a s .

En l a s  máquinas t r ic o t o s a s  a c tu a le s ,  l a s  v a r ia c io n e s  de 

1 0 .-  ancho án l a s  p ie z a s  t e j i d a s  s e  r e a l iz a  en form a to ta lm en te  ma­

n u a l, lo  c u a l supone una gran p árd id a  de tiem po. En l a  con fec­

c ión  en s e r ie  s e  p r e f ie r e  r e a l iz a r  l a s  p ie z a s  d e l mismo ancho 

y después c o r t a r la s  con lo  cu a l se  p ie rd e  una can tid ad  de h ilo  

que s e  puede e s t ip u la r  en un 20% de l a  can tid ad  t o t a l  de l a  

1 5 .-  p ie z a .

N aturalm ente, en uno y o tro  o a so , se  t ie n e  p érd id as de 

tiempo y m a te r ia , s e n s ib le s  que rep ercu ten  en e l  p re c io  de 

v en ta  de l a  prenda.

La f in a lid a d  d e l  p re sen te  invento es hacer p o s ib le  una 

2 0 .-  v a r ia c ió n  de ancho en l a s  p ie z a s  t e j i d a s  s in  e l  concurso ma­

n u a l, e s  d e c ir ,  en forma totalm en te  au to m ática .

P ara obtener t a l  e fe c to  e l  m ecanism o,eoloca en p o s ic ió n  

de t r a b a jo  l a s  a g u ja s  en form a totalm ente au tom ática , oon lo  

que s e  consigue e l  aumento p ro g re s iv o  d e l ancho de l a  p ie z a .  

2 5 .-  E l  mecanismo co n sta  esencialm ente de dos p a lan cas de

acc ió n  combinada, una de l a s  c u a le s  e s t á  dotada de un elemento 

que a r r a s t r a  e l  t a ló n  d e l jack  y l a  o tra  ac tú a  de bloqueo de 

l a  prim era h a s ta  que e s  accion ad a por e l  movimiento lo n g itu d i­

n a l  d e l ca rro  en e l  que s e  encuentra montado e l  mecanismo.

3 0 .-  Por co n sig u ie n te , se  t r a t a  de un d is p o s it iv o  extremadamen­

t e  sim ple y de funcionam iento segu ro  que puede ad ap ta rse  f á c i l -
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mente a  l a s  máquinas t r ic o t o s a s  a c tu a le s .

Con e l f in  de f a c i l i t a r  l a  in te rp re ta c ió n  más e x a c ta  d e l 

o b je to  sobre que ha de recaer e l  p resen te  p r iv i l e g io ,  en e l  

3 5 .-  plano ad junto  complementario de l a  presente exp o sic ió n , se  r e ­

p re sen ta  una forma p r á c t ic a  p ara  l a  r e a l iz a c ió n  in d u s t r ia l  y 

ánicamente a  t í t u l o  de ejem plo y , por co n sig u ien te , s in  c a rá c ­

t e r  exh au stivo  sin o  meramente in fo rm ativ o .

En e s te  p lan o :

4 0 .-  Las f i g s .  l a  y 2a , son v i s t a s  f r o n ta le s  d e l d isp o s it iv o

en dos p o sic io n e s c a r a c t e r í s t i c a s  de funcionam iento.

La f i g .  es una secc ió n  según un plano v e r t i c a l  de l 

d is p o s it iv o .

Las f i g s .  43 y 53, son v i s t a s  p o s te r io re s  d e l d isp o s it iv o  

4 5 .-  que corresponden a  l a s  p o s ic io n e s  rep resen tad as en l a s  23 y l a .

Como se  m uestra en l a s  c ita d a s  f ig u r a s ,  e l  mecanismo se  

compone esencialm ente de dos p a lan cas (A y B) animadas de un 

movimiento g ir a to r io  a l  e s t a r  montadas respectivam en te en lo s  

e je s  (E y F) f i j o s  a  l a  p la c a  soporte  (M).

5 0 .-  La p alan ca  (A) tien e  acop lad a l a  p ie za  (C) mediante una

tu e rc a  cuya p ie z a  aparece por l a  cara  p o s te r io r  de l a  p la c a  (M) 

pasando a  tr a v é s  de l a  ran u ra en forma de a r c o .

La p alan ca (A) y l a  p a lan ca  (B) e stán  unidas respectivam en­

te  mediante lo s  m uelles (G y J )  a l  t o r n i l lo  de f i ja c ió n  ( I )  cu- 

5 5 .-  yos m uelles e je rc e n  su  acción  a t r a c t iv a  en e l  se n tid o  de h acer­

l a s  b a sc u la r  con movimientos r o ta t iv o s  op u esto s.

La p a lan ca  (B) t ie n e  lim itad o s sus movimientos g ir a to r io s  

por e l  tope (L) y l a  palanca (A) por e l  extremo de l a  ranura o, 

en o tra  p o s ic ió n  de funcionam iento, por e l  extremo de l a  p alan - 

6 0 .-  ca (B ).

Uno de lo s  extremos de l a  palanca (B) so b re sa le  d e l borde 

de l a  p la c a  (M) l a  cu a l es su sc e p tib le  de desplazam ientos según
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l a  f le c h a  ( a ) ,  de manera que en una determ inada p o s ic ió n  e l  

extremo dedicha p alan ca  (B) puede chocar con e l  mando (0 ) que 

movido en e l  se n tid o  de l a  f le c h a  (b) p a sa  desde l a  p o s ic ió n  

(O *) rep re se n tad a  en l ín e a  de traz o s  a  l a  p o s ic ió n  re p re se n ta ­

da en l ín e a  co n tin u a .

E l  funcionam iento d e l d is p o s it iv o  es e l  s ig u ie n te :  l a  p la ­

ca  (M) en l a  que e s t á  montado e l  mecanismo de aumento e s t á  an i­

mada de un movimiento r e c t i l ín e o  de iz q u ie rd a  a  derecha sobre  

e l  lech o  de l a s  a g u ja s .

In io ia lm en te  l a  p alan ca  (A) e s t á  fu era  d e l t r a b a jo ,  en l a  

p o s ic ió n  rep re sen tad a  en l a  f i g .  i s .  p ara  s i t u a r  é s t a  en p o s i­

c ió n  de t r a b a jo  se  ac tú a  en l a  p ie z a  (0 ) que se  d e sp la z a  h ac ia  

a r r ib a  de manera que en e l  desplazam iento de l a  p la c a  a c tú a  so ­

bre e l  extremo l a  p alan ca (B) lib e ra n d o  l a  palanca (A) que por 

acción  del m uelle (C ), s e  s i tú a  en l a  p o s ic ió n  de l a  f i g .  l a ,  

recogiendo inmediatamente l a  p ie z a  (C) e l  ta ló n  d e l  jack  que se  

encuentre en prim er lu g a r  fu e r a  de t r a b a jo  co locánd olo  en l a  

p o s ic ió n  de tr a b a jo  como se  m uestra en l a  f i g .  58 y a l  mismo 

tiempo l a  p a lan ca  (A) queda s u je t a  por l a  p alan ca  (B) v o lv ie n ­

do a  l a  p o s ic ió n  i n i c i a l .

E l  c ic lo  de tr a b a jo  se  r e p e t ir á  autom áticam ente cada vez 

que por desplazam iento  de l a  p la c a  (M) ac tú e  l a  p ie z a  (0) con 

lo  c u a l se  produce e l  aumento de a g u ja s  y por co n sigu ien te  de 

l a  p ie z a  que se  e s t á  t e jie n d o .
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100.
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ia).-"MECANISMO PARA LA COLOCACION AUTOMATICA EN POSICION 

DE TRABAJOLE ACUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS" que s e  c a ra c te r iz a  

por comprender dos p alan cas montadas en una p lac a  animada de 

movimiento lo n g itu d in a l a  lo  la rg o  de l a  bancada de l a  máquina,

de una ranura arqueada de l a  c i t a d a  p laca  cuya m isión  es a r r a s ­

t r a r  p a ra  c o lo c a r  en p o sic ió n  l a s  a g u ja s ;  l a  o tr a  palanca de 

forma acodada se  encuentra a r t ic u la d a  en un punto externo a  l a  

t r a y e c to r ia  c i r o u la r  de l a  c i t a d a  uña, estando ambas p alan cas 

l ig a d a s  mediante m uelles cuya fu e rz a  a t r a c t iv a  se  e je rce  en e l  

se n tid o  de g i r a r l a s  en sen tid o s opuestos de manera que l a  palan- 

ca  acodada re t ie n e  e l  extremo de l a  o tra  palanca en una p o s i­

ción  h a s ta  que, por e l  desplazam iento de l a  p la c a  es actuada 

mediante un elemento d e sp laz a b le  manualmente, l ib e rá n d o la  de 

su  re ten c ió n  y haciendo que l a  uña montada en l a  palan ca l ib e ­

rad a  s i tú e  una ag u ja  l ib r e  en p o sic ió n  de t r a b a jo .

2a).-"MECANISMO PARA LA COLOCACION AUTOMATICA EN POSICION 

DE TRABAJOLE AGUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS" según l a  an te r io r  

re iv in d ic a c ió n , que se c a r a c t e r iz a  porque e l  extremo d e l brazo 

mayor de l a  palan ca acodada so b re sa le  d e l borde de l a  p lac a , 

de manera que su  t r a y e c to r ia , a l  moverse l a  p la c a , se  encuen­

t r e  en l a  zona de acción  de un elemento de tope d e sp la z a b le , 

que pone en funcionamiento automáticamente e l  mecanismo.

3&).-"MECANISMO PARA LA COLOCACION AUTOMATICA EN POSICION

DE TRABAJO DE AGUJAS EN MAQUINAS TRICOTOSAS".
La p resen te  memoria d e sc r ip t iv a  co n sta  de cinco h o jas fo -

-. i un to -l i a d a s  y m ecanografiad

de cuyas p a lan cas t ie n e  montada una uña que p asa  a  trav é s

t a l  de c ie n to  quince 1
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