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Correspondiente a una PATENTZ DE INVENCION cuyo registro se

golicite por veinte afiosm,
A favor de

D.José Abril Cullell, de nacionalidad espaiiola.
Residente en #ATARO(Barcelona).-Madoz, s/n.

por :

BMECANISHO BiRA Eﬂ@ESPLAZAMIENTO AUROMATICO DB LOS LIMITADO#ES
DE RECORRIDO DE LOS GUILAS HILOS EN MAQUINAS TRICOITOSAS REGTILI-
NEAS",
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La presente memoria descriptive tiene como fin la decla-
racibn del objeto sobre que ha de recaer el privilegio de ex~
plotacidn indusitrial y comercisal exclusiva en el territorio
nacional de una Patente de Invencibn, conforme a la legislacién
vigente en materia de Propiedad Industrial que, segln expresa
el enunciado, trata de un mecanismo paras el desplazamiento auto-
mético de los limitadores de recorrido de guia-hilos en miqui-
nas tricotosas rectilineas,

Las mdquinas tricotosus rectilineas actuales tienen el
ineonvenierbe de que el gufa-hilos tiene que hacer desde un
principic el mismo rccorrido cualquiera que Sew la variascién
del sncho de la prenda que se teje, 1o cual origina una ten-
gién excesiva en los hilos que frecuentemente determina con su
rotura y defectos en la confeccién de las prendas.

La finalidad del presente invento es solucionsr el mencio-
nado problema haciendo que el desplazamiento antondtico de los
gufas hilos sea un hecho y permitiendo graduar los limites de
dicho desplazamiento.

Comprende el mecanismo una cadena sin fin movida mediante
un pifidn dotado de muelle de recuperacién que gira hasta un
punto en el que por medio de un tringuete se produce el retro-
ceso autondtico de la cadens por efecto de la fuerza expensiva

del resorte acumulada dwante el movimiento de avance. La cade

na fija, en formas suscepbible de variar su gituzeibn, los to-
pes de los gufa-hilos, de manera que éstos eatdn sometidos a
uwn movimiento automético dependiente del funcionamiento de la
méquina por medio del desplazamiento de la cadena, gsegin se ha
indicado anteriormentes

El mecanismo, como se desprende de la somera degcrigpeilbn

anterior, es sumamente sencillo y puede ser acoplado ficilmente
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Sin embargo, las ventajas que de su utilizacidn se derivan
son importantes, especialmemte en las méquinas tricotosas que
tejen prendas hechuradas.

Con el fin de facilitar la interpretacidn mds exacta del
objeto sobre que ha de recaer el presente privilegio, en el
plano ad junto complementeario de la presente exposicibn, se re-
presenta una forma prictica para la realizacifn industrial y
dnicamente a titulo de ejemplo y, por consiguiente, sin caréc-
ter exhaustivo sino meramente informativo.

En esgte plano:

La fig. 18, es wna vista lateral del mecanismo segin el
invento,.

la fig. 28, es una vista en plantz del mismo mecanismo.

Ia fig. 3%, es una vista por un extremo de la guia goporte
de los gufa-hilos, con los dispusitivos de fijacién a la cadena
seccionados.

Como se muestra en las citadas figuras, el mecanismo ge
compone de una cadena de eslabones partida en los dos trozos
(22 y 2b) acoplados entre el pifién de arrastre (1) y el piiién
extremo (6), y pasando & través de los dos pifiones de gula in-
ferior (14) y superior (15). El pitién (6) se encuentra montado
en un soporte (7), fijo a la regla prismétice (5) en forms sus-
ceptible de desplazamiento longitudinel para permitir el mejor
ajuste de la cadena.

Bl piftén (1) estd acoplado al mecanismo de movimiento de
la mdgquina a través de un trinquete y dispone de un muelle an~-
tagonista de forma que alcanzada una determinada posicidn se

libera medisnte el tringuete y retrocede & la posicibn inicial
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por impulso del resorte.

Los dos tramos de la cadené (22 y 2b) se unen a través de
los tirantes (3 y 4), constitufdos por una especie de reglas
dotadas de orificics transversales,

L0os topes propiaments dichos (10 y 11) solicarios respec-
tivamente a (8 y 9), se deslizan guiados por la gula (5) siendo
el (8) solidario & la raema inferior de la cadena y el (9) a la
rama superior por intermedio de un dispositivo, reprcsentado en
detalle en la fig. 32, constituldo por un botén (16) de encla-
vamiento gue se aloja en un orificio delacorrespondiente regla
(3 0 4) y estd dotado en su extremo de un camsquillo (12) impul-
sado hacia adelante por medio de un muelle (13%) de manera que
se aloja en uno de los orificios de la respective regla (4 o 5)
como ya se ha indicado, permitiendo regular de esta forma el
desplazamiento limite,

Mediante tel disposicibn es posible gradusr la separacién
entre los guia-hilos, los cuales por ester fijados a pespecti-
vamente a una y otra rama de la cadena se mueven con sentidos
oontrarios. Simulténeamente, segin un movimiento alternativo
de vaivén.

Cbho se desprende de la anterior exposicibn, el mecznismo
es muy simple y de fheil manejo, ya que basta para ajustar la
posicién de los topes una sencilla menipulacidn de los botones
(16) gl situerlos en otro orificio de la regla perforada co-
rrespondiente. El movimiento se realiza, como ya se ha indica-

do en forma totelmente automdtica.
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REIVINDICGCACIONES %

le),-"MECANISMO PakA EL DESPLAZAMIBNTO AUTOMATICO DE IOS
LIMITADQREé DE nECORRIVU DE LOS GULA HILOS EN MAQUINAS TRICOLO.
SAS RECTILINE4S" que se caracteriza por comprender una cadens
gin fin, compueéta por dos tramos de eslabones unidos respecti-
vamente a dos reglas perforadas montadas en la parte Superior
e inferior respectivamente de una gufa longitudinel mediante
elementos de acoplamiento desplazables que las hacen solidarias
con la rama superior e inferior respedtivamente de la citada
cadena sin fin, de manera que ol moverse ésta alternstivemente
en un sentido y otro por impulso de un pifién dentado que engra-
na con la misma y estd ligado a los dispositivos de movimiento
de le mdquina, los limitadores solidarios a las citadas reglas
perforadas se desplazan automdticamente dentro de los limites
de recorrido impuestos por su ascoplamiento previoc en el corres-
pondiente orificio de la regla perforada,

28) ,~"MECANISHO Pird EL DESPLAZANIENTO AUTOMas2IC0 DB LOS
LIMITABOREQ DE RECORRIDO LE LOS GUIA HILOS EN HMAQULIHAS PRICUTO-
SAS RuCTILINEASY gsegln la anterior reivindicucién, que se carac-
teriza porque 1;5 reglas perforadas estdn dispuestas en el pla-
no vertical medio de la gufa longitudinal, en cuya gufa se aco-
plen por ambos laterales piezas en forma de "C" gue fijan en su
parte externa superior los limitadores de loé guia hilos, cuyas
plezas se solidarizan con las respectivas regletas perforadas
mediante dispositivos constitufdos por un pasador impulsado por
un muelle, accionable por una cabeza externa, que se aglojan en
el correspondiente orificio de la regla perforada.

38 ) ,~"MECANISO PARA BLUESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DE LOS
LIMITADORE§ DE RECORRIDO DE LOS GUIA HILOS EN MAQUINAS TRICODO-

SAS RECTILINBAS",
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La presente memoris descriptive consta de seis hojas fo-

liadas y mecanografiadas por una sola care, componiendo un to-

tal de ciento diecinueve lineas, inclufdas éstas.
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