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La presente memoria d e scrip tiv a  t ie n e  como f i n  l a  d ecla­

ración del objeto sobre que ha de recaer e l p r iv ile g io  de ex­

p lo ta ció n  in d u str ia l y  comercial e x clu siv a  en e l t e r r ito r io  

nacional de una Patente de Invención, conforme a la  le g is la c ió n  

5 . -  v ige n te  en m ateria de Propiedad In d u stria l que, según expresa

e l  enunciado, tra ta  de un mecanismo para e l  desplazamiento auto- 

mático de lc-s lim itadores de recorrido de g u ía -h ilo s en máqui­

nas tr ic o to s a s  r e c t i lín e a s .

Las máquinas tr ic o to s a s  r e c tilín e a s  actu ales tien en  e l  

1 0 . -  inconveniente de que e l  g u ía -h ilo s  tie n e  que hacer desde un 

p rin cip io  e l mismo recorrido cu alqu iera que sea la  va ria ció n  

del ancho de la  prenda que se t e j e ,  lo  cu a l o rigin a  una ten­

sión  excesiva en lo s  h ilo s  que frecuentemente determina con su  

rotura y defectos en la  confección de la s  prendas.

15 . -  La fin a lid a d  d e l presente invento es solucionar e l  mencio­

nado problema haciendo que e l desplazamiento automático de los  

guías h ilo s  sea un hecho y permitiendo graduar lo s lím ite s  de 

dicho desplazam iento.

Comprende e l  mecanismo una cadena s in  f in  movida mediante 

2 0 .- un piñón dotado de muelle de recuperación que g ira  ^ asta un

cunto en e l  que por medio de un trin q u e te  se produce e l  re tro ­

ceso automático de la  cadena por e fe cto  de la  fuerza expansiva 

d e l resorte  acumulada durante e l  movimiento de avance. La cade­

na f i j a ,  en forma su sce p tib le  de v a ria r  su situ a c ió n , lo s t o -  

2 5 .— pes de lo s g u ía -h ilo s , de manera que óstos están sometidos a 

un movimiento automático dependiente d e l funcionamiento de l a  

máquina por medio d e l desplazamiento de la  cadena, según se ha 

indicado anteriormente.

E l mecanismo, como se desprende de la  somera descripción  

a n te rio r, es sumamente s e n c illo  y puede ser acoplado fácilm ente3 0 .-



-  3 -

a la s  máquinas tr ic o to sa s  s _ 30 grand^

Sin embargo, las ventajas que de su utilización se derivan 

son importantes, especialmente en las máquinas tricotosas que 

3 5 .-  tejen prendas hechuradas.

Con el fin  de fa c ilita r  la interpretación más exacta del 

objeto sobre que ha de recaer el presente privilegio, en el 

plano adjunto complementario de la presente exposición, se re ­

presenta una forma práctica para la realización industrial y 

4 0 .-  únicamente a títu lo  de ejemplo y, por consiguiente, sin carác­

ter exhaustivo sino meramente informativo.

in ven to.

4 5 .-  La f i g .  2&, es una v i s t a  en planta d e l mismo mecanismo.

La f i g .  3&, es una v is t a  por un extremo de la  gu ía soporte 

de lo s  g u ia -h ilo s , con lo s  d isp o sitiv o s  de f i ja c ió n  a la  cadena 

seccionados.

Como se muestra en la s  cita d a s fig u r a s , e l mecanismo se  

5 0 .- compone de una cadena de eslabones p artid a en lo s  dos trozos  

(2a y 2b) acoplados entre e l piñón de arrastre ( l)  y e l  piñón 

extremo (6), y pasando a través de lo s  dos piñones de gu ia in ­

f e r io r  (14) y su perior (1 5 ). E l piñón (6) se encuentra montado 

en un soporte (7 ), f i j o  a l a  re g la  prism ática (5 ) en forma su s- 

5 5 .-  ce p tib le  de desplazamiento lo n g itu d in a l para perm itir e l mejor 

aju ste  de la  cadena.

E l piñón ( l)  e stá  acoplado a l mecanismo de movimiento de 

la  máquina a través de un trinquete y dispone de un muelle an­

ta g o n ista  de forma que alcanzada una determinada p osición  se 

60 . -  l ib e r a  mediante e l trinquete y retrocede a l a  posición  i n i c i a l

En este plano:

La f i g .  1 &, es una v is t a  la t e r a l  del mecanismo según e l
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por impulso del re so rte .

Los dos tramos de l a  cadena (2a y 2b) se unen a tra vés de 

lo s  t ir a n te s  (3 y 4)^ co n stitu id os por una especie de reg la s  

dotadas de o r if ic io s  tra n sv e r s a le s.

Los topes propiamente dichos (10 y 1 1 ) so lid a rio s  respec­

tivam ente a (8 y 9 ). se deslizan  guiados por l a  gu ía  (5 ) siendo  

e l  (8) so lid a r io  a la  rama in fe r io r  de l a  cadena y e l  (9) a la

rama superior por intermedio de un d is p o s itiv o , representado en 

d e ta lle  en l a  f i g .  3&, co n stitu id o  por un botón (1 6 ) de e n cla -  

7 0 .-  vamiento que se a lo ja  en un o r if i c io  de3acorrespondiente re g la  

(3 o 4) y e stá  dotado en su extremo de un ca sq u illo  (12) impul­

sado h acia  adelante por medio de un muelle (13) de manera que 

se a lo ja  en uno de lo s  o r if ic io s  de la  re sp e ctiv a  r e g la  (4 o 5) 

como ya se ha indicado, permitiendo reg u lar de e sta  forma e l  

75o- desplazamiento lím ite .

Mediante t a l  d isp o sició n  es posib le graduar l a  separación  

entre lo s g u ia -h ilo s , lo s  cu ales por estar f ija d o s  a p e s p e c ti-  

vamente a una y otra rama de la  cadena se mueven con sentidos  

oon trarios. Simultáneamente, según un movimiento a lte rn a tiv o  

80 . -  de vaivén .

Como se desprende de la  a n terio r exposición, e l mecanismo 

es muy simple y de f á c i l  manejo, ya que b asta  para a ju s ta r  l a  

p o sició n  de lo s  topes una s e n c il la  manipulación de lo s  botones 

(16 ) gcl s itu a r lo s  en otro o r i f i c io  de la  r e g la  perforada c o -  

85 . -  rrespondiente. E l movimiento se r e a liz a , como ya se ha in d ica ­

do en forma totalm ente autom ática.
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ia).-"MECANISMO IARA EL DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DE LOS 

LIMITADORES DE RECORRIDO DE LOS GUIA HILOS EN MAQUINAS TRICOT0-

ain  f in ,  compuesta por dos tramos de eslabones unidos r e s p e c ti­

vamente a des re g la s  perforadas montadas en la  parte superior  

e in fe r io r  respectivam ente de una gu ía  lo n g itu d in a l mediante 

elementos de acoplamiento desplazables que la s  hacen so lid a ria s  

con la  rama superior e in fe r io r  respectivam ente de la  c ita d a  

cadena sin  f in ,  de manera que a l moverse é sta  alternativam ente  

en un sentido y otro por impulso de un piñón dentado que engra­

na con la  misma y e stá  lig a d o  a lo s  d isp o sitivo s de movimiento 

de la  máquina, lo s  lim itadores so lid a rio s a la s  citad as re g la s  

perforadas se desplazan automáticamente dentro de los lím ite s  

de recorrido impuestos por su acoplamiento previo en e l corres­

pondiente o r if ic io  de l a  r e g la  perforada.

2*) .-"MECANISMO PARA EL DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DE LOS 

LIMITADORES DE RECORRIDO DE LOS GUIA HILOS EN MAQUINAS TRICOTO­

SAS RECTILINEAS" según la  an terior reivin d ica ció n , que se carac­

t e r iz a  porque la s  reg la s perforadas están dispuestas en e l  p la ­

no v e r t ic a l  medio de l a  g u ía  lo n g itu d in a l, en cuya gu ía se aco­

plan por ambos la te r a le s  piezas en forma de "C" que f i ja n  en su 

parte externa superior lo s lim itadores de los gu ia h ilo s , cuyas 

piezas se so lid a riza n  con la s  resp ectivas r e g le ta s  perforadas 

mediante d isp o sitiv o s con stitu id os por un pasador impulsado por 

un m uelle, accionable por una cabeza externa, que se alojan  en 

e l  correspondiente o r if i c io  de la  r e g la  perforada.

3&).-"MECANISMO PARA ELDE8PLAZAMIENT0 AUTOMATICO DE LOS

SAS RECTILINEAS" que se caracteriza  por comprender una cadena

115 .- LIMITADORES DE RECORRIDO DE LOS GUIA HILOS EN MAQUINAS TRICOTO­

SAS RECTILINEAS".



La presente memoria d e sc rip tiv a  consta de s e is  hojas fo ­

lia d a s  y mecanografiadas por una so la  cara, componiendo un to ­

t a l  de cien to  diecinueve lín e a s , in clu id a s é sta s.
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