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Memoria descrip tiva

E sta  Patente hace referen cia  según in- 

[ dica su enunciado, a unas mejoras introducidas er 

l a s  bobinadoras de conos, con l a s  que g rac ia s  a 

5. sus singulares c a ra c te r ís t ic a s  se lo g ra  por un 

lado independizar cada unidad bobinadora, que 

tiene funcionamiento individual autonomo, y por 

otro lado poder disponer v a r ia s  unidades en una 

misma bancada g ira to r ia  que permite puedan ser 

10. atendidas todas e l la s  por un solo operario desde

un mismo puesto de trab a jo , lo  que supone una senj- 

s ib le  economía en e l gasto de energía y de mano ¡
t

de obra. I

¡

15.

20.

Actualmente l a s  máquinas bobinadoras 

de conos constan de una p luralidad  de e je s  por- 

taconos movidos por una transmisión accionada 

por electromotor, y en o tras l a  transm isión mue­

ve a una pluralidad de c ilin d ro s ranurados guia­

dores del h ilo , tantos como porta conos tenga l a  

máquina lo s  que por fr ic c ió n  hacen g ira r  a lo s  

conos.

t

!

25^

E stas máquinas producen buenos re su lta ­

dos pero en e l caso de que se rompa e l h ilo  co­

rrespondiente a un cono, es necesario que e l ope-¡ 

rario  pare l a  máquina para anudarlo, y consecuen-j 

temente quedan parados todos lo s  c ilin d ro s guia­

dores o todos lo s  conos. Asimismo e sta s  máquinas 

producen siempre e l bobinado de todos lo s  conos 

con igu al longitud de h ilo , y cuando se requiere
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bobinar uno o dos conos con diferentes longitudes 

re su lta  de muy complicada ejecución y desde luego 

antieconomica.

Estos inconvenientes quedan subsanados 

con la s  mejoras a que se re fie re  e sta  Patente,
i
j ya que grac ias a e l la s  cada unidad bobinadora es 

de funcionamiento autonomo, permitiendo regular 

su velocidad dentro de muy amplios lim ite s , y a- 

cimismo en una misma bancada g ira to r ia  se pueden 

in sta la r  v aria s  unidades autónomas que pueden ser
!

atendidas por un solo operario con toda fa c ilid ad  

y comodidad.

Estas mejoras se caracterizan  principal­

mente en co n stitu ir  cada unidad bobinadora in sta­

lando e l d ispositivo  completo porta-conos y a s i­

mismo e l tambor ranurado guia-h ilo  con sus medios 

soportantes, sobra l a  carcasa del electromotor a l 

que mediante un sistema de poleas y correa queda 

acoplado e l citado c ilin d ro , formando todo e llo  

una unidad maquinal, de l a s  que se in stalan  en 

número de dos o más, f i ja d a s  en una plataforma 

horizontal g ir a to r ia , conservando cada unidad bo­

binadora autonomía to ta l de funcionamiento con 

independencia de l a  o l a s  o tras que integran el 

grupo maquinal.

Asimismo se caracterizan  e sta s  mejoras 

en que l a  transmisión del movimiento desde e l e- 

lectromotor a l tambhr ranurado gu ia-h ilo , se rea­

l i z a  dotando a l eje del motor y a l del tambor, de i
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sendas poleas con dos o más coronas de d iferentes 

diámetros, l a s  cuales son enlazadas por correas 

realizándose dichas poleas de ta le s  dimensiones 

que pueden intercambiar entre, lográndose una más 

amplia gama de velocidades posib les en e l c i l in ­

dro gu ia-h ilo s sin  m odificar l a  velocidad del 

motor.

i

t 70.

75.

Es otra c a ra c te r ís t ic a  de l a s  mismas 

me jo fa s  que e l tambor se in sta la  axialmente pa- ¡ 

ra le lo  y sobrepuesto a l electromotor en cuyo 

la te r a l  se in stá la , en forma articu la b le , una '

h orqu illa  o puente del motor, quedando dotado ¡
i

t a l  puente en uno de sus puentes de g iro , de un ' 

maneral y de una leva que acciona a un contactor 

e léctrico  instalado preferentemente dentro de l a  

carcasa del motor, dotándose a l  otro extremo de 

t a l  puente de un tope de regulación que determi­

na y lim ita  l a  posición elevada o de máxima a- 

proximacién del puente a l tambor, a l  objeto de 

que en dicha posición no alcance a l plano v e r tí-  ¡ 

ca l que determina e l propio eje  sobre e l que g i­

ra  t a l  horquilla  o puente, que actúa como d isp osi­

tivo  de paro del funcionamiento de l a  unidad cuan­

do se rompa e l h ilo .

85

Es o tra c a ra c te r ís t ic a  de l a s  mismas 

mejoras que e l puente se dimensiona de t a l  manera 

que durante e l funcionamiento de l a  unidad bobi- 

nadora, es mantenido en su posición a l t a  por e l 

h ilo que se e sta  bobinando, oscilando por su pro­

pio peso, o por l a  acción de un medio e lá s t ic o , ¡
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90.

95.

100.

105.

18
a l romperse dicho h ilo , en cuyo momento su leva 

acciona a l contactor parando el funcionamiento 

del electromotor y de l a  unidad bobinadora, s i r ­

viendo también como mando para l a  puesta en mar­

cha y parada.

Aun otra c a ra c te r ís t ic a  de e sta s  mejo-
-

ras es que e l brazo porta-conos y en e l lugar de - 

su articu lación , se dota de una leva que actúa 

sobre un contactor e léctrico  conectado en serie  

con e l interruptor ya citado, y por tanto capaz - 

de producir l a  parada del motor, instalándose ta l  

contactor en posición regulable para que entre 

en acción cuando e l brazo porta-cono experimente 

un desplazamiento angular determinado y no antes, 

actuando a s i  como d ispositivo  de paro de f in a l 

de bobinado o sea cuando el cono tenga ya bobi­

nada una determinada cantidad de h ilo .

-  5 -

Asimismo es c a ra c te r ís t ic a  de e sta s  me­

joras que en l a  mesa g ira to r ia  en l a  que van in s­

ta lad as l a  o l a s  unidades bobinadoras, se in sta la  

un zócalo o base so lidarizada a e l la  en l a  que 

110. se in sta lan , por cada unidad, un porta-h ilos, un 

d ispositivo  tensa-hilo y un parafinador, in sta­

lándose e l conjunto de mesa y zócalo o complemen­

to in fe r io r , en un pie e stá tico  f i ja b le  o no al 

firm e, todo e llo  de t a l  manera realizado que l a  ! 

115. c itada mesa pueda g ira r  para ofrecer cualquiera 

de sus unidades enfrentadas a un solo puesto de 

trabajo  en e l que son atendidas sucesivamente por 

un solo operario.

A. L. M. - 2



120.

125.

130.

135.

140.

!t
145.

9i 8
Otra c a ra c te r ís t ic a  de e sta s  mejoras 

es que e l brazo del porta conos se dota de un 

sistem a retenedor en l a  posición inoperante, 

preferentemente mediante un punto esférico  ac­

cionado por un medio e lá s tic o  a lo jab le  en un 

hendido esférico  también practicado en una de 

l a s  caras de l a  leva de gobierno del contactor 

de parada, a l objeto de poder mantener a l porta- 

conos separado del c ilin d ro  gu ia-h ilo s y permi- i 

t i r  e l recambio y reposición  de t a l  cono. j

Es por último c a ra c te r ís t ic a  de e s ta s  ¡ 

mejoras que lo s  contactores de parada de f in a l  ¡ 

de bobinado y de parada por rotura, se conectan ¡ 

con e l interruptor general de puesta en marcha 

del electromotor a través de re le s  de servoman- 

do, a l  objeto de que dichos contactores puedan 

ser accionados con desplazamientos mínimos por
I .

sus medios de gobierno sin  que se produzca arco 

e léc tr ico  entre lo s  elementos de c ircu ito  de ta ­

l e s  contactores.

Para que se comprendan mejor l a s  carac-
!

t e r i s t ic a s  enumeradas, se describen seguidamente 

la s  fig u ra s de l a  adjunta hoja de dibujos en l a s  j 
que se han representado v aria s  v is t a s ,  un tanto ] 

esquemáticas, relacionadas con un posib le caso 

de realizac ión  p rác tica , e l cual debe ser consi­

derado como ejemplo ilu stra t iv o  sin  carácter l i -  

i m itativo.

En dichas f ig u ra s , l a  primera muestra i

-  6 -
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150.

155.

i 160.

165.

i 170.

175.

305913
a una unidaá bobinadora en v is t a  la te r a l ;  l a  

segunda representa a l a  misma unidad en v is t a  

a noventa grados de l a  primera y con una parte 

del motor seccionada; l a  tercera muestra a l a  

mesa g ira to r ia  v is ta  en planta; y l a  cuarta mués! 

t r a  a l a  misma mesa v is t a  en alzado.

En e sta s  fig u ra s se ha señalado por !

(1) e l electromotor de l a  unidad autónoma bobi­

nadora, a l que a l menos por su parte posterior . 

l le v a  convenientemente f i ja d a  l a  tapa (2 ) . En ¡ 

e l la te r a l  de l a  carcasa del propio motor (1) i 

van f i ja d o s  lo s  pequeños co jin etes (3) en lo s  

que se in stalan  lo s  e je s  (4) de l a  horquilla o 

puente (5) (6 ), prolongándose e l e je  (4) por l a  

parte posterior para re c ib ir  e l acoplamiento del 

maneral (7) con el que puede hacerse g ira r  ta l  ! 

horquilla sobre t a l  e je  (4 ) , disponiéndose sobre 

l a  misma carcasa (1) e l tope regulable (8) sobre 

e l que se apoya una de l a s  ramas (5) de l a  hor­

q u illa  a l  ocupar su posición a lta , que es l a  re­

presentada, a l objeto de que en dicha posición 

no alcance l a  vertica lid ad  sobre e l e je  (4) y

como e l h ilo  pasa aplicado sobre l a  rama (6) de !
}

l a  horquilla l a  retiene en e sta  posición y con j 
e llo  a l romperse e l h ilo  l a  horquilla (5) (6) j 

por su. propio peso pasa a ocupar su posición mas 

b a ja  en l a  que la  leva (9 ), que e sta  so lidarizada 

a l  e je  (4 ) , actúa sobre e l interruptor de parada 

como luego se describe.

El e je  (10) del electromotor (1) lle v a

A. L. M. - 2



180.

185.

! 190.t

195.

' 2 0 0 .

205.

f i ja d a  l a  tr ip le  polea (11) (12) y ( 13 ) en fo r­

ma fácilmente separable, y sobre l a  carcasa del 

mismo motor (1) se in sta lan  lo s  soportes (14)

(15) y (16) (17) entre lo s  que se in s ta la  e l 

cilin dro  ranurado gu iah ilos (18) por su eje ( 19),¡ 

dotándose a l extremo de ta l  e je  de l a  tr ip le  

polea (20) (21) y (22), l a  cual es también fá ­

cilmente desmontable. E stas poleas y l a s  del 

motor, se realizan  con diámetros que se comple­

mentan para in sta la r  l a  correa de acoplamiento, }

pero e l diámetro de l a  ( 13 ) es mayor que e l de ¡
{

l a  (20), e l de (12) es mayor que e l de (21) y ¡

e l de (11) es mayor que e l (22), con lo  que in- t 

tercambiando e sta s  dos t r ip le s  po leas, se obtie­

nen velocidades d is t in ta s  en e l c ilin dro  (18), 

que en e l caso representado permite obtener se is
i

velocidades d iferen tes.

Sobre e l c ilin d ro  gu iah ilos (18) se 

ap lica  e l cono (23) que l le v a  l a  garganta (24) 

como en lo s  conocidos, y se f i j a  articuladamen- 

) te  y con posible regulación de posición , entre 

¡ l a s  o re jas (25) por e l e je  (26) que se prolon- 

¡ ga por (27) para terminar en punta cónica roma 

} (28) sobre l a  que se ap lic a  e l resorte  (29) que 

lo  mantiene en l a  debida posición , dotándose a 

e je  (27) del cono, de l a  v a r i l la  ( 30) ,  que como 

se aprecia en l a  figu ra  segunda, termina en e l 

maneral (31) para poderlo maniobrar, no solo 

haciéndolo g ira r  sobre e l e je  (26) sino también 

elevándolo, para lo  que l a s  o re jas (25) están

A. L M  - 2
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210.

t

220 .

225.

so lid arizad as a l extremo de l a  barra (32) que 

se in s ta la  en e l manguito (33) en forma pinza- 

da para poder a ju sta r  e l emplazamiento y posi­

ción del e je  del cono con relación  a l cilindro 

gu ia-h ilo . El manguito (33) es so lid ario  a l d is - ¡  

co (34) que se in sta la  por e l e je  (35) emplaza­

do excéntricamente con relación  a l contorno del 

propio disco, y que se acopla en e l soporte (36) 

que por su parte in fe r io r  (37) se prolonga ho­

rizontalmente para ser fijad o  por (38) sobre 

e l pismo electromotory El soporte (36) se dota ¡ 

del punto e lá stico  (39) que se ap lica  sobre e l 

disco (34) y su extremo esférico  se a lo ja  en 

e l hendido (40) practicado en e l d isco , a l ob­

jeto  de hacer estab le l a  posición inoperante, 

en l a  que por haber levantado l a  barra (32) g i­

rando sobre e l e je  (35 ), e l cono queda separado 

del c ilindro  gu ia-h ilo .

230.

Como sea que e l e je  (35) e sta  descen­

trado con relación  a l  d isco, a l g ira r , e l d is­

co (34) toma contacto con e l palpador (40) de 

l a  palanca (42) del interruptor (43) y abre su 

c ircu ito  quedando desconectado y parado el mo­

to r , Como quiera que el cono (23) se apoya per­

manentemente sobre e l cilindro  gu ia-h ilo s, con­

forme este va recibiendo esp iras de hilo su grue­

so aumenta y consecuentemente l a  barra (32) ir a

235. levantándose poco a poco hasta que su disco ex­

céntrico (34) tome contacto con e l palpador (41) 

conforme ya se ha indicado. Por e llo  el ihterrup-

A. ¡,. M. - 2



240.

I 145.
¡

¡ 150.

155.

160.

!

¡ 165.

9i 8
to r  (43) se f i j a  por e l punto (44) y por e l (45)

¡ pero este  en lugar ¿e f i j a r s e  sobre un o r if ic io ,
¡
} lo  hace sobre e l co liso  arqueado (46) y a s i  se 

i puede regu lar l a  posición  de t a l  interruptor 

) para que cuando e l cono haya recibido c ie r ta  ¡ 

cantidad de h ilo e l disco excéntrico (34) actué j 

sobre e l palpador (41 ), constituyendo e l dispo- ¡ 

s it iv o  para parar e l funcionamiento de l a  unidad 

cuando e l cono este ya bobinado, a l  mismo tiempo 

j que provoca también l a  parada cuando se levanta 

l a  barra (32 ). ¡

En e sta s  máquinas se ha de disponer [ 

también un d ispositivo  que provoque e l paro a l  ! 

romperse o acabarse e l h ilo , y este  se ha reáuel-} 

to mediante l a  horqu illa  (5) (6) sobre cuya rama i 
superior (6) se apoya e l h ilo  y l a  retiene en l a  i 

posición representada, en l a  que la  lev a  (9) e sta  

comprimiendo a l pasador (47) que a trav ie sa  a l a  

carcasa (48) del motor y cuyo extremo in te r io r  

j ha desplazaso a l a  lámina contactora (49) que 

e sta  f i ja d a  por lo s  a is la n te s  (50) y (51) dentro 

! de l a  carcasa del motor, y cuyo extremo tiene 

l a  p a s t i l l a  contactora (53) que, en l a  posición 

representada, toma contacto y c ie rra  e l  c ircu ito  

e léc tr ico  con l a  (54) f i j a  en (55 ). Cuando e l
t

j hilo  se rompe, l a  horqu illa  (5) (6) g ir a  sobre 

¡ su eje (4) por su propio peso, ya que e l tope 

(8) le  impide sobrepasar n i alcanzar e l plano 

v e r t ic a l del e je  (4 ) , y a l g ir a r , su leva  (9) 

ofrece su parte de menor diámetro a l contacto j

-  1 0 -
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I con e l vastago (47) y l a  acción e lá s t ic a  de l a  

lámina (49) lo  desplaza hacia fuera quedando 

separadas la s  p a s t i l la s  contactoras (53) y (54) 

y abierto e l c ircu ito  e léctrico  provocando l a
!

parada del electromotor. ¡

E stas unidades bobinadoras son a s i  to­

talmente autónomas y de funcionamiento automáti­

co, ya que tanto s i  se rompe el h ilo  como s i  e l 

cono e sta  lleno de h ilo  bobinado, se produce l a  

parada automáticamente y para su manejo y v ig i­

lan cia  del funcionamiento, se f i ja n  sobre l a  me­

sa (56), vease l a s  fig u ra s  tercera y cuarta, que 

en este  caso es de planta exagonal para re c ib ir  )
i, f

l a  in stalación  de s e is  unidades bobinadoras. Es- i 

ta  mesa o bancada se dota del vastago (57) con 

e l complemento (¡58) que por su extremo (59) se } 

a lo ja  con posib ilid ad  de giro en l a  columna (60) 

del pie (61) que se f i j a  en e l suelo, in stalán ­

dose en e l complemento (58) e l porta bobinas (62) 

y l a  p laca (63) en l a  que van in stalados e l para- 

finador (64) y e l tensor (65), completándose con 

e l guiador (66) para e l h ilo y e l pedal (67) que 

frena y su je ta  a l a  mesa en cualquier posición 

a l ser  girada sobre e l e je  (59),  con lo que una 

so la  persona puede atender e l funcionamiento de 

e sta  unidad que en este  caso e sta  formada por 

se is  unidades bobinadoras.

D escritas suficientemente la s  caracte­

r í s t i c a s  fundamentales de l a s  mejoras a que se !

re fie re  e sta  Patente, se hace constar qúe en l a s
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200.

205.

210.

215.

220.

225.

059ü8mismas se podran introducir todas aquellas mo­

d ificacion es que l a  experiencia, l a  p ráctica  

y l a  técn ica pudieran aconsejar, siempre que 

con e l la s  no se cambie, a lte re  o modifique su 

idea fundamental que es l a  que se resume y con­

creta en l a  sigu ien te:

t

N O T A

Se declaran de novedad para todo e l 

te r r ito r io  nacional l a s  sigu ien tes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

18. Mejoras introducidas en l a s  bobi- 

nadoras de conos que se caracterizan  en consti­

tu ir  cada unidad bobinadora instalando e l sopor­

te para e l  porta-conos y e l del tambor ranunado 

gu ia-h ilo , sobre l a  carcasa del electromotor de 

accionamiento, formando todo e llo  una unidad 

maquinal que se in sta lan  en numero de dos o más 

en una plataforma horizontal g ir a to r ia , pero 

conservando cada una su autonomía to ta l  de fun­

cionamiento.

28, Mejoras introducidas en l a s  bobi- 

nadoras de conos según l a  nota an terior que se } 

j caracterizan  también en que l a  transm isión del ' 

movimiento desde e l electromotor a l  tambor ra- '
t

nurado gu ia-h ilo , se re a liz a  dotando a l  e je  del 

motor como a l del tambor, de sendas poleas con 

dos o más coronas de d iferentes diámetros e in­

tercambiables entre s i ,  l a s  cuales son enlazadas

por correa.
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230.

235.

240.

245.

250.

255.

3-. Mejoras introducidas en l a s  bobi- 

nadoras de conos según l a s  notas anteriores que 

se caracterizan  también en que el tambor guia- 

h ilo  se in sta la  axialmente paralelo  y sobrepues­

to a l electromotor, en cuyo la te r a l  se in sta la , 

en forma a rticu lab le , una horquilla o puente 

de v a r i l la  g irab le  sobre dos puntos según un 

eje p ara le lé  a l del motor, quedando dotado ta l  

puente en uno de sus puntos de g iro , de un mane- 

r a l  y de una leva que acciona a un contactor e- 

le c tr ic o , instalado preferentemente dentro de j 
l a  carcasa del motor, dotándose a l otro extremo i 

de t a l  puente de un tope de regulacién que de­

termina y lim ita  l a  máxima posición en elevación.

4§. Mejoras introducidas en la s  bobi- 

nadoras de conos según l a s  notas anteriores que 

se caracterizan  también en que e l puente se di- 

mensiona de ta l  manera que durante e l funciona­

miento de l a  unidad bobinadora, es mantenido 

en su posición a lta  por e l h ilo  que se e sta  bo­

binando, oscilando por su propio peso o por l a  

acción de un medio e lá stic o  a l romperse e l  h ilo  

en cuyo momento su leva acciona a l contactor 

parando e l funcionamiento del electromotor y 

de l a  unidad bobinadora.

5§. Mejoras introducidas en l a s  bobi- 

nadoras de conos según l a s  notas an teriores que 

se caracterizan  también en que e l brazo porta-
t

conos y en e l lugar de su articu lación , se dota ¡

A. L. M . - 2



260.

265.

¡ 270<

i 275.

280 .

t

^  u  3  ^

de una lev a  que actúa sobre un contactor eléc­

tr ico  capaz de producir l a  parada del motor, 

instalándose t a l  contactor en posición regula­

ble para que entre en acción cuando l a  bobina 

contenga ya arro llada una determinada cantidad

de h ilo . ,
!!

6á. Mejoras introducidas en l a s  bobi- j 
nadoras de conos según l a s  notas anteriores que

se caracterizan  también en so lid a r iz a r  a l a  mesa ¡
!

g ir a to r ia , y en l a  que van in sta lad as l a  o l a s  :

unidades bobinadoras, un zócalo o base l a  que '
!

se in sta lan , por cada unidad, un porta-h ilo s, j 

un d isp ositivo  tensa-h ilo  y un parafinador, in s- i
talándose e l conjunto de mesa y zócalo o comple- {

!
mentó, in fe r io r , en un pie e s tá t ic o . ¡

7§. Mejoras introducidas en l a s  bobi- , 

nadoras de conos según l a s  notas an teriores que ¡ 

se caracterizan  también en dotar a l  brazo del 

porta conos de un sistem a retenedor en su posi­

ción inoperante, preferentemente mediante un i

j punto e sfé r ico , accionado por un medio e lá s t ic o , 

a lo jáb le  en un hendido e sférico  también p rac ti­

cado en una de l a s  caras de l a  lev a  de gobierno 

del contactor de parada.

t ¡
i 8&. Mejoras introducidas en l a s  bobi- !
!
' nadoras de conos según l a s  notas an teriores que 

se caracterizan  también en conectar lo s  contac­

tores de parada de f in a l  de bobinado y de parada 

por rotura con e l interruptor general de puesta ¡

-  1 4 -

A. L. - 2
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en marcha del electromotor a través de re le s  

de servomando.

9&. MEJORAS INTRODUCIDAS EN LAS BOBI- 

NADORAS DE CONOS.

Todo e llo  ta l  y como ha quedado re i­

vindicado en l a  presante memoria que consta de 

catorce hojas fo liad a s  y mecanografiadas por 

una so la  de sus caras y una hoja de dibujos que 

l a  i lu s t r a .

A. L M. - 2
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