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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere en general a una má­

quina para recogida automática de piedras y más exactamen­

te, al medio de accionamiento automático del mecanismo ele 

vador por medio de ruedas de arrastre.

En esta clase de máquinas, la que lleva elevador automá 

tico generalmente lleva accionamiento mediante la toma de 

fuerza del tractor por medio dwl árbol de cardan y mecanis­

mos, resultando su construcción muy complicada, costosa y 
muy expuestas, en su conjunto, a frecuentes averías^

La presente invehción resuelve este problema de manera 
clara y sencilla, lo cual repercute directamente en su cons 

trucción y precio.
Para mejor comprensión de esta memoria se acompaña una 

hoja de planos que muestra esquemáticamente una vista en 

alzado y otra en planta, del objeto de la invención, debiáb- 
dose considerar que tanto estos dibujos como la explicación 

que les sigue a los párrafos precedentes, deben tomarse sol­

lámente a título de ejemplo ilustrativo, no limitativo, a 

partir del cual caben cuantas variantes constructivas sean 

factibles dentro del cuadro general de la invención sin qub 

el mismo se altere.
De conformidad con la invención referida a los dibujos 

adjuntos, a una de las ruedas de arrastre de que consta la 

máquina va unida una corona dentada (1) que engrana con 

un piñón u otra rueda ^2) montada en un eje (3) soportado 
en sus cojinetes (&). Al otro extremo de este eje (3) va 

una rueda para cadena de rodillos (5) la cual transmite su 

movimiento a otro eje intermedio superior (6) en el cual 

se encuentran otras dos ruedas de cadena como las antes ci-
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tadas con la ref. -5- ; de las cuales una recibe movimien-)- 

to del eje (3) antes citado y la otra lo envía a otro eje 

(7). En este tercer eje (7) van acopladas dos ruedas (8) 
para engranar y arrastrar las cadenas transportadoras que 

a sy. vez van unidas entre si mediante trozos de tubo (9) 

que sirven para la retención del material a elevar.

Entre el eje intermedio superior (6), o más exactamente, 

en este eje, y entre áste y la rueda de cadena receptora, 

va provisto un mecanismo de acoplamiento (lo) accionado 

a mano y automáticamente; cuyo objeto es el siguiente:

Cuando la máquina se transporta al lugar de trabajo 

se desacopla a mano este mecanismo y la cadena transpor­
tadora no recibe movimiento; una vez en el trabajo, se poj- 

ne dicho mecanismo en fase de acople y se realiza el pro­

ceso; cuando el conjunto funciona marcha atrás y con objei­

to de que la cadena no reciba movimiento en este sentido, 

este mecanismo se desacopla automáticamente no volviendo 

a acoplarse hasta que se cambia de sentido. Este mecanis­

mo es de escape o rueda libre, combinado con otro, de ga­

tillo frontal.
Finalmente, tras lo descrito sólo resta señalar que e)n 

la presente invención caben cuantas variantes constructi­

vas sean posibles sin que se altere la esencia básica de 

la misma,

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sólo rest 

señalar que lo que se cita como propio y nuevo del solicd 

tanto es lo contenido en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1 - Maquina para recogida automática de piedras, carao 

terizada por estar dotada de un árgano elevador cuyo movi­

miento se realiza tomando la fuerza de las ruedas de arras 

tre, directamente.

2 - Máquina, según reivindicacidn 1 caracterizada por 

que el movimiento áel elevador se realiza tomando la fuerz 

de las ruedas de arrastre por intermedio de engranajes.

3 - Máquina, según reivindicacidn 1 caracterizada por 

que el movimiento del elevador se realiza tomando la fuerzja 
de las ruedas de arrastre por intermedio de cadenas de rodjí- 

llos.

4 - Máquina, según reivindicacidn 1 caracterizada por­

que el movimiento del elevador se realiza tomando la fuerza 

de las ruedas de arraatre por intermedio da correas de tra¡ns 
misidn.

5 - Máquina, según reivindicacidn 1 caracterizada por­

que el movimiento álevador se realiza tomando la fuerza de 
las ruedas de arrastre mediante un árbol de transmisidn con 

sus correspondientes árganos de engrane.
6 - Máquina, según reivindicaciones de 1 a 5 caracteri 

zada por el hecho de que entre el eje receptor de que con 

ta el mecanismo transportador, y la rueda o engrane de to 

ma de movimiento, va provisto un mecanismo de rueda libre, 
rrinquete o acople, que permite el acople y desacople de 
ambos elementos, por medios manuales, macánicos o automá-;

ticos. I
7 - Máquina, según reivindicacidn 6 caracterizada por-* 

que dicho mecanismo va montado en el eje de las ruedas.

8 - Máquina, según reivindicacidn 7 caracterizada por­

que dicho mecanismo va montado en un eje intermedio, que
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se precise para la transmisión del movimiento de las ruedas 

al elevador.

9 - MAQUINA PARA RECOGIDA AUTOMATICA DE PIEDRAS.

Todo según va descrito en la presente memoria, que con¿ 

ta de cuatro hojas foliadas y mecanografiadas por una car& 
con noventa y cinco lineas y dibujo anexo.

Madrid 9 de noviembre 1964
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