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"APARATO NEUMATICO APLICADOR DE SUJETADORES Y
METODO PARA EL CONTROL DE IOS MISMOS Y .

Solbcitante: SENGO PRODUCTS, INC., entidad norteamericans,

residente en: 5574 Woogter Pike, Cincinnati,
Ohio, EE.UU. de A.

sommrsose

Esta invencidn se relaciona con un método
de control de dispositivos neumfbicos aplicadores de
sujetadores, particularmente dispositivos grepedores
y clavadores, y con un pistén activo que realiza sim

5. ples carreras de trabajo por percusién tras el accio
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namiento de un dispogitiﬁo de coﬁ%%ol. La iuvencion

ge relacions también con un aparato para poner en préc
tica el método.

En un dispositivo neumfbico ds aplicacidén de
sujetadores, con un pistén que realiza una carrers de
trabajo tras cada accionamiento de la vélvula de dispa
ro, en respuests a los citadog dispositivos de control,
incluso un operario experio es incapaz de ubllizar el
dispositivo con la méxima secuencls de oarreras con que
el dispositivo puede de hecho funciocnar. Ie razén de
ésto es que el operarioc no se encuentra en condicioneg
de acclonar con sus dedos o con su pié el dispositive
de control, que controls dirscta o indirectamente el
suninistro de aire al cilindro, con une veloeidad tal
que el dispositivo pueda funcionar a su méxima capaci-
dad de carrerasge Para los modernos dispositivos grapa
dores, le ocapacidad méxima de carreras puede variar en
tre 200 y 1000 carreras por minubo.

Se han realizado ya intentos de inecrementar
la secuencia de cerrera de dispositivos neuméticos apli
cadores de sujetadores mediante insercién en el conduc-
to de aire comprimido que va a2l cilindro de trabajo de
medios para interrumpir peridédicamente el suministro de
aire; un ejemplo de éstos implica la insercidén en el
conducto de un dispositivo valvular giratorio que perid
dicamente abre y cierre este oonducto y que es acciona~
do por un pequefio motor eléctrico regulable. Estia dise
posicién, que complicae considerablemente el disefic del
gparato, no ha resultado ser satisfactoria.

Contrariamente al arte anterior mencionado,
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un objeto de esta invenoién es el de proporcionar un

R &
fi,:f‘f:;f
método gque permita a dispositivos neuméticos aeplica-
dores de sujetadores del tipo antes mencionado funcic
nar con une secuencia de ocarreras muy rédpida, depen-
5. diendo este método principalmente de medios neumdti-
cos. No se requiere ningin suministro adicional de
energia para llevar a oabo este método.
De acuerdo con este invencifn, el probleme se
resulve llevando parte del aire comprimido que accione
10. dicho pistén a un dispositivo suxiliar neumftico, duran
te un corto intervalo de tiempo hacia el final de una
carrere de trabajo, cerrando dicho dispositivo auxiliar
brévemente la védlvula de disgparo pars el aire comprimi~
do que acciona al pistén de trabajo. Este ciclo conti-
15. nuard mientras se mantenga el dispositivo de control en
posicidn accionada.
El nuevo aparato pars llevar a cabo el método
expuesto ha de ger de un disefio extrsmadamente sencillo
y de une construccién tal que puede instalarse de mane-
20. ra sencille en disposibivos ya empleados en la industrie.
En une modificecidén del nuevo apareto se esta~
blece un dispositivo suxiliar neumético con un miembro
acelonador, estendo el lado accionado de dicho miembro
accionedor en comunicacién con una abertura dispuegta
25, en le pared del ecilindro de trabajo de tal manera que
aire comprimido que acciona gl pistén de trabajo pueda
pasar e través de le citada sberturas al finel de la ca~
rrers de trabajo de diclio pistén, y estando al lado
accionador del referido miembro funcionalmente conecta-

30. do 8l referido dispositivo de control.




En otra modificacidén del nuevo apérﬁto, el
miembro accionador de un dispositivo auxiliar que co-
munica por su ledo accionado con el paso de la parea
del cilindro de trabajo & través del cual fluye aire

5 comprimido que incide sobre el pistén de trabajo, cons-
tituye por s{ mismo una vélvula de control dispuesta en
un conduoto pars aire comprimido que realize el acciona
miento neumético de la vélvula de disparo, o estd fun-
cionelmente conectado a tel vélvula de control.

10. En dispositivos neuméticos aplicadores de su
jetadores, que incluyen un espacio de derivecién en el que
penetra airs, pare efectuar el retorno del pistén, des-
de el cilindro de trebajo, el dispogitivo auxiliar pue-
de estar en comunicacién con el citado espacioc de deri-

15. vacidén.

Preferiblemente se emplea un pistén o un dia
fragma como miembro accionador del dispositivo suxiliare

81 el dispositivo de control del aparsto
aplicador de sujetadores incluye un disperador menual=—

20. mente accionado, una conexidn consistente en una o va-
rias plezaes puede servir para transmitir el movimiento
de trabajo del miembro accionador del dispositivo suxi
liar al disparador.

Otra modificacién ventajosa de la invencidn

25, reside en la provisién de un dispositivo neumético apli
cador de sujetadores equipado con un nuevo dispositivo
guxiliser que permits un mimero deseado de actuaciones
repetidag del aparato con otro dispositivo pera efec-
tuar cambios en la frecuencia de los golpes. Tal dig-

30. positivo adicional permite la adeptacién de la frecuen
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cia de losg golpes a la‘barficular operacién realizada

por el mparato en un momento determinado. Si, por ejem
plo, se emplea un aparabto grapador neumético para gra-
pas dispuestas en uné hilera recta, de manera que el
5. aparato solo tenga que desplazarse e lo largo de esta

linea recta en una corta distancia desde une posicidn
de grapedo a la sigulente, ez desesble utilizar el ape-
rato grepador con un frecuencia de golpes més répilde
que en un trabajo en el que las posiciones de clavade

10. ostén espaciadas mes o en un trabajo en el que las posi
ciones en que han de clavarse las grepas se dispongsn
con un éngulo, de manerz que el operario tenga que gi-
rar el aparato durante la operacién. Ia provisién de
tal dispoagitivo de control de frecuencie de los golpes

15, permite al operario seleccionar una frecuencia adecua-
da de golpes pare un Htipo determinado de trabajo.

Por ejemplo, en un aparato aplicador de suje-
tadores provisto de una vélvula de disparo de acciona-
miento neumético, a la que se lleva aire accionador =

20. través de un dispositivo de control, que responda al
disparador, en comunicacidén con el conducto de slimen-
tacién de aire, tal dispositivo de control de la fre-
cuencle de los golpes puede comprender un dispositivo
de estrangulamiento manualmente accionado, dispuesto

25, en el conducto que conecte al citado conducto de ali-
mentacién de eire con el referido dispositivo de con-
trol. Si tal dispositivo de estrangulamiento se utili-
za de menera que la ocantldad de aire suministredas a lea
vélvule de disparo neumébticamente acclonads se reduzca,

30. se requeriré mas tiempo pars abrir la vAlvula de disparo,
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de manera que se d:&mijnuiifz ‘1‘35, %ecuencia de los zolpds.

El nuevo dispositivo auxiliar puede emplearse
también en disposiciones en las que el sparato aplivador
de sujetadores se coloque P£ijamente encime de una mesa
destinada a sostensr el trabajo en el que han de clavar
se las grapas, etc., y en la que se desplaza el trabsjo,
ya sea automébticamente o mediante el operario, de tal mae
ners que la posicién de clavado de la siguiente grapa
qugde por debajo del clavador del aparsbo aplicador de
sujetadores. Taleg dispositivos aplicadores de sujeta-
dores de colocacidn fija trabajan por regla general de
menera que el aparato se gira después de cada carrera
de trabajo pers levantar al clavador respecto & la pie-
za de trabajo. Ie rotacidén del aparato con glejamiento
de la pieza de trabajo se efectla corrientemente por un
dispositivo de resorte y la subsigulente rotacién del
aparato a su acoplamiento con la pieza de trabajo se rea
liza por medio de un dispositivo adicionsl de accionamien
t0 neumético. EBn el funcionamiento de este dispositivo
adicionel, la vélvula de disparo o entrads de aire pars
ol plstén de trabajo se acciona de modo aproximsdamente
simulténeo. EL dispositivo de control ordinariamente
accionado por el operario con su pié estéd situado en el
conducto de aire que va al dispositivo adicional, cuyo
conducto de aire est4 en comunicacién con el conducto de
alimentacién de aire a la vélvula de disparc del disposi
$ivo aplicador de sujetadorese En gparabos aplicadores
de sujetadores dispuestos de la manere anteriormente deg
crita, el dispositivo auxiliasr se sitla en el conducto

de aire que va al dispositivo adicional, y el miembro
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accionador del dispositivo adiccional ywewe ser le vAlvy
la de control de este conducto o un miembro que accione
a tal vélvula de control.

En la siguiente parte de la descripoidn se expo
nen modificaclones de la invencidén con referencia a los
dibujos esqueméticos adjuntos, en los cuales:

La figurs 1, muestra en alzado labteral una apa
rato grapador de disefio ordinario, provisto de nuevo dig
positivo suxiliar parciaslmente mostrado en seccidn.

Ia figura 2, es una vista en seccidén a lo lax-
go de la linea 2-2 de la figura l.

La figure 3, eg una vista en seccidén a lo lar-
go de la linea 3-3 de la figura l; y

Ia figura 4, es una vista esquemética de un dis
pogitivo auxiliar para un gparato grapador giratoriamente
dispuegto.

En el extremo frontal, es decir extremo izquier
do, del aparato grapador neumético mogtrado en la figura
1, el cilindro de trabajo 10 se establece del modo habi-
tual (véase fig. 2), con el pistén de trabajo 12 provis-
to del clavador 14 fijado al mismo. En el extremo ders-
cho del apasrato se establece un depbsito de aire compri-
mido 18 conectado por un conducto 16 a una fuente de aire
comprimido (no mostrada).

Para utilizar el aparato, el operario acciona
el disparador 20, elevando asi{ al pistén 22, que abre la
vélvule 24 del dispositivo de control conectada por un
paso o conducto 26 al depbsito de aire 18. Cuando se
abre la vélvula 24, fluye aire comprimido & través de un

paso 30 y abre la vélvula de dispero {no mostrada) del
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aparato. EL aire comprimido fluye luego desde el depd-
sito 18 a trevés de la vélvula de dispaeroc sbierte hasta
el extremo superior del ocilindro 10 y mueve al pistdn
de trebajo 12 hacla ebajo con gran fuerza, después de
vencer la fuerza de retencién de un imén 32 que mantie~
ne a este pistén en su posicidén inoperante. De esta me-
nera, se clave en la pieza de trabajo una grapa que es
impulsade fuera del depdsito de grapas 34 al dispositi~
vo de gufs 35 del clavador.

81 el pistén hs slcanzedo su posiciln més he~
je de acclonamiento (mostrada en la figura 2), puede &
sar aire activo al espacio de derivamidn 37 a través de
le abertura 36. El eire que penetra en el espacio de
derivecién 37 pasae & través de la sbertura 38 al lado
inferior del pistén de trebajo. 81 se suelta entonces
el disparsdor 20 por el operaric y vuelve a su posicidn
inicial, se cierra la vélvula 24 del dispositivo de con
trol y el aire comprimido que mantiene el pigibn de la
vélvula de disparo (no mostrada) en su posicién supe-
rior o abierta es expulsado. Iuego se cierra la vélvu
la de disparo mediante su resorte de impulsién y el es-
pacio del cilindro 10 situado por encima del pistén de
trebajo 12 es ventilado de la manera habitual. El aire
situado en el espacio de derivacién 37 devuelve entonces
el pistén de trabajo a su posicién superior en la que es
mentenido por el imén 32. Durente esta carrera de retor
no, el clavador 14, que esté provisto de una porcidn re-
corteda (no mostrada), efectiia una conexién entre la per
te inferior del cilindro y une aberture de ventilacidn

establecida en el dispositivo de guia del clavador poco

-
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después del comlenzo de esta carrera. Como la velooi-
dad comunicada al pistén por el aire derivado (antes de
que la parte inferior del cilindro se conecta a la at-
mésfers por la sbertura de ventilacién), es muy consi-
derable, el pistén puede acoplarse al imén a pesar de
le existencia de la conexidn de ventilacién. Se inicia
entonces un nusvo ciclo de funcionamiento mediente el
digparsdor de accionamiento 20.

En los aparatos aplicadores de sujetadores an
teriormente conocidos el operario tenfs que soltar el
disparador al final de cada carrera de trabajo y tenls
que impulsar el digparador hacia arriba para iniciar el
siguiente ciclos Por consigulente, la méxima velocidad
pogible del aparato dependia de la destreza manual del
operario. 8in embargo, inclusoc el operario més experto
no podia elcanzar la méxime secuencis posible de funeio
nemiento del aparato, que tenfa por resultado las des-
ventajas anteriorments citadas, evitadas por el nuevo
método segin la invencidn.

La modificacién del dispositivo euxiliar mos-
trado en lag figuras 1 a 3 para poner en préctica el
nuevo método comprende las giguientes partes principe-
les: Un pequefio cilindro auxiliar 40 dispussto en la
porcién frontel del aparato; un pago 42 que coneocta es-
te cilindro auxiliar 40 con el egpacio de derivacidn
37; un pistén auxiliar 44 dentro de dicho cilindro; ¥y
una conexién que comprende una palanca de interconexién
46 construfde de metal o pléstico que conecta funcional
mente este pistén 44 con el disparador 20. En la modi-~

ficacidn mostrada, esta palanca, que presents en uno de
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sus extremos une oreja que penetra en el interior del
pistén suxiliar 44, se acopla al disparador 20 por su
otro extremo, pudiendo conecharse fijamente al mismo.

El funcionamiento del dispositivo suxiliar
es como sigue. 8i el pistén de trabajo 12 ha alcanza
do su posiocidén mas baja mostreda en la figura 2, y se
he llenado el espacio de derivacibn 37 con aire de
trabajo, este airs fluye a travéds del paso 42 al ci-
lindro auxiliar 40 y fuerzae al pistén auxiliar 44 ha-
cla afuera. Il pistén mueve la palanca de intercone-
xién 46 de tal menera que ejerce sobre el disparadox
une presién meyor que la ejercida sobre aquel por la
mano del operario. De esta manera se fuerza el dispa
rador hacia abajo a su posicién normel. In este posi
cién normal, el pistén 22 permite que la vélvule 24
del digpositivo de control asuma su posicién cerrada
v al nismo tiempo el espacio situado por debajo del
pistén de la vélvula de disparo (no mostrada) es ven-
tilado, cerrando esta vélvula. Iuego se devuelve el
pistén de trebajo mediante la presidén del aire derivado
en el espacio 37, a su posiclién inicial; la presién
en el espacio de derivacién 37, y también la presién
en el cilindro auxiliar, se reduce a la presién de la
atmésfera ambiente. Luego se eleva de nuevo el disps
rador mediante la presién continuamente ejercida por
8l operario y se inicia un nuevo ciclo de trabajo.

El oilindro suxilier 40 presenta unas dimen
giones tales que la presién de aire ejJercida en el mis
mo sobre el pistén puede vencer fécilmente la presién

ejercide por el operario sobre el disparador.
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Ta carrera del pistén aﬁxili;ile%’féﬁueida. Ia posi-
cién que asume la parte superior del pistdn cuando se
eleva el disparador indica por lé linea discontinua 47.
Eg naturalmente posible establecer un resorte que man-

5e tenga al pistén auxiliar en ascoplamiento con la palan~
ca de interconexién 46. En la préctica, la contrapre-
gidén peribddicamente ejercida es dificilmente sentida
por el operario, que presione continuamente el dispara
doxr 20 haecie arriba con su msno.

10. Después de que se ha instalado el nuevo dis-
pogitivo auxiliar, el aparato aplicador de sujetadores
puede trabajar con su velocidad méxima. Sin embargo,
como queda indicado, esta velocidad méxime puede ser
demasiado elevada pare ciertas operaciones. A fin ds

15, permitir al operearic ajustar el aparsto de menera tal
que funciones con una deseads secuencia, se establece
en el conducto de aire 26 dirigido a la védlvula 24 del
digpogitivo de control un dispositive esbrangulador
que comprende une vélvula de estrangulacién cilindrica

20, 50 provista de una empufiadura 48. EL orificio de estren
gulacién 52 de la vAlvula correspondiente tiene prefe-
riblemente forma semilunar, que ha resultado ser parti
culermente favorable para un fino ajuste de esta vélvu
la. Mediante estrangulacién del alre que pasa a través

25. de la vélvule 24 del dispositivo de control, se incre-
mente el tiempo requerido para abrir la vélvula de dis~
paro de accionamiento neumbtico, disminuyéndose asi la
gecuencia de carreras.

Como quiera que para cisrtas operaciones el

30, acclonamiento periédicamente repetido que efectida el dis
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positive euxiliar puede no ser deseable, el operario

puede inutilizar gl citado dispositivo auxiliar. El
medio para efectuar tal inubtilizacién puede ser poﬁ”,3
ejemplo el pistén esuxiliar 44, que mediante presién di-
gital o por medios mecénicos o similares se desvia &
wne posicidén en la que cierre al taladro 42.

Puede verse fécilmente que en lugar del pis-
tén auxiliar 44, pueden emplearse otros medios, por ejem
plo un diafragme, conecténdose el espacio situado por en
cime del diafragms al taladro 42 y conecténdose una bie-
la accionadora al diafragme y adepténdose para preslorar
contra el disparador.

En la versién de la invencidén que se muestra
esqueméticamente en la figurae 4 a escala menor, el dispo
sitivo aplicador de sujetadores se esgtablece de modo gi-
ratorio y puede ponerse en rotacidn durante su funciona~
miento contra la fuerza impulsora de un resorte 53 situa
do alrededor del ejs 54 por medio de un mecanismo 55 de
¢ilindro y pistén, conectado mediante un conducto de
aire 58 al conducto 16 de alimentacién de aire. El aire
que fluye a través del conducto 58 es controlado por una
vélvula 60 accionada por el pis del operario mediante
una pelanca 59. El conducto 58 esté en comunicacidén con
el mecanismo 55 de cilindro y pistén y con un conducto
62 conectado a la vélvula 23 del dispositive de control
o directamente &l pistén de la vélvula de disparo. Cuan
do se acciona la vélvula 60 de control por pif, el dispo-
gitivo eplicador de sujetadores es puesto de tal modo en
rotacién por el mecanismo 55 de cilindrc y pistén que el

dispositivo de guia 35 paras el clavador se zcopla a la
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pieza de trebajo 64. Dursnte esta accibén, los conduc-
tos 58 y 62 reciben un suminigtro de aire comprimido,
de modo que se abre la vélvula de disparo del sparato
aplicedor de sujetadores y se clava una grapa en la pie
za de trabajo. Cuendo se suelta la palanca 59, los con
ductos 58 y 62 ge ventilan a travéds de la vélvula GO.
Entonces el resorte 53 pone en rotacién al aperato ha-
cia arriba y se cierra la védlvule de disparo.

El nuevo método de esta invencidn puede adap-
tarse fdcilmente para controlar un sparato aplicador de
sujetadores como el que se acaba de desoribir.

El elemento ascolonador del dispositive asuxi-
liar puede disefiarse en forma de védlvula de pistén 68
impulsada a regorte, cuyo lado accionedo comunica con
el espacio de derivacién 37 por medio de un conducto 66
conectado al paso 42. Cuando la presién del aire deri-
vado acciona & la vdlvula 68, se produce la ventilacién
del conducto 62 y de la parte del conducto 58 que va al
mecanismo 55 de pistén y cilindro. Esto ocurre aunque
el operario mantenge la vélvule 60 en su posicidn abier
ta. Cuando desciende la presién en el conducto 66, se
abre la vélvula 68 llenéndose los conductos 58 y 62, de
maners que se repite el ciclo siempre que la vélvula 60
esté todavia abierta.

En el conducto 58 se inserta un dispositivo
de estrangulemiento 70 que tiene la misma funcién que
la vélvule de estrangulamiento 50 de la primera modifi-
cacidén.

Ademés, se establece en el conducto 66 una

vélvula de interrupcién 69 mediente la cual el disposi-
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tivo auxiliar pusde inntii?;a£§:§;
Pueds verse que la modificacidn de le inven-

cién deserita en la figura 4, en la que el disposiﬁiéb

auxiliar actda como vélvula, puede emplearse también

pare aparatos que no se disponen en un lugar fijo.

N O T 4

Degcrite suficientemente la naturaleza del
invento, asl como la manera de reslizarlo en la précti
ce, debe hacerse constar que las digposiciones anﬁeripx
nmente indicades son susceptibles de modificacionss de :
detalle en cuanto no alteren su prinecipic fundamental;
tamblén se hace constar que el invento se refiere g
une Solicitud de Patente presentada en Alemanis con fe
cha 5 de noviembre de 1963, n? B 74134 Io/87b, acogién
dose, por lo tanto, 2 los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, y siendo lo que
congtituye la esencia del referido invento y por lo que
ge solicita Patente de Invencidén por 20 sfios en Espeafia
sobre: "APARATO NEUMATICO APLICADOR DE SUJETADORES Y ME
TODO PARA EL CONTROL DE IOS MISMOS " ; carachterizéndose
por lo siguiente:

l.~ “Aparato neumético asplicador de sujetado
res", que incluye un pistdén desplazable en un ciclo mo_
visto de carreras de trabajo y retorno, medios de con-
trol manualmente accionados pare iniciar las citadas
carreras de trabajo y retorno, un clavedor asociado a
dicho pistén, una via de clavado y medios pars aslimen~
tar sucegivamente un sujetador en dicha via de clavado

en une posicién de aplicacién por dicho clavedor después
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cada carrera de retorno, caracterizado por una estructu
ra de control que comprende medios neuméticos pars ini-
cier y mentener un cioclo repetido de dicho pietén mien-
tres sean acclonedos los citados medios de control.

2+~ Aparsto neumético aplicador de sujetadores,
que comprende: a) Un pistén desplazeble en un cicle
que tlene cerreras de trabajo y retorno; b) Un clavador
asoclado a dicho pistény ¢) Une via de clavado; d) Me-
dios de control de acclonamiento menusl para iniciar di-
chas carreras de trabajo y retorno; e) Medios para sli-
mentar sucesivamente un sujetador a la referida via de
clavado en una posicién de splicacién mediesnte dicho cla
vador despuds de cada carrera de retorno; y f£) Medios
neuméticos para iniciar y mantener un ciclo repetido de
dicho pistén mientras sean accionados los citados medios
de control.

3¢~ Aparato neumético aplicador de sujetadores,
gque ineluye un cilindro de trabajo provisto de un pistdén
degplazable en un ciclo que presenta ocarreras de trabajo
y retorno, medios de control manualmente accilonados pars
iniciar dichas carreres de trabajo y retorno, un claveda
asociado &l citado pistén, una via de clavado y medios
pare alimentar suceglvamente un sujetador a diche via de
clavado en una posicién de aplicacidén mediante dicho cla
vador después de cada carrers de retorno, la perfecciona
de estructura de control que comprende: a) Una vélvule
que comunioca con el citado cilindro de trabajo durante
una porcidén por lo menos de dicha carrera de trabajo,
que permite desviar une porecién del fléido comprimido

que acciona a dicho pistén; y b) Medios que responden
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al citado fluido compfgmido désviado para iniciar y man
tener un ciclo repetido del cibtado pistén mientras son
accionados dichos medios de confrol.

4 o= Aparato neumético splicador de sujetadores,
que incluye un pistén desplazable en carreras de traba~
jo ¥y retorno opuestas, y medios de control para iniciar
dichas carreras, caracterizade por un medio suxiliar
neundtico provisto de una gbertura que comunica con di-
cho cilindro de trabajo e incluye un miembro accionaden
estando el lado accionado de dicho miembro accionsdor
en comunicacifn con el aire comprimido que acciona a di
cho pistén durente una porcién por lo menos de su oiEié
e través de diche abertura, en virtud de los cual el ci
tado aire comprimido que acciona al referido pistén de
trabajo puede paser a través de dichs abertura para mo-
ver el mencionado miewbro accionador, estando el lado
accionador de dicho miembro accionador funcionalmente
conectado al citado medio de control.

5~ Aparato, segin la reivindicacién 4, que in-
cluye un espacio de desviacién que recibe aire en el ex
tremo de la referida carrera de trabajo de dicho cilin-
dro de trabajo para efectuar el retorno del citado pis-
t6n, comunicendo dichos medios auxiliares con el mencio
nado espacio de degviacidén.

6o~ Aparato, segin la reivindicecidén 4, en el
que le conexién operante entre el citado miembro acciona
dor y dicho medio de control comprende una conexién que
sirve para transmitir el movimiento de trabajo del miem-
bro accionador del dispositivo auxiliar a dicho dispare-~

dor.
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. Te— Aparato, segin la reivindioscién 4, que in

cluye medios pare cerrar dicha abertura en los citados
medios euxiliares.

8.~ Aperato, segin la reivindicacién 4, qus in
cluye medlos estranguladores manualmente ajustables.

9.~ Aparato neumébtico aplicador de sujeta@qpep,
que incluye un cilindro de trabajo provisto de un ﬁié%én
desplazable en carreras opuegtas de trebajo y retorng.,y
una vélvule de disparo que controla la admisién de ;EQ;
comprimido en dicho ecilindro de trabajo, ceracterizedo
por un medio suxiliar neumético con un miembro acciona=
dor, en comunicacidn con una abertura dispuesta en la
pared del citado cilindro de trabajo, en virtud de lo
ouel el aire comprimido que acciona a dicho pistén de
trabajo puede pasar a través de la citade abertura du-
rante una poreidén de diche carrera de trazbajo, y medios
de control pera regular el suministro de aire a dicha
vélvule de dlsparo, respondiendo lgs citados medios de
control al referido miembro accionador, con lo cual pue
de conseguirge un ciclo repetido de dicho dispositivo.

104~ Apareto neumftico aplicador de sujetadores,
gegin la reivindicacién 9, que incluye medios adicions~
les de pilstén neumético para contfglar la posicidn de
tel dispositivo, efectuéndose el suministro de aire com
primido & dichos medios adicionales y la ventilacidn de
egtos medios adicionales mediante los citados medios de
control, estendo la ligea de suministro de aire de di~
chos medios edicionales en comunicacién con la vélvula

de digparo del dispositivo, disponiéndose los referidos

medios auxiliares en la linea de alimentacién de aire
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entre los oltados medios de ocontrol ¥y los referidos me

dios adiclonales, pars efectuar asi un cierre y venti-
lacién peribdicamente repetidos de diocha linea de ali-
mentacién de aire.

1l.~- Método de control de gparatos neuwméticos
aplicadores de sujetadores, tal como quedan definidos y
que comprenden un pistén de trabajo que realiza cerreras
de perocusién simples tras el acclonamiento de un medic
de control, caracterizado por la alimentecidén de parte
del aire que acciona a dicho pistén a un medio auxiliar
neumético durante un corio intervalo de tiempo hacia al
final de una ocarrers de trabajo, cerrando dichos medlos
brévemente la vélvule de disparc para el eire comprimido
que acocionae a dicho pistén, y la repeticidén del referido
clclo mientras el citado medio de control se mantiene en
posicién acecionads,

12,~ "Aparato neunético aplicador de sujetado

res y método pera gi~<ontrol de los mismos"; tal y como

queda substancialmgnte descrito en la presente Memoria e

ilugtrado en los adjuntos QibujJos.

Bsta Memor\a conbta def/dfciocho hojas esoritas

a méquina por una sola\cara
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