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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE AROS

a favor de la sociedad mercantil espefiocla "HE XK T O R
IBERICA, S.4. ", domiciliede en Barcelona, calle

Arquinedes, mimero 45, por :

" MEJORAS INTRODUCIDAS EN LA CONSTRUCCIUON DE APARATOS
GRABADORES~REPRODUCTORES DE SONIDO "

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia pregente Patente de Invencidn hace referencia, segin
claramente se indica en su enunciado, a una serie de perfec=
cionamientos introducidos en la construccidén de aparatos
grabadoreg~-reproductores de sonido, concretamente aparatos
digpuestos para funcionar a base de cinta magnetofdnica.

Los perfeccionamientos que se trata de registrar, tal
como se verd a continuacidn, se enceminan de uns maners pri-
mordial a simplificar la estructura y montaje del aparato,
¥y sobre todo, el manejb del mismo, & fin de conseguir que

lag meniobres neceseries pare obtener las distintas posicio-
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nes de funcionamiento del aperato resulten féciles de enten-
der y recordar para el usuario y puedan ser realizsdas con
toda repidez y comodidad y sin pogibilidad de error, actuan-
8o sobre un cwadro de mandos simple y reducido.

Por lo demds, la esencialidad y principales caracteris-
ticas y ventejas de los perfeccionamientos en cuestién, resuls
tardn mds féeilmente comprensibles a la vista de log dibujos
adjuntos, en los que~de menera esquemdtica-ge ha represens
tado un ejemplo concreto de a@plicacidn prdctica de los mig-
mos. En lo sucesivo, la explicgeidn se referird, pues, a
estos dibujos, bien entendido gue~ como se comprende y es
16gico, dada su finalided exclusivamente ilustrativa y acla-
ratoriayen ningin ceso cabrd conferir a los mismos el me~
nor carecter limitativo.

En estog dibujos:

Le figu ra 1 es una vista inferior parcisl en perspective
de la plataforma soporte del conjunto del aparato,mostrando
la especial forma basculante de montaje del Unico electromo-
tor que delbermine todos los movimientos del aparato.

La figure 2 es une visie superior parcial en planta,de
1, propie plataforme de la fig. anterior mostrando le extre-
midad del eje motor con las poleas que se montan en le misme,
log 4rganos que son movidos por estas poleas y los sistemas
de transmisidn del movimiento que en oade caso se prevén.

Ia figura 3 es une viste parcial en planta, andloge a
la anterior, pero referida al sigtema de freno que actia
sobre- log dos platos portabobinas y & los mecanismos que detg;
minan le posicidn, de actuacidn o reposo, adoptada por este

gistema.

La figure 4 es wne vigta parcisl alzads de los propios

elementos representados en la figura anterior.
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Ies figuras 5 y 6 son sendos detalles en corte, ortogo-
nales entre si, relativos al mecanismo que determina el blo=
queo de la plataforma basculante sobre la que se asients el
electromotor Unico con que cuenta el aparato en ceda una de
las tres pogicionesque es susceptible de adoptar, y al mece-
nismo que determins la liberacidn de esta plataforma de sus
pogsiciones de bloqueo extremas.

Y finalmente la figura 7 es una viste parcial en planta
mogtrando la forme de moniaje del rodillo que presions la
cinte contra el rodillo de arrasitre, y del especial sistema
que se prevé para evitar la realizacidén de falsas maniobras
en el manejo del aparato.

Refiriendorios, pues, & los dibujos dichos y de acuerdo
con los perfeccionamientos que se preconizans

Exigte un electromotor inico-sefialado con la referencia
1 -~ gque mediante adecuadas transmisiones determina todes los
movimientos que debe efsctusr el aparato. Este electromotor
(figura 1) se halla esencialmente montado sobre una platafor=-
me plana 2, situsda bajo la plataforma 3 que soporta todo el
conjunto del aparato, en un plano aproximadamente paralelo
& la misma. La plataforme 2 se halla relapionada con la 3 a
través de un eje extremo 4, ortogonal a embas, sobre el que
puisde girar libremente entre dos posiclones limite determina-
das por log topes 5 fijos a la plataforma 3 que se mueven
encajados en el interior de correspondientes orificios alarga-
dos 6 previstos en el soporte 2.

La plataforma 2 puede adoptar tres posiciones estables,
que se determinan e través de correspondientes drganos exte-
riores de meniobra, que a través de adecuados sistemas de
transnisién del movimiento actlan sobre el bréazo 7, solidario

de agquella y sobresaliente de la misma. El eje motor 8 (fig.2)
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atraviesa libremente las plataformas 2 y 3 por corrsspon-
dientes aberturas a tal fin previgtas en las mismas y sobre-~
sale al exterior, comportando solidarizadas a su extremidad
tres poleas de friccibn de didmetros progresivamente crecien-
tes que corresponden, respectivamente, a las dos velocidades
de grabacidn, reproduccidn y borrado a que puede trabajar

el aparato, y a la posicidn de rebobinado rdpido en uno u
Jtro gentido. En le posicidn central que es susceptible de
adoptar la plataforme 2 y, por tanto, el electromotor 1,

ung u otra de las dos poleas inferiores montadas sobre el
eje 8 (que no resultan visibles en la figura 2) ataca la
polea de friceidn 9 -~ cuya posicidn depende, 2 su vez, de
Ia posicidn adoptada por un drgano de maniobra exterior que
gobierna un correspondiente cambio de marchas. Ia polea 9
ataca al voilante de inercia 10, el cual comporta solidari-
zado en sentido axial un rodillo 11 que es el que determina
el avance de la cinta, presionade contra el mismo por un
rodillo 12 giratorio loco sobre un eje vertical 13, fijo a
una palance plana 14, cuyos movimientos se expondrdn mds
adelante.

Cuando la plataforma 2 ocupa una de las pogiclones
1{nites que es susceptible de adoptar, la polea de fricecidn
15, montada en la extremidad del eje motor 8 ataca la polea
intermedia de transmisidn 16, susceptible de girar libremen-
te sobre el eje 17, la cual ataca, & su vez, directameunte
a la periferia del plato portabobinas 18. Esta pogicidn
corregponde a la pogicidn de arrollado répido de la cinta,

y en le nisma, por un mecanismo que se describird mds ade-
lente, el rodillo 12 queda separado del 11, de menera que
éste Ultimo no ejerce aceidn alguna de arrastre sobre la

cinta.
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Finalmente, cuando la plataforma 2 ocupa su posicidn
limite opuesta a la referida en el pdrrafo anterior, la
polea 15, montada en la extremidad del eje motor 8, ataca
directamente la periferia del otro plato poritabobinas 19,
determinando el rebobinado rdpido de la cinta, Tambien en
egta posicién el rodillo 12 queda separedo del 11, a fin
de que este no ejerza accidn alguna sobre la cinta.

Bajo el plato 18 se halle situsda une polea 20 relacio~
nada por medio de una correspondiente correa de transmisidn
21 con una de las poleas montedas sobre la extremidad del
eje motor 8. Esta polea 20 se halls permanentemente embraga-
da con el plato 18 por medio de un sistema de friccidn, de
menera que en las posiciones de grabado y reproduceidn del
aparato, el indicado plato es arragirado por el electromotor
manteniendo el movimiento de giro necesario pars determinar
el arrollamiento de la cinta, cuyo avance viene determinado
por el rodillo 11. Este sistema de friceidn es lo suficiente-
nente poco endrgico como para permitir al plato 18 deslizar
féeilmente con respesto a la polea 20, adaptando si movimien~
to de giro al didmetro creciente del tambor formado por arro-
llamiento de la cinta sobre la bobina. Se prevé ademds un
sistens automdtico de desembrague cuendo el aparato adopte
una de las dos posiciones de rebobinado rdpido, cuyo sistema
se halla constituido por un brazo basculante gye es empujado
por la placa soporte del electromotor determinendo una ele-
vacién del plato 18, y, por tanto, su separascidn de la polea
20. por su parte, el plato 19 comporia une polea situsda
debajo del mismo y rigidamente solidarizada en giro, la cual
por medio de la carrea de transmisidn 22 determina el giro

de le polea 23 la cual provoca el movimiento de un mecanismo
cuentarrevoluciones de tipo cualesquiera adecuado.
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Tos dos platos vortabobinas 18-19 (fig. 3) se he=
llan sometidos a 18 accidén de un Unico mecanismo de freno,
constituido por el fleje 24, fijado por una extremided a
un véstago 25 solidario de la plataforms soporte 3 del con=
Junto del aparato, y por la extremidad opuesta a la extrew-
nidad 26 de un brazo 27 que puede girer libremente sobre
un eje fijo a la plataformae soporte del conjunto., El fle=
je 24 abraza a los platos 18 = 19 y el brazo 27 se halla
constantemente impulsado por el nuelle 28 fijo al pivote
29 , a girar en sentido de aplicar el fleje, o mejor dicho,
unes zonas del mismo recubieritas con bandajes de friceidn
30, contra le superficie de los platos, determinando una
correspondiente accidn de frenado sobre los mismos.

En la posicidn de reposo del conjunto, los ban~
dajes de friceidn 30 quedardn, pues, apoyados contra la
periferia de los platos 18 - 19, determinando la inmoviliza-
cidn de los mismos, Ia posicidn del brazo giratorio 27 es
sutomdticamente modificada, determinendo la liberacidn de
los platos cuando se actia sobre una cuslesquiera de las
teclay o botones giratorios que determinan el funciong-
niento del aparato, bien sea pars situar al mismo en posi-
eidn de grabado, reproduccidn o borrado de la cinta, bien
sea para determinarel arrollasmiento rdpido de la misma en
uno u otro sentido. E1 aparato se sitia en pogicidn de rea-
lizar el arrollado rdpido de la cinta en uno u otro senti-
do por medio de sendos botones giratoriog 31- 32 . Estos bo~
tones son solidarios de sendos brazog 33 - 34 que comportan
unos ganchos 35 - 36 que abrazen con holgura la extremidad

doblada 37 del brazo plano 7, sobresaliente de la plata-

forma 2 sobre la que se monta el eleciromotor 1. Esta ex-
tremidad 37 atraviesa en forma ejustada un brazo plano 38
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solidario de una platina 39 montade sobre unos soportes 40,
fijos & la plataforme 1, con respecto a los que puede desli-
zar libremente en sentido axial. Se tiene, pues, que bastars
imprimir uwn movimiento de giro adecuado a una cuslesquiersa

de los botones 31 - 32 para determinar el giro del soporte 2,
determinando consiguientemente una u otra de las pogiciones
de actuacibn del electromotor antes estudiadas, y, obligando
al propio tiempo a la pletina 39 a desplazarse longitudinal-
mente en uno u otro sentido. Le pletina 39 presents una ex—
tremidad 41, adecuadamente conformada, en la que figura un
entrante en V 42, En este entrante en la pogicidn de reposo
encaja un saliente 43 previsto en un brazo 44 que puede girar
libremente con respecto a un eje 45 fijo a la plataforma so—
porte del conjunto, Ia extremided del brazo 44 se balla rela-
cionada por medio de un tirante 46 con le extremidad del bra-
z¢ 27 de manera que ambos brazos scn solidarios en giro,
quedando ambogs sometidos a la accidn del muelle 28. Cuando
la pletina 39 se desplaza longitudinalmente por actuar sobre
uno de los botones 31- 32, el saliente 43 es expulsado del
encaje 42, 10 que Getermina un consiguiente movimiento de
giro en el brazo 44, movimiento que a través del tirante 46
se transmite al brazo 27, que cesa de ejercer su accidn sobre.
el fleje 24, permitiendo al mismo seperarse de log platos

18 —- 19 y determinendo su liberacién. Bvidentemente, inmedia-
temente que lz pletina 39 recuper& su posicidn inicial central
se produce nuevamente el encaje del saliente 43 en el entran-
te 42, determinando el blogueo de los platos. Iia pletina 39
queda inmovilizada en une u otra de sug posiciones extremas

por un necanismo que se expondrd més adelante, y puede ser

liberada recuperando eldsticamente su posicidén inicial a tra-—

vés de un sisteme que tambien serd expuesto.
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Cuando se actia .sobre la tecla que determina el avance
de la cinta, (figs. 3 ¥ 4 ) se determina automditiceamente el
giro de la palanca acodadsa 47, libremente articulada a un eje
48 parslelo a la plataforms soporte del conjunto y fijo & la
misma, Esta palanca comporta solidarizado a una extremidad
el tirante 49 mediante el gue se relaciona con la extremidad
del brazo 27, de manera que log movimientos de giro de aquélle
se traducen en movimientos andlogos de dste, determinando la
liberacidn de los platos 18-19. Existe, por dltimo, un gatillo
49, solidario de un 4rbol horizontal 50 y eldsticemente im-
pulsedo, que actia sobre la extremidad libre de la palanca
47, bloqueendola en la posicién correspondiente al desfrenado
de los platos portabobinas. El drbol 50 puede ser obligado
a girar por una teclas~ mediante la que se situs el conjunto
del aparato en la posicidn de paro- con lo que se determings
la liberacidn de la palance acodada 47 y, consiguientemente,
el frenado de los tambores,

El aparato cuenta con una tecla central (figs.1,3,5 y 6)
nediente la que se determine la situacién de todo el conjunto
de mecanismos en la pogicidn de reposo. Esta tecla actia
simultdneamente sobre el brazo 51, solidario del drbol 50,
provocando el giro de éste Wltimo, y por tanto del gatillo 49,
y sobre una prolongacidn 52 del brazo 53, giratorio sobre un
eje extremo 54, varalelo a la plataforma soporte del conjunto
¥y fijo & la misma, y constantemenite obligado a bascular en
un sentido por la accidn de un muelle 55. Este brazo 53,
situado por debajo de la prolongacidén 7 de la plataforme, 2,
comporta dos aberturas 56-56' en cuvalquiera de las cuales
puede encajar el pitdén 57 solidario de aquella prolongacidn.
Cuendo a través del botdn 30 & 31 se determina el giro de la

placa de soporte 2, se produce el encaje del pitdn 57 en wna
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u otra de las perforaciones 56-56', quedando todo el conjun=
to bloqueado en la posicidn correspondiente, y debiendo pre-
sionarse sobre la prolongacidn 52, provocando le basculacidn
del brazo 53 pare obtener la liberacidén de la indicada plata-
forma,permitiendo que el conjunto, obedeciendc a correspon-
dientes fuerzss eldsticas que actian sobre el mismo,recupere
su posicidn inicial.

Por 41ltimdo(fig,7) esdde notar que la pletina 14 sobre
la que se halla montado el eje 13 con respecto al que puede
girar libremente el rodillo 12 gue presiona la cinta contra
el rodillo de arrastre 11,puede girar libremente con regpec-—
to a un eje 58, fijo a la plataforma soporte 3 del conjunto
del aparato, hallandose congtantemente impulseda por la
aceldén de un muelle 59 a adoptar wna posicidn limite deter-
minade por el tiramte 60. Esta pletina presemta de una maners
egencial una ranura en T 61,en la que encaja el pitén 62
solidario de la pletina 39,antes referida. Esta combinacidn
impide la realizacidn de falsas maniobras,puesto que permite
finicamente pasar de una posicidn de arrollado rdpido & una
posicidén de funcionamiento(grabado o reproduceidn) atra-
vesando una posicidn intermedia de paro, pero impidiendo el
paso directo de une a otra de las indicedas posiciones, es
decir, impidiendo que la pletina 14 bagcule en sentido de
aplicar el rodillo 12 contra el rodillo 11 cuando el aparato
se halla en pogicidn de rebobinado rdpido,lo que ocasionaris
la roturse de la cinta,

Resta ya tnicamente hacer constar de una manera general
¥y expresa que,como se comprende y es légico, en la realizow
cidn prdctice de los perfeccionamientos que han quedado
expuestos cabrd introducir todes aquellas adiciones y modifi-

ceciones de detalle que no afecten a lo que congbtituye la
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SE RETVIKDICA:

1 = Fejoras introducides en la congtruceidn de aparatos
grahadoreg-reproductores de scnidos, de acuerdo con las cuales
se prevé un UGnico electromotor, mediante el que se determinan
todos los movimientos dellos distintos drganos del aparato,
cuyo electronotor se halla montede sobre una placa de soporte
paralela a la vlataforma soporte del conjunto ¥y situada debajo
de la miswme, con respecto a la gque puede girar libremente
gobre un correspondiente eje ortogonal a la misma pudiendo
adoptar tres distintas vosgiciones, en une de las cuales -
central - una u otrs ( segin sea la posicidn adoptada por un
corregpondiente cambio de marchas) de dos voleas de distinbos
didmetros montbadas sobre ls extremidad del eje motor atace
una polea intermedis de friccidn, la cusl, a su vez, atzca
la periferis de un volante de irercia, del que,es coaxial y
golidzrio el rodillo que determina el arrasire de la cinta;
en una posicidn extrema de la indicada placa de soporte une
tervera polea de friceidn - de mayor didmetro gue las otrag
dos -~ montada sobre la extremidad del eje motor, ataca direc-
tamente la periferia de uno de los platos portabobinas; y,
finalrente, en la otra pogicidn extrema de la placa de soporie
la indicada tercera polea ataca una polea intermedisz de trang-
hisidn, la cual a su vez atace la periferia del otro plato
portabobinas.

2 - Nejoras, segin la reivindicacidén anterior, de acuer-

do con las cuales se prevé un sisteme & freno que actia
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gimultdneanmente sobre los dos platos portahobinas, cuyo sis-
tema comprende un fleje metdlico fijado por una exbtremidad

a un pitdén solidario de la plataforma soporte del conjuntc

y por la extremidad opuesta a un brazo giratorio eldstica~
nente impulsado, gue tiende congtantemente a aplicar contra
la periferis de los platos unas zonas del indicado fleje
recubiertas por correspondientes bandas de friocidn, deter-
mninando el Ffrenado de los platos.

3 - Mejoras, segin las dos reivindicaciones precedentes,
de acuerdo con lag cuales a la extremidad del brazo eldstica-
mente impulsado referido en la reivindicacidn precedente se
hells golidarizaedo un tirante cuya extremidad es solidaw-
ria de una palanca acodada que puede ser obligada & girar
actuando sobre un correspondiente botdén exterior, y queda
autondticamente blogueada en esta posicidn, menteniendo a la
cinta de freno separada de los platos portabobinas.

4 - Hejoras, segun las reivindicaciones precedentes,
de acuerdo con las cuales el elemento que bloguea a la palan-
ca referida en la reivindicacidn anieribr en la posgicidn
correspondiente a la liberacidn de los platos vortabobinas,
se halla congtituido por un gatillo solidario de un 4rbol
eldsticamente impulsado a girar hacia la posicidn de blogueo,
de cuyo 4rbol es agimismo solidario un brazc sobresaliente
sobre el que se puede actuar a través de un drgano de manio-
bre exterior, determinando la liberacidn de la palanca y el
frenado de log nlatos.

5 - Mejoras, segin lag reivindicacionss anteriores, de
acuerdo con las cuales 2 la extremidad del brazo eldsticaw
mente impulsado referido en la reivindicacidn segunda, se
halla solidarigzada la extremidad de un tirante cuya extremi=-

dad opuesta se halla solidarizade a la exiremidad de un hrezo
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gue puede girer libremente con respecto a un eje fijo a la
plataforma goporte del conjunito, ¢uyo brazo se halla cons-—
tantemente impulsado a gplicarse contra una pletina f£ijada
sobre la indiceda plataforma con pogibilidad de deslizar
entre linites en sentido longitudinal, con movimientos deter-
ninadog actuando sobre los correspondientes drganos exteriores
de maniobra; previendose en los expresadog brazo y pletina

un gistema de saliente ¥ entrante, de maners que cuando aguel
se halla encajado en este(posicidn central de la pletina) el
brazo no actia scbre la palanca que gobierna el sistema de
freno, pero cuando ge desplaza la pletina en wo u otroe sentido
ge produce el giro del brazo, prodiclendose un movimiendo
andlogo en el brazo que gobierna el sistema de freno, y libe-
rendoge consecuentemente los platos portabobinaa.

6 -~ Mejoras, segln las reivindicediones anteriores, de
acuverdo con las cuales log desplazemientos longitudinales en
uno v otro sentido de la pletine referida en la reivindice-
cidn anterior son determinados por sendos botones de mango
giratorios, cuyo gire al provio tiempo determina la bascula-
¢idén hacia una u otra de sus posiciones limite de 1la placa
soporte sobre la que de halla asentado el electromotor sedin
referido en la reivindicacidn primera.

T - Hejoras, segin las reivindicaciones anteriores, de
acuerdo con las cumles existe un mecanismo automdtico esen—
cialmente constituido por un brazmo eldsticamente impulsado que
puede bascular libremente con respecto & un eje paralelo
a la plataforma soporte del conjunto y £fijo a la nisma, desti-
nado a bloguear la pletina y la placa goporte referidas en la
reivindicacién precedente en sus pogiciones 1imite, comportan-
do el indicado brazo giratorio un saliente vertical actuable

por medio de un correspondiente botdén epterior, mediante el
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gue se produce el desblogueo permitiendo que los indicadog
elementos pasen a ocupar sug pogiciones centrales impulsados
por las fuerzas eldsticas que acthian sobre los mismos.

8 = Mejoras, segin las reivindicaciones precedentes, de

acuerdo con las cuales el saliente referido en la reivindi-

cacidn anterior y el brazo de gobierno referido en la reivin-

dicacidn cuarta son simultaneamente actusdos por un Unico
botdn de meniobra.

9 -« Mejoras, segin las reivindicaciones precedentes, de

_acuerdo con las cuales la cinta magnetofdnica es presionada

contra el rodillo de arrastre referido en la reivindicacidn
primers por un rodillc montado giratorio loco sobre un eje
vertical fijo a una pletina gituaeda sobre la pletina referida
en las reivindicaciones 5 a 7, libremente articulada a un eje
fijo a la plataforma soporte del conjunto y eldsticamente
impulsada a realizar la indicada presién, cuye pldina con~
forma una ranura en T en el interior de la que se mueve un
pitén sobresaliente de la segunda pletina referida, todo de
manera que resulta impogible provocar el giro de aquells en
sentido de egtablecer el contacto entre log dos expresados
rodillos, a menos que esta segunde pletins ocupe su posicidn
central, es declir a menos que el pivote quede enfrentado con
la rama central. de la ranura en T dichae.

10 - Mejoras intréducidas en la construccidn de aparatos
grabadoreg-reproductores de sonidos.

Congta la presente Meworia Descrip-
tiva de trece hojas mecanografiadas,ege
critas por una sola cara, numeradag del
1 al 13, y con sus liness numeradas, a

su vez, de cinco en cinco, y de dibujog
anexos. :

Barcelona 22 (CT. 1964
Po.A.
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