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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presentas para unir g la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 26 de octubre de 1964, con el n® 305,288
on l
Espalfa
por VEINTE afios
a nombre de HUARD-U.C.F., Soclété Anonyme des Ancilens Ets.
Huard Carriere-Guyot, Fondeur et Union Charrues-France,
establecida en Chateaubriant (Loire-Atlantique), Francia,
por:
“DISPOSiTIVO DE REGULACION COMBINADO DE IESPLAZAMIENTO LA
TERAL E INCLINACION DE FUNTA DE UN INSTRUMENTO AGRICOTA"

El presente invento se refiere a un dispositi-
vo de regulacibén de anchura para aperos agricolas, y es-
pecialmente para rados, en particular para arados rever-
sibles portados, dispositivo que combina ung regulacidn
de "desplazamiento lateral" con una regulacién llamada de
"inelinacién de punta", dispositivo que permite tambidn
reglizar un desplazamiento lateral importante pgra permi-

tir lgbrar completaménte el fingl de un campo.
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Un dispositivo que permite labrar completa-
mente el campo es interesante en el plano del rendimien
to por que evita, o bien dejar wna superficie noiiabrg
da, 0 blen tener que recurrir para trabajar este zona
a otros materiales, lo que es una complicacidn y una
pérdida de tiempo. Tel dispositivo seria generalmente
necesario en los arados que tienen un cuerpo o dos cuer
pos de trabajo del suelo, por que la anchure trabejada
por este arado es netamente menor que la anchura del -

tractor y por que, por este hecho, une cierta zonz no

‘es cortada cuando el arado estd regulado pare la lakor

normal de pleno campo. Un dispositivo accesorio debe -
ser previsto, por consiguiente, para modificar el monta
je del arado y permitir labrar detrds del tractor la par
te extrema del campo. Estos sistemas se denominan dispo-
gitivos para "desplazamiento en fingl de campo".

Se denomina "inclinacidn de punta' de un arado
que trabaja el suelo por medio de un cuerpo de labor,
el dngulo formado por las piezas 1ateralés de este cuer
po (contradental por ejemplo) con el eje del arado. Se
dice que la "inclinacidn de punta" es nula si este dngu
lo es nulo; cuando este dngulo es modificado, las reac-
ciones de la tierra sobre el cuerpo de labor son igual-
mente modificadas; cuando el contradental se apoya mds
o mds fuertemente sobre la cara lateral del surco, re-
sulta de esto una disminucidén de la anchura de trabajo:

en el lenguaje corriente se ha convenido decir que se ha

' Yquitado inclinacidn de punta"; inversamente, si se per

mite, por modificacidn del #ngulo citado, que los cuer-

pos trabajen une anchura mayor, esto resulte del hecho
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de que se ha "puesto inclinacidén de punta".

Ta regulacidn de la "inclinacidn de punta®
se efectia generalmente sobre los arados portadus rever
sibles haciendo pivotar las piezas que soportan log
cuerpos de labor (o el bagtidor constituido por estas
piezas de soporte y los elementos de unidn), alrededor
de un eje de articulacidn colocado relativamente hscia
delante del arado (o a lo sumo entre las dos rejas de
un arado con dos rejas) por medio de un tornillo de re-
gulacidn, mandando éste una espiga que se desliza en una
nmortaja situada concéntricamente al eje de pivotemiento.
Egta disposicidn presenta la particularidad de que cuan
do se desea, por ejemplo, "quitar inclinacién de punta
para disminuir la anchura de trabajo de los cuerpos de
labor, estos cuerpos de labor se desplazan estdticamen—
te en el sentido opuesto, realizando las reacciones de
la tierra sobre el cuerpo -dindmicamente una correccidn
de la anchura mayor que este desplazamiento de sentido
opuesto. De esto resulta que la correccidn final no es
mds que la diferencia entre la modificacidn de anchura
debida a la regulacidn angular y el desplazamiento de
sentido inverso de los cuerpos de labor mismos.

El "desgplazemiento lateral" es una regulacidn
que congiste en desplazar paralelamente las piezas que
soportan los cuerpos de lebor (came de arado), con rela
cidn al eje del arado o con relacidn & la direccidn de
avance del conjunto arado-tractor. Si, por ejemplo, se
aumenta en un cierto valor el desplazamiento de estas
piezas de soporte con relacidn al eje, la anchura de

trabajo es aumentada en el mismo valor,
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Es conocido realizar el "desplazamiento late
ral" de las piezas de trabajo con relacidn al qqeqo 8
lae direceidn de avance haciendo deslizar estas bi??as
gobre el bastidor o por enchufe en direrentes pcsicio-
nes de lag piezas de soporite sobre este bastidor; estos
dispositivos necegitan en general el desaprieto Ge per
nos o la manipulacidén de tornillos de desplazamiento,
¥y esta operacion no es siempre fdcil de efectuar.

Generalmente, una regulacidn de "desplazemien
t0 lateral" y una "regulacidn de inclinacion de ountha",
v tales como se hen descrito mds arriba, coexisten so-
bre un mismo arado pero cada una de ellas con las na-
racteristicas que acabamos de definir.

El objeto del presente invento es realizar
un dispositivo vdnico de regulacidn, que permite obie-
ner simultdneamente el desplazamiento latersl y la re-
gulacidn de los dngulos de trabajo de los cuerpos de
labor por medio de una sola maniobra, y que evita el
fendmeno de desplazamiento de sentido opuesto de las
piezas que trebajan cuando se regulan los dngulos de
trabajo con vistas a una correccidén de anchure de la-
bor en un sentido dado. Dicho de otro modo, el objeto
del presente invento es un dispositivo de regulacidn
de anchura de trabajo mds eficaz y mds sencillo de em~
pleo que los generalmente conocidog. _

La union de las piezas que soportan los cuer-
pos de labor con el bastidor del arado estd asegurada
por un pivoite que se delize en une moritaje lateral del
bagtidor del arado y por una biela, biela articulade
por una parte al bastidor del arado enfrente del pivo-
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te, y, por otra parte, al soporte de los cuerpos de
labor, pudiendo ocupar esta ultima unidn diferentes
posiciones sobre el soporte. El deslizamiento del,pi-
vote de unidn del soporte de los cuerpos de labor sobre
el bastidor del arado, combinado con el movimiento cir
cular que resulta de la biela de unidn, regula el "deg
plzamiento lateral" simulidneamente con la regulaciocn
del dngulo de "inclinacidn ‘de punta". De hecho, esto se
consigue por que el soporte de los cuerpos de labor pi-
vota alrededor de un centro virtual de rotacidn situado
giempre detrds del arado debido a la construccidn de la
unidn, centro virtual de rotacidn que permite asi un
degplazamiento lateral de los cuerpos de labor en el
mismo sentido que el buscado por la correccidn angular;
por ejemplo, cuando se "quite inelinacidn de punta™ para
labrar en menos anchura, los cuerpos se desplazan de tal
manera que se aproximen a la rueda del tractor situada
del lado de la superficie labrada, contrariamente a lo
que ocurre en los arados cldsicos.

El dispositivo objeto del presente invento
permite igualmente, con une transformecidn fdeil, des-
plazar en grandes proporciones las piezas de trabajo
con objeto de poder labrar el suelo hasta detrds de la
rueda del tractor que se encuentra enfrente de la super
fiecie ya labrada, mientras que en los dispositivos co-
nocidos que permiten realizar tal desplazamiento se trg
ta de dispositivos enteramente distintos de los siste-
mas de regulacidn de anchura citads.

Otras caracteristicas del invento resaltardn
por lo demds de la descripeidn siguiente, la cual se

a o e gy £
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ilustra, y solemente a titulo de ejemplo, por:
La figure 1, esquems que representa la "incll

necidn de punta", 12

la figura 2, esquema que ilustra la cdrrec01on
de la anchura que resulta de la modificacidn de ié "in-
clinacidn de punta®.

La figure 3, esquema gue ilusitra el "“desplaza
miento de sentido opuesto” obtenido por un dispositivo
de regulacidn de inelinacién de punta cldsico. ,

Ia figura 4, esquema que ilustra el "déébiazg
miento" del soporte del cuerpo de labor con relaéiéé al
bastidor de un arado cldsico. v‘fz

Lo figure 5, esqueme que repregsenta en corte
el terreno en la parte extrema de un campo.

La figura 6, une viste en plante de un arado
reversible que incluye el dispositivo de regulacidn ob-
jeto del presente invento.

Ia figura 7, corte del dispositivo de regula-
cidn segin el eje X,X' de la figura 6.

La figura 8, vista en planta parcial del dis-
positivo de regulacidn.

Las figuras 9 a 14, vistas esquemdticas que
representan diferentes posiciones-de las piezas de tra
bajo con relacidn al eje del arado cuando se ubilizan
dispositivos de regulacidn objeto del invento.

Ia figura 15, vista en planta del arado monta-
do para el trabajo del exiremo del campo.

En la figura 1, la flecha A representa la di-
reccion del eje del aparato o la direccidn de avance; la

posicidn 1 representa un cuerpo de labor visto en planta

(r’nbv“‘«»'
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cuya cara lasteral "f" coincide con esta direccidn de
avance; en este caso la "inclinacidn de punta" es nula.
Ia posicidn 2 muestra el cuerpo de labor que he pfvotg
do en un dngulo alfa; de esto resulta, cuando el aéédo
avanza segin la flecha A, un apoyo lateral de la cara.
vertical contra el plano vertical del surco, estando re
presentado este apoyo por las fuerzas "p" que tienen por
efecto desplazar el carro en el sentido D, es decir, re-
dueir la anchura de trabajo; en este caso; se dice que
se ha "quitado inclinaseidn de punta" en un dngulo aifa.
La posicidn 3 representa el cuerpo de labor con un dngulo
alfa opuesto a alfa: en esta posicion se dice que s2 ha
"puesto inelinacidn de punta".

La figuras 2 muestra une vista en planta esque-
mética en la cual el soporte del cuerpo de labor estd
repregentado unido & wn travesafio 0 P de enganche del
aparato 2 un tractor por medio de las bielas articuladas
ON y M.

Cuendo se "quita inclinacion de punta" en un
dngulo alfa (posicidn 2 en lugar de posicidn 1 original)
las fuerzas "p" representadas en la figura 1 tienden a
desplazar la mdquina en el sentido de la flecha D. Al ha
cer esto, la estructura del aparato origina un desplaza-
miento de los extremos O y P de las bielas de unidn y,
por consiguiente, una deformacidn del cuadrildtero de
unidn MOPN; dado que, por construccidn, en los enganches
de tres puntos normelizados la distancia MN es menor que
la distencia 0P, resulta de esto una inclinacidn bets
del travesafio OP con relacicn a su posicidn inicial. Du
rante la labor, se crean por consiguiente fuerzas late

375288
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rales antagonistas por el hecho de esta deformacidn y

el conjunto arado-enganche adopta una nueva posicidn de
finida. A consecuencia de la regulacidn de incliﬁabién

de punta "alfa" resulta, por consiguiente, una diéﬁinur
cidn de anchura de trabajo "1", habiendo adoptado el cuer
po de labor la posicidn 1' en la cual la cara lateral del
cuerpo de labor ha permanecido sensiblemente paralela a
su posicidn de origen. .

La figura 3 represente una vista en plaqfé:?s-
quemdtica donde se ve el soporte S del cuerpo de lakor,
articulado alrededor del pivote P del bastidor B déi}%ra—
do. Cuando se "quita inclinacidn de punta" en un éﬁépio
alfa, se observa que el cuerpo de labor pasa de la‘éééi-
cidn 1 a la posicidn 2 y que, en el mismo tiempo, la pun
ta de la reja se ha desviado en el valor "a" con rela-
cidn 2 su posicidn inicial. Se ve claramente que para el
dngulo de regulacidn alfa existe, pues, por una parte,
una disminucidn de la anchura "1" (véase figura 2) pero,
por otra parte, un desplazamiento en sentido opuest, "a".

La figura 4 es una vista esquemdtica que repre
gsenta el soporte S en posicidn S' después de la regula-
cidn del desplazemiento lateral; esta regulacidn tiene por
efecto disminuir la anchure de trabajo en el cuerpo de
labor en el valor "a',.

La figure 5 es un corte del extremo del campo
que muestra que el obstdeculo H no permite que la rueda
izquierda del tractor G se desplace mds hacie la izquier
da. De esto resulta que esgta anchura L no es laborable
por el arado que acaba de cortar la zona T, o la que cons
tituye el dltimo surco. Es esta parte I la que se trata

-8 - ¢
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de poder labrar por medio de un dispositivo de "despla-
zamiento en final de campo™. '

La figura 6 es una viste en planta de v£~ara-
do reversible en que la construccidn del béstidorfiﬁblg
ye el digpositivo objeto del invento. Este arado estd
constituido por un avantrén A y por una parte trasers que
comprende principalmente une pieza de soporte 1, un bra-
zo 2 gobre el cual viene a alojarse el extremo de foyma
de brida 3 de la viga oblicua 4 sobre la cual estég:ﬁ;—
jadas las camas C y C!, camas sobre las cuales estdn fi
jados los cuerpos de labor esquemdticamente represéﬁfa—
dos. Los cuerpos de labor representados en esta figura
se encuentran debajo de las piezas del bastidor represen
tado en la figura 6, mientras que los cuerpos de labor
simétricos y colocados encima no estdn representados a
£in de facilitar la compresidn del dibujo.

El soporte 1 incluye un eje encajado en el aven
trén A, eje alrededor del cual se efectda la rotacidn del
arado reversible en el extremo del surco; pero este no
entra en el marco del presente invento. EL brazo 2 puede
pivotar con relacidn al soporte 1 alrededor del eje 22.
La figura 6, estd inmovilizado con relacidn al soporte
1 por medio del eje 23 encajado en el agujero 24 dispues-
to sobre el soporte y sobre el brazo. EL brazo 2 puede
pivotar 1802 y ser inmovilizado en esta posicidn con re
lacidn al'soporte 1 por medio del eje 10 encajado en los
agujeros 11 del soporte 1 ¥y 24 del brazo 2. La posicidn
normal de labor es la de la figura 6 con el eje 23 en el
agujero 24, mientras que cuando el brazo 2 estd inmovili
zado a 1802 por el eje 10, se trata de la posicidn “"des-

30 by ea
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plazamiento en final de campo" de que hablaremos des-
pués.

La vigae oblicua 4 estd unida al soporte 1
por la biele 5 fijada, por una parte, por el pivote 7
al soporte 6 golidario de la biela 4, estando encaja-
do el pivote 7 en los agujeros correspondientes 8 6 9,
y por otra parte, al soporte {1 por el eje 10 encajados
los agujeros 11 del soporte 1 y de la biela 5.

Ia brida 3 estd unida al brazo 2 y puede ser
desplazada lateralmepte gobre este brazo. Este despla~
zamiento se consigue por el tornillo 12 que se rosca en
un eje 13 que se desliza en la ranura 14 del brazo 2,
asegurando dicho eje 13 la unidn entre la brida 3 y el
brazo 2.

Las figuras 7 y 8 muestran un ejemplo de rea-
lizacidn del dispositivo de desplazamiento. EL eje 13
incluye cuatro partes planas 16 de deslizamiento en las
ranuras 14 a fin de tener un apoyo satisfactorio; el
eje 13 puede estar montado por el agujero 15 dispuesto
en el extremo de las ranuras, agujero cuyo didmetro es
superior al del eje 13. Estando inmovilizado el torni-
110 12 en traslacidn com relacidn al brazo 2 por una
realizacidn cualquiera, cuando se hace girar este tor-
nillo alrededor de su eje, el eje 13 se desplaza por
consiguiente en las ramuras 14 arrastrando asi la brida
3, en la cual ha estado enfilado en el curso de su mon
taje sobre el brazo 2. ElL eje 13 incluye en cada uno
de sus extremos una parte fileteada que recibe una tuer
ca que permite bloquear, eldsticamente, la brida 3 con

relecidn al brazo 2: es decir, que se comsigue un aprie

- 10 - Pl s w Q@



10

15

20

25

30

to de la brida 3 por arandelas eldsticas comprimidas
por las tuercas, permitiendo este aprieto el desliza=-
miento de la brida 3 sobre el brazo 2 bajo le inflien-
cia del tornillo 12.

El desplazamiento lateral del eje 13 provoca
una rotacidn de la biela 5 alrededor del eje 10, de, ma-
nera que el pivote 7 describe la curva Ta. El movimien-
to de la viga ..oblicua 4 es a la vez una traslaciégggor
el hecho de los desplazamientos laterales del eje.135y
del pivote 7, y un pivotamiento por el hecho de qué:e;
dngulo formedo por las rectas que unen el eje 10 oéﬁiél
eje 13y el pivote 7 con el eje 13 ha gido modificﬁdég
si el eje 13 es desplazado hacia el extiremo del braéé.z,
el pivote 7 se desplaza lateralmente en el mismo sentido,
mientras que el dngulo 10-13~7 ha disminuido, es decir,
que se ha "quitado" inclinacidn de punta'; el "desplaza-
miento lateral" y la modificacidn de "inclinacidn de pun
ta" actian, pues, bien en el mismo sentido pars, en el
caso presente, disminuir la enchura de trabajo. En rea-
lidad, el conjunto "cuerpo de labor-viga 4" ha pivotado
alrededor del eentro virtual de rotacidn I segin le fle-
cha. j, siendo este centro virtual el punto de encueniro
de la direccidn de le biela 5 y de la perpendicular e
las mortajas 14 que pasan por el eje 13; este centro vir
tual estd colocado, por construccidn del dispositivo, de
trds del arado.

Las figures 9, 10, 11, 12, 13 ¥ 14, representan
esquendticamente el bagtidor de la figura 6 en las diver-
sag posiciones que puede ocupar segun las posibilidades

previstas en la figura 6.
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En la figura 9, la biela 5 estd enchufada o
articulada .en el agujero 9 del soporte 6, mientras que
el eje 13 se encuentra en la posicion D de la morﬁéja
14, es decir, la mds prdxima posible al extremo del bra
zo 2. ElL pivote 7 enchufado en el agujero 9 ha descrito
la curva "9a" cuyo centro es el eje 10. En esta posicidn,
la distancia que separa la cera lateral 17 (cara lateral
del cuerpo de labor 18 fijado como se ha dicho por la ca
ma G sobre la viga oblicua 4)del eje 19 del avantrén del
arado es "11"; se ve en esta figura que, por construc-
cidn, la cara lateral 17 es paralela al eje 19; la "in-
clinacidn de punta" es, pues, nula.

En lae figura 10, la biela 5 estd enchufada o
articulada en el agujero 8 del soporte 6, mientras que
el eje 13 se encuentra en la posicidn G de la mortaja,
es decir, en su extremo mds préximo al eje del arado.

En este caso, la distancia entre la cara lateral 17 y el
eje 19 del arado es "1,": esta distancia "1," es infe-
rior a le distancia "11" v de esto resulta que el cuerpo
18 labra una anchura superior el "11 - 12“ a la de la
figura 9.

La figura 11 representa el montaje de la figu-
ra 9, estando el eje 13 en el centro de la mortaja 14,
en posicidn M. En este caso, la distancia del cuerpo de
labor al eje del arado es “13" e intermedia entre "11 y
1 " mientras que, simultdneamente, la cara lateral del
cﬁerpo 18 forma un dngulo alfa 3 con una paralela al eje
del arado. Este dngulo es tal que, se ha "puesto incli-
necidn de punta" lo que tiende, & consecuencia de las
reacciones del suelo sobre el cuerpo de labor, a hacer

345288
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que el cuerpo de labor trabaje una mayor ancﬂura; esta
modificacicn de enchura debida al dngulo alfa 3 es del
migmo sentido que la que resulta de la traslacidn?dgl
cuerpo de labor con relacidn al eje del arado. 7

La figura 12 represente el montaje de lé’figu—
ra 9, estando el eje 13 en posicidn extrema G de 1§~mog
taja. La distancia "11" ha pasado a ger "14" menorr@ug
“13", mientras que el dngulo alfa 3 ha pasado a ser.sl-
fa 4, con alfa 4 mayor que alfa 3: por consiguiente, se
ha "quitado mds inelinacidn de punta' y eproximado nds
el cuerpo de labor al eje del arado, ampliacidn de doé
correcciones que actien en el mismo sentido.

Para pasar a las posiciones de lag figuras 11
¥y 12, el pivote T ha descrito la curva 9a.

La figure 13 representa el montaje de la figu
ra 10, pero estando el eje 13 en la posicidn M; la dis-
tancia que separa el cuerpo 18 del eje 19 es "15" mayor
que "12" de la figura 10, mientras que la cara lateral
17 del cuerpo de lsbor forma un dngulo alfa 5 con la di
reccidn del eje del arado, dngulo de sentido inverso al
de alfa 3 y alfa 4: se ha “"quitado inclinacidn de punta’.
De esto resulta una menor anchura de trabajo del cuerpo
de labor, correccidn de igual sentido que la debida al
desplazamiento del cuerpo con relacidn al eje delarado,
fesplazamiento gumentado en un valor igual a "15-12“.

La figura 14 representa el montaje de la figu-
ra 10 en el cual el eje 13 estd colocado en posicidn D
en la mortaja; el desplazemiento del cuerpo de labor con
relacion al eje del arado ha pasado a ser "g" y alfa 6
el dngulo formado por la cara lateral de egte cuerpo,
con alfe 6 mayor que alfa 5, y "15"‘g§z%f ?ug "15"_amp1;
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ficaciones de dos correcciones de igual sentido.

Naturalmente, estos esquemas 9 & 14 no repre-
gsentan nds que uns forma de realizacidn, por que ‘es po-
gible evidentemente prever mds de dos posiciones de en-
chufe o articulacidn entre la biela 5 y ‘el soporte 6,
lo mismo que es posible aumentar la longitud de la mor
taja del brazo 2, y del tornillo de mando, a fin de
obtener corecciones del dngulo alfa o de la anchura "q"
mayores O menores; y con recubrimientos diferentes (se
entiende por "recubrimiento" la posibilidad, por ejem=
plo, de desplazar el valor del dngulo alfa con relacidn
a una anchura "1" dada) obtener, por ejemplo figura 10,
pare la misme distencla "1," un dngulo alfa positivo o
negativo, y no nulo como el representado -obteniéndose
ésto, ya sea alargando la mortaja 14, ya sea desplazan-—
do el agunjero 8, ya sea realizando otros agujeros de ar
ticulacidn.

Se observard que la regulacidn de anchura de
trabajo descrita mds arriba puede ser efectuads por me-
dio de una manivela solamente que actia sobre el torni-
1lo 12, lo que es, pues, muy cdmodo.

Para las regulaciones de gran smplitud, estd
previsto'cambiar la posicidn del pivote 7 ( de la posi-
cién 8 a la posicidn 9 o a otras posiciones si han si-
do previstas); este cambio es también cdmodo por el he
cho de que, por une parte, el extremo de la biela 5 es
td guiado entre los dos lados de la brida de soporte 6
y de que, por otra parte, la viga-bastidor 4 estd arti-
culada alrededor del eje 13. Estd previsto por lo demds

poder obtener un resultado idéntico por una biela 5 cu~
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ya longitud seria regulable (menguito con tornillo por
ejemplo), o por diferentes agujeros de fijacidn de la
biela 5 dispuestos sobre el soporte 1, o ineluso por
un desplazemiento del punto de fijacidn de la biela 5
sobre el soporte 1 en mortajas, desplazamiento realiza
ble de una manera similar al del eje 13 en lag mortajas
14.

Hemos indicado que el dispositivo objeto del
invento permitiria igualmente obtener con facilidad una
posicidn de "desplazemiento en final de campo". La fi-
gura 15 representa el arado en posicidn desplezada que
permite el trabajo del extremo del campo.

Este desplazamiénto se efectda retirando los
ejes 10~23 y 7 de sus alojamientos. El brazo 2 puede
ser pivotado entonces 1802 y articulado en el agujero
11 por medio del eje 23. En el curso de este pivotamien
to, la viga~bastidor 4 ha permanecido en unidn con el
brazo 2 por medio del eje 13, y la basculacidn ha sido
posible por el hecho de que la brida 3 dispuesta en el
extremo de la viga 4 permite el paso entre estos cog-
tados del extremo del brazo 2 en el curso del pivota-
miento. Esta maniobra se realiza haciendo sucesivamente
avanzar y luego retroceder el tractor sobre el cual el
arado ha permsnecido enganchado por medio de su évan~
trén, efectudndose esta memiobra del tractor con aceidn
simultdnea sobre el volante por el conductor, Cuando eg
ta maniobra ha sido realizada, basta unir la biela 5,
por una parte, al soporte {1 por el eje 10 montado en el
agujero 24 y, por otra parte, por el pivote 7 a la pata
20, y estando dispuesto un agujero a este efecto, en eg
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¢idn, el cuerpo de labor trasero 21 estd desplazado la-

teralmente en la distancia L1 con relacidon a su posi-
¢idn de la figura 6. Este desplazamiento L1 de lag pie
zas que labran el suelo permite realizar la labor de
la zona L representada en la figura 5.

En esta posicidn “"desplazamiento en final de
campo", se puede regular todavis la anchura de trabajo
utilizando el mecanismo de deslizemiento constituido
por el tornillo 12 que manda el eje 13; ademds, lo gue
ge habfa dicho anteriormente se aplica igualmente en es
t2 posicién de desplazamiento, pudiendo estar previstos
uno o varios agujeros en la pata 20.

Se acaba de describir la constitucidén y el
funcioneamiento del dispositivo objeto del invento que
permite obtener simultdneamente, y por medio de una mig
me, maniobra, un "desplazamiento lateral' y una modifica
cidn de la "inclinacidn de punta", y esto de tal manera
que estas dos acciones actian en el mismo sentido so-
bre la anchura de trabajo, dispositive que permite igual
mente, por una transformacion sencilla, labrar el extre-
mo de un campo realizando un gran desplazamiento de las
plezas de trebajo con relacidn a la posicidn inicial.

La presente solieitud, que corresponde a la
presentada en Francia, el 10 de Marzo de 1964, bajo el
mimero P.V, 967.034, se acoge a los beneficios del ar-
ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial.

e
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Los puntos de invencidn propia y nueve, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espaiia, por VEINTE afios, son
los siguientes:

1.~ Dispositivo de regulacidon combinado de
desplazamiento lateral e inclinacidn de punta de un'ing
trumento agricola tal como un arado en el cual el so-
porte de las piezas dc trabajo egtd unido al bastidor
del arado o & la parte delantere de este arado por un
sistema de enlace, caracterizado por el hecho de que
estd congtituido por una parte por un eje de articula-
cidn y por otra parte por una biela, constituyendo este
sistema de enlace un tridngulo articulado (siendo los
tres lados de este tridngulo el bastidor del arado, la
viga oblicua soporte de las piezas de trabaﬁo, ¥y la bie
la de enlace), siendo uno de los vértices del tridngulo
fijo, otro se desplaza lateralmente sobre el bastidor del
arado y el tercero describe un arco de circulo cuyo ra-
dio estd materializado por la blela, enlace caracteriza
do por el hecho de que la viga oblicua que soporta los
cuerpos de laboreo se mueve a pivotamlento durante la
regulacidn alrededor de un centro virtugl de pivotamien
to situado en la parte trasera del arado (siendo este
centro virtual el punto de interseccidn de la direceidn
de la biela de enlace y la perpendicular al desplaza-

3. 5288
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bre el bastidor del arado), y de tal modo que a este

pivotamiento corresponden por una parte un desplaggmieg
to lateral de los cuerpos de laboreo y por otra parte
una modificacidn de los dngulos de trabajo de esto; cuer
pos de laboreo con relacidn al eje del arado, actuando
estas dos modificaciones (desplazamiento y dngulo de
trabajo) en el mismo sentido para corregir la anchura
de trabajo de los cuerpos de laboreo del arado.

2.~ Dispogitivo segin la reivindicacidn 1,
caracterizado por el hecho de que la biela de enluce
estd unida por una parte a uno de log diferentes puntos
fijos dispuestos 2 este efecto sobre la vigs oblicua
que soporta las pilezas de trabajo, y por otra parte a
un punto fijo del bastidor del arado.

3,~ Dispositivo segin las reivindicaciones
1y 2, en el que el desplazamiento vertical del vértice
del tridngulo constituido por el enlace del soporte de
les piezas de trabajo con el bastidor del arado estd
agegurado por medio de un sistema tornillo mds tuerca,
sistema caracterizado por el hecho de gque la tuerca es
un eje perpendicular a su tornillo de mendo, eje que se
desliza por unas partes planas en unas ranuras dispues—
tas en el bastidor del arado, estando bloqueado este
eje eldsticamente para no necesitar aflojarlo durante
la regulacion.

4.~ Dispositivo seginlas reivindicaciones 1,
2 vy 3 en el ocual los diferentes puntos de articulacidn
de la biela sobre la vige oblicua que soporta las pie-

zag de trabajo pueden ser sustituidos por una biela de

v »
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longitud regulable, o sustituidos por el deslizamiento
gobre el bastidor del arado del punto de fijacidn de la
biela de enlace con este basgtidor por medio de un siste
me segun la reivindicacidn 3. -

5.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1
a 4, caracterizado por el hecho de que el bastidor del
erado estd congtituido por wn brazo articulado al centro
de una pieza sgoporte, brazo que puede ser articulado en
dos posiciones sobre esta pieza correspondiendo, uné de
estas posiciones al laboreo normal permitiendo reslisnar
la otra el laboreo de las lindes del campo.

6.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 5, ca
racterizado por el hecho de que la biela de enlace entre
el soporte de las pilezas de trabajo y el bastidor del
arado es desmontable para transformar el aparato de mon
taje para el laboreo de pleno campo en montaje para el
trabajo de "linde, y esto utilizando los mismos medios
de enlace en los dos montajes, estando dispuestos los
elementos de enganche a este efecto tanto sobre el bas-
tidor del arado como sobre el soporte de-las piezas de
trabejo.

7.~ Dispositivo segun las reivindicaciones 5
é 6, caracterizado por el hecho de que en la posicidn
de laboreo de "linde" las disposiciones de regulacidn
para el trabajo normal en pleno campo son utilizables,
y con el mismo efecto.

8.~ Dispositivo de regulacidn combinado de
desplazamiento lateral e inclinacidn de punta de vn ins
trumento agricola.

Tai ¥y como ge ha descrito en la Memoria que an-

3 5288
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tecede, representado en los dibujos que se aco
para log fines que se han especificado.

Esta NMemoria consta de veinte hojas escritas
a mdguina por una sola cara.

Madrid, ?.3 NG
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