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El pregente registro de Patente de Invencidn, concierne co~
mo su emunciado indica, a un aparato para el mando de los tridn-
gulos de malla, cambio de velocidad y desplazamientos frontales
en el carro de una ms'.q_uina rectilinea para hacer punto, con cade
na progremedora de trabajos, segﬁn la descripcidn detallada queh
del mismo se realiza, concepto que debe interpretarse siempre en
su més amplio sentido y nmunca en limitativo.

Bote resultado industrial nmejora notablemente todo cuanto -
sobre el particular se conoce y utiliza actuslmente, en atencidn
a la precisidn del brabajo, capacidad y eficaz funcicnamiento.

Ios principios de la invencidn, recaen en un aparsto desti-
nado al mendo de los distintos mecanismos de una maguina rectili
nea para hacer punto de varias allmentaciones, caracterizado poi'
contar con una serie de ruedas y de discos que lleven unos pivo-
tes cuya centidad y posicidn dependen del tipo de trsbajo a efec
fuar; una cadena con unos resaltes ¢ prominencias para el mando
de los organos interpuestos; uns verillae deslizente movida por -
un saliente, montada en el grupo de motarizacidn de la miguina ,
para el mendo de las ruedas y de la cadena; una leva basculante
fijada lateralmente al cuerpo del aparato, la cual movida por la
varille deslizente arriba citeda, en cooperacidn con los salien=
tes de le cadena, determina el mando de los desplazamientos de -

log tridngulos de punto dispuestos en el carro.

@

El aparato cuyo registro se preconiza estd representado en
las hojas de planos unidos, donde:

Ia figura 1 nog indica en forma esquematica, el montaje so=
bre una méquina.

Las filguras 2 =% y 4 corresponden a las vistas en planta,
alzado lateral y frontal; y las figures 5 =6 =7 - 8 -9 =10 «11 ¥y

18 nos indican las gecciones obtenidas en la figura 1 en el sen
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tido de las fleohas 4-A, B-B- C-C- D-D, E-E, P-F, G-G, y H~H;
la figara 13 indica en forma esquematica, la vista en plente
del montaje en una miquina del referido aparato, con una va -
riante congtructiva relativa al mendo del mismo y a los despla
zgnientos de ambos frentes. )

Ia figura 14 indice un detalle aumentado de ia vista re -
presentada en la figura 13; y la figura 15 corresponde a una -
vista parcial lateral, similar al conjunto representado en la
figura 3. .

Haciendo referencia a los planos citados, el aparato egtd
constituido por un cuerpo -l-, que se aplica lateralmente en la
méquina rectilinea de hacer punto, en ocuya parte delantera estd
montado, paralelo al frente de la mdquina, un eje =2~ con rueds
de cadena -3- que tiene unos resaltes 4; unas palancas =5, =6=-,
-7- y -8- montadas en un pequefioc eje -9-, sobre las cuales actuan
los salientes -4- ya citados, estando destinadag las palancas =5-
¥y -6= al mando de log desplazamientos rectilineos de la armadura
por mediacién del tirante =10-; la palance -7- al mendo eldctrico
del cambio de velocidad de traslacidn del carro sobre sus guias,y
la palanca ~8- al desplazamientc longitudinal de un tirante -11-,
acoplado a dicha palenca por mediacién de un pasador-12-, para el
accionamiento de un mando que mds adelante serd descrito (vednse
figuras 1-4 y 10).

En el pequefio eje =9~ anteriormente mencionado, estd montado
un manguito -13= con palancas =l4- ¥ ~15-, la primera movida por
los salientes de la cadena -4~, y la segunda para la exclusidn de
los medios que rigen los desplazamientos angulares de la rueds con
cadena -5—.

Ya que la rueda con cadena debe efectuar unos movimientos an-

gulares exactos, y por tanto sin diferencias de ning,ﬁn genero, en
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el eje pequefio =2- estd montada una pieza dentada -16- en el hue-

co de cuyos dientes se alojs un plvote o una bola -17- sobre la
cual ejerce fuerza un muelle de traccidn -no representado- aloja
do en un pequefio soporte =18~ fijado en correspondencia (vedse i
les figures 3 y 4).

En el cuerpo del aparato estén situados tres pequeiios ejes

-19-, =20~ y -81l= en los cuales estdn montadas unas ruedas dente-

| des -82- y wnos discos -23-, estos Ultimos tienen unos pivotes
-24~ mont=dos en los alojamientos previstos y en centidad depen=
diente del tipo de trabajo a efectuar; en consecuencila un disco
podré presentar un solo pivote, otro tres pivotes, ¥ asi segin
les exigencias.

En el pequefio sje =19= estd montada una rueda dentada -25-,
en los dientes de la cual actus el pestillo ~26, compoxrtado por
una barra deslizente -27- guiads sobre el cuerpo -l- para efec -
tuar los degplazamientos rectilineocs altérnos, presentado la re-
ferids pleza deslizante en su extremo delantero con un rodillito
-28- sobre el que actua un tope -R9- fijado en el elemento movil
-por ejemplo la cadenas del grupo de motorizacidn de la miquina y,
en la parte opuesta, otro pestillo =30 -veanse las figaras 1 =8 ¥
-1l ~ que acciona sobfe la ruecda den teda~31- que mands los movi -
nientos angulares del pequefio eje con rueda y cadena = 3J-.

Por efecto de 1s citads rueda de dientes -85- el eje =19- estd
siempre en movimiento, mientras los otros dos, o0 sea los ejes 20y
=-21-, realizan unos movimientos angulares con una amplitud y une
frecuencia que estén_ en funcidn a la cantidad de pixfotes montados
en los discos correspondientes , y & la distancis de los mismos en=
tre sil. |

En el pequefio eje =81~ estd nontada tembien, una leva =32

sobre la cuel actua el extremo de una palanca de balancin -38-
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fijada en -34~, -véanse figuras -8~ y -6- y dicha palanca lleva
montado, en la parte trasera, un pestillo -35- que actua sobre -
un pivote =36~ fijado en la ruede dentade =16~ montada a su vez
en el eje -8~ de la ruede con cadena -3-, con el fin de que la
propia cadena pueda realizar un desplazamiento angular calculado,
independiente de los movimientos de la varilla desplazable de man
do, y ello cuando las palancas =14~ y -10- estén en la posicidn -
de levantamiento del pestillo -30- de la rueda dentada -3i~-, al que
corresponde la parada de la rueda con cadena -3- durente los desg-
plazemientos rectilineos alternos de la varilla de mendo =27=o

En el cuerpo del aparato hasta aquf descrito estd montada -
wna leva basenlante-37- fijada por un pernio-38- inferiormente -
dispuesto, realizando dicha leva en su accionamiento desplazanien
tos angulares en ambos sentidos delimitados por un corte -39- pof'
el que pasan ‘tambien los extremos de los ejes =20~ y =21~ del pro
pio cuerpo -1-, que presenten unas empufisdurss -40- para su des-
plazemiento manual.

En la parte superior de la leva basculante -37- hay dos sa-
lientes de lados angulares =4l- y -41*- éada uno de los cuales
opera independientemente, sobre los médios de mando de los tridn-
gulos de punto montados en el carro de la miquina; por dltimo, en
le superficie interna de la leva basculante, presionada por un =
mielle de retorno =48+, esta fijado un tope -43= con aleta elis-
tica —44-. '

En la verilla deslizante de mando -27= de las ruedas del -
cuerpo -1=, existe un taco -45- que forma con la misma un cuerpo
unico, estando fijada a dicho taco la varills transversal =46-
-vease figura 2- cuyo extremo actua sobre el tope -43- de la .
leva basculante -37- =-vease figura 9= en coordinacién con un

200 =47~ fijado en el tirante -11~ mas arriba mencionado. En
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efecto cuendo el tirante -11-_ es movido a consecuencis del des-

Plazemiento angular de la palanca relativa -8- sobre la cual zc-
cionz el resaliec de la cadena -2-, el taco ~-47- comportado por -
la misma, lgvanta la varilla -46- y ésta accionando sobre el tope
-43- -vease figura 9, linea de trazos~ desplaza a la leva de baw
lancin -37- de izquierda a derecha eh relacién =z la representacién
grafica de la figura, haciendo que su parbe engular saliente -41-,
quede en combinacidn con los orgenos de mando predispuestos en la
parte correspondiento del carro.

Cuando cese la accidn del o de los resaltes sobre la palenca
=8=,1a leva de balancin -37- empujeda por el melle ~43= se des -
plaza, segin la figura -9-, de derecha a izquierdes pare ponerse
en la posicidn representada con lineas contimmas y hacer presidn
sobre los organos de mando situados en la otra parte del carro,
con gyuda de su zona angular superior opuests =4l1=.

Al propio tiempo la varilla -46- se desplaze con la varille
-27- sin hacer mas presidn sobre la leve basculante -57-_- la cudl,
& su vez, gerd accionada de nuevo cuaz:;do el tirante =11~ sea movi
do a consecuencia del efecto que determinsn los resaltes de la cé
dena, sobre la leva de mando =8-. )

En la variente de construccidn, representada en las figuras
~1l4~ y -15- el mando de la varilla deslizante =-27- parz el accio-
namiento del aparato se realiza por mediacidn de una palance de
balancin =50~ cuyo extremo es movido por una leva =52- montada en
un eje -53- dispuesto a tal fin en la méquina de hacer punto -vea-
ge figura 13 - siendo accionado dicho eje por un grupo -no repre-
sentado- que determina los desplazamientos sincronizados.

En el grupo de las palancas =5=, -6~, =7- y -8=- situadas en
el eje -9~ egtd prevista, en la variente, la adicidn de otra pa-

lanca ~54- con tirantes -55- dispuestos paralelemente a la palan
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ca -6- y al tirante -10-; en la parte opuesta de dicha palénca
-54- estd montada, guiada sobre la méquina, una varilla =56- que
esta acoplada con la palanca de balancin ~57- fijada sobre el be
quefio eje comin -58- que comporta a la otra palanca de balancin
=503 el extremo libre de dicha palanca ~57- es cooperante con lea
leva =59~ montada sobre el eje =53-, anteriormente citado.

El tirante -55= ¥ la varilla =56=- hacen mover a los mandos
del mecenismo relativo a log movimientos de la segunda armadurs
frontal de la mdquina, siendo la primera levantada para realigzar
los degplazamientos correspondientes, por la palanca -6- y tiran-
te ~10-, anteriormente descritos.

Descrita suficientemente la naturaleza de la ﬁmvancién, se
hace constar expresamente que cuslquier modificacidn de detalle
que se Introduzca en la misma, se considerard incluide dentro de
esta proteccidn, en tanto que no altere o modifique esenclalmente
su finalided caracteristica.

NOTA
Por dltimo, se deolaréﬁr&éiﬁovedad e invencidn, lag siguien

tes:

REIVINDICACIONES

................................ o~

12,~ Aparato para el mando de los triéngulos de malla, cam-
bio de velocidad ¥y desplazamientos frontales en el carro de una
méquina rectilinea para hacer punto, con cadens programsdora de
trabajos, esencialmente caracterizado por el hecho de gue en su
cuerpo han sido montados tres ejes, cada uno de los cuales lleve
ensambladas unas ruedas dentadas y unos discos, estos Ultimos con
pivotes dispuestos en alojamientos especiales hechos en los pPro -
plos discos y distribuidos en mimero y distancies dependientes del
tipo de trabajo a efectuar, estendo dichas ruedas ¥y discos con pi-

votes, acoplados y relacionados entre si para transmitir el movi-
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niento de rotacidn a un eje trasero que lleva una rueda

cﬁi ‘cade-
na dotada de resalbes.

28,- Aparato para el mando de los tridngulos de malla, cembio
de velocidad y desplazemientos fronteles en el carro de una maqui-
ne rectilinea pare hacer punto, con cadensa programadora de traba =
jos, de conformidad con la relvindicacidn 12, carscterizado por el
hecho de contar con una varille deslizante gulada sobre el cuerpo
¥ que presenta un rodillo terminel, y sobre la que actua en los des
plazamientos rectilineos alternos, un tope situado en el mecanismo'
de desplazamiento del carro de la miquina, dicha varilla presenta
dos gatillos articuledos, uno anterior para el mendo de una rueda
solidaria a un eje conductor montado en el cuerpo, y otro trasero
que actua sobre la rueda de mando,del eje que camporta la ruesda con
cadena y resaltes, independientemente de la tronsmisidn que efec -
tuan las ruedas dentadas y discos con pivotes.

BB~ Aparato para el mando de los tridngulos de malla,cembio
de velocidad y desplazemientos frontales en el carro de une miquina
rectilinea para hacer punto, con cadena progremadora de trabajos,
de conformidad con las reivindicsciones anteriores, caracterizado
por el hecho de que en correspondencie a la cadena con resaltes
hay un eje que comporta unas palencas accionadas por dichos resal-
tes, estando unida una de las mismas a un tirante al que acciona
en sus desplazemientos rectilineos sobre el cuerpo del aparaio,
contando dicho tirante en su parte media con un taco, que en su per
te deléantera lleva dispuesto un plano inclinado de resbaldn. )

4%, - Aparato para el mando de los trifngulos de malla, cambio
de velocidad y degplazemientos frontales en el carro de una méquina
rectilinea pare hacer punto, con cadena programadora de trabajos,
de conformidad con las relvindicaciones enteriores, caracterizado

por el hecho de que lateralmente a su cuerpo esta montads una leva
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de balencin fijada por mediacidn de un tornillo inferior,”’y
conformada superiormente en dos resaltes angnlares laterales,
que actuen independientemente sobre los mandos de los triéngulos
de malle dispuestos sobre el carrc de la méquina, efectuando di~
cha leva unos movﬁnientos'angulares de derecha a izquierda y vi-
ceversa, cuye amplitud esta limitada por una renura por la que
pasan log extremos de dos de los tres ejes montados en el cuerpo
del aparato:

528.- Aperato para el mendo de los tridngulos de malla,cambio
de velocidad y desplazarientos frontales en el carro de una méqui=-
ng rectilinea para hacer punto, con cadena programadore de trabajos,
de confoxmidad con las reivindidaciones anteriores, caracterizado
rorque la leva basculante presenta en su superficie interior un-to-
pe con aleta eléstica que controlas log movimientos engulares de di-
cha levae

6%.- Aparato pare el mando de los tridngulos de malla,cembio
de velocided y desplazamientos fronteles en el carro de una mdguina
rectilinea para hacer punto, con cadena progreamadora de trabajos ,
de conformided con las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porgue la varille deslizente de mando dsl eje conductor cuenta traqg
versalmente con una regleta fijada mediente tornillo, la cual actua
sobre el tope de la leva basculanle en cooperacidn con un taco so=-
lidario al tirante que se mueve longitudinalmente por mediacidén de
una palenca mendada por los salientes de la cadena, determinando di-
cha regleta el movimiento angular en un solo sentido de la leva de
balanoip, cuyo retorno es realizado por un muelle de traccidn.

78.~ Aparato pare el mando de los tridngulos de melle, cambio
de velocidad y desplazamientos frontales en el carro de una mdquine
rectilinea para hacér punto, con cadena programadora de trabajos ,

de conformidad con las reivindicaciones anteriores, ceracterizado
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porque la varllla deslizante esta movidé. por una palanca gZte
balanc:[n acclonads por wna leva montada sobre un eje paralelo

al frente de la mdquina, movido por un grupo sinoronizado con

todos los demas movimient oge

8%.- Aparato para el mendo de los trifngulos de malla,cem
bio de velocidad y desplazanientos frontales en el carro de una
méquina rectilinea para hacer punto, con cadena programadore de tra
bajos, de conformidad con las reivindicaciones anteriores, caracte—
rizado por contar con uns segunda palanca solidaria a un tirente
longitudinal, paralela e independiente a la palanca de mando de
la primera armadura frontel, y que determina el mando de la segun-
da, en funcidn de los desplazemientos rectilineos transversales a
la armadura, de uns varilla unida a una palanca de balancin movi-
da por una leva montada en el eje comun que comporta a la otra le
va, actuando dicha varilla y tirantes sobre el mecenismo de movi-
miento de las dos armaduras frontales de las méquinas rectilineas
de hacer punto.

98.- APARATO PARA EL IANDO DE LOS TRIANGULOS DE MALLA, CAI
BIO DE VELOCIDAD ¥ DESPLAZAMIENTOS FRONTALSS EN EL GARRO DE UNA
IEAQUINA RECTILINEA PARA HACER PUKRTO,COS CADENA PROGRAMADORA DE
TRABATOS.

Todo ello tal y como se describe en el cuerpo de ésta memoria,
se reivindica en su noda y se representa a titulo de gjemplo en -
las adjuntas hojas de planos.

La presente memoria descriptiva, consta de diez hojas folia-

A
das y mecanografiadas por wna sgbZ;La cara y a dos espaclos.
=
Madpid, 2 9/0CT. 1964
VISACION @L&m
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