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Egte invento sé refiere a interruptores eldctricos y,
mis particulamente, se refiere & una estructura mejorada
de contactos eléctricos para Iinterrupores de potencie de ba
ja tensilne

Tos disefiadores de interruptores eléctricos de baja ten
gidn (por ejemplo, de 600 voltios) han buscado desde siempre
la forme de mejorar sl funcionemiento del interruptor redu-
ciendo el propio tiempo su tamefic y los gastos de fabrica-
cibne Tos objetivoa del dlsefio son uien conacidose Se acep-
ta en general que las interruptores de buen disefio han de
poder reglizer de manera adecusds cierio nimero de funciones
primarias: Conducir de modo continmo le corriente nominal,
dentro de limites prescritos de aumento de temperatura; shrir
el circuito de un modo segurc con plena cargae de intengidad
a voltaje nominel y, tembibn, interrumpir de modo seguro co-
rrientes de averie o de corto~circuito cuya magnitud, probe-
blemente, serd muchas veces meyor que la de ls intensided a
plena carga; aguantar selectivemente o ndiciones de cortocir
cuito eln aperiura durante interveles de tlempo cortos prede
terminadog; ¥y realizer satisfactorismente todes estas funcip
hes sobre una vide larga de ciclos de trebajo que se replten.
Ademéa, el interruptor debe ser de maniobra fheil y debe ser
tan compacta, ligero y bprato como sea posiblee

No. ea fheil satisfacer gl mismo tiempo egtos diverses

criterios, ya que entran en juego exigencias opuestase FPor
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ejemplo, un disefio preferido pera Ios cohtactos principeles,

en wn interruptor pare corriente alterns de 600 voltios que
ges cepaz de conducir mfs de 600 amperics de una mamera ocon
tinue, no es compatible con lzs exigencias da una alta capa
e~ cidad de interrupcién (por ejemplo, 504000 smperios) y, por
tanto, se necesitan coﬁ'l:aotoa en parelelo auxiliaras a "de
arce' de un buen material que resiste a la ercsidn prod;xci-
da par el arcoe Pero la &dicidx de contactos de arco puede
crear nuevos problemas en lo. que respecta a la funcidn de
350~ cilerre y enclavamiento del interruptore Como rasulitado de
ello, es deseable una secuenciz de cierre y sperturs de loa
contactos en la aral los contactos de arco de un interruptoxr
son log Altimoa en cerrarse y los primeros en abrirse y, hag
ta ghors, se han desarrollado en esta técnica mecanismos al-
400~ go complejos para obtensr este resultado.

Los interruptores de potencla. se emplean & menudo en
sigtemas de distribucidén de corriente elécirica a baja ten—
slén en los cusles se emplean une plurelidad de medios protec
tores coordinados,; que funcionan en sucesiln. En tal dispo—

45¢= giciln de "disparo selectiva®, la cepacided del interruptor
g plazo Tar::eva't es: particulaimanta importante. Bate atribu-
%o. del in'&erruﬁfbor es une medida de su cepecidad pare perma
nacer satisfactoriamente cerrado durante un intervelo de
tiempo predeberminedo mientras conduce corriente de averia

50e= ¢ de coriocireuito. Durante el intervele predeterminedo, en
un glstems de d;isp'e.rd salectiva, la sperturs del interrup-—
tor ea retardada deliberademente con el fin de dar tiempo m
que loemedios protectores més alejados de la fiente de ave=
ria eliminen &sta de un modo preferentes

556~ Siempre que las parites conductoras primerias de wn in~-
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terruptor estén sometidas a w.rrientes de corto-circuito se
ajercen sobre ellag fuerzas electrodinémices relativemente
grandes (proporcionsles & la megnitud de la amrriente eleva
da al cué.drado) ¥ existe tendencis, en condiciones de ave—
ria, a que los -contaotoa del interruptor se separen o abrane.
Si los contactoa se separan prematuramente, durante el corto
intervalo de tiempo que sigue a la produccidn de wna sveris,
antes de que sea debidemente accionado el mecanismo de aper-
tura del interruptor, puede ocurrir una formecidn de arcos
no propicia y uns severe erosién o soldedura de los contao—
tog, en detrimento de la capacidad de funcionsmiento y de la
vide ¢ dursoién del interruptores Para vencer este problems,
loa investigadores en este t&cnica han sugeride con anterio~
ridad disefios de contacto en los cnales las fuerzas electro-
dinfmicas inorementadas que acompafien a una averia se utili-
zan para sumented Ia presifn de los contgetos y para ayudar
g mnienerlos cerrados, contrarrestando de este mode la fen=-
dencia coingidente a lz separacidn de los contactoss Sin em-—
bargo, en los interruptores que tiemen contactos tanto prine
cipales como de arco, las disposiciones de la téenice ante-
rior a las cuales nos referimes no son totalmente satisfacto
riag porgue el cierre del interruptor, especialmente al ce-
rrar contra uns averia preexistente, puede requerir que se
ejercite ung frterze desfavorables

Por consiguisnte, un objetlve general del presente in-
vento es crear medios de contacto mejoredos para wn interrup
tor de potencie de baja tensidn que tienen, en combinseién
dptima, wne elta capscided de interrupcién, una buens capacl
dad & corto plazo, una duracidn rels tivemente larga y una es

tructura compacta y de maniabra Pheile
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A1 Ilevar a la prictica este inmvento de una forms, se
prevea .tm interruptor eléetrico com una par de contactos
principales separables para o nducir corriente, cuando es—
thn aplicedos, en un cirouito de corriente eléetrica y el
interruptor incluye adlicionalmente dog contactos de arco co-
nectados, cuando estén aplicados, en shunp con los contactos

principeles. Se preven medios de meniobra para mover los
contactos principales a aplicacidn de cierre del circuito en
tre ai, y fuera de ellm y, &l mismo tiempo, para mover uno
de los contactos de erco hacia y desde una posicién de proxi
mided respecto al otro. La estructura esth dispueste de ma-
nere que log dos corrbaoi:&s de erco permanezcan separadog du-
rante el movimiento de los contactos principales & aplica-
cibn mutua y de modo que la aplicacidn mutus de los contac—-
tos de arco sea efectuade subsigulentemente en resgpuesta a
un aumento. epreciable en lz magnitud de corriente conducida
por los contactos principales independientemente del funcio-~
namiento. de los medios de maniobré.e Los contactos de arco eg
tan dispuestos adembs para ser aplicé.do.s nutuemente desde el
punto de vista eléotrico después de que los contactos princi
peles se han separado en el movimiento de sparture de los me
dioa de mzniobras

Como la eplicacidén mutuae inigial de los contactos de ar
co- de un interruptor construlde de la manera arriba resumids

cfl.epende de la corriente que estd siendo conducide. en los
contectos principeles, los contactos de arco no se tocarin
durente uns operacibn de cierrs haste después de que se ha-
yan tocado. los contactos principeles y estén conduciendo co-
rriente, aprecisble, pars cuyo momento la operacidn de cierre

esth casi terminadae Esto reduce el minimo las fuerzas que
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ble de energis para asegurar el cierre de un eireuito con

averis gin paralizacidne Por otra mrte, siempre que el inte
rruptor se cierre y quede sometido & averias de corta dura—
cidn o & un severo trabejo de interrupcién,_ los contactos de
arco se splican mutuamente y contribuirin per sm parte & un
funcionsmientn. mejor del interruptore En un aspecto del in-
ventos la capacidad durente breve plazo de la estructura de
contactos del invento queda todeviam mejorade por la disposi-
oibn de medios que responden s l= conduccibn de corriente
por los contactom de arco mutuamente aplicados pare aumentar
la presidén de contacte entre ellos e impedir su separacidn
inoportuns.e

ELl invenfo se comprenderé mejor y sus diversos objetos
Y ventajass se podrén sprecier mhs completamente, per la des-
desoripeidn sigulente tomada conjuntemente con los dibujos
adjuntos, en los cueless

Ia figura 1 ez un alzado leteral de unea sgtructura de
contactos de un interruptor gque lncorpora ung foma. preferi-
da del invento, mostréndose el mienbre de contasto mdvil de
la estructura de contactos en su pasiciln de eircuito abier-
toe

La figure 2 es un alzado frontel de la estructurs de con
tactos mostreds en la figura l.

Lie figura 3 es un alzado frontal percial de los brazos.
de voon.’cacto movibles y de los dedos de contacta relativamente
estacionarios de la estructurs mogtrede en la figura 2, ha= -
biéndose movido el miembro de contacto mévil a su posicidn de
circuito cerrado.

Le. figure 4 es una viste en seccifn de la estructura
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mogtrads. en l1a figura 3, estando la seccibn dada por las
lineas 4-4; y
Lia figura 5 es una vista en seccidn en plante parcial
de la estructura de la figurs 3 por las linees 5-5, habién-
dose movido. el contacto mévil & una posicidn intemmedis en
wx momento fempranc en el funcionamiento de epertura del in
terruptore
Con referencia shore. a las figuras 1 y 2, hemos mostra
do un interruptor eléctrico que comprende un miembro de ba~
se 11, un miembro de contacta 12 relativam nte estacionaria
montado sobre ls base, une ménsuls. electroconduciors. 13 mon~
tada sobre la base en relaclén separada. del miembro de con=-
tacto estacionario, un miembro de contacto movibIe 14 sopor
tado. & pivotamiento por la ménsula 13 y dispuesto en rela~
oibn cooperante con el miembro de contacto estacionario 12,-
¥ medios de goocionamiento -teles como une barra transversal
15 acoplede. al miembre del conbecto X4 para moverlo a y fue-
re de splicamciln de cierre de circuito con. el miembro de con
tacto eatacionarie 12 Tos componentes 12, 13 y 14 compren—
den la estructure. de contactos de une unidad monopoler de un
interruptor para corriente elterns o continue y otras unida=
des polares similares (que no se muestran) pueden montarse
para funcionamiento. on grupo sobre el miembro de base 1L Jun
0. @ 1a. unided polar que ss ha ilustrado en las figuraes 1 ¥ 2e
_ E1 miembro de base 11, que comprende preferiblements. una
hoja rigide. de material alslente, soporta los espérragos con
ductores: de corriente del interruptor, le ménsula de soporte.
13 ¥y las otras partes del interruptor conectadas e ellage I
ménsuls 13, & la ael esth consotado 6l contacto. mdvil T4,

eatd conectade & su vez con un conductor de salida 16 por me
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dio de drganas perceptores de la corriente de un dispositi-

vo de dispero de sobreintensided representede simbdlicamen—
ta en I;i en la fizura le Un esphrrage superior 18 del inte-
rruptor, el cual est& conectado el miembro de comtacto I2 re.
lativam. nte estacionario, se extiende hacia atrfs desde 81 a
través de una sberturz apropiade que hay en el fondo de un
perfil en U de ls bass 11, como puede verse en la fizura I,
¥ un conductor IS se muestra coneotado al esphrrage 18s Los.
miembros de contacto 14 y 12, por movimiento a y fuera de
aplicacidn entre si, estén destinados a cerrgr y a abrir,
respectivamente, un cireuito: de corriente eléctrica repressn
tado por loa dos conductores 16 y 19e Eate circuite puede eg
ter conectado em un gisteme de corriente eléotricae alterna
de 600 voltios que tenga capacidad para suminigtrar une co-
rriente de cortocirculto de tanto. como 50,000 amperiom a 600
voltios y un interruptor que tenga nuestre estructurs de con
tacto (proyectada pars conducir mhs de 600 emperios de modo
contnuo sin rebasar los: limites admisibles de aumento de tem
peratura) pusde interrugpir satia:ﬁacto;fiamente. esta corrien—
te mixime de corto-cirouitoe Neturalmente, el inmterruptor
pusde aplicarse en cuelquisr sistems. de corriente eléctrica |
8l aral esté mcomodade su cepacided y Los valores antes men—
cionzdos s0lo hen sido expuestos: con fines de ilustracidn de
una game. de magnitudes especificamente consideradee

El espérrago superior 18 del interruptor estd asegurado
e la bage 11 por un angular 20 de seccidn en general en L
{lustrede en 1= figurs L. EL engular 20 esth dispuesto enci-
me. del espérrago 18 y sujeto a 81 por tres remaches de cobre
21 o elementos similarese EL ale vertical del angular esté
proviste de un espbrreso roscada 22 por medio del cusl ss
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gsegurs a la bage 11 coma sé muesfi;a;. El exiremo delsntero
del esphrrago. I8 del interruptar, en la realizzoidm prefe~
rida de nuestro invente, proporcions soporte pars une paErte
del miembro de. contacto estacionario 12, identificindese eg
te. parte como contacto principel. re:l.whivamen:ba egtacionarioe
El extremo. delantero del espérrage 18 eatd dividido en
fdo.g remas horizontalesa divergentes, teniendo con ello una
viste en planta que se parece en generel & la fhrma de una
Y y cada uno de los: elementos: alargados o dedos 24 esth so-
portedo pere movimiente:. de pivotemiento sobre el extremo an
terior de une de egtam ramase. Para este fin, el extremo ex-
terior de cade. rame. divergente esth& provisto de wne superfi-
cle de apoyx em genersl ocdlindrica gue proporcions un punto
de pivotemiento para wx grupo de dos dedos de contacto pars
Telos, ¥ 1o conexidn de pivotamiento. entre cada dedo y el
sspbrrago del interruptor forma. une junta conductore de co-
rrientae. domn. puede verse cleramende en les figurags 2 y 3,
Ios dedos de contacto 24 esthn dispuestos en pares verticed-
mente adyscentes, estando todos interconsctados elécirice-
mente: ex virtud del espérrage cominr 18e Los dedas de ceda
par estén respectivamsute soportadas sobre superficies de
apoyo opuestes en relaciin enfrentads unos con respecto &
otros, siendo los dedos opuestos de cada par movibles a pi-
votemiento en un pleno horizontal comfne Tios extremos opueg
tos. o interiores de los dedas de contacio de cade para se
mueven en treyectoriss argueadas separadas, relativam nie.
cortes. Lios extremcs cpueatos de los dedos egtén provistos
regpectivam nte de superficies: de contacto & iope 25, gene~
ralmente planas, complementariss, dispuestas normelmente en

un plane vertical comfin seghn se wé en las figuras 1 y 2o
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EI extremo interior de cada dedo de conbtacto. 24 tiens

una prolongacidn 26 dispuesta para asplicarse a un tope co-
nin: a;i (véense figuras 4 y 5) peras determinar el Iimite del
movimiento arquesdo de la. superficie de contacto 25 en una
direccidns EL tope 27 comprende uns espiga dispuesta verti-
celmente entre las rames divergentes: del espbrrage 18 y mon
tada fijemente en los extremos superior e inferior por medios
que describiremos pronto sn o que siguse EL extremo exte-
rior 28 de cade dedo de contacto 24 tiene medios elésticos
adeocuados asocimdos con 81, por ejemplo un muelle de tensidn
29 que, como se muestre en la figura I, estd anclado a un
miembro fijo tel como el gue proparcions uns pata 30, que se
extiende lateralmente, del angular de soporte 20e 4si, los
medios elésticos 29 establecen un par de cargs en el dedo de
contacto 24 que tiende & mover le superficie de contacto 25
a lo largo de una trayectorie. argueads. en direc cién hacia
adelante eparténdose de la base 11 y, como se vé mejor en la
figura 5, tel movimiento del dedo queda limitade por la espl
ga. de tope 27 o Como resultedo de este dispesicibn, se pergi-
‘te una desviacién relativamente limitedae de cade. dedo de con
tacto o, en otres palebras, que éste ceds, en direccidn hacia
atrhse

EL par de cargs de cada muelle 29 es resistido y venci-
do, y cada de‘d'o. de contacto 24 del miembro de coutacte 12
relativamente estacionario es inclinado ligersmente sobre su
punte de pivetemiemta por le acoién del miembro de contacte
movible 14e Como explicaremos lusgo con tode detalle, el miem
bro de oontacto movible 14 incluye un par de bragos 38 ¥y 40,
eléctricgmente en paralelo, provistes respectivamente de su~

perficies de contacto & tope 43 que se musven en planog pa=
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ralelos dispuestos aproximadsmente perpendiculares a lom

planog definidog por las itrayectorlas ergueadas paralelas
de laz superficies de contacta :25 de cadae grupo de dedom
adyacentaes: 24+ Loa modios de maniebre 15 del interrupior pro
porcionan una fuerze. de accionamiento pere mover cada super-
ficie de contacto 43 del miembro I4 a y fuera de aplicscidn
de tope de eierre de ciroulto con las superficles de contag
to adyacentes 25 de dos dedos de contacto en paralelos Du-
rante una operacién de clerre de circuite, Ias superficiea
de contacto 43 son llevadas hacia atrfs conjuntemente desde
su posicibn de cireouito sbierto (figuras I y 2) a aplicacidn
de tope sustancislmente simulthnea con todas las superficies

. de contacto cooperantes 2% y el ulterior movimiento hacia

atrhs de las superficies 43 desde una posicibn de contacto -
inicial hsacias su posicidn final "de circulto cerrado® (fig_g;
vag 3y 4) obligerh s los miembros elhsticos 29 a estirarse
& medida que los dedos de contacto 24 soportedos eldstica-
mente se inclinen sobre ans puntos de pivotemientoes De eata
manere se obtlene .una. sccidn usnal de frotamiento de log
contactose

En lag figuras 1 ¥ 2 puede verse que la ménsula electrg
conductora 13 pare soporter el miembro de contacto movible
14 egté montada sobre la base 1l del interruptor por medio
de un par de tornillos adecuados 3L o similarese. La ménsula
13 incluye un par de pates erectas aespaciadas 32 y 33 que -
sobresslen por delente de la base 1lo Uha egpiga de pivota=~
nmiento sepirable 34 esté soportada por les patas 32 y 33,
extendiéndose el eje de lx espiga de pivotemiento en una di
reccidn horizontel paralela en general al planc da la base

segln se mira en los dibujose L espige de pivotamiento 34,
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que pase g través tento de las pates 32 como 33 y sobresele
desde sus caras que miran hacla fueras, respectivemente, es
retenida en su sitio por wna grapa desmontable 35 conecta—
da a la espiga entre las patas. EL Iado gqus mira hacie afug
ra de cada pata esté provisto de una superficie de desliza-—
miento 36 sustanci dlmente planse Dispuesto junto a la super
ficie de deslizemiento 36 de la mmta 32 y montado a rotacidn
sobre la espiga de pivete 34 hey un extremo 3'% de un bragzo
de contacto alergado 38, y dispuesto junto & la. superficie
de deslizamientc 36 de la yeba 33 y montado & rotacidén sobre
1a espiga de pivote 34 hey un extremo 39 de otro brazo de
contacto alargedo 40. Los. brazos 38 y 40 estén dispuestos en
relacidn yuxtepueata eépaoiada pera movimiento de pivotemien
$0 conjunto sobre le espliga 34 durante las operaciones de
clerre y de spsriure del interruptors Comprenden el miembro
de contacto mdvil 14 de la estructura de contactos del in-
ventos

Te conexidn entre cada brazo de contacto movible 38, 40
¥ la ménsula electroconductora 13 eatd dispuesta para que
proporcions tres juntas conductoras de corriente, seraradas,
perc eléciricemente en pmrelelo. De primers de estas juntas
viene dade por las superficies de' epoyo entre el bragzo y la
espiga de piveote 34 sobre la cuel gira, ésbo es, entre 34 ¥y
la: periferis de un agujero hecho eun el extremo soportadc del
brazo pera acomodsr 1a espige 34e Se cbtiene oira junte o;og
ductors de corriente dlsponiendo el extremo soportade 3;1_9 39
de cada brazo de contacto mdvil 38, 40 con una smperficie de
deglizemiento correspondiente 41 sobre su lado interior relg
tivemente ancho, es decdir, sobre el lado del brazs gque miras

al brazo compeflercs
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(ada superficie de deslizemiento 41 estd dispuesta en

gansral parslela e la superficie de deslizamiento 36 conti-

.guz de la pate asociadas 32, 33 de le ménsula de soporte 13e.

smbesg superficies de dedlizamiento 36 y 41 egthn digpuestas
sustanci elment e perpendiculares &l eje de laz espige de pivp
tamiento 34, que corresponde el eje de rotzeiln de los bre~
zog movibles 38 y 40+ La superficie de deslizemiento 41 in-
cluye une seceién leventade cuye cresta esté orientads epro
ximademente en &ngulo recte com respecto &l eje longlitudi-
nel del brezo de contecte y es cortade por la. espiga de pi-
votamiento s Le creste de la seccién lsventeda de la asuperfi
cie de deslizemiento 41 ea contigue a le superficie de des-
lizemiento 36 de la ménsuwla 13, y el movimiento. de pivota—
miento del brazo sobre la espige 34 hace que la cresta co-
rra sobre la. superficie 36. Las partes contignas de lasg su-
rerficies de deslizemiento 36 y 41 definen un contacto I1i-
neal que proporcions la segunda junte conmduciora de corrien
te entre cadae brazo de contacto mbvil y la ménsula de sopor
tee ‘

Tia pregién de contecto en le junte formade por las su~
perficles de deslizamiento contigums se mantienen por medic
de uh miembro Ge muelle eleciroconductor 42 que, con prefe—
rencie, comprende una greps elfaticz de forme de U, estando
las remag erectas de la grapae partidas para apoyarse respeg
tiveme nte contra. los Jzdos exteriores relativamente anchos
de ceda brazo de contacto 38, 40 en puntos dispusstes en la
dos opuestos de la esgpiga de pivotamiento 34. La grapa 42
esté asegurada & la ménenls 13 y, como quiere &;.ue egtd tam—
bibn en contacte con cade braze mévil de contacto, proeporoio

na la tercers juntae conduotora de corriente. Adembs, suminig
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tra unz fuerze que mentiens la presidn de contacto entra
lag superficies de deslizemiento contiguss 36 y 4l. Eata
fuerza es suplementeda por una fierza electrodindmina siem-
pre que el miembro de contacto mévil 14 easté conduciendo co
rriente. Como las brazos peralelos 38 y 40 dejan pasar co-
rri ente en la misms direccidn, se establece una fierza mag-
nética de atracclén que tiende a reducir la separacidn entre
sua extremos soportedos 3‘? v 39, con lo cuel se ejerce uns
presidén de contacto adicionsl en las superficies de desliza-
niento conmtiguss 36 y 41, siendo la magnitud de esta fuerzs
proporcional al cuadrado de le magnitud de la corrientes

El difmetro del agujero de los brazos de contacto movi-
btlea a través del cual pasa el pivote 34 se hace ligeramente
meyor gue el difmetro de la espiga, con lo cual el miembro
de contacto movible 14 gueda montado. holgadamente en la mén—
sule 13: Este disposicibn permite que los brazos 38 y 40 bas
ctlen sobre la espigae de pivote 34« La cresta de la seccidn
levantade de la superficie de deslizamiento 41 proporcions
un punte de pivotamiento para el movimiento de basculacidn
de cade brazos Este disposicibén permite un cierto grado de

desalineecidn de las diversasg paries y una tolerancia libe-

‘ral de fabricacién sin afectar de un modo adverso al oarac—

ter imperative del contacto eléctrico entre los brazos movi-
bleg y la ménsulam de sopories

EL movimiento de pivotemfento conjunto de las bragos
38 y 40 sobre l= espiga de pivotamiento 34 har& que cada uno
de los extremos libres correspondientes de estos brazos si-
gan un curso principal de movimiento que es a lo largo de un=a
trayectoria arquads predeterminadae. Las raespe c‘t:'m;s trayecto

rias arqueadas de egbtos extremos libres definen plenog ver-
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ticeles paralelos que intersecan sproximademente en éngulo
recto & los planoa horizontales de mowvimiento de loa res—
pectivoa pares de dedos de mntacto relativemente estacio-
narios 24« Cede wno de los bremea 38 y 40 lleve, en lag pro
ximidades de su extremo libre, una superficie de contacto a
tope alargada 43 que en general es trangversal a su plano
de movimientos

Las raspectivas superficies 43 que formsn log medios de
contacto movibles principales de la egtructura de contacto
del inventa, esthn dispusstas pare eplicacién separable con
lag superficies de contacto & tope 25 antes descritas de los
dedos 24 del miembro de contacto 12 relativemente estaciona-
rioe Cada superficie de_ ® ntacto 43, de preferencia, es en
general de forma cilindrica y define con le superficie de
tope 25 de cada dedo cooperante 24, cuando el miemhro de con
tacto movible 14 esth en su posicidn de cireuito cerredo,
una gplicecibn de contacto de 4res relativemente egtrecha. Se
han previsto dos dedos de contacto estacionarics diferentes
para cada brazmo de contacto movible, con lo cual se dispone
de cuatro puntos separados de contacto de cierre de cirouito
entre estos medioa de contacto principales separabless Esta
disposicidn relativemente mimple y compacta permite que la
mage de lag prtes mévibles se reduzmcanr el minimo, permitien
do asil mayores velocidades de funcionsmiento al tiempo que

se reducen log esgfuerzes de impacto y se prolonga con elle

-la vide mecénics de la egtructura de contactosge

Con el. fin de mover conjuntemente los brazos 38 y 40
del miembro de contacto movible 14 entre posiciones de cir-—
culto sbierto y cerredo, un &rbol impulsor cilindrice 45,

que se ve mejor en la figure 2, se extiende transverssimen-
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te & trevée de una. secolilm central de ceda brezo. Los extre
mos opuestos 46 del &rbol 45 esthn unidos & une berra de co,
nexidn 4'i en general de fome de U asegurada o la barra trang
versal 15. Cada. nema de la barra de conexidn 47 tiene una pro
longacidn que, como se ve claremente en la figura 1, esté co-
nectede a la espige de pivote 34. Asi, la barra transversel
15 esti soportada pare movimiento de pivotamiento sobre la
espiga 34« Ias partes extremas 46 del &rbol impulsor 45 se
hen hecho con. seccidn. transversal hexagonal y excéntricas
con. respecto al cuerpo. cilindrico del &rbol y son blogueedas
positiva, pero slésticamente, & le barre de conexidn 4-7‘,, co=
mo se muestre, con lo cual el &rbol 45 puede ser hecho girar
& cualguiers de seis pasiciones angulares diferentes. Esto
permite que la posicidm totelmente cerrada del miembro de
contacto mévil 14 sea predeterminade con exactitud, indife-
rentenente de las tolerancias liberales de fa.brioa.cién, pu~
diendo obtenerse de un modo preciso la deseade cantidad de
frotamiento de contactose

El &rbol impulsor 45 es accionado por le barra transver
sal 15, & la cual estd mcoplado como hemos explicado antese
A su vesz, le barra transversal se musve spropiedsmente alre
dedor de su pivote, entre posiclones primera y segunda rela
tivemente £ijes, por un mecenismo 48 de accionamiento del in
terruptor, conscotado & ella. EL mecanismo de accionamiento
48 del interruptor estd representado simbdlicemente en la
figura Le Se estima innecesaris la ilustracidn detalleda de
este mecanismo, y de los medios para conecterlo a la barra
trangversal 15, para comprender par completo el presente in-
ventoo

Tos expertos. en esta técnica apreciarfn que se dispone
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de varias congtrucciones diferentes de un mecanismo 48 ade~
cuadas para los presentes fines. Tal mscenisno comprende ti
plcamente muellea de cierre y de é.pertura.; medigs. de cierre
pare accloner los muelles de maners qué muevan el contacto
mdvil 14 del interruptor desde la p,o.sieién; abierta. g la Do
gicidn cerreda. del circuite; medios de enclavemiento pare
retener de manera libersble sl mecanismo en su po.sicién; "ce
rradal; un eje de dlsparo rotativo pare libertar los medios.
de en;lavamien“ho; vy medios pura hacer girar el eje de dispa
ro ys por tanto, pare acclonar el mecanigmo de mnera que
el miembro 14 ses movido de la posicidn cerrsda s la pasi-
cidn abierta de circuito. Estos medios Gltimemente mencions:.
dos, en el mecanismo de meniobra de la figura I, incluyen
una. palancea 49 que es golpeeda y basculade (desenclavando
con ello el mecanismo 48 e iniciande su operacibn de apertl
ra) por un elemento 50 del disposi tivo de dlsparo 1—'; de so-—
breintensided en respueste a la conduccidn de una cantided
de corriente mayor que la predeterminada por los miembros
de contafrto cooperantes 14 y 12

El eje impulsor 45 esth montado de manera relativemen—
te holgada en. sgujercs de las secclones centrales de los bra
zog movibles 38 y 40 a través de Ios cuales se extiende, con
lo cual cade bragzo puede correr algo sobre el eje 45 al tiem
po. que bascula sobre la espigs de pivotemienta 34e Asi, el “
extremo libre de cada brazo pueds sufrir un pequelio movimien
to ex una direcoidn: trensversel con respe cto el plano defini
do por la trayectoria argueade de movimiento de su supsrfi-
cie de contacto a tope 43 durante las opersciones de clerre
¥y de apertura del circultoe. Babe movimiento lateral de loa

brezos es controlado por medics elfsticos asociados con
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ellose Como se muestra en la figuré, 2, los medios elbsti-
cog comprenden de preferencis un muslle helicoidal de compre
sidn 51 dispuesto sobre el Arbol de impulsidn 45 entre los
brazos 38 y 40« EL muelle 51 gplice fusrzag transversales.
dirigidaes en gentido opuesto al par de brazos y establece
en cads brazo un par de carge relativemente débil con res—
pecto al pivote proporcionsde por la linea. de contacto en la
jonte formeda por las superficies. de deslizamiento contiguas
36 ¥ 4le Este par de cargze tiene una direccién que tiende a
gbrir, separindolos, los brazos de contacto. Tal movimiento
de cada brazo es detenido por un manguito 52 dispuesio en
el eje 45 junto & la seccidn central del brazo, entre el la-—
do. exterior del misno y un anillo de retencidém o similare
Durente la accidm de cierre del circuito de la estruc—
ture. de contacto: el eje 45 impulse. & ambos brazos del miem—
bro de contacto movible 14 pivotadamente = bre la espiga de
pivotemiento 34 y las superflcies de contacto a tope 43 son
llevedas a contacto de tope con las respectivas superficies
de contacto de tope 25 de los dedos de contacto 24 relativa-
mente estacionariose A medide que el miembro de contacto md-
vil 14 continfa su movimiento de pivotemiento desde esta Do
s1di8n de eplicaciln inicisl hacis su posicibn totalmente ce
rrads, cads dedo de conbacto. 24 es inclinado en oposicidn al
par de carga del muelle 20 Iz disposicién es tal que & la
superficie de contacto 43 se le suministra una fuerze trans—
versal por la superficie de contacta 25 cuando el dedo aso-
ciado 24 es desviado de este modos Debido & los medios elis-
ticos 51, el brazo de contacto mdvil cede a esta fuerze trans
versal y la superficle de contacto 43 es capaz de moverse l_a_f
'bei'a]menta al -ti_em:po que sigue lea trayectorie argueade de le

guperficie 25+ Como resultado de ello, el movimiento relati-
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vo entre las superficies cooperantés 25 y 43 de contacto a
tope se reduce, reduciendo con ello la cantidad de friceifn
entre Ios contactos principales que se aplican mutusmente y
mejorande el funcionamiento de la estructurae de contactos
Tal disposicidn esth de acuerdo con las ensefianzes: de la Pa
tente de EEoUU. N2e 209380986 de Baskerville y otros, conce
dide el 31 de meyo de 1e960e |
Ta construceidn y el funclonamiento de lognedios de
contadbo. principeles: hagta shora deseritos estén en egencia
de acuerdo con los de la estructura de contacto descr:j.t& por
Baird en su Patente Norteamericans Nee 3.0%3.936’. Usando ma=-
terial de conductividad epropladementa alte, los medios de
contacto principales del interruptor ilustrado pueden sopor-
ter de un modo ssgure 600 amperios continuamente & 600 Vol~-
tiog de corriente alterns sin exseder Iimites de aumento de
temperatura predeterminsdose Y disponiendo wncamine adecha~—
do. para el arco én asocimeidn con estos medios de contacto,
(previgto en: la Patente de Baird), el interruptor puede in-
:lzerrlmlpir de wn'modo seguro corrientes de cor-boc:irm-xi.to., de
magnitud sustancialmente moro Sin embargo, =i & estos me-
dios de contacto hublere de exigirseles la interrupeidn de:
corrientes de una megnitud superior a agquélle para la cual
fué celeulada la estructurs de Baird, el materisl de los con
tactos, de copfuctividad relativamente grande, quedaria somg
tido @ una formecidn de arco eléctrico tan severa que. seris
muy atecado por le erosién con grave detrimento de la dura-
cién y buen funcionemiento del interruptors Hemos descubliex
to que la. capacidad de interrupcidm del disefio bhsico de con
tactos de Baird y, coincidentemente, su clasificacifén duran-

te corto tiempo, pueden ser méa que duplicedos sin sumentar
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.61 temafio del interruptor, por una modificacidm bastante

sencille. del mismno, modificacidn que vamos a describir ahoras

De acuerdo con el invento, las brazos 38 y 40 que com—
brende el miembro de contecto mévil 14 de la estructura de
contactos ilustrada estén provigtos raspactiveme nte en susg
extremos libres con punteas egpecialeg de contacte o morda-
zas 54 y 56 de un material relativamente muy resistente & la
erosidn por el arcos Las puntas 54 y 56, que. se mueven en
relacidn conjunte espacisda y paralels durante el movimien
to de apertura y de cierre del miembre 14, lleven, regpec—
tivamente, superficies de contacto deslizantes 55 y 57 que
son en generel peralelas a sus planos de movimientos Les su
perficies de deslizamiento 55 y 57 de las puntas de contac-
to 54 ¥ 56, que foman los medios de confacto de arco de es
te invento, esthn dispuestas enfrentades entre si y, mientras
el miembro 14 esté "abierto, el muelle 51 entes descrito
nentendrs elésticamsnte un ;apaoiamien-bo néximo predetermi-
nado entre estas superficies.

EL miembro de conbacto 12 relabtivemente estaclonario
de la estructura de contacte del invento, incluye medios de
contacto de srco situedos en relsciln cooperante con los ne
dios de contacto de arco mdviles gque acsban de ser descri-
tose. Como se ve mejor en la figura 1, los medios de contac—
to de areo estacionarios ineluyen una parte saliente u hoja
58 montade encima de los dedos 24 de los conbactos principa
lese La figsura 2 muestra que la parte seliente 58 estd dis-
pueste sobre wna bisectriz de los dedos de contacto opuesto
Y, por tento, se proyecta centrelmente entre les puntas de
contacto 54 y 56 de los brazos 38 y 40 cuando el miembro de

contacto mévil 14 esté "cerrado". Un mismbro de soporte eleg

- -
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troconductor 59 coneetaiia“?ar“te 58 con la. superficie infe-

rior del esparrago superior 18 del interrupior en paralelo
con log dedos 24e

El miembro de soparte 59 ineluye una pestafie. leventade
60 unida al angula.r 20 de forme de L detrds de 81, pero eléc
tricamente aisgleds de 81, y la pax’cé 58 que sobresale hacia
delente esth anclade firmemente a esta pestafie. por soldadu~
ra dure u otro medlo sdecuado. Le pestefla 60 estd asegurada
el angular 20 por un par de remaches 61 que estén dispues—
tog en manguitos 62 con reborde hechos de materisl sislante
y un trozo de aislante eléetrico rigido 63 ha side interpues
to entre la pestafia 60 y el angular 20 para separar la peste
fia de la superficie superior del asphrrago 18. Iie pegtefia
60 esté provista de agujercs terrajados para anclar un par
de tornillos 64 avellasnados en la base de un camino 65 para
el arco que se extiende hacila arriba desde la pieza 58, como
ge muestra en lag figuras I y 2. E1l miembro de soporte 59
tiene también una pestafiz 66 vuelta hecia abajo que eatd ai
tuada Jjunto & la basge 11 del in’cerrup’cqr debajo de la sec-
cidn en U o scanaleda o travéa de ls cual se extiende el es-
parrage 18+ Esta pestafia tiene un par de asgujeros terrajades
v estbd asegura sl mismbro aislante 11 de la base por torni-
llos apropiedos 67 y COMO se nmuestrae

Las respectivas pegtefigs 60 y 66 del miembro de sopor-
ta 59 estén wnidas por dos patas o conductores parslelos ¥y
espaciadog 69 dispuestos en lados opuestos de los extremos
libres de los brazos de contacto movibles 38 y 40 Por raso
nes que pronto se comprenderfn, las ‘secciones verticales de
las patas paralelaa 68 del miembro 59 han sido desplazedas
hacie adelante con respecto a la base 11 del interruptor de
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modo que queden situadas en intima elireacidn lado a lado
con los brazos 38 y 40 mientras que el miembro de contacto
mévil 14 esti en su posicidn de eircuito cerrados Como se
ve mejor en la fisura 4, la pestafia inferior 66 del miembro
59 tiens una prolongecidn doblada hecia atris dispuesta in-
medistemente debejo de la superficie inferior del espérrago
18 del interruptor a la cual eaté sujeta de manera conducto
ra por los: remsches de cobre 21 y prolongacidn 69 estd pro-
viste con un labio delatero ’%0 parg montaje, conjuntamente
con. 1a pieza aiglante 63 espaciada encima de la espiga de
tope 27 antes descritae

La parte saliente 58 del miembro de contafitc I2 relati
vemente estacionario esth heche de un materisl relativemen—
te muy resistente a la erogidn por el arco y tiene un par de
guperficiesa de contacto deslizantes paralelss '%1 ¥y 73 en sus
lados opuestoss Siempre que las superficies de contacto 25
de los dedos de conbacto principeles 24 sean tocadas por las
superficies de contacto principales 43 aso ciades soportadas
por los brazos paralelos 38 y 40 del miembro de contacto md
vil 14, las superficies ;;I ¥ 73 de la pieza 58 quedan res—
pectivere nte adyacentes a lasg superficies de deslizemiento
enfrentadas 55 y 57 de las puntes de contacto 54 y 56 de los
brazos. Le superficie de contacto deslizente Tl, por tanto,
agté das*binada a ser tocade de maners separable por la super
ficie de contacto deslizante 554 y la superficie de contacto
deglizente ’%3 astéd destinade & ser tocada de manera separa-—
ble por la superficie de contacto deslizanta 57. Sin embar-—
g0, de acuerdo con este invento, estas superficies cooperan
tes permanecen separadas y no se tocarén entre si al mover-

se el miembro 14 & su posicidn de circuito cerrade hasta deg
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puda de que los medias de conbtacto principales se tocan mu=

tusmente conduzean mis de una centidad predetermineda de co
rriente de circuitoe Bsto se ha logrado en la realizecidn
preferide del invento haciendo que la anchurs de le: parte sa
liente 58 sea menor gue la longitud del interaticlo qus see
para leg superficies de deslizemiento 55 F 5'; cuando no se
esth conduciendo corriente, con lo cual los brazos 38 y 40
deben moverse laterglmente uno hacia otre con el fin de efeg
‘tuar le mutua aplicacibn de las superficies de contacto des-
lizentes respectivamente adyacentes.

7ol movimiento' lateral de los brazes 38 y 40 ea efectua-
do por las fuerzes electrodinfmicas de atraccidn que acthan
gobre ellos en respussta a su conduccién paralela de corrien
te de mhs de uns magnitud predeterminada. Ia estructura de
contactos estd dispuesta de preferencie de mamara gque diche
megnitud predeterninada de corrienie sea mnchas veces mayor
que la corriente a plena carge y, sin embarge, sustancielmen
te menor que las megnitudes esperadas de corriente en condi-
ciones de cortocircultoe Serd evidente ahora gue, cuando los
miembrog movibles y relativamente estacionario 14 y 12 de
agta estructura de contactos conducen corriente de cortoecir
cuite, los hrazos peralelos. 38 ¥ 40 experimentan fuerzas
electromagndticas que hacen que las superficies de contacte
deglizantes 55 y 57 ge mueven & epliceeldn con las superfi-
cies de contacto deslizantes Tl y 73, respectivemente, shun
tando con ello losmedios de contactec principales aplicados
entre sle El subsiguiente movimiento de epertura del miem=
bro. de contacto. 14 por el miembrao de accionamiento 15 da co-
mo resultado que lag superficles de contacto principales 43

Y 25 sean desaplicadas antes de que se separen lea superfi-
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cles de contacto desliz&n'bes Qﬁa;'a aplicedas, como se indi=
ca en la figura 5e Por tante, las superficies de contacta
deslizantes son "Ias (Itimes que se abren" y cuslguier sal-
$a deg arcs que o&urra. tendrb lugar entre ias puntag de con=-
tacto especiales 54, 56 y la parte saliente 58, como se mueg
tre e maners de ejemplo en ;7.4 en lg figura le
Por la enterior descripeidn detallada de la estructura
del invento, puede seguirse ghors ficilmente su forma de
funcionare La estructura de contactos se muestra en su dig-
posicién de circulte sbierto en las figuras 1 v 2o EL miem—
bro de contacto mévil 14 es acclonado por la barra transver
sal 15 en respussta & una operacidn de cierre del mecanismo
48 del interruptor de maners que mueva las superficies de
contacto principales 43 & eplicacidn ds cisrre de circuite
con las superficies cooperantes 25 del miembro de contacto
12 relativamente estacionario mientras que, simulténeamen=—
te, mueve & las superficies de cnbtacto deslizanites movibles
55 y 57 hacia posiciones de proximided con les superficies
de contacto deslizentes esgtacionarias 71 y 73 en lados opues
tos de la parte saliente 580 Las superficies de contacto des
lizantes cooperantes son adyaéen’ces une a otra, pero no se
tocan, cuando los contactos principales establecen contacto
iniciel cuande el miembro de contacto mévil 14 se sproxima
& su posicidn totelmente cerrada cerca de la teminacidn del
movimisnto de cierres
Las fisuras 3 y 4 muestran la estructura de contacto
con el miembro de contacto mdvil en su posicidn de circuito
cerradoe Mientras las superficies de o ntacto eplicadas en-
tre si 25 y 43 y los brazos paralelos 38 y 40 pueden shora

conducir dorriente de circuito, las superficies de contacto
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deglizantes 55, 57 permanscerin separadas de las superfi-
cies de contacto deslizantes 71, 73 respectivamente adye-
centes en. tanto que la cantidad de corriente que se esté
conduciendo no se anormalmente alitas En condiclones norme-
les, hay una atracecidn electrodinémice insuficiente entre

los brazos 38 y 40 para vencer la accidn del muelle de car—
ga 51 que esthk empujando & los brazos pare separerlos (vée~
ge figura 2). '

En respuesta, sugtancislmente instenténea, a la ocurren
cia de un costo circuito en el eirouito de corriente eldotri
ca que esth siendo alimentedo & través de la estructura de
contacto iluatrada, las fuerzas de mutua atraccidn que ac~
than sobre los brazos 38 y 40 aumentan sustancislmente y loa
brazos se mueven laterslmente uno hacia otro para llevar a
las superficies de contacto deslizantes movibles 55 y 57 a
intine eplicacién con lag suferficles cooperantes Tl y 73,
regpectivamente. Esta aplicacibn se efectia independimnte-
mente del funcionamiento del mecanismo 48 y de la barra transg

versel 15 y antes de gue. los medios de a@ccionamiento, debide )

‘& le inercis y al rozamiento, puedan incluso comenzar el mo-

vimiento de gpertura del miembro movible 14 en respuesta al
accionamiento por el dispasitivo l’? de disparo de sobreinten
gidade Le direccidn de la. presidn de contacto resultante en—
tre las superficies de contacto deslizantes que se aplican
mutuemente es perpendicular a la direccidn del movimiento de
aperturs del miembro 14 y, cuenito més severo sea el cortocir
cuito, meyor serd esta presibne. La presién de contacto es
aumentade todavie por una fuerza electrodinfmice de repul-
gidn ejercida sobre cads uno de los brazos 38 y 40 como re-
sultado del paso de corriente en sentidos opuestos a través

de la reme 68 respectivamente adyacente del miembro de sopor
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te 59o Cualquier corriente gue eatd pasando por las superfi-
cies de contacto deslizantes aplicadas entre si, pasa tem—
bién por las ramas paralelas 68 del miembro 59; cuyo miem=
bro interconecta la parte saliente 58 del miembro de contaoc~
0 estacionario y el espérrego 18 del interruptor, y la seo-
cidn vertical de cada rams forma con el brazo mis cercano 38,
40 parte de un circuito conductor de corriente de foxma de
bucle, conectado en serie, que tiende a expandirse al aumen-
tar la megnitud de la o rrientes Como cada une de las ramas
68 esth situade. en el lado exterior de uno de los brazos mo-
vible 38 y 40, le tendencis & la expansidn del bucle da como
resultado gue embos brazos sean empujados lateralmente con—
tre. la parte saliente central 58, aumentando asi la presidn
de contacto entre les superficies de contacto deslizantes asp
cladase

Ta construcelbn y funcionamiento arribe descritos de
lag superficies de contacto deslizantes han producido mejo-
ras importantes en la.capacidad de fujcionsmiento del disefio
de contactos bisicos de Baird. La capacided durante un tiem—
po corto y la capacidad de interrupecidn han sido embas consi
derablemente incrementedas. Ademés, es posible una corriente
nominal constente mis altao

La egtructura de contacto del invento funciona satisfac
toriamente, sin abrirse a destiempo y sin formar arcos perju
diciales, cuando esta sometide & orrientes de ® riocircuite
relativamente eltas durante un corto intervelo de tiempo pre
determinadoe. En tales condiciones, las superficies de contag
to deslizantes 55, 57 ge mueven a aplicacidn de sujecidén ba-
jo alta presidn con las superficies cooperantes TL y 73.

Cualguier reducoldn inherente de la presibn de contacto en
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lag superficies de contacto principsales a tope 43 y 25 no va
acompafiads por una B.mmacidmr perjudicisl de arcos ni por con
taminacidn de los contactos porque el gradiente de voltaje
entre estas superficies es reprimido por las sum rficles de
contacto deslizentes nutvemente g licades conectadas en shunt
con ellag. Nitese que ouanto mayor seam lsa cantidad de corrien
te shunteda por las superficies de contacto deslizantes, ma-
yor serh la presibn. de contacto entre ellas y, por tantio, me
nor le resistencia. de contactoe

En el subsiguiente movimiento de apertura del miembro
de contacto movil I4 por la barrs transversel 15 en respuesta
& la actuacién. reterdads del mecanismo 48 del interruptor por
el dispositive de disparoc 17 de sobreintensidad, lag superfi-
cies de contacto principales 43 se mueven entersmente fuers
de eplicacibén con las superficies asociadaes 25 del miembro
de contacto relativemente estacionsrio 12 y las auperficies
de contacto deglizantes cooperantes se separan despubse La
figura 5 muestra las estructura de contacto del invento. en una
disposicidn intermedis durante una. operacién de aperturs, des
puéa de que 43 y 25 se han separado pero antes de que las pu_i;_
taa de contacto 54 y 56 de los brazos de contacto miviles 38
¥ 40 se hayan movido lo bastante para libertar le parte sobre
saliente egtacionaria 58 Ctrnde las superficies de contacto
deslizantes se separan después, pusde seltar un argo 74 en-
tre une de las puntas de contacto de loa brazos mﬁvilea ¥y la
perte saliente 58 y, por tanto, tento las puntas como la par-
te saliente han sido di sefiadas para resistir la formacidn de
arcos sin efectos perjudiclales. Nétese que, como las super—
ficiea de contacto deslizantes cooperentes estén normalmente

separadas y no conducen corriente de carga, no tienen por qud



780 =

7856~

T90 e~

%950”

800 o=

805 o=

- 28 =

S i
pogear la dlta conduc'biwfédad q_ﬁé s; le ::x:iga de los contac=
Yos principeles y, convenisntemente, se hecen de un metal
nmuy resistente a la erosidén por el ercoe Ias puntas de con—
tacto de arco 54 y 56 estén situadas de menera qué propor-
cionen un blanco pare el arco, protegiende asi a las super-
ficies de contacto 43 mAs vulnermbles inclugo gi se inicia
un arco en ellas al interrupirse la corriente de carga. Esto
aumenta considerablemente la. duracidn de los contactose Ade-
nés, el invento hace posible usar un materisl para contectos
principales que tenge mayor conductividad que el gque se use
en el disefio de Baird de la. técnice enterior, con lo cual el
valor nominael continuo de la crriente pusde aumentarse o,
& la misme corriente nominal, puede reducirse el aumento de.
su temperatursae

Durante &l intervalo de tiempo predeterminado gque sizue
& la ocurrencia de un cortocircuito en un sistems de disparo
seleotivo, cuando la sgperitura del interruptor se retrass de—
liveradamente, la averia puede ser eliminada o despejada pre
ferentemente por medios protectores situadas aguss abajoe
Aunque la o rriente ddl clreulto retorns entonces al valor
normel, ea posible que las puntes de contacto 54 y 56 perma~—
nezcan aplicadas a la parte saliente 58 de los medios de con
tacto de arco por ser el muelle de compresidn 51 demasiado
débil pars abrir los contactos movibles 38 y 40 y llevarlos
& su posicidn de le figurs 3 en contra de la. fuerza transver
gal de las supe rficieaAde contacto principales mutusmente
gplicadas 43 y 25. En este caso, no es menoscabade de capa-
¢ildad de fwiclonamiento de la estructura de contacto del in-~

ventoe

Un aspecto importante del funcionemiento de esta estruc
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turs de contacte es la G;isydféiofién_‘por la cugl les superfi-

clies de contecto cooperantes a deslizamiento ho se tocan julsd
tuamente durante la. operacidn de clerre.del interruptor an-
tes de gue. se apliquen inicialmente las superficies de con-
tecto principaless. Esto reduce al minimo las fuerzas de ro-
gemiento y electrodinfmines que se oponen & la fusrza de cie
rre gplicade al miembro de ® ntacto mévil 14 y permite .que
una egtructure de o ntacto de gran rendimiento ses cerrada -
por un mecanismo de interruptor relativamente pequelio y li-
gero, con lo cuzl se reduce al minimo el desgaste de los can
tactos ¥ se aumenta la wida de trabajoe Si el ocircuite de cé
rriehte eléotrice al cwl esth conectado el interruptor esté
descargado o sdlo normelmente cargedo antes del cierre del
interruptor, las superficies de contacto por deslizamiento
méviles 55, 57 quederén separsdas de las suparficies astacia
narias asociedas 71. 73 durante toda la operacién de cierre,
con lo cuel estas superficies cooperanites no aporten regis-
tencis de fiiceién &l clerres

Si alternativemente, el circuito de corriente eléetrica
tiene una averia o cortocirewite preexistentes al tiempo del
cierre del interruptor, las superficlea de contacto deslizan
tes cooperantes no se tocarin hasta gue. las superficies de
contacto principales 43 y 25 se epliguen mutusmente y la co=
rriente de cortecirculto conducida de este modo tiene tiempo
de alcanzar lg magnitud predeterminade requerida pare efec—
tuar el movimiento lateral de los brazos eléctricamente pa—
raleloa 38 y 40 en contre de la fuerzes de oposicidn del mue-
1le 51 Pero, para este momento, el miembro de contacto mb-
vil 14 se habré movide & la pasicidn de cireuito cerrado f£i-

nal o cesi hagte ellse En tales condicilones, le resistencis.
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de fricoibn y electrodindmica 8l cierre es sustencislmente
menor que si las supsrficies de contacto deslizantes coope
rantes se hubieran tocada antes del contacto inicial de las
superficies de conbacto principales. De hecho, gin esta cae
racteristica del invento, el in-berrup‘i;or podria fallar para
cerrar con cortocircuitos de la. severidad considerada, ya
que la accidn de sgarre o ggarrotemiento resultante de las
puntas de contacto de los brazos mdviles 38 y 40 contra la
parte sgliente 58 podrie immovilizer el mecenismo de cierre.

Aun cuando hemos mostrado y descrito una fomma preferi
da del invento & modo de ilustrecidnm, & los expertos se les
ocurrirén muches modificaciones. Deseamos, por tanto, que
log puntos siguientes oubran todas aquellas modificaciones
que caigan dentro del verdedero espiritu y alcance del in-
ventos

NOTAe

S=mmmmoms

Las puntos de inveneidn propie y nueva que se presen—
tan pera gue sean gbjeto de esta Patente de Invencidn en
Espelis, por veinte efios, son los sigulentess:

12 - Un gparato inferruptor eléctrico gue tiene una eg
tructura. de contactos que comprends miembros de contecte mo
vibles y relativamente estacionarios destinados a condueir
corriente en un olrcuito eléctrico, incluyendo uno primero
de dichos miembrog de contacte por lo mencs un par de bra—
Zos eléctricemente parelelos dispusstos en relacién espacia
da entre gi, llevaendo cada uno de dichos brazos una superfi
cle de contacto principal, incluyendo el segundc de dichos
miembros de contacto superficies de contacto principales

eléctricemente interconsctades situadas para aplicacidn a
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tope con las respectivas superficies de contacto de dichos
brazos siempre que el miembro movible esté en dicha posi-
cién de cireuito cerrado, cerscterizado porque ceda uns de
dichos brezos de dicho primer miembro de contacto lleva un
miembro de superficie de arco de contacto deslizante y di-
cho segundo miembro de contacto incluye una parte rigida
que tiens un par de superficies de arco de conbacto desli-
zante, egtando dispuesta diche parte entre dichog brazos
giempre que dichos miembros de contacto principales prime—
ro y segundo estén en la posicibm de ecircuito cerrado, gien
do las superficies de arco deslizantes de dicha parte adya-
centes a las superficies de arco deslizantes de dichos bra-
zog respectivems nte, y estando destinadas & splicarse de mo
do separable con ellas, estando dicha parte y dichos brazos
construldos de maunera que las auperficies de deslizamiento
de cade brazo no toquen las asuperficies de deslizamiento aso
cladas de dicha parte cuando el miembro movible’ ge mueve &
la posicibn de circulto cerrado hasta gue dichos miembros
de contacto a tope conduzcan mds de una cantided predeter—
minada de corrientee

220~ Un aparato segln el punte 12. caracterizado porque
dicho primer miembro de contacto es el miembro de contacte
movible y dicho segunde miembro de contacto es el miembro de
contacto estaclonarics

320—~ Uh aperato segln el punto 22. caracterizado por
un miembro eléatico dispuesta entre los brazos paralelos de
dicho miembro movible para mantener de modo eléotico un eg-
paciamienta predeterminado entre dichas superficies de con-
tacto dedlizantess

42~ Un sparato seghn el punto. 12e caracterizade porque
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las superficies de contacto principales de dichos miembros

de contacto primero y segundo son superficles de contacto
e tope, teniende dicho miembro de contacte relativamente es
tacionario elementos de contacto a tope soportados elistica
mente y conectados eléctricamentes

52 = "UN APARATO INTERRUPTOR ELECTRICO", tode tal y
conforme sé deseribe en le presente Memoria; la cual conste

de 905 lineas y & titulo de ejemplo se representa en los ad
juntos dibujose

Maamé, \1 4 7 OCT. 1964
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