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LENORLA DESCRIPTIVA

Bs objeto de la presente invencidn una maguina he-
rramienta de funciones miltiples, apta en particular para la
fabricacidn de punzones y de matrices, gque tiene una torreta
portanerranientas mévil en gufas perfiladas en arco de cir-

cunferencia con centro fuera de la mAguings = = = = = = = =

Bs conocido que en las miguinas herramientas en
las cuales Una herramients debe realizar una rotacibén alre-
dedor de un eje horizontal, el eje o fulero de rotacidn pa-
ga por dos soportes protuberantes, entre los cuales egta
convenientenente sostenide la citadé herramienta. Dados los
notables esfuerzos a que estén sometidas estas miquinas, los
dos soportes se hallan bastante préximos entre si, de modo
que solanente ss posible realizar con ellas mecanizados en
piezas de dimensiones muy reducidas, lo que es precisamente
debido al obgthculo que representan dichos soportes que son
las partes mbs protuberantes de la méguina limitando nota=
Lleuente o bien las @imensiones de la pleza que se puede dis~
poner entre ellos, o bien los desplazaumientos transversales
qlle es necesario hacer realizar a la misma pleza respecto a
la herramients. Tcdo esto representa un inconveniente nota-
ilisimo que se oObgserva particularmente en el caso del meca-

nizado de matrices para cortar, las cuales, dada su forma
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que requiere que seg mecanizada una superficie interna en

una plancha, deben gcabarse por medio de linsas mecénicas o,
mas frecuentetente a wano, operacidn que requiere una hota=-
ble pérdida de tiempo con la desventeja ulterior que la su~
perficie trabajada no esgtd acabada del modo gque seria desea

DlCe = = = = e o e o se e o e e e e e e e e

Parg fijar las ideas sobre un campo bien definido
limitémonos por lo tanto a considerar la favricacidn de wn
punzén v de una natriz: en ambos casos se recurre ante todo
al auxilio de una primera migquina que realizs las operacio-
nes de trazado, de taladrado y de mandrilado, después de lo
cual el punzdn, si eg de dimensiones bastante limitadas, es
perfilado en una perfiladors y, después del tratamiento tér-
mico, es pasado por la rectificadora parg eliminar eventua-
les deformaciones. La matriz a su vez, desputs de las prime-
ras operaciones descritas, es desbastada por medio de una
sierra de cinta, y después es acabada con un sistema de Lli~
ma mechnica o ajuste & mano, operaciones que bilcnen Un fre-
do de precigibn nuy escaso, y finalmente, despuls del trata-
niento térmico ge pasa también la matriz por la rectificado-

ra para elimingr eventuales deformaciones, = = — = =~ = =« -~ —

Como se observa se utilizan bastantes maguinas que
no £o0lo no son lag mismas para el punzdn y para la matriz si
no que tienen el inconveniente de que cada miquina requiere
la intervencibén de un operario altamente especializado que en
ceneral es capaz de hacer funcionar con pericia solamente una

néouina determinada y no las otrag. — — — = = = = — = = = — =

Adembs los tiempos de mecanizacidn y por lo tanto

log costes son notables, por cusnto debe cambiarse frecuente~
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nente la macuina para los sucesivos pasos del mecanizado,y,
en el cago Ge la matriz por cuanto la operacidn de acabado

nediente lima es notvablemente largoe = = = = = = = = = =~ =

31 objeto fundamental que aqul se persigue es el
de crear una nécuina en la cual la punta de lg herramienta
que en cierto instante deba realizaer una rotacibn alredsdor
de un fulero sea la parte mhs protuberante de la méauina,a
la Vez gue 1o Se Tengan problemas de desplazamiento debi~
dog a soporbes, de modo que no se ponga ningbn limite razo-
nable g las Gimensiones y a los desplazanientos ftransversa-
leg de una pieza a mecanizar. Adembs el fulcro de la herrg-
mienta que debe estar situado cerca de la punta de la misma
herramienta, no debe representer el enlace de puntos de ro-
tecidn sobre soportes que, por estar situados exactamente
cercg de la punta de la herramienta, obgtacwlizarian la ne=-
canizacidn de la pieza. Lo idesl seria por lo tanto que el
fulero de la lLerramienta estuviera desplazado hacia fuera
de la méguina, o sea que fuera, para asi decirlo, un fulero
no material gue, cono a tal, no reguiriera soportes latera—

leg cue precisamente se pretende evitale — = =~ = = ~ = = =~

Ser{e tambien muy ventajoso que tal miquina pudig

rg realizar por si sola todas las operaciones anteriormente

nencionadas ¥ que requieren el empleo de varias miguinas dis

'~

tintas eNtle Sle = = = = = = = = - s w s = e e = e

Secln la invencibn ss ha ideado por lo tanto una
nfquina herramienta de fimeiones miltiples, en particular pe~
v la fabricacidn de punzcnes, de guiss y de matrices, gue bl
ne una cavegze provista de wa torreta que 1leve una herranien

Lo Iy
ta, ndvil en guias perfiladas en arco de circunferencia ¥
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practicadas cerca de la superficie frontal de dicha cabeza,
de modo que la torreta pueds describir un arco de circunfe~
rencia cuyo centro se halle desplezado hacia fuera de la md
yuwina. De ung manera particularmente ventajosa dichas zulas
estén practicadas sobre dos paredes contrapusstas de una des
lizadera que puede oscilar g lo largo de un portadeslizade-
ras el cugl a su vez puede inclinarse, por medio de una crg
wallers, alrededor de un eje horigzontal, de modo gue sea po
gible transmitir un novimiento ogeilatorio a dicha desliza-
dera sobrs cl portadeslizsderas y un movimiento de ftrasla~
cibn a dicha torreta sobre dichas gufas, siendo transmitidos
tales novimientos por un par de levas practvicadas sobre un
tambor giratorio continuanente y estando provisto un siste-
na de regulacidn que permite hacer recorrer a la punta de
la herramienta la carrera deseada. También de un modo parti
cularmente ventajoso, la cabeza antes citada de la maquina
puede girar slrededor de un eje vertical gue coincide con
¢l eje del tambor gobre el cual estén practicadas las levas,
de modo cua presente en posicidn de trabajo una segunda ca~-
beza que, por medio de un sistema de engranajes conoclido en
gl v selsccionado por un sistema de palancas de mando, ple-
de actuar de trazadora, de taladradora, de mandrinadora y
de rectificadora vertical, pudiendo transmitirse el movi-
miento a voluntad, por medio de un geoplawiento accionado
por una palanca, al tambor de las levas o bien al mandril

de dicha segunda cabeza, micniras un aparato de precisidn

de lectura Optica permite un control preciso de los distine

40g desplazanientos, = = ~ = = = = = = = = = = == = = = -~

b N . .'
Las ventajas qle ge obtienen con la maguinag seszn

la invencldn son mfiltiples y la fundanental deriva del hecho

o
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de que, dada la pomicibén del fulero de la herrauienta iira-
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sovia junto a la torreta en las gulas, despluzada Zuera de
cunlauier parte naterial de la méquina, es ahora posible me-
canigar piezas sin limitacicnes practicas de dimsnsiounes 0

e

de forma, ¥ en particular es posible perfilar por medio de

J

g herrapienta de syrrancue de viruta una matrig, 1o que =iz
nifiea que la misme cantided de material que se arrancaba
peciante una lima mecanica Gurante clerto tiecmpo se arranca
aliora en un tiempo netamente inferior, obteniendo ademis una

supersicie con un grado de acabado LUy SUPerior, - = - - =

idends con una sola mfguina accionada por un golo
motor es shorag posible realizar todas las operaciones que son
necesarias para acsbar un punzdn y una matriz, salvo la ope-
racién de desbaste de esta Gltima con una sierra de cinta,
nientras la pieza, en cualguier momento de su mscanizado,
se hglla siempre bajo el control de dispogitivos de preci-
sibn de lecturs bptica que permiten controler desplazamientoa
del orden de 2 milégimas de milimetro, mientras que usual-
nente el grado de precisidén de la mecanizacibn de una pieza
esth determinado por medio de calibres o micrdémetros, con
regultadog que dependen grandemente de la sensibilidad del
opergdor. Otra ventaja que se obtiene consiste en el gran
ahorro de Flempo necesario para terminar una pieza perflle-
da y en el hecho de que un solo operario es ahora capaz,
sracias taubifn a la presencia de los citados dispositivos
de precisidn de lectura Optica de acabar completamente tan-

t6 unag matrig como M punzli. = = = = = = . = - ..~ - -

Para hacer mis clara la comprensibn del funciona-

riento y de lg disposicidn de una mégquina de funciones mil-
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tiples seghn la invencidn, se describiré shora, con objeto

puranente indicativo y no limitativo, un ejesplo de reali-
4 . .
zacidn de la misma, con referencia a los planos anexos, en

J1OS CLUALOEE = = = o= m s = - e = e = = e e o e -

Lg fig. 1 representa, parcialmente en vista y par-
ciglmente en secciln una méguina con la cabeza de perfilar

on posiciln de trabajo, = = = = = = = = = = = = == ==~ -

La fige 2 ilustra, parcialmente seccionada sezin
un pleno vertical que pasa por el oje del tawbor de las le-
ves, la parte superior de la cabeza de perfilar en la gue
ge indica detalladamente el cinematismo apto para transmi-
tir el movimiento ogcilatorio a la deslizadera sobre la por-

tadeslizaderage = = = = = = = == . - - - - e o wn me e

Ia fig. 3 es una seccidn seglhn la linea ITI-III

del cinematismo ilustrado en la £fige 24 = = = = = = = = - -

La fig. 4 ilustra, parcialmente seccionade segin
un plano vertical que pasa por el eje del tambor de las le-
vas, la parte inferior de la cabeza de perfilar, en la cual
se ha representado con detalle el cinematismo apto para
trensmitir a la torreta portaherramientas un movimiento de
traslacidn a lo largo de las gulas en arco de circunferen—

clia practicadas sobre la deslizaderas ~ = = = = = = = — = 7

Is fig. 5 representa una seccibdn hecha segln la

1inea V-V de 18 figs 4y m = = — = = = = = = = = = = = = ~

Ia fig. 6 representa una seccifn hecha segin la

1inea VI-VI Qe 1 fige ds m = = = == = = = = = = - = = =
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La Tipge 7 Tepresenta un Getalle del siztama de
repulacién de la carrera de traslacibén de la forveta porta-

lerramicontas ¥ = = = = = = = m m = m — e~ m e — e~

Ta fige 8 representa el detalle de la torreba mon
5. tuda sobre las culasala cual hay fijada la herramienta apta

para perfilar una HEELize w = = = = = = = = = = o = -

wn la fige 1 se representa esquendticanente lg mé

quina en su conjunto con la cabeza Ge perfilar en posicidn

de trabajo; sobre la base 1 hay montado el carro transver-

10. sal 2 que por medio del tornillo 3 estéd unido al soporie 4
de la hase, de modo tal qus, hgciendo glrar dicho tornillo,
el carro puede Gesplazarse en direccién trangversal répida
o nicromsiricanente, segﬁn gse mande manualuente. Sobre di-

cho carro trensversal 2 hay montado el carro longitudingl
5 cuyos Gesplazanientos tienen lugar en direccidn normal g
log del carro 2 y cuyo movimiento de avance puede mandarse,
a niano, o bion puede realizerse awtomfticamente con dispa-
1o ginecronizados con el movimiento de la herramienta parg
gl arrangue de material de la pileza que se mecaniza. Sobre
20a Gicho carro longitudinal 5 hay finalmente mentada una tabla

glrmatoria 6 gue puede firar sobre s mizma en los dos sen-
$idog con un novimiento répido mandado por un motor eléetri-

co zuxiliar, no representado paras simplificar la figora, y
con un Loviniento de precisidn, con control Sptico de la ro
25, tgeibn mandado por medio de un pequeiio volante accionable g
nano, Sobre la tabla ciratoria 6 se fija la pleza a uecani-

mar cUe podrd asumir la posicidn deseada respecto a la he-

regrienta de trabajo, eea la que fuere, por medio de la re-

culseidn conveniente de los citados carvos y de la misma %g
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In la base 1 hay fijado el motor eléetrico 7, el
cual, a través de una transmisién 8 con variacién continua
de velocidad y a traves de un reductor de velocidad 9 que
pusde acoplarse ¥y desacoplarse a voluntad, transmite el mo-
vimiento al eje 10, poriendo en rotacibn, en las condiciones

representgidas en la figura el tambor de levas lle = = = = — —

Ia base 1 soporta por medio de la base de fijacidn
12, el armazdn 13 de la parte superior de la miguina gue cons
tituye una columna giratoria; a tal armazdn 13, hay fijada
en posicibn vertical 6 en una posicibn que puede inclinarse
hacia adelante o hacia atrés por medio de un simple sistema
de cremallerag no representadc para meyor simplicidad, en i 50
respecto a la vertical un portadeslizadera 14 sobre el cual
hay montada una deslizadera 15 gue se hace solidaria, bor
medio de los tornillos 16, a un brago 17 el cual con la in-
terposicidén de una pglanca 18, y de un cinematismo gue sera
deserito a continuamcibn, se hace oscilar en direccidn verti-
cal por la votacibn de la leva 19 del tambor 1l, haciendo
realizar asi un movimiento siratorio verticel a la herramien-
ta 20. ol herramienta como se describird a continuacidn, es-
t4 Tijada sobre la torreta 21 que es mbévil a lo larzo de dos
cufas 22 porfiladas en arco de circunferencia practicadas so-
bre las dos pavedes laterales de la deslizadera 15, de modo
que cuando la misna torreta 21 se mueva respecto a la desli-
zadera, la punta de la herramients gue resulta ser lg parte
nés protuberante de toda la mAquina, describiri un arco de
circunferencis de radio tanto mayor, cuanto wayor sea la pro-

tuberancia de la misma herramienta més alld dol fulero repre-
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gentado idealimente por Eﬁ eeniro degg X arcos de circunieren
cia do las gulas 22, mientras gue desde luezo tal punta gue
dard ¥ija respecto a la deslizadera, haciendo rirar la torre
%o 21 cuando se hallari exactamente junto al fulero ideal
anteriormente @icho. Bl desplazamniento de lz torreta 21 a

Lo lavgo de lag ¢ulag 22 de la deslizadera 15 es transmiti-
do por la leva 23 praciicada sobre el tawbor giratorio 11,

a través de un cinematisno gue, también serd descrito a con-

ENNECLON. = = . o e e e e e

Con referencia a las figuras 2 7 3 se describira
ahora el cinemabismo citado primero, apto para bransmitir el
noviniento por el portadeslizalera 14 a la deslizadera 15 ¥
por Tanto el movimiento de traslacidn rectilines a la herra—
mnientas con la leva 19 del tarbor ziratorio 11 =e acopla
wn redallo 24 gue transmite Un movimiento oscilatorio a la
palanca 18 cuyo fulcro f£ijo estd constituido por el eje del
&rbol 25 de un pequefio volante 26 (fig. 3). Longitudinalmen=
e tel leva 10 prescnta un canal en U 27 en el cual se des-
plasa un blogue 28 al cual esta unido librementie por medio
de un perno 29 un segundo bloque 30 que desliza librenmsnte
en wa ufa 31 practicada en el brazo 17, gue, como se hg
dicho, esth fijado por medio de los tornillos 106 a la des-
ligadera 15. De tal modo, por ejemplo, cuando la rotacidn
del tambor 11 hace levantar el rodillo 24, la palanca 18 gi-

a alrsdedor del eje 25, haciendo bajar el bleoque 283 este
movindiento hace gue tambidn el blogue 30 baje deslizando
dantro Ge las guias 31, mientras el movimiento le traslacidn
del bragzo 17 provoca el descenso de la deslizadera 15. Dado

¢ue el tambor continfa su rotacidn, se tiocne como consecuan-
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cia que el cinematismo descrito haré realizar a la desliza-
dera un movimiento sl ternativo cuya amplitud esté deteritine~
da por la mayor o menor distancie del bloaue 26 al eje de
rotecidn de la palanca 18, Por tanto, si por ejemplo se ui-
giers aumentar la carrera de la deslizadera 15, se haria zi-
rar en el sentido oportuno el pequeflo volante 26 que a itra-
vés del Arbol 25 y ol par cbénico 32, hace rodar el tornillo
33 que se acopla en un orificio fileteado practicado en el
bloque 28, de modo que dicho blogue se hace alejar en la
cantidad deseada del eje de rotacidn de la palanca 18, ha-
ciendo avmentar correspondientemente la carrera de la he-
rramienta montads sobre la deslizadera 15. Pijada de tal mo-
do la amplitud de la carrera de la herramienta, debe poder-
se desplazar la misma carrera a cotas diversas respecto a

la tabla giratoria 6 de soporte de la pieza en mecanizacidn

wegin las dimensiones de la pieza o el tipo particular de

trabajo que se debe hacer, Se quiere, por ejemplo, despla-
zar nés hacig abajo la carrera de la herramienta, determina-
da precedentemente. A tal fin se aflojan los tornillos 16 que
mantienen apretado el brazo 17 a la deslizadera 15, lusgo se
hace girar en el sentido oportuno, con ung llave, el Arbol
34 que & travbs del par cdnico 35 hace girar el tornillo 36
que se acopla en un orificio fileteado practicado en el bra-
zo 17: de tal modo la deslizadera 15 es obligada a descender
respecto gl brazo 17, después de lo cual los tornillos 16 se
gprietan de nuevo y la herramienta puede trabajar, con la
misma carrers Fijada primero, pero desplazada mis hacia aba~
jo. Se observa finalmente gue para evitar el que el peso de
la deslizadera y del brazo 17 gravite sobre la palanca 18 en-

cima del mismo brazo se fijan un par de resortes 37 aue por
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el otro extremo estén fijados al armazdn 13: es evidente
aGiemfés, que, sino se culsiera hacer asumir ninghn movimien-
$0 ogecilatorio g la deslizaders 15, es suficiente hacer des-
nlazar el blogue 28 de modo tal que el perno 29 tenga el eje

coincidente con el eje de rotacidn de lg palanca 13, = = = =~

Con referencia a las figuras de 4 a 6 se describi~
4 ahora el cinemgtismo que transmite el movimiento de rota=
c¢ibn a la ftorreta 21 alrededor de un fulecro ideal situsado

fuerg de la MAGUING, = = = = = = = = & e - - ———— -

,Con la leva 23 del tambor girstorio 11 (figuras 4
v 5) ge acopla un rodillo 38 unido a un extremo de una pa-
lanca 39 fulerada, por medio ae un perno 40 fijade cerca del
otro de sus extremos, en el ermazdn 13. Dicha palanca 39 pre
senta wna canal en % 41 en forma de greo de circunferencia
en la cusl se acopla un bloque 82; ilustrado en la figura 6,
tambiln perfilado en arco de circunferencia como sl canal 41,
ate piresenta internamente una cavidad en la cual hay practi=-
cada mwma cremallers seiticircular 80 que permite que dicho
blogue se desplace a 1o largo de dicho canal accionando un
engranaje 83 que estéd narndado por el mismo perno 40 que ac-
thg de fulero de la leva 39. A dicho blogue hay unido libre-
nente, por medio de un perno, como sucedla para los blozues
23 ¥ 30 ilustratos en las figuras 2 ¥ 3 un sestndo blogue 81
(fige T) cue Se acopla en una canal 42 en fOrma de arco de
cirveunierencia ¥y andloga a la de la palanca 39, practicada
scbre wia palanca 43 fulerads por medioc de Uun perno 44 al
nortudeslizadera 14, uUn el extremo superior de la palanca

43 ngy unido libremente por medio de un perno 45 el extreno



De

10«

204

25

300

- 13 <

T
s (
s

3N

£y
L

2

S

superior de una barra 46 verticel cuyc extremo inferior

esth unido por medio de un perno 47 g un lado de una nani-
vels en L 48 fulcrada al perno 49 tal que la digtancla eb-
tre 1log pernos 44 y 45 es igual a la distancia entre los
pernos 47 y 49, nientras el enlace de los pernos 44 ¥ 45

es paralelo sl enlace de los pernoa 47 y 49. De tal modo,
sea el gue fuere el movimlento que se da a la palanca 43

1a barra 46 se levanta o desciende desplazindose lateraiw
mchte, pero permaneciendo siempre peratela a sl wiswa ¥

por tanto en posicidn vertical. fn el secundo lado de la
nanivela en I 48 hey unido, por medio de un perno 50 un ti-
rante 51 gque por el otro de sus extremos estd unido, por
medio de un segundo perno g una palanca 52 la cual esté a
gu vez fulcrada en 53 a la deslizadera 15, de modo tal gue
el sermento de 1{nea que enlaza los pernos 49 y 50 sea igual
y paralelo al seguento de linea que enlaza el fulero 53 con
ol perno superior del tirante 51, de modo que también tal
tirante que tiene las funciones de colgborar a los desplaza-
pientos de la palanca 52, venciendo eventlales puntos muer—
tos, perianece paralelo a si mismo y vertical durante el fun
cionamiento de la miguina permitiendo conjuntamente a la ba-
rra 46, a la palanca 43 y a la nanivels 48 funciongr como un
sistema de pantdgrafo. Hay un carrito de arrastre 55 mdvil a
1o large de lg barra 46 y mantenido en contacto con la mismg
nediante tres rodillos 54, el cual estd unido por medio de
wn perno 56 con la palanca 52 la cual presenta en su extre-
mo més alejado del fulecro 53, un ojal 57; en tal ojal desli-
za, durante el funcionamiento de la méquina un blogue 58 que
a través del perno 59 estd unido a dos brazos 60 de la torre

ta 21, Tal torreta presenta en los dos ladosg dos gulas 61
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perfiladas en srco de circunferencia que deslizan en las
udas 22, ‘tanbibn perfiladas en arco de cireunferzncia de
nodo tal que el Centro de rotacibm o fulero ideal de la t0-
rreta 21 se halle en un punto desplazado hacia afuera de la
nfguina. Jobre la torreta, por medio Ge una abl'azadera 62
hay Tijado un portaberramientas 63 sobre el cual hay monta~
da la herramienta 20. Bn las condiciones ilustradas en las
viguras lg torveta se halla en el punto inferior de su rota
ciln, ¥ exactamente en lgg condiciones en que la deslizade-
va 15, movida por la leva 19, ha llegade al punto més bajo
de su carvera; en tal situscidn la torreta 21 se apoya por
ilg parte posterior contra un tope 64 golidario de la desli-
zadera 15, nientras que por la parte anterior la misia to-
rreta se apoya sobre un tope 65, también solidario ée la

desligzadera, acoplindose a agél mediante vm aiente 65. — =

Partiendo de las condiciones ilustradas en la fil.
A, svpdngase ghora gue el tambor 11 gzira en el sentido de
las grujas de un reloj: ol rodillo 38 remonta a lo lario
de la leva 23 mientras la palanca 39 gira en el sentldo de
las agujas de un reloj alvededor del perno 40, de modo yue
el blogue 82 de que se ha hablado, ¥ que estd fijo respecto
g la canal 41 se desplaza hacis arviba, mientras gque sl se-
_undo blocue 81/6%%2 unido a Sste por medio de un perno, Se
desplaza bapbien hacia arviba deslizando en la canal 42 de
la palanca 43 que de tal modo se hace girar en el gsentido
contrario zl de las asujas del reloj, slrededor de su fule-
oro 44. Tal rotacidn provoca sl leovantamiento y la trasle-
cidn sinultinea hacia la izguierda de la barra 46 y del ¥i—

vante 51 unido a ésta por medio de la menivela en L 486, he—



A -

clendo degplazagry asi hacia la izquierda el carro de Transp or-
te 51 cuyo perno 56 deseribe un arco de circunierencia con
centro en el eje del fulero 53, de modo que la palanca 52 res
liza ung rotacidn en el sentido contrario al de las agujas
5e del reloj alrededor del mismo fulcro 53. Usta rotacién actisg

de modo que el blogue 58 sea levantado respecto a la posicidn
ilugtrada en la fig. 4 deslizando por el ojal 57, poxr 1o que
la ftorrveta 21 es forzada a levantarse, lo gue hace recorrien-
do un arco de circunfervencia determinado por las suias 22.

10, Lo amplitud de la votbacidn de carrera de la torreta 21 esti
determinada por la posicidn del blogue 62 fijado en la canal
41 de la palanca 39 respecto al Tulecro 40 de la misma palan-
ca. Ouando el blogue 82 coincide con dicho fulero 40, la ro-
tacidn del tambor 1l no transmite ningln movimiento a la to-

15, rreta 21, mientras la enchura de la rotacién de carrera de
tal torreta aunents al guuentar la distancia del blogue 82
al fulero 40, lo gue se obtlene hacierndo _irar convenlente-
nente mediante una llave el perno 40 que eh su extreno in-
terno lleva una rueda dentada 83 que se acopla con la creng~

20, 1lere 80 practicada en el interior del blogue 82, como se ob

Servg on 1a Tipurg Ge = = = m = @ = = = = = = = = = = = = -

Desde luego cuando la punta de la herramienta 20
ge halla exactanmente en el centro de la rotacibén de carrera
de la torreta 21, ésta permancce fija respecto a la desliza-

254 dora, mientras tal punta recorrerd un arco de circunferencia,
con centro sobre dicho centro de rotacibén y con radio tanto
gayor ctianto mnayor gerf la distancia de la misma punta res—

pecto al fulcro ideale = = m = = = = = = = = = = = = = = = =

supbngase ahora que se quiere perfilar un punzdn,el
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cugl, como es conocido, esti delimitado lateralmente por una

O]

uperiicie cilindrica cuyas gensratrices estén disphestas sg
Jon un porfil deszeado, mientras gue eh la parte inferior tal
superficie cilindrica estd unida a wn zbcalo por wedio de un

anlace en arco de cirveutnferencis de radlo deseadde = = = - =

Como se ha expuesto anterioruente, se fija la po-
zicibn r ia longitud de la cerrera de la deslizadera respec-
$0 gl poriadesiizadera, se fija el radio del arco de circun-
foroncia del enlace dando la protubersacia dessada a la he—
rranienta respecto al fulero ideel de la nmisma, ¥ se predis-
pone el cinenatismo gue manda el movimiento de rotacidn de
la torreta 21 de nodo ftal gue dicho movimiento sea de Una &G
nlitud deberninada con respecto g lg longitud del arco de
pivounferencia gle es reslizado por la punta de la herrauien-
s, Ln estas condiciones supdngase que la lerrvasienta se hia-
1l e el punto més slto de su carrera y que el taubor 1l es-

«% on votacidn: la torreta £1 se halla en las condiciones do

W

.
-

w Tice &, apoyada en los topes 64 y 65 y enclavada en este
{itine porx nedio del Gicnte 66. 1l perfil de las levas 19 ¥

-~

23 deverd sor dal que mlentras el rodillo 24 recorve un TL G
cho profuberarie de la leva 18 provocando ol descelsd de la
Asulisadai'a, ol 1odillo 38 recorra un trecho horizontal de
ia lewva 23, Ge nodo gue la posicidn de la herrailenta rospec-
0 & La GeslimaCera perhanezca fija en la pogicion ilustrada
en la fig. 4 v la herramienta misma perfila la parte eilin-
drica vertical del punzbn, puesto que la punta de 1la herra-
nienta se halla mbs alld del fulcro ideal, resulta de ello
ghe los esfluerzos se traducen en un sistems de fqerzas apli-

cadas a los dos topes 64 ¥ 65. Al término de esta operacidn
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el rodillo 24 empieza & YeCorrer un trecho horizontsl de

lu lova 19 de modo que lu deslizadera pewmsnece fija on el
punto mds bajo de su carrera, mientras el vodillo 38 empie-
za a subir a lo lgr;o de la leva 23 haclenlo _irar v leovan-
taao la borreta 24, de modo que lg punta de la herrguientg
perfila la parte de enlace del punzdn, duscar;ando simultd-
neatiente la viruta arvancada. @n este punto las operuciones
se invierten y la hevramienta .sube de nuevo a la nosicidn
inicial, manteniendo la punta distanciada de la pared del
punzén y evitando asi que la misma punta se des_aste o se
rompa inmediatanente arrancando en el sentido contrurio a
aquél en que debe trabajar la herramienta conira la super-

ficiedelpunzén,_-.....---.--.~_.........-.--...._..

ILa mismg cuzbeza de perfilar descrita alicra puede
utilizarse, y ello de un modo particularmente vensajoso,pa-
ra perfilar matrices, cuyo perfil interno, como es conocido,
estd oconstitufdo por una superficie cilindrica practicada
segln el perfil deseado en una plagca mebhlica, estando in-
terrunpida dicha superficie cilindrica por un abocardado
cerca de ung cara de la placa de modo que se facilite la
descarga desde lu matriz de la pieza gque ha sido cortada

por el punzbn sobre la misma mMatriz. -— ~ = - = = = ~ — = =

In 42l caso, despuds de haber fijado en posicidn
convenientemente on la tabla giratoria 6 la placa metélica
a perfilar y suponiendo ¢Ue sobre la cabeza de perfilar es-
+& montuda la herremienta que habis servido para la construc-
cibn del punzdn, se saca (fig. 4) la brida 62, y con ella el
portaherrenientas 63 y la herramienta 20 de la torreta 21,

insertando en el canal frontal 67 de la misma torreta 21 un
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apéndice 68 (figs 8) de wn portaherrauientas apropilado 89
cue 1lleva un vastago 70 en el cual hay fijada 12 herrznien-
ta Tl. Como se observa en la figura 8 la herramisnta se hae-
1la pare oster en posicidn Gesplazada més alld dsl fulera
ideal v resulta desde luego la parfe mis proituberante de o-
da la mhquina, de modo que la operacidn de porfilado no es-
4 limdtada o impedida por problemas de dimenslones de la
netriz o por otras cuestiones derivadas de exizenclas de es-
vocio. ademde el hecho de cle la punta de la herruiienta se
talla nds alld del fulero ideal lleva consigo otras venta-
jas, que son desde luego vAlidas tambiln en el czso de la
Lerrantents considerads primero para la mecanizacidn del
nunzdng se citan entre cgbas ventajas la deblda a que cuan-
do la punta de la herramicnia llega en contacto, uutrante su
uovikionto de descenso, con la superficie de la pleza a lie-
cenizar, la nisca punta tiende a M"morder" siewpre nds el ba-
teriad en mecanizacidn, y ello porgue a la punta se le apli-
ca una fuerza divigida hacia arriba que tlende a haccrla
JLrar alrededor del rulero ideal, mientras que en el caso

de que la punta esbuviera detris de su fulcro ideal O aagte-
izl (couio sucede en ¢l caso de las miquinas de pariilsr
conocidas), benderia a salir del contgeto con Za pisza, Li-
Cleultanco el necunizado y dando lugar a notables problemas
derivadog de una sel'ie de flexiones y de esfuerzos sscunda~
rios et log portalerramientas y en los drganos de mando. ade~
ufs el hecho de cue lu punta de la herramienta se nalle méds
allé de su fulcro ideal, hace que la torreta 21 presione,

swanite el necenizado, sobre los topes ya citados, pudiende

de bal 1060 Tesistir esfuerzog muy grandes sin peligro de

volear la torreta, como sucederis si la punts de la herra-
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nients fuera interna al fuler0s = = = = = = - - - - -

Duraute la mecanizacidn de la matriz la herrgaien-
ta 71 desciende, del modo ys descrito pava la mscanizacidn
del punzdn, en sentido vertical juntamente con lg desliza=
dera, con la lnica Giferencia que la watriz es psrfilada
iniciuzlmente en todo su espesor seghn ung superficie ci-
lindrica. Resligads una carrera de descenso gue corvespon—
de al espesor de la matriz, la desliczadera s2 cierra ¥ en
este punto la leva 23 hace resgligar, del modo ya dicno, una
rotacidn a la torreta 21 a lo largo de las gulas 22, ale-
jando asi la punta de la herramienta de la supcrficie de
lg matriz, de nmodo gue la herramienta pueda remontar sin a-
pretar o chocar en un sentido no deseado, contra la super-
ficie de la nisma matriz. Terminagda la ejecucibn de lg su~
perficie cilindrica, se hace girar por medio de un sistema
de crengllera, que no se ha iluatredo en las fijuras por
simplicidac, el portadesiizadevas 14 y con éste la deslize-
dera 7 la herrvamienta, alrededor de un ¢je horizontal, des-
pués de lo cual se pone de nuevo en funcionamiento la mi-
quing y, pientras la herreuienta se desplaza a lo largzo de
ung lines inclinada asi determinade, se ejecuta la parte

abocardada ya citada de la matriz. ~ = = = = = ~ = = « = =

La mhquing representada en la fizura 1 se presta
a otrog nunevrosos servicios ademéds de los descritos. in e
fecto, levantando (fig. 1) una palanca de blogueo 72 y un
obturador de posicionamiento 73 se puede hacer . irar en 100%
con la mismg simplicidad y rapidez, el armazdén 13 alvededor
de un eje vertical que coincide con el eje del &rbol 10, de

1modo que encima de la tebla giratoria 6 se halle una cabeza



‘4 cue es bloguesds en la posicibn deseada Tajando las palan-
cas 73 v 72, Por redio de ung palanca aue no estd represents-
da en la fipwrs es posgible levantar o bajar un sistoma con o-

coplariento /5 de modc gue la rotacidn dGel drbol 10 pusda

56 transnitirse a voluntad al tgwbor 11 o bien, como en el caso
cue se presenta ahora despuds de haber girado en 1808 el arma

z0n 13 respecto a la posicibn ilustrads en la fig. 1 a la po-
loa 76, gue por nedlo de ung correa 77 transmite el movimien-
0, a través de un sistema de engranajes conocido en sl y no
10. ~vepresentado, al mendril 78. 4 este mandril se le puede fi-
Jjar sucesivanente toda una serie de herramientas diversas se-
Jin las cusles y modiante simple aceionamiento de palancas
converientes,no representadas, el wismo mandril aswile un o~
viniento de trabajo blen determinado, de modo gue con lg nis-
15, g cabeza 74 es posible rezlizar sucesivauente las distintas
ocheraclones de tragado, taladro, mandrilado y rectificado

Vertical de UWna £leza,. =~ = = = = c ;- = - - - = -

Resulta por lo tanto evidente que con el eupleo de
Lo
la tnica mAguina ilustrada en la figura 1 es posible realizar
20, Ao s . .
todas acLellas operaciones Qle sOn hecesarias, por ejemplo,
Para cochgtrwir ¥ acabar tanto una matriz como un punzdn, mien-
tras qle la precisidn del mecanizado se mejora sensibleiiente
por nedio de un aparato de precisibn de lectura bptica de gue

rd

estd rrovista la miquina y que, por ser conocido en si no se

ne
i
-

g 210strad0e = = = = m - e e . e == o~ —
MO0 T A

Se declaran de novedad y propledad para dspaiia ¥ to-

dos oug tervitorios y plazas de soberanis, laz siguientes : ~ -
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REIVINDICACGIONGES

1.~ MAquing herramienta de funciones mbltiples,
en particular para la fabricacibn de punzones, gulas 7 ma-
trices, caracterizada por tener una cabeza provista de ung
torreta que lleva una herramienta, mdvil en guias perfile-
das en arco de circunferencia y practicadas cerca de la su
perticie frontal de dicha cabeza, de modc que la torreta
pueda describir un arco de circunferencia cuyo centro se ha

1la desplazado hacia fuera de la maquing, =~ = = = = = = ~ =

2.- lihquina segln la reivindicacibn 1, caracteri-
zada porque dichas gulas en las que es mdvil la torreta so-
bre la cugl se monta una herramienta para el arrangue de vi
rutas, estin practicadas en dos paredes contrapuestas de una
deslizadera que puede oscilar a lo largo de un portadesliza-

dera fijado a la mAquUings — = = = = = = = = = =~ = = = = - ~

3o~ Méquine segin la reivindicacidn 2, caracteri-
zada porque dicho portadeslizadera puede inclinarse, por me
dio de una cremallera, hacia adelante o hacia altrés respec-

to a la posicldn vertical, alrededor de un eje horizontal.—

4w MAguina seglin las reivindicaciones de 1 a 3,
caracterizada por comprender un bambor girgtorio, de eje Vel
tical, provisto de dos canales que tienen la funcibn de le~
vas, la primeras de las cuales es apta para comunicar un @o-
vimiento de traslacibn circuler a la forreta a lo largo de
las cufas cn arco de circunferencia de dicha deslizadera,
nientras que la segunda es apta para transmitir un movimien-
40 ogeilatorio a lg misua deslizadersg g lo largo del porta~

Aenliralolo, w = = m o= m = = " ™ o om o e e e w m m m me  m e
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curscterizada porgue ol uovimiento de traslaciln civeular a
Gicha torreta por pevte Ge dicha primera leva se transulie
sor nedio de un cinematismo en el cual <os paluncag consevi
sives estdn unidGas entre si meCisnte un par de vloglies unl-
og entre sl con un perno 7 cue se gcoplan cada uno I'33pac—
sivanents en un cenal apropiado de cada una de Gichas 08
nalancas, pudidndose desplazar tales blogues a 1o largo de
dichos canales, variando de tal modo el brazo de la primera
palanca e brunonite el movimicn®o a la sesulda, CON lo gue

se varia la amplitvg de iz traslacidn circular de la btorrela.

I‘J

vl . 2 > a2 ] = g
G Lfouing secln las reivindicaciones de 1 & 5y
curagcterizada porgue hwmy Tijado a la deslizadera un braz
Srangversal acanaledo longitudinalmente ¥ en cuyo canal pue~

fe deslizar un priuel blogLe que Une, po¥ dAedlo Ge Un seiup-

40 bloglue elpernado a sguél, Gicho brazo con una palanca zie

racibe el rovinilento Ge Gicha segunda leva, presentando tal
nalanca W canal longitudingl en el cual se acOpla dicio se—

_mnéo bloole el cual puede despluzarse er el canal de lu pe-

"o
Ll

[

ca por nedio de un sistema de tornillc, con el que se Vae

-

v9e iz carrery de ia deslicaders aobre el poriadesliszaderas.

7= Lifouina sexln la reivindicacidn €, caracteri-
gada vorgte dicho brazo estd fijado a la deslizadary por me-
dio de borniilos, aflojando los cuales es posible obtener un
desplazaniento relative entre el brazo ¥ la deslizadsra, dez-
plazando de tali modo respecto al nortadeslizadera la carrera

o

de la deglizadera delterminada precedenteoneiite, = = w - w o <

8~ Lhguine seeln las reivindicaciones precedentes,
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caractorizada porgue las dos levas practicadas sobre el tam-
bor giratorio estén perfiladas de modo tal gue nientras la
Geslizadera puede hacerse descender a 1o larso del portades-
ligadora, la forreta peruancce fija respecto a las :uias en
arco de circunferencia guedando apoyada sobre uno o mis to-
pes dispuestos sobre la misma deslizadera, misntras gue cuan-
do lu deslizadera ha alcangado el punto inferior de su ca-
rrera, ia torreta puede ser levantada a lo largo de dichas
guias, dependiendo las condiciones del movimiento de las po-

giciones de los blogues en las palancas rospectivas. = - = —

Q.- MAquina segflin las reivindicaciones precscdentes,
caracterizada porque dicha cabeza puede girar zlisdedor de
un egje verticgl gue coincide con el sje del tambor girato-
rio, de modo que presente en posicibn de trabajo ura segun—
da cabeza que, por medio de un sgistema de en:ranajes conoci-
do en si y selegcionado por un gistema de palancas de mando,
puede actuar de trasadors, de taladradora, de mandriladora y

do rectiiicadors verticals — = = = = = = 0 = = = - - - - —--

10.- MAquina seglin las reivindicaciones precedentes
caracterizads porcue el movimiento puede transmitirse a vo-
luntad, por medio de un sistema con acoplauiiento accionagdo
por una palahCa, g dicho tambor o al mandril de dicha sesun-

1l.~ Méquina seglin las reivindicaciones preceden~
tes, caracterizads porque la precisidn del mecanizado se ob-
tiene por el empleo de dispositivos de precisidn de lectura
Sptica de log que cstd provista la miquing. = ~ = = ~ = ~ -

120m WAQUINA HERRAUIERTA DE PUNOIONES MULTIPLISY,
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Doao ello conforme se describe y reivindica en la

presente nenoria ue consta de velnticuatro hojas, foliazdas

v lecanografiadas por una sola de sus caras, ¥y de cuatro 14

uings de dibujos gue la ilustran.

BARCELONA, 3 0 0T 1964
P.A,

M CuRey L

alle



F.LLI MATTIOLI PIETRO,

1

Hojal(4 hojas)

4

DANILO e GIANCARLO - S.N.C.

13

7
e (4 73 7‘6 10 A NRARER ARSI
T 3
[ smasoommmianes | E

14 | 15 .
/‘617 l go
2 TBe |
7 |1
19 R 3;15- BARCELONA, 3 (T 4
’ 45 { 1, i) — - P A
437X \3!_-, AN P
61 83 \
48 20 )
51 > 21 /// : M. GURELL SO
==
15
10 14 /6
12 g:ll7 S5 - 5
a ?,10 5 2
; \/ 2\,,.. RULALLRITRO LSRR RN SASSAIASAN o
1 \\\\/ I —— Pi
73 WAINA. = =z
/ : § T T PT LT T LA L L L Ll Y N
\////'1 N (4 ¢
/ M
(7777 . 7
72 E L = =T HRY
E /
Y ? ‘
|l B A
g N N T
1\? ¢
5 ¢ g
/1 A
4 s) /|
/] 4
V1
74
‘ X777, )




F LLI MATTIOLI PIETRO.

10 |
N\ : BAAARRRANALARRNAY ‘Q
N7 | \
Zw . " ::5
N N LU OO (S RARAARAN 7 /”
e ‘ /AL
12 37 2
14 | 15
] f / Q 36
. ) N 29
Fi 92 7 % 17 30, ! 6
/ .y A ’gg \\T\._. ]]I
1940 s o
/ - = ,
R ]
I g\_\ﬁ{'?“—d’/,’ A | r
== i
Al A7 |® 7 NS
1} a1 74 7N
g 7 Nz
7 I N /RN T
S - b . .
| 14 :
, 26
Fig.3 s
= 13 28 14
V4 4 Wl
24 = 27 W .15
19 ; 7 17
o 16
1 2 30 .
2733/ 28I\ 36
o | 335/’7 N 15
. h \ X
. 13~Jé///////////////////‘7// rersila

‘BARCELONA, 73 /i3] "4

! P.a.

DANILO e GIANCARLO -S.N.C. Hoja 2 (4 hojas)

M. CURELL-SUNQY



F LLI MATTIOLT PIETRO,

Hoja3(4 hojas)

Fig. 4

DANILO e GIANCARLO - S.N.C.

M 14 15 36 &
13+ 4
1M~ 43 1@
~ X1 35
441»52 S selb R )
) . ¢ .
7 S AL 22 \\1
oy /ié\xﬁ\f\j{- | AX0. 52 S A\'\\ ‘
; 23 38 / = \\\,‘\‘;\\ Nl\;sg(l i 63 |
Y // | ral 7 7 21 //
Z 47 67
* 7 a8 | 62 /
/ 49 | \\/
/ / j \ L»..._.../
/ r \ @ 64 60 65
2NN ’
/ N st L
/ [_‘V ] ] o
12)% - lewr ™ -
/// 7 BARCELONA, 3 (i1 1964
% Y

P

# CURELL SUNOH
12 .
Fig.5
(L2777 7777 7777 LT 7777777777 277
7 NNk 61
7 1 52,0\ 15
% 105305 /
Z B i _'/21 63
; ::-\_\ i [::c::::/]?
/ 54 46 Dyt N 20
/ P 'y S5
| BTe= T A)é/ 7 \\ % 3
/ \% 42 /é‘r’u / NN a
h \\\‘?-\li\i\\\\\\\\\\'\i\{ r; f14.
/‘\ , WERY
B 3 A 0

10




FLLI MATTIOLI PIETRO

DANILO e GIANCARLO - S.N.C. Hoja 4( 4 hojas)
15 g
Ul RSN\~
/"Q .
52 61 / /422 \\ | g.
58
' -2 69 ))
A |68
> 5 KW/ 374200
64 ‘92 leo— 70 o
15]'66 _
V . .
(14 "
r1g.o
1 # 1 13
) ]
13.; s [
4 a5 Va3
g 55 A
4 s
2 S ‘ )/ \Qh“
) 32 -39
/ C
15 N 3
1/ .
1 53 -83
/ l” 14
9 2
7| LD
4 47 |
/] "
/ 48— 2
¢ 49 'anYg
% 141 1
NCLLLLLL Ll /)

BARCELONA, 3 [UT 196k

PAA'




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



