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MEMORTIA DESCRIPTIVA
de une Patente de Invencidén a nombre de;
KURT RUSSLER, de nacionalidad alemana,
domiciiiado en Sonthofen (Allgéu), Talweg
3 ( ALEMANTA); por: "DISPOSITIVO PARA SA
CAR Y VOLVER MEDIAS O FRENDAS TUBULARES |
TEJIDAS EN TRICOTOSAS CIRCULARES".

El invento se refiere a un dispositivo para sacar y volver
medias o prendes tubulares tejidas en tricotosas circulares.

BEs conocido en las tricotosas circulares el hecho de sacar
la pieza mediante una pesa o rodillos de presidon y transporterla
fuera de la mdquina. También se sugirid oportunamente agerrar la
pieza con una ufia y sacarla de la méquina por abajo. Asimismo se co-
noce le prictica de mentener las piezas tricotades tensas mediente
uwna corriente de aire durante la operacidn de tricotado, y una vez
acabade éstz sacarlesde la méguina.

Todos estos dispositivos tienen el inconveniente de que
para el cosido o remallado después del tricotado, hay que dar la

vuelta e la media en otra operacidn.
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Bastos dispositivos tienedpuego el inconveniente de que
ocupan mucho espacio debajo de le miquina, y las partes de ésta
que forman las mallas tienen por lo tanto que montarse tal altas
que para finesg de revisidn o para hecer reparaciones, solo se pue=-
de llegar & elles haciendo uso de una pequefia escalera o0 de una
tarina.

Asimismo se conoce la costumbre de sacar las medias median
te une corriente de aire, y darles la vuelta con otra corriente de
aire a través de un tubo, y luego transporterlas fuera de la miqui-
na igualmente con otra corriente de aire.

Pero los dispositivos conocidos tienen el inconveniente
de que en el curso de todo el tricotado hay gque producir una corrien
te de aire muy potente con las consiguientes grandes cantidades de
energfa y que de esta manera nd se pueden volver ni retirar de la
miquina piezas tricotadas gruesas, por ejemplo calcetines de lana,
sobre todo a cause de los hilos de goma entremetidos en el tejido
del orillo. Semejantes dispositivos volvedores necesitan, ademds,
un complicado y costoso sistema de védlvulas y de registros de aire
porque durante el tricotado y el proceso de inversidén hay que cam-
biar varias veces el sentido de la corriente de aire.

El invento se refiere a un dispositivo pare sacar y vol-
ver medias, celcetines y otras piezas tricotadas tubulares en trico-
tosas circulares de cilindro simple o doble, gue esté caracterizado
porque el comienzo de la pieza tubular es cogido por una herramien-
ta de agarre, y estirado hacia arriba en un tubo durante tanto tiem-
Yo, hasta que la pieze quede terminada y tricotada, y luego se suel-
te la herramienta de agarre por lo que la prenda cae por su propio

peso hacia abajo fuera de la maquina, o bien mediante una corrien-

.te de eire es transportada fuera de la méquina & un recipiente reuni-

dor.
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Cogforme a otro perfeccionamiento del invento, pars el

movimiento ascendente de la herramienta de agsrre concebida a modo

de grapa sirve une pese de tiro, la cuel estéd unida & la grape me-
diente un cable tendido sobre poleas.

Merced a este configuracién del invento se consigue una

maniobra bastante sencilla de le herramientea de agarre, que se dis-

tingue por ung complete segurided en servicio.

En el dibtmjo se representan esquemdticemente unos ejemplos

de realizacidn de dispositivos sugeridos por el invento. En acuel

mestrans Figuras 1 a 4, una realizecién en la que la retirada se

Figuras S & 9,

hace mediante una traeccidén mecénica ejerci-
da hacia arriba sobre le herramiente de aga
rre.

una forme de realizacién, en la que la reti
rada se hace por el propio peso del tubo,

o mediante una presién ejJercida sobre el
tubo.

Figuras 10 a 12,le configuracién especial de una herramien-

Figure 13,

ta de agarre en tres distintas posiciones
de trabajo.

~un detalle de la Figura 10, en escala

agrandada.

La Figura 1 miestra el cilindro 10 de una tricotose cir-

cular, y un tubo 14 encima de ella. Bn el interior de los cilindros

de agujaes se encuentra debajo del despunte una herramienta de aga-

rre 17 y entre esta herrapienta 17 y el tubo 14 se encuentran les

pesadas iniciales de une prenda de tricoter d. Después de haber con-

feccionado un numero suficiente de pasadaes, la herramienta de agarre
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17 se mueve hacia arriba y aprisiona I;Uprenda entre ella (17) y el
tubo 14, como se ve en la Figura 2. Para conseguir un apriete perfec-
t0, en la mencionede herramienta de agarre ge pueden poner ademfés cer-
des, sgujas u otros recubrimientos eldsticos. La herramients de aga-
rre tembidn puede ser eléstica de por si.

Segin otra carszcteristica del invento, el dispositivo de
agarre puede coger tembién la prenda por s{ mismo, por ejemplo en for-
ma de una grapa.

Durante el proceso de tricotado, ia prende es estirada, como
se ve en la Figura 3, hacia arriba en el tubo y &l mismo tiempo se la
vuelve.

Une vez terminada la operacién de tricotado la prenda, como
ge ve en la Figura 4, se suelta de la herremienta de agarre y por su
propio peso sale de la méAquina por abajo, o bien se la puede transpor
ter hacia un luger cualquiera mediante una corriente de aire.

Pero en este dispositivo también es posible que, como mues-
tra la Figura 9, la herramienta de agarre vuelve a ir hacia abajo
y que en la posicidn inicial deje libre la prenda.

Segin otra caracter{stica del invento, la herramienta de
agarre también puede estar parada algo por debajo del borde de des—
pnte mientras el tubo se mmeve hacia abajo.

La “igura 5 muestra a su vez la posicién iniciel, entes de
que la herramienta de agarre empiece a actuar.

En la Pigura 6 puede verse cémo es aprisionada la prenda, y
en la Figura %, éomo se da la vuelte a la prenda en el tubo.

En la Figura 8 ha terminado la operacidén de tricotado y la
pieza confeccionada se encuentra totalmente en el tubo, pudiendo ahora

queder libre o ser transportade afuera conforme se expone en la Figu-

—ra 9§ “igura 4.



ava

5¢

1o.

15,

20.

25.

Cuando la herramiente de agarre coge la prenda automitica-
mente sin eprisionarla entre ella y la pared, este herramienta puede
entonces ser abierta por cualquier procedimiento mecénico.

Segin otra caracteristica del invento, la herramienta
de agerre y el tubo pueden moverse reciprocamente y ejecutar esi
la retirade y la inversidn.'

El tubo que se utiliza conforme & la idea del invento pue=
de ser de cualquier longitud, pero se le puede también ecorter de
tal modo, que no quede mas que un cuerpo de forma anular. Este enillo
se encarga entonces de la funcidn que tiene que realizar el borde
inferior del tubo.

El tubo en cuestiéon puede tener cualquier diémetro deseado,
por ejemplo este tubo puede ser también el eje hueco impulsor del
disco nervado en las méquinas de un e¢ilindro. En las de doble cilin-
dro, el tubo puede ser el cilindro superior.

Segin otra caracteristica del invento el dispositivo puede
estar también construido de manere que la prenda, después de soltarse
de la herramienta de agarre, sea movide por una corriente de aire,
no hacia abajo, sino también hacia arriba, o, por ejemplo, también
lateralmente hacia afuera a través de un orificio en una pared late-
ral del tubo.

Las Figuras 10 y 13 muestran la herrsmiente de agarre con-
cebida 2 modo de grapa, consistente en una parte 1 con cono exte-
rior y en una perte 2 con cono interior. Los dos conos se mueven reci-
procemente. Por la parte 2 con el cono interior pasa por un taladro
una barre 3, provista de un rodamiento de bolas 4 en el extreuo supe=-
rior. En este rodamiento va sujeto un cable 5 que pess por las poleas
6 y que por el extremo libre tiene una pesa de tiro 7. Bsta pesa 7

eatd montzde en forma de émbolo en un tubo 8. En el extremo inferior
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del tubo 8 existe unza tubuladura 9 para la entrade de aire & presidn.
En el c¢ilindro inferior 10 de 1la tricotosa circular existe un ani-
1lo 11 que estd dotado de toberas de aire comprimido dirigidas ha-
cia abajo.

El dispositivo segin el presente invento funciona de la
siguiente maneras

La grapa se encuentra segin la Figura 10 en la posicién
més baja. Con el taldén anular 13 descansa sobre el correspondiente
contrataldn 16 en el tubo de guia. El cable 5 estd descongestionado.
Por lo tanto, el cono 1L cae hacia abajo por su propio peso y la grapa
se abre. El tope 15 situado debajo del rodamiento de bolas 4 deter-
mina la aberture de la grapa. En esta posicién la tricotosa circular
empieza a confeccionar una nueva prenda, hasta que las pasadas ini-
ciales de la pieza a tricotar llegan a la zona de los conos 1l y 2.
Entonces mediante un tirdn con el cable 5 se cierra la grapa y aga-
rra as{ la prenda. El propio peso de la pesa 7 se encarge de la ten-
8idén del cable. El descongestionamiento de éste se consigue porque
en el tubo 8 se insufla aire comprimido & través de la tubuladura 9.

Mientras prosigue el tricotado la pesa 7 se va moviendo
hacia abajo, estirando hacia arriba de la grapa con la prenda apri-
sionade en ella, con lo cual esta Ultima se vuelve forzosamente del
otro lado. Bsta posicidén estd representada en la Figura 1l.

Después de la separescidén de la prenda se vuelve & suminis-
trar aire comprimido por la tudbuladura 9, la pesa de tiro se lleva
hacia arribe, la grapa cae de nuevo a la posicion de partida (Figu-
ra 10) y eupuje la prenda hecia abajo dejandola libre en la posi-
cién més baja. La prende llega entonces al anillo 11, cop las tobe-

ras 12. Se da un breve golpe de aire comprimido en este conducto
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anmlar y la media es expulsada asi pﬁ} éb&jozv

Lasg distintas maniobras se realizan como de costumbre median
e el tambor de distribucidn de la tricotosa circular, por via neu-
mética, mecédnica o eléctrica.

Con ayuda de este dispositivo, que puede emplearse tanto .
en miquinas de doble cilindro como de un solo silindro, es por lo
tanto posible sacar y volver mecénicamente medias o prendas tubula-
res tricotadas, sin gran gasto de energia.

N O T A
s=acsssopsssmea——

Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

l.- Dispositivo para sacar y volver medias o prendas tu-~
bulares tejidas en tricotosas circulares, caracterizado porque el co-
mienzo del tubo tricotado es cogido por un mecanismo de agarre y
tirado hacia arriba en un tubo, hasta que la prenda queda completamen
te tricotada, y porque luego se suelta de la herramienta de agarre
¥ la prenda cae por su propio peso saliendo de la maquina por abajo,
o mediante una corriente de aire es iransportada fuera de la mdquina
¥y llevade 8 cualquier lugar deseado.

2.- Dispositivo, segin lo reivindicado en el punto ante-
rior, caracterizado porque el tubo estd fijo - aproximadamente & la
altura del lugar de despunte, mientras se mieve la hexrramienta de
agarre .

3.- Dispositivo segin lo reivindicaedo en los puntos ante-
riores, caracterizado porque la herramienta de agarre estd fija a
la altura del lugar de despunte, o algo mis abajo, mientras el tubo
se meve hacia abajo.

4.- Dispositivo, segin lo reivindicaedo en los puntos ante-

riores, ceracterizado porque le herramienta de agarre y el tubo se
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S5e.- Dispositivo, segun 10 féivfhdicddo en los puntos ante-
riores, caracterizado porque el tubo estd formado por el eje hueco
de impulsién del disco nervado.

6.- Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizado porque en méquines de doble cilindro, el tubo
estd formado por el cilindro superior. .

;.- Dispositivo, segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizado porque el tubo es sustituido por un anillo.

8.- Dispositivo, segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizado porque después que la herramienta de agarre
guelta la prendas, ésta es transpoftada fuers del tubo por arriba o
por un lado.

9 ,- Digpositivo, segin lo reivindicado en los puntos ante=
riores, caracteéizado porque para el movimiento ascendente de 1la he-
rramienta de agarre concebide a modo de grape sirve una pesa de tiro,
la cual estd unida a la grapa a través de un cable conducido por
poleas.

10.~ Dispositivo segin 1o reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizado poque la pesa de tiro esté montada en forma
de émbolo en un tubo, y en la parte baja de éste se ha colocado una
tubuladura para le entrada de aire & presidn.

11.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizado porque la grapa consta de dos conos movidos
-retiprocamente.

12.~ Dispositivo segin lo reivindicedo en los puntos ante-
riores, caracterizado porque el cable estd sujeto por intermedio
de un rodamiento de holas, & la parte de la grapa que lleva el cono

exterior.



5e

10.

15

304717

13.- gispositivo, segin lo reivindicado en los puntos an-
teriores, caracterizado porque la parte de la grapa que lleva el
cono interior, tiene por fuera un talén anular que descansa en un
correspondiente taldn en el tubo de guia en la posicién mds baja
de la grapa.

14.- Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, caracterizados porque pare la retirade de la media después
de abrir la grapa en la parte inferior del cilindro, sirve un anillo
provisto de toberas de aire comprimido dirigidas oblicuamente hacie
abajo.

15.-"DISPOSITIVO PARA SACAR Y VOLVER MEDIAS O PRERDAS TU=-
BULARES TEJIDAS EN TRICOTOSAS CIRCULARES".

Tal como se describe y reivindica en la presente Memoria
Descriptiva que consta de nueve hojas escritas a méquina por una

gola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid,- 6 0CT. 1064
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