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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta pars unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 6 de Octubre de 1964, con el N2 304,699
en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de DEERING MILLIKEN RESEARCH CORPORATION, entidad
norteaméricana, establecida en P.0.Box 1927, Spartanburg,
Carolina del Sur, Estados Unidos de América, por:

YAPARATO ESTIRADOR TEXTILM

Esba solicitud es una continuacidn parcizl de la so-
licitud de patente americana de la solicitante, nfmero de
serie 506.85%, presentada el 5 de septiembre de 1963.

Bste invento se refiere en general a aparatos para

5 el manejo de textiles en los que se emplean rodillos esti-

radores y mis particularmente a aparatos de limpieza por
vacio para limpiar las hilachas y fibras de los rodillos
textiles, tales como los que estén asociados con mfquinas
de hilatura, mecheras en fino y similares.

10 Este invento se refiere en general al manejo de fi-
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bras textiles cualesquiera pero, en narticular, es eﬁcepéio-
nalmente Gtil en la hilatura de fibras de estambre tefiidas.
Bstas fibras estambradas tefiidas son dificiles de hilar debjs .,
do al tratamiento quimico renctido de las fibras auntes de 12
hilatura. En los aparatos estiradores textiles de la técnica
anterior los rodillos superiores frecuentemente llegan a re- .
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cubrirse de residuos de las materias colorantes haciendo que .
las fibras se envuelvan complebamente en derredor del rodille

y del envolvimiento sobre el mismo. A este fenbmeno se le lla-
ma un envolvimiento 7 ha sido parcialmente corregido durante;,

« . -«

el vpasado mediante el uso de un limpiador en conbacto con ..

v e,

el rodillo. Estos limpiadores esbin normalmente equinados 77

con almohadillas de fieltro, piel de ovejas, ebc., ¥ son deI:"
tipo gilratorio o del tipo plano estacicnario. Tales limniado=-
res funcionan bien por algln tiempo, pero Lienden a permitir
que se acumule la fibra debtris del limpiador el cual, si no

es limpisdo por el orerario, es evenbualmente arrastrado con-
tra el rodillo y origina uno o mbs cabos rotos.

Es por tanto un objebto del invento crear un limpiador
de vacio del rodillo superior para un sistema esbtirador, el
cual limpia eficientemente el rodillo superior y no necesita
limpieza coustante por el onerario.

Otro objeto del invento es crear un limniador de vacio
para el rodillo superior que recoja bLodas las fibras que {tien-
den a enrollarse en derredor del rodillo superior en el caso
de un calbo roto y que impida también la acumulacidén de fibras
cortas o meberias extrallas que entren en la fibra gue estd es-
tiréndose.

Un tercer objebo del invento es crear un limviador de

vacio del rodillo suverior, eficiente y econdmico, que manten—
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ga al rodillo estirador superior en una condicién limpia sin

supervisidn constante por un operario.

Un objeto todavia adicional del invento es crear un.-
limoiador del rodillo superior, de montaje apretado, del
tipo de vacfo, para el rodillo delantergSuperior de un sis-
tema estirador que ejecuta la doble funcidn de limpiar fisi- .
camente por frotamiento la superficie periférica del rodillo
gsuperior, v mediante ¢l empleo de un sistema de vaclo separd,
las hilachas y desechos desalojados por la accidn de frotaf-
niento, hasta un punto de recogida antes de que dicho mate- -
rial pueda estropear las fibras que estfn estiréndose.

Otros objetos y ventajas del invento serén claramen{!
te evidentes, segln continQa la memoria para describir el iﬁ-'
vento, con referencia a los dibujos adjuntos en los cuales:

La figura 1 es una vista esquemdtica en perspectiva
del limpiador de vacio nuevo y mejorado come se aplica a una
disposicidn estiradora corriente.

La figura 2 es una vista en seccidn transversal hecha
por la linea 2-2 de la figura l.

La figura 3 es una vista en perspectiva, rota, del
elemento limpiador con una porcidén rota para mostrar la cons-
truceidn interna del mismo,

La figura 4 es una vista en perspectiva del fondo del
limnplador representado en la figura 3.

La figura 5 es una vista en perspectiva del miembro
limpiador del rodillo empleado en el aparato de las figuras
laiyy

La figura 6 es una vista en perspectiva de una modifi-
cacibén del limpiador representado en la figura 5.

Mirsndo a los dibujos el limpiador de vacio 32, nuevo

_5_
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v nejorado para el rodillo de vacio, se muestra, para fi-

nes ilustrativos, sobre una disposicidn estiradora corrien-

.- %e 10, a la que se alimenta una masa lineal de fibras cox-

tadas, en forma de una mecha 12, desde una fuente de ali-

mentacibn, (aue o se muestrs) hasta la disposicidn estira-

dora 10. Lo <isnosiciln estiraiora se ilustra escuemitica=-
mente pars Lines de sencillez de la explicacidn y se com-
prenderé por loz expertos en la técnica que pueden aiadir-
se a la misma refinamientos corrientes, si se desea.

In la disposicidn estiradora ilustrada 1C hay pro-
vistos, como se muestra, tres Juegos de rodillos estirado-
res, a saber, los rodillos posteriores 14 y 16, los rodiw
llos inGermedios 18 y 20 ¥ los rodillos anteriowes 22 y 24.
Izual que en la »rictica corriente, por lo menos uno de ca-
da uno de estos juegos de rodillos esté impulsado, ¥ cada
zrupo de rodillos sipulente esté, como es usual, impulsado
a moyor velocidad que los rodillos nrecedentes para dar el
crado de estirsdo de las fibras en las zonas entre los res—
pectivos pares de rodillos. Como es bien sabido en la técni-
ca, se emplean unos tableros estbiradores 26 y 28 en coopera-
cién con los rodillos intermedios 18 y 20, resnectivemente,
para controlar el naso de las fibras hasta los rodillos
delanteros 22 y 24. La nasa de fibras es reborcida sezln
sale de la distancia de orarre del par delantero de rodi-~
llos 22 y 24 vor la acclén de vetorcido de un dispositivo
retorcedor y de recosida, el cusl, en la Jorme ilustrabiva
del invento, tiene la forma de un dispositivo retorcedor
corriente 30 de aro y cursor, sobre el cual la mesa de fi-
bras retorcidas y estiradas es entonces recogida como el
hilo Y sobre la bobina B.
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En la forma preferida del invento la mecha 16 esth
constituida por fibras de estambre tefiidas que estén tier-
nas debido al repetido tratamiento quimico de las fibras y
a las muchas operaciones de estiraje antes de la hilabura.
Estas fibras tienden por lo tanto a depositar residuos de
las materias colorantes sobre el rodillo estirado superior
delantero 22. Este residuo es extremadamente difiecil de qui-
tar y normalmente necesita la limpieza peribdica por el ope-
rario. Para mitigar esta situacibn y para impedir cabos ro-
tos napas debido a la acumulacidn de fibras cortas y mate—r
rias extrafias en los estambres se emplea un limpiador de ve-
c¢io 32 mejorado, para el rodillo superior, en combinacidn
con un mlltiple corrieante de asviracibén 4. Bsté dentro del
alcance de este invento emplear un mGltiple rectanpgular y un
limpiador para el rodillo inferior del tipo descrito en la
solicitud Nlmero de serie 306.853, supra, si se desea.
£l mGltiple de aspiracibn 34, conectado a una fuente
de presidén nepativa, que no se representa, tiene una plura-
lidad de ranuras 36 en el mismo debajo de cada uno de los
rodillos delanteros inferiores 24 para recoger la pelusilla
e hilachas junto a los rodillos delanteros inferiores 24.
Ademés si se rompiese la fibra entre los rodillos 22 y 24 y
el dispositivo recogedor retorcedor 5C, la fibra de estambre
que se estd tratando después y antes de la reparacidn de la
rotura serd dirizida a la zona de recogida (que no se mues—
tra) a través de las ranuras 36 en el mOltiple de aspira-
cibn 34. Eeto elimina la generacidn de muchas hilazas y pe-
lusille en la zona circundante las cuales no solo afectan
el hilo »roducido por el particular juego de rodillos sino
que pueden también tenmer un efecto nocivo sobre el hilo que
_‘5— = ..k
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estd produciéndose en zonas contiguas wor obtras disposicio-
nes estviradoras.

Hirando abora las figuras 1 - 5 el limpiador %2 se
ilustra en la realizacidn preferida como un rientro en Tor-. .
na de T que tiene una parbte de cabeza 37 de Delrin o de
obro naterial adecuvado que civcunda por lo menos dos bhrazos
38 y 40 que se aplican con las superficies veriféricas de
dos rodillos superiores contisuos, 22, resnectivanente. De
conprenderd que los brazos 38 y 40 del limpiador %2 pucden
extenderse para circundar més de un rodillo estirador delan-—
tero superior dentro delhlcance del invento. Unido al miembro
de placa 41 hay un conducto tubular 42 montado telescdoica-
mente a rotacidn dentro de otro conducto tubular 44 en el
cual estd a su vez conectado adecuadamente al mlltinle de
aspiracidn 34. Mirando la i ura 4 puede verse que ¢l nmien-
bro de placa 41 cilerra el fondo del miembro superior 37 del
limpiador excepto por las aberturas 4G y 48 junto a los ro-
dillos superiores 22. X1 conducto tubular 42 estd wmontado
telescbdpicamente a rotacibn dentro del miembro tubuler 44
pars pernltir gue el miembro superior 37 del limpiador se
alinie automiticamente sobre los dos rodillos delanbteros
superiores 22.

Cada uno de los brazos 38 y 40 tiene unas superficies
50 y 52 formadas sobre las varedes laterales 54 y 56 que
congcuerdan con el radio de curvabtura del rodillo superior
22 ¥ se anoyan sobre el mismo para formar un cierre hermé-
tico entre la atmbsfera circundante y el interior del mien-
bro superior 7. Cada uno de los brazos 33 y 40 ticne una na-
red posterior 58 con una entalladura alarzada 59 sobre la
nisma para el paso del aire al interior del limpiador por
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las razones que se describirén en lo que sigue.

Un rascador de tres plas 60 es recibido a desliza-
miento dentro de las entalladuras 62 en el interior de las
paredes laterales 5 y 56 y se le impide caerse de dicha
entalladura por medio de las espigas 64 que estin introdu-
cidas en las paredes laberales 54 y 56 ¥y que se aplican
contra el extreno redondo 66 de la entalladura semicircu-
lar 68 en los extremos del rascador GO. Un arco trazado por
las superficies extremas de los dientes 69, 70 y 72 que se
aplican a rozamiento con la periferia del rodillo concuer-
da con el radio de curvatura del rodillo superior 22 bajo'
aplicacidén. Preferentemente, el rascador 60 esté formado
de nmaterial de Delrin o de otro material adecuado, resis-
tente a la abrasiﬁn ¥y se apoya sobre el rodillo debido a
la fuerza de la grevedad ejercida mor el peso del rascador.
En su posicidn operante, coneo se muestra en la figura 2,
gueda un paso de alre 74 entre la parte superior del rasca-
dor 60 y el interior de los brazos 38 y 40 para proveer co-
municacién entre la entalladura 59 y los conductos tubularves
42 y 44. E1 miembro de pestaina 76 sobre el miembro de placa
41 esth disefiado de tal manera que no se aplica contra la
periferiardel rodillo superior, vroveyéndose de este modo
un espacio alargado 73 por la anchura compleba de los bra-
zos 58 y 40 para proveer comunicacidn entre el aire ambien—
te en la parte delantera del rodillo 22 y los cenductos tu-
bulares 42 y 44.

Al funcionar, los rodillos estiradores 14, 16, 18,
20, 22, y 24 giran en la direccidn seflalada por las flechas.
81 se rompiese algln cabo cualquier fibra que tienda a enro-

llarse en derredor del rodillo superior 22 serf aspirada den~

e 304699
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tro de la entalladura Y8 y dirigida a la sona de réé&éiﬁé
a través de los conductos btubularves 42 y 44 del mGltinle

de aspiracidn 34, implilenio dc este modc lo que se cono-
ce en la indusbria coio una nana o envolvimierto del rodi-

1lo supcrior.

Zn la operacibén normal, cuslquier acumulacidn de Li-

bras cortas o de mabterias extralas que vengan con la fibra-

B

que esté tratindose y aque se achieran a2l vodillo superion
serfn ouitadas, por frobamiento o rascajura, de la nerife-
ria del rodillo 22 nor el rascador 60 y dirigidas a la zoun
de recorida (que no se muestra) a través del espacio alarua-
do 78 y de los conductos bubulares 42 7 44. Las fivras gul-
tadas, por frotamiento o rascadura, por el rascador 60 que
viendan a deslizarse devajo de los dientes 69, 70 y 72 ha-
cia el exbtremo de alimentacidn del rodillo 22 serfén aspira-
das dentro de la entalladura 9 y dirigidas a la =zona G¢ re-
cogida (gue no se muestra) a través del paso de aire 74, de
los miembros tubulares 42 y 44, y del mGlvivle de aspira-
cidn 34. Ademds, la proximidad de la entalladura 59 a la
fibra 15 estirindose tenderi a recoger las fibras sueltas,
hilachas y fibras volantes cue se separen de la fibra segln
entra en la distencia de agarre N de los rodillos estirado-
res 22 7 24.

La figura © nuestra un rascador o frotador medificaw-
do GOO. Bisicamente esta modificacibn consiste en un miembro
de fieltro 80 asegurado de cualouier menera adecusda en una
seccién acanalada 82, bastante peseada, de peso suficiente
para ejercer una iuerza sustancial sobre el miembro de fiel-
vro contra el rodillo superior 22. EL miembro de Iieltro &0
es de longitud mds corva que la seccibn acanalada 82 dejando
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un espacio 84 en cada extremo para que
apoyarse sobre el fondo 86 del espacio 84 para retener al
rascador o frotador 600 dentro de los limites de los bra~
zos 38 y 40 del rascador. Igual que en la realizacidn prefe-
rida de las figuras 1 - 5 el miembro 80 es mantenido en con-
tacto con el rodillo superior 22 para limpiar el mismo debido
a la fuerza de gravedad ejercida por el peso del rascador o
frotador 600,

El limpiador por vacio para el rodillo superior aqui
descrito tiene muchas ventajas evidentes. EL limpiador 32
es de disefio sencillo, barato de fazbricar, y se puede insta- .
lar ficilmente como equino original o como una adicibén a las
continuas existentes. El limpiador 32 no solo impide la for-
mecién de napa del rodillo superior cuando un cabo se rompe,
sino que sirve para impedir o disminuir el nlmero de cabos
rotos al mantener al rodillo superior limpio de cualquier
fibra o residuo que tiendsa a causar un nimero excesivo de
cabos rotos. Ademés el limpiador nuevo esg sustancialmente
autonético disminuyendo grandemente la cantidad de tiempo
y atencidn necesarios por el operario para limpiar y unir
cabos en los sistemas de estiraje de la técnica anterior.

Aunque se ha descrito en detalle las realizaciones
preferidas del invento, se considera que pueden hacerse mu-
chos cambilos sin salirse del alcance o espiritu del invento,
que se desea esté limitado solamente por las reivindicacio-
11eS.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada en
los Estados Unidos de América el 7 de Octubre de 1963, bajo
el nlm. 314,240, se acoge a los beneficios del articulo 51

del vigente Estatubo sobre Propiedad Industrial.
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Tos puntos de invencidn propia y nueva que se pres-
sentan para cue sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Egpafie, por VEIUTE afos, son los siguientes:

l1e. - fAparato estirador vewtil que comprende una plu~
ralidad de rodillos estiralores cue inclurye un par de rodi-
llos, estando en aplicacidén dicho par de rodillos unc con
otro formando una distancia de agarre perifbrica, medios que
suninistran fibras a estirar entre dicho par de rodillos,
nedios de conducto disnuestos adyacentes a dicho par de I0-
dillos, medios para unir dichos medios de conducto a una
fuente de presidn negativa, teniendo dichos medios de con-
dueto una parte de ellos apoylndose en uno de dichos rodi-
lles, y nedios en dichos medios de conducto en contacto £i-
gicn con dicho rodillo para limpiar por friceidn la superfi-
cle periférica del mismo.

2%, - Aparato segin la reivindicacibn 1, en el cue
la parte de dichos medios de conduclto que se anoya sobre di-
cho rodillo en las partes extremas, estando dichas nartes ex=
tremas radialmente mis prérimas al eje de rotacidn del rodi-
1llo citado que las partes anterior y posterior de dichos
nedios de conducto swalnistrando un &rea libre entre dichas
partes antsrior y posterior y dicho rodillo para el flujo
del alrs ambiente, hilachas etec. dentro de dichos medios de
conducto.

52. - Aparato secln la relvindicacidn 2, en el que
dichios nedios en contvacto fisico con el rodillo citado tie-
ne un veso predeterninado, estendo dichos medios cue tiensn
un peso predeterminado mantenldos en contacto de friccibn
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con dicho rodillo por la fuerza de gravitacibén ejercida so-
bre dicho peso.

Lo, - Aparato segln la reivindicacibén 1, en el que
dichos medios en contacto fisico con dicho rodillo tienen
un peso predeterminado, estando dichos medios que tienen
un peso predeberminado mantenidos en contacto de friccién
con dicho rodillo por la fuerza de gravitacibn ejercida so-
bre dicho peso.

52, - Avarato segln la reivindicacidn 4, en el que
dichos medios en conbtacto fisico con dicho rodillo esténA
nontados a deslizamiento en dichos medios de conducto.

6. - Aparato sesln la reivindicacidn 5, en el que
dichos medios en conbacto fieico con dicho rodillo son uvn
nienbro rascador provisto de plhas.

2, - Aparato segln la reivindicacibén G, en el que
los extremos de las phas de dicho miembro rascador en con-
tacto con dicho rodillo estén situvados en un circulo gque

£

es susvancialmente isuel al radio de curvatura de dicho ro-
dillo.,

392, - Aparato segln la reivindicacidn 7, en el que
estin dispuestas clavijas en las porciones extremas de di-
chos medios de conducto y encajan en ranuras en cada extre-
mo de Gicho miembro rascador para retener tal miembro ras-
cador dentro de dichos medios de conducto.

9, - Aparato sepgln la reivindicacibén 5, en el que
dichos medlos en contacto figsico con dicho rodillo son un
mienbro de fieltro.

102, - Apearato sezfin la reivindicacidén 9 en el que
estdn dispuestas clavijas en la porcidn extrema de dichos
medios de conducto y encajan en ranuras en cada exbtremo de

- 11 - P TR
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dicho miembro rascaldor pnare rotener dicho miecmbro rascador
dentro de dichos medios de conducto.

1lle, - Aparato estirador Texbtil que comprende una

-

-

pluralidad de rodillos esbiradores que incluye un var de ., .-
rodillos, estando en anlicacidn dicho par de rodillos uno
con obtro formando una distancia de agarre periférica, me-
dios ¢gue swninistran {ibras a estirar entre dicho par de
rodillos, nedios de conducto nontados adyacenves a dicho

par de »odilloes, medios para unlr diclko par de medios de
conducto a unse fuenbe de presidn negatbiva, y medios en di-
chos mediles de conducto en conbacto fisico con dicho rodi-
1llo paxa limpiar por friccidn la superficie periférica del
flsio.

122, - Aparato seshn la reivindicacidn 11, en el que
dichos medios en conbtacto f£isico con dicho rodillo tienen
un peso predeterminado, estando dichos nedios gue tienen
un peso predeberminado mantenidos en comnbacto de friccidn
con dicho rodillo por la fuerza de gravibacibn ejercida so-
bre dicho peso.

158, - Aparato sesln la reivindicacibn 12, en el que
dichos medios en conbacto fisico con dicho rodillo estin
montados a deslizamiento en dichos medios de conducto.

ko, - Aparato seghn la reivindicacidén 13, en el
que dichos medios en conbacto fisico con dicho rodillo son
un niembro rascaior provisto de nlas.

150, ~ Aparabo segln la reivindicacidn 14, en el
que los extrenos de las plas de dicho niembro rascaior en
contacto con dicho rodillo estén situados en un circulo que

es sustancialmente igual sl radio de curvatura de dicho ro-

dillo. “F Y
C e
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160. - Aparato segln la reivindicacidn 15, en el
que estén dispuestas clavijas en las partes extremas de
dichos medios de conducto y encajan en ranuras en cada ex-
tremno de dicho miembro rascador pars retener tal miembro
rascador dentro de dichos medios de conducto.

172. - Aparato segln la reivindicacidn 13, en el
que dichos medios en contacto fisico con dicho rodillo son
un miembro de fieltro. '

182. - Aparabo seghn la reivindicacibn 17, en el que
estin dispuestas clavijas en la parte extrema de dichos me-
dios de conducto y encajan en ranuras en cada extremo de w
dicho miembro- rascador para retener dicho miembro rasca-
dor dentro de dichos medios de conducto.

192, - Aparato estirador textil.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, representado en los dibujos que se acompafian y con los
Tines que se han especificado.

Esta Memoria consta de trece hojas escritas a mAqui-
na por una sola cara. 'y .

44}
Madrid, 10 NGV, 104
P. A.
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