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S.4.C.M,I., Imola, Soc. Coop., Meccanici &, r. l., de naclona-
lided italiana, domiciliasda en Milano (Italia) Torre Velasca, Via
Velasca 5, solicita registrar une Patente de Invencién, por 20
afios, para Espafia y sus Provincias de Ultramer, que se refiere a:
WEMPUJADOR AUTQMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION DE
AZULEJOS DE CERAMICAN, | |

 Inventor: D, Aurelio Mingotti. Director de S.A.C.M.I. Imola.

Ia presente invencidn se refiere 2 un empujador automético
particularmente adaptado para hornos para cacer azulejos de cerd-—
mieca,

Segin la témnica normalmente en uso, los azulejos de cerdmica
que ha de ser cocidos, son introducidos en el horno, generalmente
constituldo por wn cuerpo en el cual estdn practicados conductos
a eje horizontal, cuyas aperturas sobre la cara Ffrontal del horno,
estdn dispuestas segun series verticales, que se repiten a inter-
valos regulares., La temperatura, es en el interior de dichos cone
ductos es variable y precisamente va creciendo a medida que se
avanze & lo largo del eje de dichos conductos, desde el exterior
hecia el interior del horno,

Los azulejos a cocer son sucesivamente y a intérvalos de
tiempo prefijedos y regulados, empujados a lo largo del eje de
dichos conductos hacia el interior del horno, para pasar a zonas
cada vez més calientes,

Es de mdxima importancia, & fin de obtener una produccién
con caracteristicas invariables para cada pieza, que los azulejos

8e retengan por un tiempo determinado y constante en lasg varias
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zgonas QGl horno, a temperaturs sucesivamsnie creciente.

Empleando medios manuales, maniobrados por obreros pere
empujar los azulejos a lo largo del eje de los conductos, es
fécil comprender que el periodo de retencidn de los azulejos
en las varias zZonas a diversa tempersiburs, no puede ser mante-
nido rigurosamente constbante, tomsndo parte el factor humano,
con las congiguicnies variaciones de la calidad del producto.

El objeto de la presente solicitud de Patente es dotar al
horno de un operador eléectrico, apto para efectucr awbomdtica-
mente el programa del ciclo de coccidén de los azulejos, empujon-
do a estos Wltimos, precedentemente introducidos por el obrero
encargado del horno en los conductos del mismo, & lo largo del
eje de dichos conductos y & intérvalos de tiempo regulsres y
constontes. A

Otro objeto de la Invencién es, sdemés, proveer de un ope-
redor eléctrico, apto pars conducirse automéficamenxe a lg posi-
cidn inieiaml al final del cioclo de trebajo, en un tiempo deter—
ninado e fin de permitir al obraro encergado del horno, de efec-
tuar ung muevae cargs de mzulejos, para cocer en ceda conducto
del horno.

Otro objeto de la Invencidn es el de dotar al horno de un
cargedor automdtico, gue empuja mediante una palete que tiene
un dnodo, de manera que éste en condiciones de introducirse en
los conductos que contienen los azulejos psrs empujar, incluso
cuando el brazo de dicho aparato de empuje no se encuentre en
perfecta correspondencie del conducto en el cusl debe introdus
clrae.

El cargador eléctrico pars hornos, segin la Invencidn, estd
cerecterizado por el hecho Ge comprender, cuando menos dos cerri~
tos méviles sobre gulss, respectivemente verticales u horizonta—
les, los cuales son accionados por motores eldetricos por medio

de friccidn electromagnética, el embregue y el desembrague de
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los cuales se obtiene mediante interruptores dispuestos sobre
las gulas de los carritos y accionados por los propios carritos,
e fin de lograr la parads de log citados carrifos en puntos de-
terminados 'y correspondientes a lss sucesivas aberturas practie-
cadas sobre la fachada del horno, de los conductos entre log
cuales se encuentran los azulejos por cocer. El carrito mévil
sobre las gufas verticales, estd provisto Qe un aparato para
empujar, dotado de un movimiento de ide y wuelta, movido por
motor eldctrico por medio de friceidn electromagnédtica y apto

a introducirse en los citados conductos, para empujar, hacia el
intericr, los azulejos para cocer, en los conductos previamente
cargados. ELl circuito eléctrico para la alimeniécién de los moto~-
res de arrastre, estd provisto de un aparato de inversidn de la
polaridad de los citados motores, con objeto de permitir el re~
corrido de retorno de los carrillos pera obbener un ciclo opera-
tivo.

Otras carancterdsticas y ventajas de la invencién se hardn
resaltar en el curso de la descripeidn que sigue y con referencia
a los dibujos adjuntos, facilitados a simple titulo de ejemplo,
los cusles representan.

Fige 1o= BEs una vista fronital del conjunto del cergador au-
tomdtico.

Fige 2.~ Es una viste lateral que muestra los conductos del
horho y el cargador en la fase de trabajo.

FPige 3.~ Eg una viste en planta del cargador.

Fige 4.~ Es una seccidn del carrito mévil sobre las gufas
verticales, seglin el plano vertical IV -~ IV de Fig. 3.

Figuras 52 y 5b son una seccidn del aparato de empuje, segin
un plano vertical que pasa por el eje de esgte dltimo.

Pige 6+~ Es una seccidn, segin un plano perpendicular al eje
del aparato de empuje, indicado por el trazo VI - VI.

Pige Te~ Bs uvne seccidn a escals ampliade del carrito mévil
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gobre lags gufes horizontales, segin un plano vertical indicado
por el trazo VII - VII de Fige 1.

Fige 8= Ilustra el esquems eléctrico del cargador.

En la Fig. 1 estdn indicedass con =1= y =2- las gufas verti-
cales, rigldamente unidas al carrito -3-, que tiene ruedas —4- y
-5= ¥y corre sobre una gufa de rail -6- con eje horizontal, puests
inferiormente a la fachada del horno, y a un carrito -7- que lle~
ve ruedes -8~ y -9~ y corre sobre una gula de rail superior y eje
horizontal -10-. El carrito =7— lleva un motor eldctrico ~11- gque
mediante un reductor -12- y un embrague a friccidén electiromagnéti-
ca =13~, transmite el movimiento a una rueda dentada -14-, que
engrana con ung cadeng —=15-,

Ia cadeng -15- tlene un extremo unido a un contrapeso -=16- y
el otro extremo unido a wn carrito —17-, mdévil sobre las guias ver
ticales =l= y ==,

Por medio de una cadens -18- rigidamente unida al cerrito -7-
¥ que engrans con lss ruedas dentadas -19- y-20-; se obtienen los
movimientos horizontales del eitado carrito -7- gobre la gufs -10-
giendo movida le rueda dentada =19= por un motor indicado por =21-,

Andlogemente, mediante la cadena -22- que engrens con lag rue-
dag dentadag =23~ y =24~ y que es golidarie del carrito =3- se ob-
tienen los movimientas horizontales del citado carrito =3-. Los
dog carritos =7~ y =3- se mueven unidos, siendo la ruede dentada
~23~ accionade por el motor -21-, por medio de los engranajes cd-
nicog =25- y =26- del drbol de tronsmisibn -27-.

El carrito =17-, mévil sobre las guias verticales =1= y =2=-,
estd constituldo por una estructurs metdlica formade por cuatro
periiles en forma de L, dog de los cuales estdn indicados con =-30-
y =31= (Iigo 3). Dichos periiles esbédn unidog por flancos de plan=
cha metélica, indicados con -32- (Fig. 2) y 33 (Pige 4), & fin de
constituir uns estructura sustancidlmente en forma de parslelepi-

pedo de eje horizontal. En la Fige. 2 estd indicado por -28- el



120

125

130

135

140

145

-5 - o
> oA

R
cuerpo de un horno y con —=29- loé conductog practicados en el
cuerpo de dicho horno y que contienen los @zulejos a cocer.

Los flancos metdlicos -32- y -33~ tienen gufaes con reil de
eje horizontal, una de las cuales estd indicads por -34- (Fig 4).

Spbre diches gulas corre un carrito -35- que lleva cuatro
ruedas, dos de las cusles esten indicades por =36~ y =37- (Fige
4). El carrito -35- se mueve sobre un rail =34-, por medio de une
cadens —44— que engrana con las ruedes dentadas —42- y -43-, de
les cuales, la rueda =42-, estd moyida por friccibén electromagné-
tica, indicada por —49a~, que mediante una correa -48- y ume po-
lea que lleva un reductor —47-, recibe el movimiento de un motor
eléctrico —46~. Ia citada friccién —49%a- trensmite a la rueda —42-
el movimiento correspondiente a la marcha de derecha hacia iz~
quierda del oarritq ~35-, mientras una andloge friceidén indicada
con =49b~ (Pige. 3), acciona la rueda dentads —-42- con objeto de
imprimir al carrito =35- un movimiento de izquierda hacia la de-
recha.

El citado carrito -35- tieme un brazo telescépico =38-, que
lleva, en su extremidad, una palets =39 acoplads a un perno =—40-.

Dicha peleta lleva un diente -60-, que actfia contra el viste-
go =53~ que termina un pistén -62-, alojado en la cavided interdor
de un cilindro —41-, bajo la influencia de un muellé ~61=, (Fig.
5)e EL brazo -38-, estd constitufdo por un primer elemento tubu~
lar, en el que estd alojado, a modo de telescopio, un segundo tu-
bo, indicado con ~55-, Entre los tubos =38~ y =55~ se ha introdu-
cido wn muelle compensador -54—. La posicidn relativa de los dos
tubos =38- y ~55- estd limiteda por una hendidure -65-, practica-
da sobre el tubo =38- y a trevés de la cual pasa una tuerce -64-
solidaria del tubo =55-.

Dentro del tubo ~55- estd igualmente glojado, 2 modo de te-
lescopio un tubo sucesivo =56-, que conﬁiene un muelle de compen=

sacldn -57-. Bl citado tubo -56~ estd fijado mediante una charne-
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la 0 cierre =~63~, 8l flanco metdlico =32~ y =33- del carrito
1T

Oon ~50- egtd indicado un interruptor solidsrio del carrito
=35~

Del interruptor -50- salen dos vistogos, indicrdos por =58-
¥ =59, empujedos hacia el interior del interruptor -50-, por el
tope =51- solidario del elemento tubuler =38~ y <52~ solidsrio
del cierre =63=., Ia guia horizontaé ~34= 1leva un interruptor
eldctrico —66-~, accionado por el carrito ~35~. Qon =67~ estd in-
dicado un interruptor eléctrico similar, accionsdo por el patin
w58 (Ver Fige. 4). Fl interruptor —67= estd fijado a los flsncos
metdlicos =32= y =33=-, por medio de fuercas que pasan por hendi-
durss practicadas en los propios flancos, une de las cuales estd
indicade por =73= (Ver Fig. 2). Pare poder varisr ls posicidn res-
pecto al patin de mondo —-45-, se ha previsto un interruptor elée-
trico =59=-, solidario del carrito mévil verticalmente -17~, (Ver
Tige 3) y accionado por salientes -70-, conducidos por la gufa
vertiocsl =2-. Andlogamente, con =71= (Ver Fig. 7) se ha indicado
un interruptor eléctrico, accionado por salientes -72-, conduci~
dos por la gufas horizontal -10-. BEn la Fig. 8 estén indicadas con
=76= y =77- los arrollamientos de excitscibén de las fricciones
electromagnéticas, respectivamente —~49b- y -49a~; andlogsmente
estd indicedo con -81= el arrollemiento de excitacién de la fric-
cidn electromegnética -13~-, que recibe el movimiento del motor =11
de elevacibén del carrito -17- y con =88~ se indica el arrollemien-
to de la friccidn electrom=gnética -75~, que recibe el movimiento
del motor -21-, pars la impulsién de los carritos =7- y —3= sobre
el rail horizontal ~10-, Con =83~ y -84-, estdn indicadosg los arro-
llamientos de log relés de los telerruptores pare la inversidn de
marcha del motor ~21~-, relativo a los movimientos horizontales de
los carritos =7= ¥y =3=. Andlogamente se indican con =85-= y =86=

los relés de los telerruptores de la inversidn de marcha del motor
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Con -82~ egtd indicadg la bateris para lg glimentacidn a
baja tenelén de los arrollsmientos de las fricciones electro-
nagnédticas. Con -78- estd indicado el arrollamicnto de un relé
de mando de los interruntores indicados con -79- y -80-. Con
-87= y =88=, ~89-, =00~ y -91~- estén indicados, sucesivamente,
los interruptores agpltos para efectuar las necesarias paradas de
los carritos méviles, con referencia a las figuras descritas. EL
funcionamiento del cargador es el siguiente:.

Los motores eléctricos ~-ll-, -21- y —-46- estédn en movimien-
to durante todo el periodo de funcionamiento. La transmisidn del
movimiento de dichos motores a los Srganos cinemdticos para el
arrastre de los carritds se efecbug medisnte las fricciones elec-
tromaznéticas, por medio de interruptores coloeados sobre las
gulas verticales y horizontales, sobre las que corren los cgrri-
tos.

Inicialmente los carvitos corredizos sobre lgs gulas hori-
zontales ~7—~ ¥y ~-3- se encuentran a fingl de recorrido, por ejea-
plo, sobre la izquierda mirando la Pigura l. Andlogamente, el
carrito mévil sobre las suias veriicales se encuentrs a final de
recorrido, debsgjo de dichas gulas verticales, hasta llegsr en
correspondencls Ifrente s uwno de los conductos que contienen los
azulejos, para smpujar. Al llegar frente a dicho conduecto se in-
terrumpe la corriente en el arrollamisnto -81- de la friceidn
electronagnética ~1%-~, para el levantamiento del carvito -~17-
siendo acclongdo el conmutador -69~ en la posicidén indicada en
el esquemag (ver Pig. 8), por parte del primer saliente conducido
vor la guila verticsl -2-, EL cgrrito ~17- se pars en correspon-
denclg con la exntrada del conducto, mientras a través del conmu-
tador =69~ que ha sido conmutado en ls posicidn indicada en la
Pige. 8, se excltan los electromagnetos de la friceidn electro-

magnética ~49a-. En tal posicidn, mediante la rueda dentada -42-
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Segln la cual el aparato de empuje -39~ ge introduce en el ci-
tado conducto (ver Fig. 4). Bl diente =G0~ dirizido por lg pa=
leta -%9~ es también enpujado por el visbago -53- vor efecho
de la distensidén del muelle -6l- y de esta manevrs la paleds
-39~ no puede girar alrededor del perno —-40-. Uezpues de ung
frgeeibén de recorrido el vistago ~53- ge para combra la barre-
ra especial, el diente -00- yag no es empujzdo por el citado
vistago =535~ y la paleta =39~ puede girar un pecueiio dnsulo
glrededor del pexno -40- de modo que se situe a 1o altura del
bplano inferior del conducto que contienc los azulejos a empu—
Jar. Despues de unag ulterior fraccidn de recorrido, el regorte
=74~ (ver Pige. 4) gue es solidario del brazo =30-, encucnire
el conmutador -66-, conmutindolo em la posicidén contraria a 1a
dibujada en la Figura 8, en cuya posicidn estd predispuesto pa~
ra lg excitacidn del arrollamiento ~76~ de la friccidén electro-
magnética —-49b~-, que rueda en sentido comtrario a la fricecidn
-49g~-+ Bl carrito -35- se encuentra, por lo tanto, libre ¥y es
bruscamente atrefdo hacin abtréds por el muelle —-57- y despues
de una fraccidén del recorrido de retormo, el patin -G8~ encuen~
tra el interruptor -67- y lo cierra y se excits de esta manera
el arrolamiento de lz friccibn electromagnética —49b-. I1 cavri
%0 -35- es por lo tsnto frenado en esta sezunda fraccibn del
recorrido de retorno, por efecto del embrague de la friccidn
~49b~-.

Poco antes de llegar gl finagl del recorrido de retorno, el

carrito -35~ encuentra el interryuptor ~68- y lo cierra por un

breve espaclo de tiempo, excitando de esta manera el arrola-

miento -8l- de la friceidn electromagnética ~l7- de elevacidn,
Qe este modo el carrito ~17- queds levantado un.corto es—
pacio, suficiente para cue el conmutador —-69- quede libre del

resorte -70- conducido por la zufs vertical hacia lo alto, hase
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ta quedar libre en el siguiente;resortéfaéjig'citada gula ver-
ticgl. Alcanzado este resorte el conmutador ~69- queds de nuevo
connutado en la posicién indicada en lg Fig. 8 y tiene lugar un
nuevo ciclo, como el que se hg descrito. Durante los movimientos
verticales de gscenso y descenso del carrito -27-, el relé -86-
estd excitgdo y el correspondicente telerruptor esti cerrado, ¥
de esta forma queda cexrrado el circuito a baja tensién de co-
rriente continug de alimentacidn de las fricciones electromagné-
ticas ~49a~ y ~49b-, relativas al aparato de empuje, arrastrado
por el carrito -17-. Llegado 3l fingl del recorrido vertieal, el
carrito ~17~ gecciona el conmutador -87-, de modo que se excitsa
el relé -85~ que cierra el correspondiente telerruptor mientras
queds sin excitacidn al relé ~B86-

Ve esta maners resvliz suspendida lg llegada de corriente
continua 2 baja tensidn, a los arrollamientos de excitacidén de
las fricelones conducidas por el carrito -17-, mientrss se in-
vierte la marcha del motor de levantamiento ~ll- y por tanto
el carrito -17- efectds el recorrido de vuelta de arriba hacia
abajo. Antes de aleanzar el punto final del recorrido superior,

el carrito -17- cierrs, por un breve tiempo, el inberruptor -91- .

De esta formg se excita la friecidn electromagnética -75-
unida al motor -21~ que produce 1os movimientos horizontales. Los
carritos -7~ y -3~ se mueven en sentide horizontal y el interrup-
tor -90- nbandong el resorte conducido por las gufas horizonta-
les., Tos citados carritos se mueven hasta encontrar un nueve re-
sorte -72-, gque vuelve a agbrir el interruptor -90- dejando ain
excitacién a los relds de la friceildén eleetromagnética -75- Lle-
gado al fingl del recorrido de retroceso el carrito -17- vuelve
g acciongr el conmubtador -87- en la posicidén indicada en la Piz.
8 y se restablecen, por lo tanto, las condiciones inicisles vucl-
ve a iniciarse otra fase de trabajo del citado carrito -17- en

sentido sscendente y descendente, en correspondenciaz de ung su-~
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cesive £ila de conductos, cue contienen los azulejos jue se

£

han de enpujar.

Igs clbadas operaciones se verificgn gucesivaincnte, hootn
la extrenidad derechs de 1a fachads del horno. Alconsadn Lo ci-
tada extremidad, el carvito mévil -17-, sl Tfinal del w»ecorrido
de trzhojo de abnjo sryiba, acclona el conmubtzlor -89 7 gqusds
gin exclitacidén el rslé ~84-, uabricndo cl corvespondicate tele-
rruptor, invirtiendo 1z marcha del wmobor de srrastre horisontil
-21-, produciéndose al niswo tiempo la aperitura del selerruy-
tor, cuyo relé esti indicado con -84-, que interrumpe el cir-
cuito g baja tensidn de corriente continua, de alimentacidn de
las fricciqnes electromagnéticas =49a—~ ¥ —-4Sb- arrasiradss por
el carrito mévil verticalmente -17-. Zntre tsznito, ol final del
recorrido de trabajo de abajo hacia arriba el carrito ~1T7- ha
acclonado el conmubtador -87- y por Lo tanto, por nedio del rs—
18 -85 ha ecerrado el teldrruptor gue manda la inversidn de nane
cha del ecitado cavribo, gue ge mueve shors de avryriba hsels sba-
jo. De esta maners el cargador vuelve a su posicidn inicisl,
en la cual los carritos de movimiento horisontal ~T— ¥ -3~ se
encuentran a la lzquierda en la Pig. 1 7 ol corrivo de movimien

to vertical ~l7- se cuncuentya en lg parve inferior, en L cita-

E3)

ta Pige L.

Es posible que, por efecto del empuje reciblde, los azu-
lejos dentro del conducto, se dispongan en forxma de puente,
ofreciendo ung resigtencia que se opone al movimlento del apara—
to de empuje. 4 fin de impedir la rotura de los asulejos, pod
obra del citado gparsto de empuje, ésie lleva un dispogitivo
eldstico que lo deja libre 7y que bloguea el avance en estas
ocasiones. En tal caso, (ver Fig. 5a), el tubo ~38- debido =
la resistencig encontrada vor la paleta «39~ por efecto de los
azulejos dispucstos en forna de puente corre en farna de te-
legconio sobre el tubo ~55-, comprimiendo el mueclle —54-, T

movimiento reciproco axial de los tubos concénbtricos, esta li-
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mitado por la hendidura -65=- y por el perno —b64~. Por efecto
del movimiento relativo del tubo =38= sobre el tubo =55~, el
resorte -51= golidario del tubo -38- encuentra el vdstago =58-
del interruptor =50-, Al cerrarse los conbtactos del interrup-
tor =50-, se dé corriente al relé =68~ que abre los contactos
-é9- y cierra los contactos =80~ (Figs 8). De este modo queda
desconectado el arrollemiento de le friceidn electromegnética
~49a= y conectado el de la friccidn electromagnética —49b- que
situa el aparato de empuje en la posicidn iniecial, alcanzade la
cual el véstago ~59= choca contra el saliente fijo indicado con
=52« ¥ vuelve & abrir.. los contactos ~50-, regtableciendo las
condiciones inilcisles, Al mismo tiempo, en el citado recorrido
de retorno del aparato de empuje =38-, se ha cerrado el inte-
rrupfor ~-88 y por consiguiente el carrito -17- se mueve hacia
lo alto, hasta enconmtrar un sucesivo conducto, Naturalmente,

no obstante lo expuesto referente a la invencidn, las perti~
cularidades de la construccidn y las formas de realizacidn del
cargador automdtico, podrdén ser ampliamente variadas, ,con res=
pecto & cuanto se ha descrito e ilustrado a simple titulo de e-
jemplo, sin selirse no obstante del gmbito de la presente in-
Vencidn, .

La Patente de Invencidn por: “EMPUJADOR AUTCMATICO ESPE-
CIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION IE AZULEJOS DE CERAMICA", cu-
yo privilegio de explotacién en Espafia y sus Provincias de Ul-
tremer se solicita por un periodo de 20 afios, deberd recaer so-
bre lag particularidades que se councretan en las siguientes,

REIVINDICACIONES
18,~ BEMPUJADOR AUTOMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA CQCCION
IE AZULEJOS DE CERAMICA", caracterizado por el hecho de com-

prender, sl menos, dos carritos mdéviles sobre guias respecti-

vamente verticales y horizontales, estando accionados dichos

carritos, por motores eléctricos, por medio de fricciones elec-
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tromagnécticas, el embrague ¥ el desembrague de los cuales se
obtiens mediante inferruptores dispuesfos sobre las gufas de los
carritos, con ohjeto de situaer la parsda de los mismos en puntos
determinados, correspondientes a las sucesivag aberturas practi-
cadas sobre la fachada del horno, de los conductos dentro de los
cuales se encuenbtran log azulejos pare cocer; EL carrillo mdvil
sobre las gulas verticales estard provisto de un aparato de em-
puje, dotado de movimiento de ida y vuelta, movido por un motor
eléctrico por medio de fricciones electromegnéticas, apho para
introducirse en los citados conductos y empujar hacia el interior
los azulejos que se han cargado antes en diches conductos., El cire
cuito eléctrico para le alimentacidn de los motores de arrastre
estard en posesion de drganos de inversidn de la polaridad de los
citados motores, a fin de permitir el recorrido de retorno de los
carritos para obtener wn ciclo de trabajo,.

28 = WENPUJADOR AUTGMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION
DE AZUIEJOS DE CERAMICA", segin la 18 reivindicacién, caracteri-
zado por‘el hecho de qué el citado aparato de empuje estéd cons-
titufdo por elementos tubulares coaxiales en forma de guias e
lescépicas en los cuales estan alojados muelles de contraste, de
modo que el mismo aparato de empuje funcione como un elemento
eldstico.

38,~ "EMPUJADOR AUTQMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION
DE AZULEJOS DE CERAMICA", segin la reivindicacidn 18, caracteri-
zado por el hecho de qué el aparato de empuje lleva, en une ex-
tremidad, una paleta con cierre, provista de medios aptos para
variar la inclinacidn respecto al eje del propio aparato a fin
de hacer més fécil la introduccidn en los conductos del horno de
coccidn,

48,~ YEMPUJADOR AUTGMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION
IE AZULEJOS IE CERAMICA", segln la reivindicacidn 18, caracteri

zado por el hecho de comprender un circuito eléetrico a baja
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tensidn de corriente continua, pé?ﬁ le alimentacién de los arro-
llamientos de las friccionss electromagnéticas y un circuito a
alta tensidn para la alimentacidén de los motores de arrastre de

los carritos moviles,

58,~ YEMPUJADOR AUTOMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION
DE AZUIEJOS TE CERAMICA", segin la reivindicacidn precedente, ca-
racterizado por el hecho de que el citado circuito & baeja tensidn
de corriente continua, estéd provisto de interruptores y conmuta-
dores accionados por los propios carritos, s fin de realizar mo-
vinientos prefijados de estos Wltimos, en el tiempo y en el espa-
¢lo prefijados.

68 ,~ YEMPUJADOR AUTCMATICO ESPFRECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION

IE AZULEJOS TE CERAMICAY, segin la reivindicacidn 18, caracteriza-
do por el hecho de que el circuito a baja tensién de alimentacién
de los arrollamientos de las fricciones electromaegnéticas, para

el avence del aparato de empuje, estéd provisto de un conmutador
accionado por los movimientos relativos de los elementos coaxiales
telescdpicos que constituyen el aparato, siendo dicho commutador
apto pare invertir el movimiento del aparato de empuje, en el ca=-
go que este Wltimo encuentre una resistencis en el gvance, ofreci-~
da por los azulejos que se dispongan eventualmente en forme de puen—
te, en el interior de los conductos que los contienen.

T&,- WENPUJADOR AUTCMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION
DE AZULEJOS IE CERAMICA", segin la 18 reivindicacidn, caracteriza-
do por el hecho de que el circuito a alte tensién para la alimenta-
cibn de los motores de arrastre, estd provisto de telerruptores
para la inversicn del movimiento de los mismos, siendo accionados
los citados telermptores por interruptores mandados por los carri—

tos méviles,

88,~ "ENPUJADOR AUTOMATICO ESPECIAL PARA HORNOS, PARA LA COCCION

IE AZULEJOS DE CERAMICA",- Tal como se ha deserito y demostrado en

los dibujos adjuntos.
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