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Bata invención está relacionada con las juntas 
universales de acoplamiento de transmisión, del tipo que 
incluye miembros interiores y exteriores y cuyo par motor 
se transmite a través de elementos de rodamiento tal como 
bolas situadas en surcos, formando en los miembros inte­
riores y  exteriores los surcos de las bolas.

Eho da los grandes adelantos de este tipo de - 
junta universal es que puede ser proyectada para tener una 
" velocidad constante" en sus características; en otras - 
palabras, si el miembro interior está girando a una velo­
cidad constante, el miembro exterior también girará a una 
velocidad constante. Para conseguir este efecto se proveen 
sistemas, o bien la junta está proyectada, para asegurar - 
que los elementos de rodamiento siempre permanezcan en un- 
plano que pase a través del centro de la junta y esa biae- 
triz del ángulo entre los ejes de los miembros interior y 
exterior de la junta.

Cha desventaja de este sistema de junta es que 
es difícil de conseguir grandes ángulos de articulación y 

el objeto de la presente invención es de suministrar, una - 
junta universal mejorada de este tipo general, el cual pro­

vea de ángulos incrementados de articulación.
la invención consiste en conjunto en una junta- 

universal transmisora del par motor, comprendiendo dos jun­
tas universales, del tipo en que el par motor se transmite 
desde un miembro interior a un miembro exterior a través de 
elementos de rodamiento, tal como bolas situadas en surcos



formados en los miembros interior y exterior, estando las 
juntas componentes sustancialmente concéntricas una con - 
otra, e incluyendo medios para el control de la articula­
ción de una de las juntas componentes, en dependencia con 
la articulación de la otra junta componente, disppniendo- 
el montaje tal que una de las juntas componentes tiene li­
mitada su articulación hasta que la otra junta .componente- 
ha articulado a través de un ángulo predeterminado.

una oonstruoción preferida, una de las juntas 
10. componentes tiene limitada su articulación hasta que la - 

otra junta componente haya articulado hasta una posición- 
limite predeterminada. La junta componente interior es la

i*

que preferiblemente se permite que artieule hasta su máximo 
ángulo antes de que la junta exterior articule.En una cons- 

15. prucción particularmente preferida una de las juntas compo­
nentes está tensada hacia su posición central no articula­
da, actuando el muelle de carga en la articulación limi­
tada hasta que la otra junta haya articulado a través de un 
ángulo predeterminado.

20. Los medios de control comprenden un vástago con -
un muelle tensor. Un extremo del cual se apoya contra un miem­
bro esférico asociado con la junta componente a Controlar pa­
ra centrar la articulación retenida de dicha junta hasta que 
la acción del vástago haya sido vencida.Breferiblemente el * 

25. mencionado extremo del vástago tiene la forma da una leva - 
para proveer de un ángulo de presión constante entre el men­
cionado extremo y el miembro protector esférico asociado con 
1$ junta componente a controlar. Ei ángulo de presión más efi­
ciente es el de 309.
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Al mismo tiempo, el medio de control puede com­
prender una palanca con muelle tensor, la cual puede tener 
la forma de un husillo de cabeza esférica, y el otro ex­
tremo del mismo está introducido en un taladro de un miem­
bro de superficie extema esférica, y un segundo Imsillo - 
de cabeza esférica el cual está introducido en el mismo - 
taladro, estando el otro extremo del mismo conectado a un 
.muelle. El primer husillo puede ser roscado en dicho tala­

dro y puede tener un extremo esférico para acoplarse con - 
la cabeza esférica del segundo husillo. EL muelle conecta­
do al segundo husillo puede ser un muelle tensor arrollado 
y el taladro del mencionado miembro puede ser embutido pa­

ra retener la cabeza esférioa del segundo husillo.
Segdn una característica preferida de ésta in­

vención, la junta incluye un miembro intermedio, el cual - 
actúa sobre la junta del miembro exterior, y en la interior.

En una construcción preferida, la junta inolu- 
ye un miembro esférico acoplado al miembro exterior de la- 
junta componente exterior, y una protección esférica aco­
plada al miembro intermedio, estando la misma situada en - 
contra de los movimientos axiales entre el mencionado miem­
bro y  el miembro exterior.

Segdn otra característica preferida de ésta in­
vención la junta del componente exterior se dispone de tal 
manera que tenga* una gama más Mmitada de articulación que 
la junta del componente intemo.



Loa ensambles específicos de la invención se des­
cribirán a continuación a modo de ejemplo según las dibujos 
adjuntos, en loa cuales*

La figura 1 es una vista lateral en sección axial 
5. de un ensamble y

La figura 2 es una vista similar de otro ensamble.
En ambos ensambles la junta está proyectada parti­

cularmente para servir como componente de la transmisión del 
par motor en las ruedas delanteras de dirección dé un vehícu­

lo. le, en el cual la aplicación de las características de velo­
cidad constante sen importantes y también la capacidad de 
articulación en ángulos que exceden a 4oa.

De acuerdo oon la figura 1, la junta comprende un 
miembro 1 , exterior de campana, un miembro intermedio esférico 

1$. 2, el cual se combina con la campana 1 para formar la junta ex­
terior y un miembro interior de forma esférica 3, el cual se eos 
bina con el miembro intermedio 2 para formar la junta interna.
El miembro intermedio 2 y el miembro interno 3 están formados 
cada uno con seis surcos meridianos 4 y 5 respectivamente, Cada 

20. surco es de sección semi-eliptioa para proveer de superficies d 
contacto con las bolas 6 situadas en cada par de surcos alinea­
dos 4 y 5. De esta manera el fondo de cada surco 4 y 5 está fue­
ra del contacto de la bola. El centro de curvatura de cada sur­
co 4 y 5, se vé en las secciones, conteniendo los ejes de los 

2$. dos miembros 2 y 3, y está desplazado axialmente del centro de 
la junta para que las .líneas de contaoto del flanco del surco 
de un par de suroos interior y exterior 4 y 5 converjan,
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cuando loa elementos de dirección de la junta están alinea­
dos, a uñ ángulo mayor del doble del ángulo de fricción 

entre las bolas y los surcos. Bata disposición asegura que 
las bolas 6 adoptarán automáticamente posioiones sobre un 

5. plano critico a travás del centro de la junta interna y 
ser bisectriz del ángulo entre los ejes del miembro inter­
no 3 y el miembro intermedio 2, constituyendo este último 
un miembro exterior para la junta intema. Las bolas 6 
están situadas en un aprisionamiento esfárico 7, si cual 

10. tiene un ajuste fuerte entre las superficies esféricas 
adyacentes de los miembros interno y externo 3 y 2 de la 
junta interna, teniendo seis ventanas espaciadas 8, paira 
situar las bolas 6 axialmente.

EL miembro intermedio 2, el cual sirve como miem- 
15. bro externo de la junta interna descrita anteriormente, 

también sirve como él miembro interno de la junta exter­
na. En este ensamble la junta exterior está proyectada 
para que tenga solamente un ángulo limitado de articula­
ción y puede ser por tanto construida de una manera más 

20. simple y económica que la junta interna. La campana del 
miembro exterior 1 y el exterior del miembro intermedio 
2, están por tanto formados con surcos rectos 9 y 10 res­
pectivamente, teniendo lineas en el centro dispuestas 
apróximadamente sotare un cilindro imaginario. Las lineas 

25. centrales de los surcos 9 en la campana del miembro exte-
_ rior 1, están inclinadas a un ángulo con respecto a las

del miembro intermedio 2 para que ee crucen en un plano



medio en la junta. Para reducir el grosor radial del miembro 
intermedio 2 y de esta manera el diámetro total de la junta, 
los surcos exteriores 10 sobre el miembro intermedio están 
escalonados circunferencialmente en relación con les surcos 

5. internos 4 del mismo miembro asociado con la junta interna. 
También para impedir cargas exlmmas los surcos altemos 9 

están dispuestos en direcciones opuestas.
Están provistos medios para el control de movimien­

to del miembro intermedio 2. Este sistema comprende una cora^ 
10. za esférica 11 sujeta por un anillo tensor de blocaje 12 en 

el miembro intermedio y extendiéndose hasta la base del miem­
bro de la campana exterior 1 , y está formado con una abertu­
ra central 13. Está dispuesto un armazón esférico 14 apoyado 
contra la superficie interna del caequillo 11 y este armazén 

15. está acoplado rígidamente a un vástago 15, el cual pasa a 

través de la abertura 13 en la coraza y está atornillado en 
el interior del miembro 1, rodeando al vástago 15 se encuen­
tra el vástago 16 cargado con un muelle tensor 17, teniendo 
una cara extrema 18, la cual está debidamente acabada en una 

20. proyección 19 que acopla un labio anular 20 rodeando la aber­
tura 13 en el armazón 11, que tiende .. a centralizar el capa­
razón co-axialmente. con la oampana del miembro 1. También la 
cara 18 del vástago 16 actúa como una leva para dar un ángu­

lo de presión constante de aproximadamente 30". EL muelle 
25. compresor 17 actúa entre el vástago 16 y la base de la ca­

vidad 21, en la campana 1 en la cual descansa. La disposi­
ción es tal que normalmente el caparazón 11 y por tanto el



miembro intermedio 2 están centrados con respecto a la cam­
pana del miembro exterior 1, pero cuando la junta interna 
alcanza un ángulo de articulación predeterminado, la fuer­
za oentralizadora es vencida y la junta exterior también 

5. se articula.
La fuerza oentralizadora es vencida por el árbol 

de salida 22 de la junta completa, el cual está acoplado 
al miembro interno 3 de la junta Interna y está dispuesto 
para entrar en contacto con el reborde 23 del miembro inter- 

10. medio 2 a un ángulo limite predeterminado de la articulación 
de tal forma que la junta externa se articula. Asi, el ángu­
lo de articulación total se incrementa, hasta 60S.

1&  el segundo ensamble la construcción de los dos 

componentes interno y externo de la junta universal es sus- 

15. tancialmente idéntica pero se preváen cisternas alternativos 
para localizar y  controlar los movimientos del miembro inter­
medio 2. BU este ensamble la coraza esférica 11 acoplada al 
miembro intermedio 2 tiene una abertura central pequeRa 24 
que recibe un extremo de una palanca controlada por muelle 

20. indicada generalmente con 25. El miembro de palanca 25 com- . 
prende un husillo 26 que tiene una cabeza esférica 27 y for­
mado en el extremo opuesto con una rosca 28. La cabeza esfé­
rica 27 está introducida en la abertura 24 en la coraza 11 
y la parte rosoada 28 está introducida en un taladro 29 del 

25. miembro 30, que es parte del taladro roscado. EL resto del 
taladro 29 recibe una cabeza de bola 31 de un husillo 32 
acoplando la cabeza de bola en una superficie esférica 33 
en el extremo roscado del husillo 26. El otro extremo del 
husillo 32 está surcado helicoidalmente para acoplar un ex-



tremo de un muelle de tensión arrollado 34, estando el otro 
extremo del mismo situado contra el extremo del hueco 35 en 
el miembro exterior de campana 1. EL miembro 30 tiene una 
superficie externa esférica 36, la cual está dispuesta pa- 

5- ra su deslizamiento y articulación en un receptáculo 3? for­
mado en el miembro exterior de campana 1. la disposición es 
tal que el muelle 34 tiende a centralizar la coraza 11: Cual­
quier movimiento de la coraza 11 que se eleje de su posición 
oentral bascula el miembro de palanca 25 y  causa una ligera 

10. elongación del muelle 34, el cual se opone a este movimiento. 
Esta es la causa motivada per el movimiento de pivote del 
miembro de palanoa alrededor de un punto de contacto entre 

el extremo interior del miembro 30 y la cara final plana 38 

del receptáculo 37 en el cual descansa. También la junta 

15. interna articula hasta su posición limite antes de que el 

eje 22 se acople en el reborde 23 y eljniembro intermedio 

2 para articular la junta externa.
Puesto que el miembro de palanca 25 ocupa una po­

sición central en este ensamble, el caequillo esférico 14,
20. el cual acopla la coraza 11 eetá cogido por 3 tomillos de 

retención 39 espaciados por encima del eje central y pasan­
do a través de aberturas 40 da la coraza, los cuales sen de 

suficiente tamaño para permitir los movimientos necesarios

de articulación de la coraza.
N O T A

La Patente de Invención, que se solicita, por vein­
te años, para España, de acuerdo con la vigente Legislación,

25.
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deberá recaer sobre: "UNA JUNTA UNIVERSAL TRANSMISORA inar,
PAR MOTOR CON ANGULO DE ARTICULACION INCREMENTADO", coa 
Prioridad de la demanda én Oran Bretaña na 38.905/63, de 
fecha 3 de Octubre de 1963, según las características esen- 

5. cíales de las siguientes
R E I V I N D I C A C I O N E S  

18.- Una junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, comprendiendo dos 
juntas componentes universales, cada una de las- cuales del 

10. tipo en que el par se transmite desde un miembro interior 
a un miembro exterior a través de elementos de rodamiento 
tales como bolas situadas en surcos situados en los miembros 
interno y externo, siendo ambas juntas concéntricas una con 

otra, e incluyendo sistemas para el control de la artieula- 
15. oión de una junta componente en dependencia, sobre la articu­

lación de la otra junta componente, estando acopladas de ma­
nera tal que las juntas componentes tienen limitada su arti­
culación hasta que la otra junta componente haya articulado 
un ángulo predeterminado.

20. 28.- Dha junta universal transmisora del par motor
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con la 
reivindicación 1*, en donde una de las juntas componentes 
tiene limitada su articulación hasta que la otra junta com­
ponente haya articulado hasta una posioión límite predeter- 

25. minada.
38.- Una junta universal transmisora del par motor 

con ángulo de articulación incrementado, según reivindicación



^  /l ^
2*, en donde le junta intema ^Uedé éi"̂ ĉ ¿í.ar a su Máximo 
ángulo antea de que la otra junta articule.

4*.- Una junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, según las preceden- 

5. tes reivindicaciones, en donde una de las juntas componentes 

está tensada hacia su posición central no articulada, actuan­
do el muelle de carga para limitar la articulación basta que 

la otra junta haya articulado un ángulo predeterminado.
53.- una junta universal transmisora del par motor 

10. oon ángulo da articulación incrementado, según las preceden­
tes reivindicaciones, en donde loa sistemas de control com­
prenden un vástago con muelle tensor, uno de cuyos extremos 

descansa contra un miembro esférico asociado con la junta 
componente a controlar para centralizar y limitar la arti- 

15. culación de la mencionada junta hasta que sea vencida la 
acción del vástago.

63.- Una junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con la 
reivindicación 5*, en donde un extremo del mencionado vásta- 

20. go tiene la forma de una leva para proveer un ángulo de pre­
sión constante entre el mencionado extremo y un miembro en 
forma de áoraza esférica asociado con la junta componente a 
controlar.

73.- Una junta universal transmisora del par motor 
. oon ángulo de articulación incrementado, según reivindicación 

63, en donde el mencionado ángulo de presión es de 303.

6*.- Uha junta universal transmisora del par motor

-11 -
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oon ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con las 
reivindicaciones desde 1* a 4*, en donde loe medios de con­
trol comprenden un miembro de palanca con muelle tensor.

9*.- Una junta universal transmisora del par motor 
5. con ángulo de articulación incrementado, de acuerde oon la 

reivindicación 8*, en donde el miembro de palanca comprende 
un husillo de cabeza esférica, estando introducido el otro 
extremo en un taladro de un miembro teniendo una superficie 
externa esférica, y otro husillo de cabeza esférica, esten­

io. do la cabeza del cual introducida en dicho taladro y el otro 
extremo del mismo está conectado a un muelle.

10$.- Oha junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con la 
reivindicación 9*, en donde el muelle es un resorte tensor 

15. arrollado.
11*.- Oha junta universal transmisora del par motor 

con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con las 
reivindicaciones 9* ó 10*, en donde dicho taladro está embu­
tido para retener la bola de la cabeza del segundo husillo.

20. 12*.- Oha junta universal transmisora del par motor
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con cual­
quiera de las reivindicaciones 9* a la 11*, en donde la cara 
del otro extremo mencionado del primer husillo está introduci­
da en la mencionada perforación, en forma esférica para el

25. acoplamiento con la cabeza de bola del segundo husillo.
13*.- Uha junta universal transmisora del par motor 

con ángulo de articulación incrementado, de acuerde con cual-
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quiera de las reivindicaciones 9* a la 123, en donde el 

otro extremo mencionado del primer ¡husillo está enroscado 
en dicho taladro.

143.- Cha junta universal transmisora del par motor 

5. con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo oon cual­
quiera de las reivindicaciones 43 a 113, incluyendo un miem­

bro intermedio di cual actúa como miembro externo de una jun9 
ta componente, y como el miembro interno de la otra junta 
componente.

10. 153.- Cha junta universal transmisora del par motor
oon ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con la 
reivindicación 143, en donde el miembro de campana esférica 
está conectado al miembro externo de la junta externa, y el 
miembro de coraza esférica estando situado en conexión oon 

15. el miembrp intermedio, el cual está situado contra movimien­
tos axiales entre el menoionado miembro de campana y el men­
cionado miembro éxterior.

169.- una junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con cual- 

20. quiera de las precedentes reivindicaciones, en donde al me­
nos una de las juntas oomponentes comprenden un miembro de 
aprisionamiento situado entre el miembro interno y externo 
de esa junta y teniendo medios para la localización de las 
bolas.

25. 173.- Una junta universal transmisora del par motor
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con cual­
quier reivindicación precedente, en donde la junta com-



púnante externa está dispuesta para que tenga una gama más li­
mitada de articulación que la junta componente intema.

189.- Una junta universal transmisora del par motor 
con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo con cualquic 

5. ra de las precedentes reivindicaciones, en donde al menos una 
de las juntas incluya medios o sean proyectadas para que las bo^ 

las transmisoras del par motor de cada junta componente se si­

túen en un plano a través del centro de esta junta y sea bisec­
triz del ángulo entre los ejes de los miembros interno y exter- 

10. no de esta junta, para proveer características de velocidad 

constante.
199.- Una junta universal transmisora del par motor 

con ángulo de articulación incrementado, de acuerdo oon cual­

quiera de las reivindicaciones precedentes, en donde los miem- 
15. bros interno y externo de al menos una junta componente de for­

ma esférica y teniendo surcos meridianos tales que el paso de 
rodamiento y las lineas de contacto del flanco del surco de un 
par acoplados de surcos converjan para proveer de una fuerza 
derivada del par transmisor para la situación de las bolas en 

20. un plano medio.

209.- UNA JUNTA UNIVERSAL TRANSMISORA DEL PAR MOTOR

CON ANGULO DE ARTICULACION INCREMENTADO.
Según queda sustancialmente descrito en la presente 

memoria, que oonsta de catorce hojas, escritas a máquina por

25. una sola cara y dibujos.
Madrid, 3 de Octubre de 1964
BIRFIELD ENGII 
P. PfKANascd"6A*aA
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