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Esta invencidén estd relacionada con les juntas
univeraales de acoplamiento de tranamisidn, del tipo que
inoluye miembros interiores y exteriores y cuye par motor
se transmite s través de elementos de rodamiento tal como
boles situadas en surcos, formendo en los miembros inte-
r:L?res ¥ exteriores los surcos de las bolas.

Uno de lo8 grandes adelantos de este tipo de -

‘junta universal es que puede ser proyectada pere tenmer una

* veloocidad constante® en sus caracteristicas; en otras -
paiabras, si el miembro interior estd girando a una velo-
cidad constante, el miembro exterior también girasrd a una
veloeidad coﬁatante. Para conseguir este efecto se preveen
sistemas, o bien la junte esté proyectada, para asegurar -
que los elementos de rodamiento siempre permaneszcan en un-
plano que pese a través del centro de la junte y esa bise-

trig del éngulo entre los ejes de los miembros interior y

.eiﬂ:erior de la junta.

Una desventaja de este sistema de junta es gque
es diffcil de conseguir grandes &ngulos de articulacién y
el objeto de la presente invencidn es de éuministrar. une - .
unts nniversal me jorada de este tipo general, el ocual proe
vea de 4ngulos incrementados de articulacién.

Is invencidén consiste en conjunto en unas junte=-
universal tfansmiaora del par motor, comprendiendo dos jun-

tas universales, del tipo en que el par motor Se transmite
desde un miembro interior a un miembro exterior a través de

elementos de rodamiento, tal como bolas situsdas en surcos
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formedos en los miembros imterior y exterior, estando las

juntas componentes sustancislmente conoéntrices una con -
otra, e incluyendo medios para el control de la articula-
oién de una de las juntas cowmponentes, en dependencia con

le articulacidén de la otra junta components, disponiendo-
el montaje tal que una de las juntas componentes tisne li-

nitads su articulacién hesta que la otra junta componente-

ha articulsdo & travéds de un éngule predetermingdo.
En una construccidn preferida, una de las juntas

componentes tiene limitada su articulacién hasta que la -
otra junta componente haya articuledo hasta une posicién~

1{mite predetermineda.la junta componente interior es la
que preferiblemente se permite que articule hasta su méximo

" éngulo antes de que la junta exterior articule.En una cons-

racaeidn particularmente preferida una de las juntas compo-

nentes estd tensada hacie su posicién central no srticula~

de, actuando el muelle de .carga en la articulacién limi-
tada hasta que la otra junta haya artioulado a través de un

dngulo predeterminado.
Ios médios de control comprenden un véstago con -

un melle tensor.Un extremo del cual se apoys contra un miem-

bro esférico asociade oon la junta componente a controlar pa-
ra centrar la articulecidén retenida de dicha jJunta hasta que
la accidén del’véetago haya sido yencida.Preferiblemente el =
mencionado extremo del véstago tiez}e la forma de una leva -
para proveer de un édngulo de presidén constante entre el men-
cionedo extremo y el miembro protector esférico asociado cq‘n
le junta componente a controlar. El #dngulo de presién més efi-

clente e3 el de 309,
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Al mismo tiempo, el medio de conirol puede com-
p?ender una palanca con m:elle tensor, la cual puedes tener
la forme de un husillo de cabeze esférics, y el otre ex-
tremo del mismo estd introducido en un taladro de un miem-
bro de superficie extgsrna esférica, ¥y un segundo msillo =
de cabeza esférica el cual estd introducido en el mismo -
taladro, estando el otro extremo del mismo congotado a un
melle. El primer mmsillo puede ser roscado en dicho tala~
dro y puéde tener un extremo esférico para acoplarse con -
la cabeza esférioa del segundo hua':i.lio.-m melle conecta~
do al segundo husillo puede ser un muelle tensor arrollado
¥y el taladro del menci;o;zado niembro puede sSer embutide pa~

" ra vetener la cabeza esférica del segundo husillo.

- Segdn una carscteristica preferide de &sta in-
venoidn, la junta iﬁoluye un miembro intermesdio, el cual -

actda sobre la janta del miembro exterior, y en la interior,
En una éonstruccién preferids, la junta inclu-

ye un miembro esférico acoplado al miembro exterior de le~
Jﬁhta componente exterior, y una protecci.dnl esférica aco~

plada el miembro intermedio, estando la misme ai@a en -
contra de los movimientos axisles entre el mencionsdo miem-

bro y el miembro sxterior.
Segiin otra caractéristica preferide de ésta in-

vencidn la junta del componente exterior se dispone de tal -
zaners que tenga una ganma més timitada de articulacién que
la junta del componente intermo. |
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Loa ensanbles especificos de la invencidén se des—
oribirén e continuscién a modo de ejemplo semin las dibujos

adjuntos, en los ouales:
Ia figura 1 es una vista lsteral en seccidn axial

de un ensamble y '
la figurs 2 es uns viste similar de otro ensamble.
En axbos ensambles la junta estd proyectada parti-

oularmente pars servir c_omd componente de la itransmisién del
par motor en las ruedes delanteras de direccidn de un vehicu-

10; en el cual 1a aplicacién de las ceracteristicas de velo-
oidad oonstante son ~:hl:;po.':x'.tem'!:es ¥ tawbien la capacidad de
artifulacidn en dngulos que excéden a 402,

De acuerdo ocon le figura 1, le ';}unta coumprende un
miembro 1, exterior de cempana, un miembro intermedio esférico
2, el cual se co;nbina con la campana 1 para formar la junta ex-
terior y un miembro intérior de forma eéﬁérica 3, el ounl se cox
bina con el miembro intermedio 2 para formgr la junta interna.
El miembro intermedio 2 y el miembro interno 3 estdn formados -
aadg. uno con seis surcos meridianocs 4 ¥ 5 respectivamente, Cada
surco s de seccidn se;xi;eliptioa para proveer de superficies 4
contacto con les boles 6 mituadas en cada par de surcos alinea-
doe 4 y 5. De emta menera el fondo de ceda surco 4 y 5 eatd fue-
ra del contscto de la bolae, ElL cenﬁo de curvatura de cada sur-
¢co 4 y 5, 8¢ vé en las secciones, con'teniéndo loy ejes Qe los
dos miembros 2 y 3, y estd desplazado exialmente del centiro de

la junta para que las :difneas de contacto del flanco del surco

de un‘j;a.r de surcoeg interior y exterior 4 y 5 converjan,

[P Y
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cuando los elementos de direccidn de la junte estén alinea~
dos, a.uri éngulo mayor del doble del dngulo de friccidén
entre las bolas y los surcos. B3ts disposiocidén asegura que
las bolas 6 sdoptardn automiticamente posicicnes sobre un
planc critico a través del centro de la junte interna ¥y ‘
ser 'bisectrii del #4ngulo entre los ejes del miembro inter-
no 3 y el miembro intermedio 2, constituyendo este dltimo
un miembro exterior pera la junta interna. Las boles 6
estén situadas en un sprisionamiento esférico 7, el oual
tiene un ajuste fuerte entre las supérficies esféricas
adyacentes de los miembros interno y externo 3 y 2 de le
Junta interna, teniendo seis ventanas espaciadas 8, pers
situer las boles 6 axialmente.

El miembro intermedio 2, el cual sirve como miem-
brq externo de la junta interna descrita anteriormente,
tambien sirve como 6l miembro interno de la junta exter-
ne. En este ensanble la junta exterior estd proyectada
para que tenga solamente un dngulo limitado de articula~
cidn y puede ser por tanto construlda de una maners més
siniple ¥y econémica que la junta interna. La campana del
miembro exterior 1 y el exterior del miembro intermedio
2, estén por tanto fofmados con surcos rectos 9 y 10 res-
pectivamente, teniendo lineas en el centro dispuestas
apréximademente sobre un cilindro imsginario. Las lineas
centré.le de los surcos 9 en lé cempana del miembro exte-
rior 1, estdn inclinadas a un dngulo con respecto a las

del miembro intermedio 2 péra que Be crucen en un pla.no
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medio en la junta. Para reducir el grosor radial del miembro
intemedio 2y de esta manera el didmetro total de la junta,

los surcos exteriores 10 sobre el miembro intermedio estén

escalonados circunferencialmente en relacidén con los surcos

internos 4 del mismo miembro asoclado con:la Jjunta interna.
Taembien pars impedir cargas extemas los surcos alternos 9
estén dispuestos en direcczones opuestas. |

Estén provistos medios _pars el control de movimen~
{0 del miembro intermedio 2., Este sistema comprende una core~

za ¢8férica 11 sujets por un anillo tensor de blocaje 12 en
el miembro intermedio ¥y extendiéndose hasta la base del miem-
tro de la dampana exterior 1, y estd formado con una abertu-
ra central 13. Estd dispuesto un armazén esférico 14 apoyado

contra la superficie interna del casquillo 11 y este armazén
estd acoplado rigidamente a un véstago 15, el cual pasa &

través de la abertura 13 en la coraza y estd atornillado en

el ‘interior del miembro 1, rodeando al véstago 15 se enouen-

tra el vdstago 16 cargedo con un mielle tensor 17, teniendo

' une cara extrems 18, la cual estd debidamente acabada en una

proyeccién 19 que acopla un lsbio amilar 20 rodeando la aber-b
tura 13 en el armazdén 11, que tiefide.. a centralizar el capa-
razén co-axialmente.con la campana del miembro 1. Tambien la
cara 18 del véstago»‘lﬁ actda como una leva para dar un é.ngu—
lo de presién constante de apréximadamente 302, El muelle

compresor 17 actda entrs el véé-ts,go 16 y 1la bhase de la ca~
vidad 21, en la campana 1l en la cual descansa. La. disposi-

¢idén ea tal que normalmente el caparazén 11 y por tanto el
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miembro intermedio 2 astén oentrados con respeoto a la cam-

pans del miembro exterior 1, pero cuando la junta internma’
alcanza un 4ngulo de artieulacié_n predeterminadc, la fuer=
za oentralizadora es vencida y la junta exterior tambien

8e articula.
La fuerga centralizadors es vencida por el é.vbol

de salida 22 de ls junta completa, el cual esté acoplado

al misubro interno 3 de la junta interna y estd dispuesto

para en’brarn en eon_ta.éto con el reborde 23 del miembro inter-
medio 2 a un éngulo limite ﬁredetermin‘ado de la artioulacién
de ‘bal forua que la junte externa se artiocule. Asf, el dngu-

lo de a.rticula.cidn total se incrementa, hasta 609,

" En el segundo ensamble la ‘construccidn de los dos
componentes interno y externo de la junta universsl es sug-

tancialmente idéntioa-péro se prevéen sistemas altermativos

- pare localizar y controlar los movimientos del miembro inter-

medio 2. En este ensamble la corsza esférica 11 acoplads al

miembro intermedio 2 tiene una aberturé central pequefia 24

. que recibe un exiremo de una pMca controlada por melle

indiocada generalmente con 25. El miembro de palanca 25 com~

prende un husillo 26 gque tiene una oabeza esférica 27 y for~

~mado en el extremo opuesto con una rosca 28. le cabega oBfé-

rica 27 estd introducida on la abertura 24 en la coraza 11
y le parte roscada 28 estd introducide en un taladro 29 del
wiembro 30, que &8 parte del taladzfo roscado. ElL resto del
teladro 29 recibe una cabeza de bola 31 de un husillo 32
acoplando la cabeza de bola en una superficie 9sférica 33
en el extremo roscado del husillo 26. El oiro extremo del

hl;sillo 32 estd surcedo helicoidalmente péra acoplar un ex-
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tremo de un muelle de tensi6n.arrc;iiado 34, estando el otro
extremo del mismo situado contra el extremo del hueco 35 en
el miembro exterior de campsna 1.‘ ‘El miembro 30 tiene una
superficile éxterna esférica 36, la cual estd dispuesta pa~
ra su deslizamiento y articulacién en un receptéoulo 37 for-
mado en el miembro exterior de campana l. Ia disposicién es
tg.]. que él muelie 34 tignde a centralizar la coraga 11l: Cual-

gquier movimiento de 1la coraza 11 que Se eleje de su posicidn

‘ oentrai bascula el miembro dg palanca 25 y causa we ligers

elongacién ded mielle 34, el c.x_lal Se opohna a este movimiento,
Esta o8 1a oausa motivada por el movimiento de pivote del
m.embro de palanca alrededor de un punto de contaéto entre
el extremo interior del miembro 30 y la eara fingl plana 38
del reeapté.cﬁlo 37 en el ocual descamsa. Tambien la junta
interna articula haste su posicidén limite antes de que ei
eje 22 se a.éople en el reborde 23 y el miembro intermedio
2 ;ﬁara articular la junta externa.

Puesto que el miembro de pslanca 25 ocupa una po-

sicifn central en este ensamble, el cesquillo esférico 14,
el cual acopla la coraza 1l estd cogido por 3 tornilles de
retencién 39 espsciados por encima del eje central ¥ pasah—
do a través.de sberturas '40 de l1la coraza, los cuales son de
suficiente tanmafio pare permitir los movimientos necesarios
de articulacién de la coraza.

- N O T 3

—

Ia_Patente de Inve_x'zcﬁn,'que se solioclita, por vein-

. te afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Iegislacidi:.
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deberd recasr sobre: "UNA JUNTA UNIVERSAL TRANSHISORA DEL
PAR MOTOR CON ANGULO JE ARTICULACION INGREMENZADO®, oon
Prioridad de la demanda en Gran Bi'et‘aﬁa n2 38.965/63, de
fecha 3 de Octubre de 1963, seain las caracteristicas esen-
cialéa ﬁe las siguientes ‘

REIVINDICACIONES
1%.~ Una junta universal transmisora del par motor

con éngulo de articulacion incrementado, comprendiendo dos

Juntas componentes universsles, cada uns de las cuales del
tipe en que el par 'e_xe transmite desde un -miembro interior
8 un miembro exterior a través de elementos de rodamiento
teles como bolas situadas en surcos situados en los miembres
interno y extermo, siendo ambas juntas concédntricas una con
otra, e incluyendo sistemas para el control de la articula~
oidén de una junta componente en dependenci‘a. sobre la erticu~
lacidén de la otra junta componerte, estando acopladas de me-
nera tal que las juntas componentes tienen limitade su arti-
'oulacidn hasta que 1la otra junta componente haya articulado
un fngulo predeterminado.

28,~ Una junta universal transmisora del par motor
con 4ngulo de articulacidén incrementado, de acuerdo con la
relvindicacidn 1#, en donde una de las juntes cemponentes
tiene limitada su srtioulacidn hasts gue la otra junta com-
ponente haya articulado hesta una posicién limite predeter-
minads. .

32,~ Una junta universal transmisora del pax motor

con dngulo de articulacién incrementado, segdn reivindicacidn
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26, en donde la junta interna ﬁgedé &-ﬂc%(é\i;% a su néximo
dngulo antes de que lg otra junta articule.

48 .~ Uha junts universal transmisors del par motor
con dngulo de artioculacién mcremenfado, segén las preceden-
tes reivindicaciones, en donde una de las juntes componentes
esté tensada hacia su posicidn central no articuladas, actuan-
do el muelle de ocarza para limitar la articulacién hasta que
la otra junts haye articulado un éngulo predeterminado.

52,~ Uns junta universal transmisora del par motor
con dngulo de articulacidén inorementado, segun las preceden-
teos reivindicsociones, en donde los sistemas de comirol com-
prenden un véstago con muelle tensor, uno de cuyos exitremos
dea.cagxsa contra un miembro esférico asoclado con la junts,

componente & controlar para centralizar y limitar la arti-
ouiaoidn fle 1la mencionade Junta hasta gque sea vencida la

accién del véstago.

68.~ Una junta universal trans;::isora del par motor
con éngulo de articulacién inorementado, de acuerdo con la
reivindicacidén 52, en donde un extremo del mencionsdo wésta-
g0 tiene la forma de una leva para proveer un édngulo de pre-

Bién constante entre el xencionado extremo y un miembro en

‘forma de foraza esférice esociado con la junta componente a

controlar.

'}9.- Una junta universsal transmiadra del par motor
con gngulo de articulacidn incrementado, segin reivindicacidén
68, en donde el mencionado dngulo de presidn es de 309,

8¢.~ Una junta universal transmisora del par motor

‘.
v
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con éngulo de articulacién incrementado, de acuerdo con las
reivindicaciones desde 18 g 4%, en dornde los medios de con-

trol comprenden un miembro de palanca con maelle tensor.
98.- Uha junta universal trensmisora del psr motor

oon éngulo de articulacién inerementado, de acuerdo con la
reivindicacién 88, en donde el miembro de palanca comprende
un husille de cabeza esférice, estando introducide el otro
extremoe en un talairc; de un miembro teniendo una superficie
extema'esférica. y otro husillo de cabeza esférioa, estan-
do la oabeza del cual introducida en dicho taladro y el otro
extremo del mismo esﬁ. conectado & un muelle-.

108.~ Una junte universel transmisors del par motor
con dngulo de articulacidén incrementado, de acuerdo con la
reivindicacidén 9%, en donde el mielle es un resorte temsor

arrollado.,
118.- Uns Jjunta universal transmisora del par motor

con éngulo de ar?«iculacié'n incrementado, de acuerdo con las
reivindiceciones 9% 6 108, en donde dicho taladro esté embu-

tido para retener la bolavde la cabeza del segundo husillo.

128,- Une junta universal trensmisora del par motor
con éngulo de artioulacidén incrementado, de acuerdo con cual-
quiere de las reivindicaciones 9¢ a la 11%, en donde la cars
del oiro extremo mencionado del primer husillo estd introduci-
da en la mencionsdas perforacidén, en forms esférica pare el
aooplamiento con la cabeza de bola del segundo husillo.

13%,~ Una junta universal transmisora del par motor |

con ﬁngulo de articulacz.dn inerementado, de acuerdo oon oual-
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quiera de las reivindicaciones 9% a la 12¢, en donde el

otro extreme mencionado dei primer husillo estd enroscﬁdo

en dicho taladro. _
14%.~ Una junta universal transmisora del par motor

con éngulo de articulascién incrementado, de acuerdo con cual-

quiers de las reivindicaciones 4¢& & 112, incluyendo un miem—

bro intermedio 4l cual actda como miembro externo de una jund

ta componente, y como el miembro interno de la .otra junta

componente.

| - 15%,~ Una junta universael transmisora del par motor
con éngulo de articulscién incrementado, de mcuerdo con la
reivindicacién 142, en donde el miembro de campana esférica

estd conectado al miembro externo de la junta externe, y el

_ miembro de coraza esférica estando situado en conexién con

el miembro intermedio, el cual estd situado contra movimien-
tos axiales entre el mencionado miembro de campana y el men-

cionado miembro éxterior.
168.~ Une junta universal transmisora del par motor

-qgon éngulo de articulacién incrementado, de acuerdo con cual-‘

quiera de las precedentes reivindicaciones, en donde al me-
nos una de las juntas oompoﬁentas comprenden un miembro de
eprisionamiento situado entre el miembro interno y externo
de ese junta y tenigndo medios para la lodalizacién de las
bolas.

l%ﬁ.- Una Junta universal transmisora del paf motor

con éngulo de articulacidn incrementado, de acuerdo con cual-
quier reivindicacién precedente, en donde la junta com-
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ponente externa estd d:lspuesta pars que tenga una gama més 1li-
mitada de articulacién que la> junta componente interna. _

18e,.~ Una junta universal transmisora del par motor
con éhgulo de articulacién incrementado, de acuerdo con cualquic
ra de las precedentes reivmdicaeioneé, en donde al menos una
de las juntss incluya medio® o sean proyeotadas para que las bo-
las transmisorss del psr motor de cada junta componente s8¢ si-
ﬁien en wn pla;m a través del centro de esta junia y sea bisec-
triz del dngulo eﬁtre los ejes de los miembros interno y exter=
no de esta.junta, para proveer caracteristicas de velocidad
constante.

192,~- Una junta universal transmisora del par motor
con 4dngulo de articulacidén incrementado, de acuerdo con cual-
quiera de las reivindidaciones précedentes, en donde los miem-
bros internc y externo de al menos una junta componente de for-
ma esférica y teniendo suxrces zperidianos tales que el paso de
rodaemiento y las 1inea§ de contacto del flanco del sﬁrc§ de un
paxr 'a.coplados de surcos converjan para proveer de una fuerzav
derivada del par tremnsmisor para la situacién de las bolas en
un plano medio. '
) 208,.- UNA JUNTA UNIVERSAL TRANSMISORA DEL PAR MOTOR
CON ANGULO PE ARTICULACION INCREMENTADO. |

Segin queda sustancialmente descrito en la presente

memoria, que oonsta de catorce hojas, escritas a méquina por

ung sola cara y dibujos.

Me.drid 3 de Octubre de 1964
BIRFIELD ENGINEERENC '
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