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MEMORIA DESORIPTIVA .

L.a presaehte invencidn tieng gsenciglmente por objeto un apa-
rato destlnado a equipar una instalaocion de manipulac?ﬁn de obje=
tos diversos %tales como botel@a;, frascos, cajas, etc., y previsto
para efectuar la ordenacién sobre a 1o menos una banda transporta-
dora o andlogo, estando diqhosrpbjgtos prey;gmente dispuestos so-
bre la referida banda con una reparticion cualgquiera, a los fines
de presién por cabezas cogedoras 6 ahiltgo.

Se ssbe que para solocar automaticamentes en cajas, botellas,
fraséos, cgjas»u gtrosg se util;zan instalaclones que cons?an de‘

uhz o varlas bandas transportadoras gque llevan estos objetos bajo
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Eérganos de prensién o cabczas cogedoras destinadas a asirlos

Yy a transferirlos a las cajas que los deban recibir. No pudien-
do cada cabeza cogsdora asir mas que un nlmero determinado de
objetos cprrespondiente por otra pqrte_al gqus puedah recibir

las cajas, es hecesario, antes de que los objetos se presenten
bajo estas cabezas cogedoras, agruparlos en nimero debsrminado,
y darles una repa:tici6n, es descir, una separacidn entre dos ob-
Jetos sucesivos, que corresponds exactamenta a la que tendran
eh la caja, a causa de 1? presengcia de tabiques interiorss en
esta 4ltima, por ejemplo,

La presenta invencion tiene esencialments por objeto un apa-
rato destinado a cumplir, de manera automaticas, esta funcidn y
se carasteriza principalmente por comprender, sn combinacidn,
un dispositivo agrupador y un dispositivo repartidor dispuestd,
respecto gl sentido de desplazamiento de 13 banda tranhsportado-
ra, aguas abajo del dispositivo agrupador, estando arrastrados
ggtos dispositivos agrupador y repartidor en sincronismo con la

referida banda, con cualesquiera velosidades respsctivas, difs-

rentes de la de la banda y provistos ds Organgs de retencidn

previstos para cooperar con dichos objetos.

Segln la invencidn, sl dispositivo agrupgdor consta de unha
pluralidad ds Topes o andlogos equidistantes, mbéviles respscto
a la bands y desplazandose segin una direceidn paralela a la di-
receidn de traslacidn defa preci?ada banda, estahdo previstos
estos topes_para insertarse entrc, a lo menos dogle los referi-
dos objetos, de_sue;te querlos objetos s6 desplacen a ia misma
velocldad que los topes y sean repartidos sobre la banda en gru-
pos homogéngos distintos llevando cada uno un nimero d;termina—

do de objetos en contacto unos con otros.

Segfin otra caracteristica de la invencidn, los precitados
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‘topes o ahalogo estép montadosléobreihhrérgano de srrastre de
movimientos cfelico que consta, a lo menos, de una porcidn rec- -
tilfnea paralela a dicha banda |
Segln otra caracteristica de la invencidn, los precitados
topes estdn montados sobre soportes reglables en posicidn so-
bre el referido Srgano de arrstre, de suerte que'se puede selsc-

cionar un nimero determinado de objetos para constituir un gru-

po, haciendo variar para ello la separaciSn entre dos topes con-

sacutivos,

Segln ls invencidn, el dispositivo repartidor se caracteri-
za prihcipalmente por constar de una pluralidad de dedos o aba-
logo, desplazéndose segln la direccidn de traslacién de diochs
banda, previstos para insertarse entre dos objstos en contacto
y desplazarlos ehtrs s{ sobre la referida bande, de suerte que
los objetos se presenten con mituas separaciones convehlentes,

Los precitados dedos o analogo estan montados sobre un r-
gano de arrsstre de movimiento ciclico constando, a lo mehos, de
uhs parte rectilinea pasrslela a lg mencionads bahda.

Dichos dedos son llevados por soportes reglables en posicidn
sobre el precitado organo dghgrastre, y son a su vez reglables
respecto al ekpresado soporte, de suerte que se puede adaptar el
dispositivo a las dimenslones de los objeﬁos a repartir y a las
separacionss deseadas entre estos altimos,

Otras caracterlisticas de la invencidn se pondrin de manifies-
to0 enh la siguiegte descripeidn dada con referencia a las figuras
de los dibuj0s gnexos, ilustrando realizaciones & titulo de ejem-
plo ho limitativo.

En los dibujps:

Ls fige. 1 muestra una vista parcial desde encima, de una ins-

talacion equipada con un aparato segin un modo de realizacidn de
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positivo agrupador; _

La $ige 2 es una seccidn segin la 1fnea II-II de la fig. 1:

La fige 3 muestra, de una manera esquematica y eh elevacidn,
una variaghte de realizacion de dicho dispositivo agrupador;

La filg. 4 -es uha vista segln la linea IV-IV de la fig. 3;

la fig. 5 muestra una vista parcial desde eneima ds la insta-
lacitn de la fig. 1, siendo visble en la figura solamente el dis-
positivo repartidor;

La fig. é es una seccidn segln la 1fnea VI-VI de la fig. 5;

la fige 7 muestra, de una manera esquemitica y en elevacidn,
un dispesitivo repartidor segin una variante de realizacidn; y

Le fig. 8 es un corte segin la 1lihea VIII-VIII de la fbg. 7.

La fig, 1 es una vista parcial desde encima de uha instala-
cidn para el transporte y scolocacidn en cajas automatica de bow-
tellas; muestra esta vista dos dispositivos agrupadores ta y 1b,
por otra parte idéntinos, Estos dispositivos agrupadores que,
segun la invencién, constituyen el primer elemento del aparato,
estan destinados a poher en grupos de, por sjemplo, sels unida-
deé, botellas B trahsportadas por las bandas 2a y 2b que se des-
plazan en la direecidn de la flecha F con una velocidad ¥ que
puede ser la misma para las dos bandésy

Cada dispositivo agrupador la o '1b ests constituldo por
una cadena sin fin 3 engranando con dos poleas 4 y 5, llevadas
por un bastidor é solidario del armazdn 7 genersl de la ihsta-
lacién, Una a lo menos des estas poleas, por ejemplo lalg, es la
motriz y esté ligada, mediante cualquier sistems conocido de
transmisién, al motor impulsor de la instalacidn (no representa-
do) que arrastra a la cadeha 3, de tal suerte que’su porcidn rec-

t41{nea, que sa encusnbra en la inmediata proximidad de la banda,
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tenga la misma direccion de traSlaoipn‘;ﬁe dicha banda. Sobre
la cadena 3 estén fijados soportes 8 equidistantes que llevan
topes 3 rotatoriamente montados alrededor de un eje vertical 10
y sometidos a la accidn de un resorte antagonista 1l que les

da normalmente una posicidn inclinada respecto a la cadena 3.
Cada soporte 8 lleva ademas una arandela 12 que puede cooperar
con un angular o andlogo de guia 13 solidario del bastidor é,

cuando dicho soporte recorra la porcidn activa de la cadena, es

decir, la porcidn rectilinea de esta Ultima que se shcuentra en

la inmediats vecindad de las bandas 28 0 2bs

Los soportes 8 puedenh ser montados sobre ls cadena 3 por in~-
termgdio;ﬂe todo medio concoido, y 9star fijados sobre una cual-
quiera de las mallas de esta dltima, de suerte que la separacidn
entre dos soportes consecutivos, y por ello ls separgcién entre
dos topes consecutivos, pueda ser elegida a voluntad. Esta sepa-
racidn estd determinada , bien entendido, por el nimerc de bote-
llas gue se desea reunlr en uh mismo grupo.

De prefersncia, se da a la cadena 3 una velocidad 1ineayi'
que es sensiblemente diferente de la velocidad ¥ de traslacibn
de las bandas y que, por ejemplo, puede ser infer}or a la de es~
ta Gltima en una re;acién comprendida entre 1 y 5.

Las botellas B que han sido colocadas sobre las bandas 2a o
2b unas a continuacion de otras, pero con uha reparticién cugl-
quiera, es decir, coh unba separacién cqalquiera y variable ep~
tre dos botellas sucesivas, llegan gu;adas entre las rampas de
gula 14 ¥ ;é respectivamente solidgrigs de los bastidorgs § y
7, con una velosidad ¥ hasta que la primers de dichas botellas
viene a contactar con;équel de los %topes 9 de la sadsha 3 que
llega, despuds de haper pasa@o a};e@gdor de la polea 4, a enci-

ma de las bandas 2a 0 2b. Esba primera botella rechaza al %ope
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9 contra la accitn del resorte a&fééﬁnf%tg il hasta 1levarlo

a una posicion sensiblemente perpendicular a la direccidn de
traslacibn de la instalacidn, estahdo entonses obligada a des-
plazarse a la misma velocidad ¥’ del fope 9 & su vez de suecrte
que todas las botellas sigulentes que, hasta alll, se desplaza-
rian con la velocidad ¥V, se enouentran frenadas de la misma ma-
nera, deslizandose sobre la banda, y siendo llevadas a mutuo
cohtactoe. Cuando el tope siguiente llega a su vez encima de las
bapdas 2a o0 2b, vieneA insertarse en el intersticio comprendi-
do, por ejemplo, ehtre la sexta y la séptimas bopella (segln la
distancia elegida entrs dos topes 9) de suerte que.. es el apo-
yo de la sexts botella. Cuando el p;imer tope llega al extremo
de la porcidn activa de la cadena 3, es desir, girs alrededor de
la polea 5 ¥y se aleja de las bandas 28 o 2b, las seis botellas
comprendidas shtre los dos precitados topes se sncuentran libe-

radas siendo arrastradas entonces por la banda con 13 velocidad

¥ mientras que la septima botella, empujada por las botellas que

la sigueh, rechaza a su vez al tope 9 detrds del cual se encusn-
tra y es retenida por este ultimo tope hasta el extremo de la
porcidn activa de la cadena 3.

Se ve que las botellas soh repartidas sn grupos homogénaos
distintos constando cads unoy sh el caso elegidoy de seie bote~
llas,

En las Piguras 3 y 4 se hs representado una varisnte de rea-
lizacidn dsl dispositivo agrupador en la oual la cadena sif fin
;é asbelada a las polsas 17 y 18 y situada en un plano:sensible-
mente vertical, esta colocada por debajo de uns banda 2 que se
desplaza seghn la flecha F. Bn esta variante, los topes estén
constiiuldos por véstagos'o dedos deslizantes 19 montados sobre

soportes 20 solidarios de la cadena 16. Cada vastago 19 esta
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provisto de una arandela 21 cooperante con un organo de mahndo
que determiha su posiciqn en slncronlsmo con gl desplazamiento
de dicha cadena. B-ste Organo de mando esté constituido por un
rall fijo que cqnéta de dos porclones 22a ¥y 22b cooperando con
las arandelas 2l. Se ve que cada vastago 19 cuando se presenta
por debajo de la banda 2, es reschazado hacsa arriba por ls parte
inclinada ggig de la rampa 22a de susrte que hace saliente en-
tre las botellas y contiene a estas, lo mismo que el tope 9

eh el caso precedente. Cuando el Yéstago ég'llega al extremo de
la porc@én activa Qe la cadena ;é, es decir, cugndo gira alrede-
dor de la pokea 17, libera al grupo de.botellas comprendido en-
tre él y el vistago que le hace segulr. El grupo as{ constitui-
do es entonces arrastrado a la misma velocldad que la banda, '

Se sobreenticnde que la banda 2 esté conoeblds de maners que
los vistagos 19 pucdan atravesarlay

Se Ve que esta variante de realizacion permite, en el caso
de que se utilice una 1nstalaciég constando de varlas bandas dls-
puestas lado a ladq; colocar el dispositivo entre dos bandas va-
cinas de suerte que un mismo dispositivo pueda ser utilizado pa~
ra reallzgr la reparticién gn grupos de dos o varias fllas a la
vez de objetos, _

La flge 5 es una vista parclal desds encima de la instala-
cidn para el tragsporte ¥ puesta en cajas de botelias represehta-
das en la fig. 1, mostrando esta vista dos dispositivos reparti-
dores 23a y 23b ;dénticosg segln la invencidn. Estos disgositi-
vos repartidores, que cohstituyesn el segundo elemento del apara=-

toy segin la invencidn, estéin destinados a dar a las botellas o

' anélogo By previamente agrupadas por los dispositivos agrupado~

res la y db, idahticas separacinnes.

Cada dispositivo repartidor 238 o @Q_, estéd constituldo por
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una cadena sin fin 24 que engraha con dos poleas o pifiones

25 y 26 llevados por un bastidor 27 solidario del armazén_ge-
heral 7 de 1a'instalac;6n. A 19 Iencs uns de estas poleas, por
ejemplo la 26, es motriz y esta ligada; mediants cualquier
sistema conocido de trangmisién, al motor impulsor de la insta-
lacién (no representado), que arrastra a la cadena 24 de tal
susrte due su porcidn réctilinea, que se enocuenhtra en lag inne-
dita vecindad de las bandas 2a o 2b, tehga la misma dirsccidn
de traslacibn que dicha banda, Sobre la cadeha 24 estéd fijados
soportes 28 que presehtan entre s! una distancia sensiblemente
igual al didmetro de las botellas transportadas. Estos SOpPOL-
tes llevan dedos o analogo 30, dirigidos sensiblemente psrpen-
dicularmente al sentido de desplazamiento de la cadeha 24,

Los soportes 28 pueden ser mohtados sobre la cadena 24 por
intermedip de cualquier medin qonocido, y estar £ijados sobre
cualguier malls de esta Ultima, de suerte que la separacidn en-
tres dos sopo:tés cohsecutivos pusds ser elegids y reglada a vo-
luntad, 4demas, cada dedo 29 puede ser a su vez reglado eh po-
sigidn respecto & su prqpih soporte;;la separacibn entre dos de-
dos consecutivos 29 esta determineda, bien entendido, por el
diametro de las botellas & analogo a encajonar. Los dedos 29
estén agrupsdos en series uniformemente repartidos sobre la ca-
deha 24.

Cada dedo 29 lleva una arahdela 32 cooperando coh ralles ds
guia o andlogo 33a y 33b. Ss we que el rail 33b tiens por esfecto
haesr entrar cada dedo 29 én el interior de su veina ég ahtes
de cue su soporte haya girado alrededor del pisdn gé, misntras
que el rall 33a tlene por efecto hacer salir al dedo de su vai-
na cuando el soporte se desplace a lo largo de la porcidn rec-

tilinea activa de la cadehs 24. Sim embargo, el prifier dedo
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en posicién de salida respecto a esta Gltima.

D¢ preferencia se da a la cadena 24 una velocidad lineal
z'i que es sensiblemente igual a ls velocidad de traslacion:¥
de las bandas, o que es ligeramente inferior.

Las botellas B que estan colocadas sobre las bandas 2a 0 2b
en grupos compactos, llegan guiadas entre las rampas de gula
34 y '35 solidarias respectivamente del bastidor 27 y del basti~
dor 7, con una velocldad ¥ hasta que la primera de dichas bote~
1las viehe a contactar aguel de los dedos 29 de la cadena 24
que, después de haber girado alrededor de ls polea 25, lleza
encims de las bandas 2a o 2b. Este grupo de botellas es enton-
gces ligersmente frenado y cqnstreﬁido a desplazarse a la velo-
cidad ﬁfﬁ:ﬁel propio dedo 29, En esta posicidn, los otros cua-
tro dedos 29 de la serle de dedos congiderada se encuentran sen-
siblemente frebte a un intersticio entre las botellas y cuando
estos dedos llegah delante de la porsidn 33a del rail de gula,
son rechazados fuera de su vaiha, entrs las botellas B y sepa~-
rah estas Gltimas una de otra a una distancia correspondlente a
1s de entre sjes de los organos de prensién, por ejemplo.

Se concibe que las botellas llegan as{ bajo las cabezas co-
gedoras con ls deseada separacidn,

Bn las figuras 6 y 7 se ha representado uha %ariante de rea-
lizacién del dispositivo repartidor, estando destinasda esta va-
riante a ser utilizgda, de preferencia, coh un d}spositivo agru-
pador del tipo representado en las figuras 3 y 4. Una ocadena sin
fin éé que pasa Sobre poleas 37 y 28 esta situada en un plano
sensiblemente vertical, y colocada por debajo de uha bandé 2
que se desplazarsegﬂn la f;eoha S En'esta variante, los dedos

39 estan montados sobre soportes §0 solidarios de la cadena 3G,
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un rail fijo que conste de doghorciones 42a v 42b. Se We que
cada dedo 39, cuando se presents por debajo de la banda 2, es
rechazado hacla arriba por la parte inclinads 42'a de la ram-
pa 42a que actla sobre lz arandels 40, de suerte que hsce sa-
liente entre dos botellas adyacentes lo mismo que hacfan los
dedos 29 en el ejemplo de las figuras 4 y 5. Se cohcibe que
las botellas B lleguen as{ bajo las cabezas cogedoras u otros
6rganos de prensién,con la separacidn deseada. Quando el dedo
39 1lega al extremo de la porcidn activa de la cadehs éé, pi-
votea alrededor de la polea 37 y vuelve a ganar la polea 38,
presto a efectuar una hueva operacién,'

Se ve que esta variahtee de realizacidn permite, sh el ca-
so eh que se utiliza una instalacion constando de varias bandas
dispuestas lado a lado, colocar el dispositivo entre dos bandas
vecihas, de susrte de que un mismo dispositivo pueda ser utili~
zado para realizar la reparticidn equidistante de dos o varias
filas de objetos a la vez.

Bien entendido, que la ifvencidn ho quedard nuneca -iimitada
a los modos de ejecudiodn descritos y represehtados, que hah

sido dados a titulo de sjemplo.

N 0 T §

Hecha la descripoion del praesents invento, lo qwe -se de~
olara como no practicado ni puesto en ejecucion en Espaila, con-
prende las reivindicacﬁones siguientes:

l.- &parato para la ordenacion de objetos diversos sobre

una banda transportadore eh relacién con su prensidn por cabe-
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zas cogedoras, estando digho aparato. destllade a equipar una
ifistalacidn de manipulacién de tales objetos, como botellas,
frascos, cajas y anélogOS, y prev&sto para efegtuar la colocg-
cidn ordenada de los mismos sobre, a lo menos, una bamda trans-
portedora o analogo, y cuyos objetos se disponen previamente so-
bre la precitada banda con uha repart;oion cualquiera, ca-
racterizado por comprander, en combinasion, un dis-
positivo agrupadd? y un dispositivo repartidor dispuesto, en
relacién al sentido de desplazamiento de la banda trahsportado-
ra, aguas abalo de dicho dispositivo agrupador, estando arras-
trados astos dispositivos agrupador y repartidor en sincronis-
mo coh la referida bahda, con cualesquisera velocidades respesc-
tivas, diferentes de la de la banda y estando provistos Srganosl
de retencidn previstos pars goopera-r oon ?os expresados objetos;,

2. 4parato, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zZado pofque el presitado @ispositivo agrupsdor cohsta dg uha
pluralidad de topes o ahﬁiogo, de preferencia equidistantes, mo-
viles respecto a la bahda y desplazéndose segln upa diressidn
paralela a la de traslaciodn de la banda, estando previstos dichos
topes para insertarse entre, a lo mehos dos, de los refarldos
objetos de suerte que los objetos se desplacen a la misma vslo~
cldad que los topes y seah repartidos sobre ls bands en grupos
homogéheos distintos cohnstahdo cada grupo de un himero determina-
do de objetos en matuo contactoy ’

3.~ &parato, segin la reivindicacién 2, caracteri-
z a d o porque los precitados topes o ahalogo estén mohtados
sobre un drgano de arrstre de mbvimiento cfclico, llevando a lo
Mehos una po:cién rectilinea peralels a la expresada banda

44~ Aparato, segin las reivindicaciones 2y 3, carac -

terlzado porqus los pracitados topes estan montados so-
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antes mencionado, de suerte que, haciends variar la separacidn
entre dos topes consccubivos, se pusde seleccionar un numero de-
terminado de objetos para constituir un grupog
Se Se= &parato,.segin las reivindicacisones 3 y 4, carac=
terizado porque el precitado drgano de arrastre esta
sonstituido por, a lo mehos, una cadeha sin fih arrastrads eh mo-
vimiento uniforme por, a lo mehos, Una polea motriz,
G~ #parato, segin la reivindicacién 5, s arac¢teri-
104 %z a d o porque la precltada cadens es arrsstrada coh uha veloei-
dad inferior a la de la bahda, en una relacich de velosidadas tal
como 1 1 S
7+~ dparato, segin las reivindicaciones Sy 6, cara ¢ =
terizado porque, segin un modo de realizacion, la preci-
15, tada cadeha esta situaha en uh plaho horizontal por eneims de di-
cha bahda y esta dispuesta lateralmente en relacitn a ésta.
8e= 4parato, segln la relvindicacion 7, caracteria
z a ¢t 0 porgue cads tope esta mohtado sobre su soporte de mahera
de poder plvotear alrededor de uh sje vertical y esta somstido a
20. la accion de un resorte antagonista que lo ocantiehe hnormalmente
en una posicidn ihelinada respecto a la direccion de dicha cadehas
9= &parato, segin las reivindicaciones 7 y 8, carac -
terizaauo porgue el tope tienhe una inelihacidn tal que,
cuahdo pasa por ehcima de la banda, esta como apoyo del Gltimo
22 objeto de un grupo, y contacta la trayectorlia de los objstos des-
tlnados a rformar el grupo sigulente, de susrte qus, bajo la ac~
cion de empuje de dicho grupo siguiente, ocupa uha posicidn per-
pendicular a la direcoién de trasle~cion de la bandae
104~ 4parato, segin las reivindicacionss 5y 6, carac -

30. terizado porqus la precitada cadena estd situada eh un
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plaho gansiblemente vertical, por debajo de la referida bandaj

11y~ 4parato, segin la reivindicacidén 10, saract eri-
z ado porque los prescitados topes estah constituidos por wvéds-
tagoS o dedos deslizantes, sometidos a un érgéno de mando que
deVermina su posicion en sinoronismo con el desplazafiento de la
retrerida cadeha.

12~ 4parato, segun la reivindiceecidn 11, caraocteri~
z a d o porqus dicho organo de mando esta constituido por un
rail o analogo f1jo; cooperante con una arandela o ahalogo soli-
daria del rererido vastago.

1550m Aparato,'segdn la reivindicacion 1, s aracteri-
%z a d o0 porque el precitado dispositivo repartidor conste de unhs
pluralidad de dedos 0 analogo qus se desplazan segin la direscion
de traslscidon de dicha banda, previstos para lhnsertarse entre dos
objetos en contacto y desplazarlos mutuamente sobre la referida
banda de suerte que lo$ objetos se presehten coh separaciohes Jili-
tuas convenlientes -

4~ {parato, gsegun la reivindicacién 13, c ar a 6 teri-
za d o porque los precitados dedos o ahalogo estsh mohtados so-
bre un drgano de arrastre de movimiento ciclico que consta de, a
lo menos, uba poroién rectilinea;

15~ aparato, segun las reivindicaciones 13 y 14, 6 arac -
t erilzado porque los pregcitados dedos son llevados por so-
portes reglables eh posicion sobre el referido orgaho de arras-
tre y soh a su vez reglables respssto a los expresados soportes,
ade suerte que se puede adaptar el dispositlivo a las dlmensiohnes
de los objetos & repartir y a las separaciohes descadas sntre es-
tos ultimosy

16y~ aparatoj seglin las reivindicaclones 4 y 15, carac-

$erizado porque el precitado organo de arrastre esta cons-
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Fituido por, a lo menos, uha cadgﬁi sip fin arrastrada en movi-
mientorunirorme por, a lo mencs, uha polea motriz,
17+~ 4parato, segin las reivindicaciones 13 a 15, ¢ g -
racterizado porgue dichos dedos; o ciertos de ehtrs
Se ellosy estan montsdos de manera Ge poder deslizarse respecto al
rererido Orgaho de arrstre y ocupar Una primera posicion esca=
moteada, y Uha seguhda posicion para la ocual hacel salisnte en-
tre los objetos de manera de separar uno del ofro,
18,~ &parato, segun lea reivindicacion 17, cara s t e -
10, rizado porque los precitados dedos deslizantes estanh mop-
tados en posiclon por medio de un rail o shalogo fijo, coopsrab~
do coh uha arahdela o ahalogo solidaria de dicho dedoy
19~ 4parato, segin la reivindicacion 16, caracte =
rizado porque la precitada cadesba sln zin es arrastradas
5. coh uhs velocidad sensiblemente igual, o ligeramsnte inferior, a
la de la expresada banda.
20+ 4parato, seguh las reivindizasionss 16 y 19, ca r a ¢ -
teriszado porqus la precltada cadena estd sltuada en un
plano sensiblemente horizontal por encima de dicha banda y esta
20, dispussta lateralmente respesto a ésta,
2le= 4parato, segin la reivindicacion 20, caracteri-
%Z a do porgue los dedos estah repartidos eh series sobre la pre-
citada cadeha, cohstandd cada serie de tahtos dedos como objetos
haya ek los referidos grupos, siendo £ijo el primer dedo de cada
25, serle, mlentras los otros son deslizantes, _
22.4= 4parato, seglih las reivindicaciones 16 y 19, 'c arac-
t erizado porqus la precitada cadena ssté situada en un
plano sensiblemente vertical, por debajo ue dicha bahda,
234- &parato, seglin la reivindicacién 1, caracteri-

30 %z a 4 0 porque eb el caso de varias bahdas colocadas lado a lado,



Se

3@4§7@ m,

.este aparato se dispone entre dos bandas veclbas de suerte

que un mismo tope del digposltivo agrupador y uh mismo dedo
del dispositive repartidor eotle sobre dos objeltos o dos ser~ies
de objetos a la vez

244~ dparato para la ordenacién de objetos diversos so-
bre una banda transportadora en relacion con su prensién por
cabezas cogedorasg

Segin se desoribe y reivindica en la presente memorls que
consta de quince hojas zolladas ¥y mecanograiiadas por uha so~
la cara y de sels léminas de albujos.

Madrid, a 2 de Octubre de 1964

B. P. HENY et Ule,

Ppe &n»
AIME ISERN
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