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La invencidn que vemos a deecribir en la pre-
sente memoria, auxiliados de los dibujos complementarios

anexos, traeta de unos importantes perfeccionamientos in-

“droducidos en 1los mecanismos eléctricos pars la pmpul-a—l
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sion do pequefios vek{culos ¥ objetos de Jjuguete. ’

.I.a finalidsd de estos perfeccionamientos o8 -
1ls de reducir al minimo la meno de obra empleads en el
montaje de log diversos slementos que componen 108 mecs~
niemos eléctricos de propulsidn de Juguetes, haciendo @
la ves que dichas operaciones sean e‘eneillae ¥ 8in oonm-
plicacicfn alguna pare que no requiers operarics especis-
ligedos, )

Otro de los fines de estos perfeccionamientos
es el de obteBer una unided de propulsidn eldctrics que
pueda fabricarse por separado del juguete, para luego, -
adaptarse y montarse en ol mismo, simplificendo es{ el
proceso de fabricacidn con evidentes ventajas en la re--
duccion de loe costes, as{ como en la seficiencia y buen
funcionamiento del jJuguete.

Los perfeccionamientos objeto de la invenciém
comprenden en esencis la preparscidn de uns pla'bafom’a -
de cualquier materisl, preferentemente de plastico mol-
déado, en la que se le conforman dos sopories verticeles
en forme de aletas, con dos muescaes en su extremo supe-
rior, que tienen en su fondo dos aberturas curvas semice
rrades, pere que, por presion pueden introducirse ¥ enca
Jjarse en ellas, los mufiones ¢ cuellos selientes de los
jcojinetes del motor eléotrico, el ousl resulis as{ facie
1{simo de montar y sujetar en tales soportes.

Tembien constituye una mejore, &1 hecho de —-
adaptar al extremo del eje del motor eldetrico, una pie-
2a tubular encejada a presién cubriéndolo a modo de man-
guito, cuya pieza tiene unas espiras helicoidales que le

‘convierten en un eje sin fin, al cual 2¢ engrana con un
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| velocidad, en cuyo pifidn va solidariamente unido el ele

refiere a la forma sencille de girar el pifidn reductor

L Figuré 3 -~ Laterasl en alzado de le repetida platsa-

3.,0540

p:lﬂon de dientes helicoidalea, gque girve de reductor de

wotriz portador de las ruedas tractoras, el cual -se mon
ta en la plataforma encajando a presion en dos aletas
con uns muesca en su extiremo cada una, de modo que tam-
bien el xionta:e de este eje en la plataforms resulta --
sencillo.

Otro perfeccionemiento de estos mecanismos se

de velocidades, cope que se consigue practicando eun la
propie plataforma de le widad propulsora, un emplio ori
ficio por el cual se hace pasar el pificn a la parte ihfg
rior. De este modo, dicho orificio actus de guia que cen
tre al pifidn y evite desplazamientos laterales del eje,
a la vez §ue '1e mentiene permenentemente engranado eoﬁ
el eje helicoidal del motor eléotrico. |
Para la mss fécil comprensidn de las oaracte-
risticas generales anteriormente expuestas, se acompafia
una lémina de dibujos en 1a que representamos un ejemplo
de reslizacidn de umo de :estoa mecanismos, con la salve~
dad de gue debé interpretarse amplismente y sin caracter
restrictivo alguno, flados sus fipnes meramente aclarato--
rios.
’ Los mencionados dibujos nos: mueutran en sus fi
guraa como sigues
Figura 1 - Planta de la plataforma de la unidad pro

" pulsore. |
Figura 2 - Perfil en alzedo de dicha plateforma.

forma.
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la presion un manguito tubular de plastico que tiene con-

“lencajado y apoyado en 1los soportee o aletas -13- que, al
- fefecto, tienen unes muescas -14-, (figure 3), sirvidndo-

Pigura 4 - Plante del conjunto de mecanismos de pro
| " pulsidn., .

Figura 5 - Perfil en alzado de dichos mecanismos.
' Refiriéndonos & los expresedos dibdujoe vewhos
que el ejemplo de realizacidn en ellos representado, com
prende los siguientes elementos: una plata.forma' sefialeda
con =1 J- en la que se designan con =2- los soportes del
motor eléctrico -3-, que, como puede apreciarse, se &pg
ya por los salientes de sus cojinetes -4- en las muescss
-5- del extremo de dichos soportes -2-, En el citado mo-
tor sefialamos con -6- los hilos conductores que lo ooneg
tan & la pila eléctrica (no visible en los dibujos).
En el extremo del eje -"';- del motor se ecopla

formadas las espiras, constituyendo as{ el eje helicoidal
-8~, que engrana con el pifion helicoidal -9-, el cual va
slojado en el orificio -10- de le plateforma (figura 1), ;

.....

El eje =11~ golidario de las ruedas «12-, va -

le de cojinetes.

Finalmente, con -16- se designan los orificios
de la pJ;aféfom -1~ pers permitir el moitaje y fijacidn
e esta unided propulsora en ol juguete a que se tenga -
Eue acoplar. ; ‘

Conviene temer en cuenta que 1log mecanismos -

de propulsién eléctrica descritos, podran fabricerse de
versae formas, tamafios y materiales y adaptarse a tode~!
clase de Jjuguetes, pudiendo introducir en ellos cuslquier
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"presion de los mufiones sslientes de sus cojinetes en sen

| tropropulseres de jugueter{a, caracterizados por la dis-

pequefia xnodiﬁcacion de detalle, niempre que no altere
lo esencial que se resume en la siguiente
N 0 T A
. .- EERIREnass .

‘Los puntos nuevos y de propia invencion que
8¢ presentan para eu reivindicacién en esta Patente de
Invencion, son:

12.~ Perfeccionamientos en 108 mecanismos - -
electrépropﬁlsorea de juguoteris, caracterizados por el

hecho de montar el motor eléctrico por simple encaje a

dos soportes oqmpondntos de una plataforma, compuestos
por dos alataé vertioales dotadas de una muesca cade uno
en su extremo, con su fondo curvo semicerrade receptor -
de los citados mufiones,

2¢ .= Perfeccionamientos en los mecanismos eled)
tropropulsores de -3ugueter£s, caracterizados por la adap
tacion a presion en el extremo del eje del motor de un
manguito de pléstico con su exterior provisto de espiras
para' con;rertirlo en un eje helicoidal engranado a un pi-
fidn helicoidal reductor de velocidades, solidario del -
eje de las ruedas, disponie'ndos.o este eje montado por -
encaje a presion en las muescas del extremo de sendas -
aletas verticales de lu plataforma.

32.- Perfeccionamientos en 108 mecanismos eleg

posicidn del pifion reductor de velocidades alojado en =-
w amplio orificio practicado en la plataforme de monte-
Je del conjunte, al objeto de que su giro se efectue de-

v ——
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bidamente guiado evitando desplazamiento® laterales del
eje y un perma.nente‘ Y buen acoplamiento al eje motriz -
de esplras thicoidalea. Y
4¢.- °PERFECCIONAKIENTOS EN LOS MECANISNOS - -

ELECTROPROPULSORES DB JUGUETERIA®, de conformidad en un -
todo en 1o esencial y fines industrisles & le desorito e
la precedente memoria descriptiva, y graficamente repre-
sentads en los a@juhtoa plancs para su mejor comprensiin.

. Esta memoria oonsta de SEIS hojas escritas ¢
mecanografiadas por una sola cara & doble espacio en 129
1ineas. ' |
. Valencia, 14 Septiembre 1964

Por autorizec interesado.~
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