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p o r
"PERFECCIONAMIENTOS M  LOS MECANISMOS BLECTROPROPUL- 

SORES DE JUGUETERIA" =;=* =*=

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La invención que vanos a describir en la pro­
sonto memoria, auxiliados do los dibujos complementario a 
anexos, trata do unos importantes perfeccionamientos in­
troducidos en los mecanismos olee tríeos para la propul-^r
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sien de pequeños vehículos y objetos de juguete.

La finalidad de estos perfeccionamientos es - 
la de reducir al mínimo la mano de obra empleada en el 
montaje de los diversos elementos que componen los meca­
nismos eléctricos de propulsión de juguetee, haciendo a 
la vez que dichas operaciones sean sencillas y sin com­
plicación alguna para que ne requiera operarios especia­
lizados.

Otro de los fines de eatoa perfeccionamientos 
es el de obtener una unidad de propulaión eléctrica que 
pueda fabricarse por eeparado del juguete, para luego, - 
adaptarae y montaree en el mismo, simplificando aeí el 
proceso de fabricación con evidentea ventajas en la re­
ducción de loe costee, así como en la eficiencia y buen 
funcionamiento del juguete.

Los perfeccionamientos objeto de la inveneión 
comprenden en esencia la preparación de una plataforma - 
de cualquier material, preferentemente de pláeticc mol­
deado, en la que se le conforman doa soportes verticales 
en forma de aletas, con dos muescas en su extremo eupe- 
rio^, que tienen en au fondo doe aberturas curvas semice 
rradas, para que, por presión puedan introducirse y enea 
jaree en ellas, loe muñones o cuellos salientes de loa 
cojinetee del motor eléctrico, el cual resulta así faci­
lísimo de mentar y eujetar en talca soportes.

También conatitaye una mejora, el hecho de —  

adaptar al extremo del eje del motor eléctrico, una pie­
za tubular encajada a presión cubriéndolo a modo de man­
guito, cuya pieza tiene unas espiras helicoidales que le 
convierten en un eje sin fin, al cual se engrana con un
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piñén de dientes helicoidales, que sirve de reductor de 
velocidad, en cuyo piñón va solidariamente unido el eje 
motriz portador de las modas tractoras, el cual se mon 
ta en la plataforma encajando a presión Mi dos aletas 
con una muesca en su extremo cada una, de modo que tam­
bién el montaje de este eje en la plataforma resulta —  
sencillo.

Otro perfeccionamiento de estos mecanismos se 
refiere a la forma sencilla de girar el piñón reductor 
de velocidades, cosa que se consigue practicando Mi la 
propia plataforma de la unidad propulsora, un amplio orí 
ficio por el cual se hace pasar el piñón a la parte infe 
rior. De este modo, dicho orificio actúa de guia que con 
tra al piñón y evita desplazamientos laterales del eje, 
a la vez que le mantiene permanentemente engranado con 
el aje helicoidal del motor electrice.

Para la mée fácil comprensión de las caracte­
rísticas generales anteriormente expuestas, se acompaña 
una lámina de dibujes en la que representamos un ejemplo 
de realización de uno de estos mecanismos, con la salve­
dad de que debe interpretarse ampliamente y sin carácter 
restrictivo alguno, dados sus fines meramente aclarato­
rios.

Los mencionados dibujos nos muestran en sus fl 
guras como sigue:

Figura 1 - Planta de la plataforma de la unidad pro 
pulsora.

Figura 2 - Perfil en alzado de dicha plataforma.
Figura 3 - Lateral en alzado de la repetida plata-

forma,
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Figura 4 - Planta del conjunto de mecanismos de pro] 
pulsión.

Figura 5 - Perfil en alzado de dichos mecanismos.
Refiriéndonos a los expresados dibujos ve&os 

¡ue el ejemplo de realización en ellos representado, com] 
prende los siguientes elementos: una plataforma señalada 
:on -1^- la que se designan con -2- los soportes del 
totor eléctrico -3-, que, como puede apreciaree, se apo 
ra por los salientes de sus cojinetes -4- en las muescas 
-5- del extremo de dichos soportes -2-. En el citado mo- 
:or señalamos con -6- los hilos conductores que lo conec, 
tan a la pila eléctrica (no visible en los dibujos).

En ol extremo del ojo -7- del motor se acopla 
i presión un manguito tubular de plástico que tiene con­
formadas las espiras, constituyendo asi el eje helicoidalj 
-8-, que engrana con ol piñén helicoidal -9-, el cual va 
lo jado en el orificio -10- de la plataforma (figura 1), 
que le sirve de guia, asomando por la parto inferior.

El eje -11- solidario de las ruedas -12-, va - 
Micajado y apoyado on los soportes o aletas -13- que, al 
afecto, tienen unas muescas -14-, (figura 3), airvióndo- 
Le de cojinetes.

Finalmente, con -16- se designen los orificios 
3e la plataforma -1- para permitir el montaje y fijación 
de esta unidad propulsora en el juguete a que se tenga - 
que acopiar.

Conviene tener en ouenta que los mecanismos - 
¡de propulsión eléctrica descritos, podrán fabricarse de 
gjversas formas, tamaños y materiales y adaptarse a todar-' 
olaso de juguetes, pudiendo introducir en ellos cualquier
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pequeRa modificación da detalle, siempre que nc altera 
le eaancial qua ae resuma en la siguiente

N O T A
Los puntos nuevos y de propia invención qua 

se presentan para su reivindicación en asta Patenta da 
Invención, son;

1*.- Perfeccionamientos en los mecanismos - - 
electropropulsores de juguetería, caracterizados por al 
hecho da montar el motor eléctrico por simple encaje a 
presión de los muRones salientes de sus cojinetes en sen 
dos soportes componentes de una plataforma, compuestos 
por dos aletas verticales dotadas de una muesca cada uno 
en su extremo, con su fondo curvo eemicerrado receptor - 
de los citados masones.

2 * Perfeccionamientos en los mecanismos oleó 
tropropuleores de juguetería, caracterizados por la adag 
tacion a presión en el extremo del eje del motor de un 

j manguito de plástico con su exterior provisto de espiras 
para convertirlo en un eje helicoidal engranado a un pi- 

I Son helicoidal reductor de velocidades, solidario del - 
} eje de las ruedas, disponiéndose este eje montado por - 
} encaje a presión en las muescas del extremo de sendas - 
I aletas verticales de la plataforma.
¡ 3s.- Perfeccionamientos en los mecanismos elec
tropropulsores de juguetería, caracterizados por la dis­
posición del plRÓn reductor de velocidades alojado en —  
un amplio orificio practicado en la plataforma de monta­
je del conjunto, al objeto de que su giro se efeotue de-
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bidamente guiado evitando desplazamientos laterales del 
eje y un permanente y buen acoplamiento al eje motriz - 
de espiras helicoidales. Y

4a.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS - - 
5LECTROPROPCLSORES DE JUGUETERIA", de conformidad en un - 
todo Mi lo esencial y fines industriales a le descrito ei 
la precedente memoria descriptiva, y gráficamente repre­
sentada en los adjuntos planos para su mejor comprensión.

Esta memoria oonsta de SEIS hojas escritas ó 
mecanografiadas por una sola cara a doble espacio en 129 
lineas.

Valencia, 14 Septiembre 1964
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