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"Mecanismo de elevación, para tapas de recintos estancos 

a otros elementos"

COmiïSSARÏAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, 

entidad f rance sa, résidante en 29! 
rue de la Fédération, PARIS XV§, 

(Seine), Francia.

Este invento tiene por objeto un mecanis­

mo de elevación utilizable especialmente en ana 

instalación nuclear, para elevar las tapas de los
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cajones o recintos estancos.

En los laboratorios nucleares, los mate-



ríales radiactivos, se manipulan en recintos estaiir- 

cos y protegidos y, para hacer pasar los materiales o 
productos radiactivos de un recinto a otro, so utili­

zan transportadores estancos que unen los recintos 

entre si. Al elevar uno -de estos recintos, es necesa­

rio que éste y el transportador, permanezcan estan­

cos; es pues necesario cerrar las cubiertas hacien­

do comunicar el recinto y el transportador, por 

medio de cubiertas de junta susceptible de licuar­

se, por ejemplo. Astas cubiertas están normalmente ce­

rradas y, cuando se desea hacer pasar un objeto de 

un recinto al transportador, o al contrario, es 

preciso desde luego retirar las cubiertas.

En los casos en que las cubiertas son de 
junta susceptible de licuarse, es necesario levan­

tarlas a una altura tal que la estanqueidad se rom­

pa, y dejarlas suspendidas por encima de la junta 

durante un cierto tiempo, antes de retirarlas, pa­

ra permitir que escurran o goteen evitando de este 

modo la distribución del líquido de la junta, en 

el recinto o el transportador.

Este invento se refiere a la idea de un 

mecanismo de elevación o izada, en el que el mo­

vimiento de levantamiento de la cubierta se descom­

pone en dos tiempos; en el primero, la cubierta o 

tapa se levanta verticalmente permaneciendo para­

lela al plano de la abertura que cierra, y en si se­

gundo tiempo, la cubierta se retira para dejar li­

bre la abertura.

El mecanismo de elevación de acuerdo con
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este invento, comprende u.n paralelogramo articula­

do, constituido por dos brazos paralelos que gi­

ren en un zócalo alrededor de eje alineados en 
una.vertical, y en los extremos de los cuales se ar­

ticula una chapa vertical fija a la tapa; dicho só­

calo está montado libre para la rotación alrededor 

de un árbol de mando al que está sujeta una mani­

vela acoplada a uno de los brazos del paralelogra- 
mo articulado y contiene un pico que puede poner­

se en contacto con un tope fijo de dicho zócalo, 
para arrastrar éste en rotación alrededor del eje 
del árbol; este pico se separa de dicho tope cuan­

do la tapa se cierra, de tal modo que la rotación 

del árbol de mando provoca, primero, la deforma­
ción del paralelogramo, y por consiguiente, el des­

plazamiento vertical de la tapa, e inmediatamente, 

cuando el pico de la manivela está en contacto con 

el tope citado, la rotación del conjunto zócalo, 

brazo, chapa y cubierta, alrededor del eje del 

árbol de mando.
Este invento consiste también en otras dis­

posiciones, ventajosamente utilisables acopladas 

con la anterior, pero que pueden usarse indepen­

dientemente. fodas estas disposiciones aparecerán 

al leer la descripción siguiente de un tipo de 

construcción de este invento, que se facilita a 

titulo de ejemplo ilustrativo, pero no limita­

tivo .'
En la descripción se hace referencia a los 

dibujos adjuntos, en los que,30
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La fig. 1 ea ana vista parcial, en corte, 

ee ana instalación en la ene el mecanismo lo ele­

vación le este invento es el que se utiliza.

La fî ,. 2 es otra vista parcial -le la mis­
ma instalación.

La fia. 3 es una vista en corto del meca­

nismo le elevación do las cubiortas, utilizado en 
osta instalación, y

uno en corre por lí-

nea 4-4 le la fia. 3.
Ll mecanismo 3e elevación A, que cons­

tituye el objeto de este invento, está colocado en 
el interior de un cajón o recinto estanco 12 alo­
jado en una célula que puede contener varios cajo­

nes análogos y un transportador automático 14, tam­

bién estanco, que une estos cajones entre sí? Us­

té tipo de instalación se utiliza especialmente 

en la industria nuclear. Como se observa en la fip. 

1, el transportador 14 está situado debajo del cajón
12, y las aberturas 16 y 18 dispuestas en el fondo 
del cajón,yen la envoltura del transportador res­

pectivamente, permiten hacer pasar objetos del trans 

portador al cajón, o al contrario. La abertura 16 

del cajón está nonnalnents obturada por una cubier­

ta 20, y la estanqueidad entre ésta y el fondo del 
cajón se asegura por una junto, licuable, constitu 

Ja por un maror2.o.! cuya rompero/caru ce rusron es
ligeramente superior a la tempero.tu.ra ambiento, tai 

como la brea, situada en un canalón 22 dispuesto 
alrededor de 3.a. abertura 16 y en 3.a que se sumarse
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un reborde 24 de la tapa 20. El canalón 22 se sumer­

ge a su .ves en un canalón 25 de sección superior,

que rodea el borde de la abertura lo dispuesta on 
la envoltura del transportador y que está lleno,

como el canalón 22, Je un material licuable, la abor- 

ostá normalmente obturada por una tapa 23
que descansa sobre el canalón 25 y contieno un rebor­

de quo se sumerge en aquél. Asi, as pasible sepa­
rar el cajón 12 del transportador 14, conservando a

la vos 3.a estanque idad del cajón y del transportador 

y., por otra parte, cuando el cajón se encuentra en su 
sitio por encima del transportador, pueden separar­

se las dos tapas 20 y 26 sin alterar la estanqui­

dad del conjunto, la tapa 20 del cajón, lleva vento­
sas magnéticas 28 que normalmente acoplan la tapa 
26 del transportador a 3.a tapa 20 del cajón. Se aco­

pla un dispositivo para inactivar estas ventosas 
cuando so desee separar el cajón del transportador.

El mecanismo A utilizado para levantar las

tapas 20 y 26, se representa detalladamente en las 

iigs. 3 y 4. Este mecanismo lleva dos chapas o cri­
das 30 fijas por uno de sus extremos a la tapa 20, 
cerca de uno de sus bordes. Cada capa o brida es­

té. articulada en el extremo de dos brazos 32 y 34 

dispuestos paralelamente entre sí, y montados de mo­
do pivotante en un zócalo 36. Los ejes de articula­

ción de la brida 30 en los brazos 32 y 34 están
alineados en una vertical, y los ejes de giro do di­
chos brazos, están alineados en otra vertical, y su 

separación es igual a la de los ejes de articula­
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ción, de tal modo que la brida 30 
y 34 y el sócalo 35 forman un paralelo-ramo arti­
culado, cuya deformación provoca el deaplasanioli­
to vertical de la brida y, por consiguiente, -de la ta­

pa. mi zócalo 36 está sostenido por un árbol de man­

do 33 en el que puc-de ,̂'ira.r libremente. Una manive­

la 40 se halla sujeta por un pasador 42 al árbol 
33, y está unida al brazo 32 por una pequeda biela 

44 articulada en el brazo 32, en un punto alejado 

-del eje de piro del brazo, la manivela 40 lleva 
un pico 4o que, cuando la tapa 2C está en su sitio, 

se halla separada de un extremo de árbol fijo al 

zócalo 36, como se representa en la iig. 3, pero 

destinado a ponerse en contacto con este tipo de 

árbol cuando se hace girar la manivela 40. H1 con­
junto del mecanismo que acaba de describirse, es­

tá encerrado en un cárter 50 sujeto al zócalo 33; 
y los dos mecanismos asociados a las dos bridas 

30, están dispuestos en el árbol 33 a uno y a otro 
lado de un armazón 52 fijo al fondo del cajón y 

que,lleva un motor eléctrico y el mecanismo de re­

ducción de velocidad impulsa el árbol 38.

Cuando la tana 20 se coloca en su sitio

los carters 50 descansan sobre escuadras 33 suje­
tas al armazón 52 y que sirve de apoyo a los zóca­

los 36 durante el primer tiempo del movimiento de 

levantamiento o ascenso de las tapas. Las bridas 

30 que atraviesan el fondo de los carters 50 por
aberturas dispuestas para este objeto y manguitos 

de protección 54 de caucho, que rodean la base de
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las briáas 30, se comprimen en rebajos dispuestos 
en la tapa 20 y en los carters 50.

Cuando las tapas 20 y 26 se hallan cerradas, 

las piezas del mecanismo A se encuentran en las 

posiciones que ocupan en la fig. 3* Cuando se de­

sea levantar las tapas, se empieza por calentar, 

mediante resistencias eléctricas colocadas en los 

canalones 22 y 25, el material contenido en éstos, 

para licuarlo. A continuación se pone en marcha 

el motor que arrastra el árbol 38, al que están 

fijas las manivelas 40. A'n un primer tiempo, las 

manivelas 40 hacen bascular los brazos 32 alrede­

dor de su eje de pivotación, lo cual provoca la de­

formación de los paralelogramos articulados cons­

tituidos por las briáas 30, los brazos 32 y 34 y 
los zócalos 36; las tapas 20 y 26 que se hallan aco­

pladas por las ventosas magnéticas 28, se eleyan ver­
ticalmente, permaneciendo horizontales, de tal modo 

que los rebordes de estas cubiertas que se sumergen 

en el material licuado de 1a junta, pueden gotear 

o escurrirse durante este primer tiempo en los ca­

nalones 22 y 25. Cuando el árbol 38 haya girado 

un determinado ángulo, los picos 46 de las mani­

velas 40 forman contacto con los extremos de árbol 

48 sujetos en los zócalos respectivos, y a partir de 

este momento, las manivelas arrastran en su rota­
ción los sócalos 36 y el conjunto de los brazos 

32 y 34, de las bridas 30 y de las capas 20 y 26, 
conjunto que se desplaza en bloque con los zócalos 

36, ya que los brazos 32 y 34 no pueden girar alre-
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dador de su eje. Levas solidarias del árbol 38 

accionan contactores que cortan el circuito -de ali­

mentación del notor, cuando las capas están suficien­

temente elevadas; un dispositivo de sujeción, blo­

quea en este caso las capas en su posición levan­

tada. Para volver a colocar en su sitio dichas ta­

pas, se dejan descender bajo la acción de su pro­

pio peso, frenando sin embarco su descenso, Juran­

te este movimiento, los sócalos 36 vuelven a colo­

carse en apoyo sobre las escuadras 33, y las mani­

velas 40, así cono los brazos 32 y 34, retornan a 
su posición inicial.

Este invento, evidentemente, no se limita 

al tónico modo de construcción descrito y represen­

tado y debe entenderse que el alcance de dicho in­

vento se extiende a toda variante de las disposi­

ciones descritas, comprendida en el cuadro de las 

equivalencias mecánicas. .

n O S A

fe ser r u a suu re .Len vonon u*c la nt̂ ,uuru.lesa a el 

invento, así como la manera de realisarlo en la 

práctica, debe hacerse constar que las disposicio­

nes anteriormente indicadas son susceptibles de 

modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 

principio fundamental. También se hace constar que 

el invento se refiere a una Solicitud de Patente 
presentada en Francia con fecha 1 de octubre de' 

1.953, nS PV. 949«226 acogiéndose, por lo tanto, 

a los beneficios que conceden los Convenios Inter­

nacionales en vigor y siendo lo que constituye la



esencia del referido invento y por lo que se so­

licita Patente de Invención por 20 años en Espa­

lo siguiente: -

1§ - Mecanismo de elevación, para tapas 

de recintos estancos u otros elementos, que con­

tiene un paralelogramo articulado, constituido 

por dos brazos paralelos que giran en un zócalo, 

alrededor de ejes alineados en una vertical, y 

en los extremos de los cuales se articula una 

brida vertical sujeta a un elemento a levantar; 

el mencionado zócalo está montado para rotación 
libre alrededor de un árbol de mando al que está 

sujeta una manivela unida a uno de los brazos del 
paralelogramo articulado y que tiene un pico que 
puede ponerse en contacto con un tope fijo al zó­

calo indicado, para arrastrar éste en rotación al­

rededor del eje del árbol ue $ando; este pico se 

separa de dicho tope cuando el elemento a elevar 

está en su sitio, de tal modo que la rotación del 

árbol de mando provoca primero, la deformación del 

paralelogramo y, por consiguiente, el desplazarían 

to vertical del elemento citado, hasta que el pi­

co de la manivela se coloca en contacto con dicho 

tope y, inmediatamente, la rotación del conjunto 
zócalo, brazos, brida y elemento alrededor del 
eje del árbol de mando.

2^ - Mecanismo de elevación sogán reivin­

dicación 13, que comprende un zócalo que se apoya so
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ore una escuadra fí[¡a, cuan-ao el pau'arelO; rasco s­

deforma por rotación iel árbol de mando.
cío ol.oi"ación sa,_,án la rei-

^/indicación 1^, nU O CO un conj anto ó 0 - 0 y

crasos y na:.li'/ela coloc.Jo en mi cárter r

sa sobre la mencionada -escuadra, cuando el ^levan­

to a levantar está, en su posición inicial«

4-3 - ilecaniocio de elevación, par-., tapas
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