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REHECHA I

MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPARA
por VBINTE afios

a nombre de W.V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEEEN, entidad

holandessa, establecida en dmmasingel 29, Eindhoven, Ho-

landa, por:

YUNA DISPOSICION PARA IDENTIFICAR ARTICULOS MOVIBLES

CON RBSPECTO A U DISPOSITIVO DE CONIROL"

o hrt

La invencidn se refiere a uha disposicidén pa-

ra identificar articulos, por ejemplo vagones ferrovia-—

rios o articulos sobre una cinta transportadora, despla

zable con respecto a un dispogitivo probador o de. con-

trol.

1

Las exigenclas que deben ilmponerse en la prég

tica sobre una disposiciédn para identificar vagones fe-

rroviarios son particularmente severas. Dado que se de-

sea un gran mimero de datos, la informacidn suninistrg-

10 da debe consistir de un mimero de cbdizo de diez o mds
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dfgitos decimales, en cuyo caso cada dizito o cada gru-
po de digitos tiene un mignificado determingdo y carac-
teriza, por ejemplo, 2l pals u origen, la estacidn de
origen, el mimero de vagén, elc. Debe ser posible rea-
lizar la identificacién a baja velocidad o duvanbe la
parada del tren y bambién a una velocidad que, po#’éﬁeg
plo, 160 km por hora, siendo en este Ultimo camo ﬁﬁy‘
corto el tilompo disponible para la identificacidn. Mi el
asl llamado golpeteo durante la frenada de los vagories,
durante el cual los vagones realizan un movimientéfré—
ciproco, ni la direccidén de desplazamiento del tréh:de-
ben ojercer ninguna influencia. Por razones de seg@ridad,
la distancia entre el dispositivo de coumbtrol 7 el tren
no debe ser menor que, por ejemplo, 40cm, mientras que
por otro lado, tambidn en relacidn con los diferentes
anchos de los vagohes, la distancia puede ser gun 90 cn.
En la prdctica la disposicidn debe operar con seguridad
bajo todas las condiciones, consecuentemente tambidn con
nieve o con escarcha. Ademds, es deseagble que el apara-
to de identificacidn sobre los vagones btenga dimensiones
pequeiias y pueda ser ublcado por ejemblo, en uh gabine-
to de 20 em x 20 cm x 6 cm. Otra exigencia particular-
mente severa es que no es posible usar fuentes de cner-
gla sobre el tren tales como gcumuladores, dinamos impul
sados por las ruedas, energfa de traccidn, ete. Ya es co
nocido disponer sobre los vagones uno o mis osciladores
que son alimewbados por energla transmitida radiogrifi-
camnente por el dispositivo de control g lo largo de la
via, al aparato de identificacidn sobre los vagones y

que transmite ingldmbricamente ung sefigl de vuelta al
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dispositivo de control, seflal que se modula de ung ma-
nera que cargcteriza a los vagohes. M4s particularmen-—
te, estas disposiciones conocidas funcionan de manera
totalmente electrdénica y los osciladores son modulados
con un cddigo de multifrecunencia. Sin embargo, estc re
quiere una pluralidad de generadores auxiliares para lg
produccién de varias frecuencias de modulacién, conwutg
dores electrdnicos, etc., de modo que el aparato de idep
tificacidn sobre cada vagén comprende un mimero compara-
tivamente grande de transistores y por lo tanbo T8,50L-
ta caro. Ademds el consumo de energla de estas disposi-
ciones es comparativamente elevado debido al gran iime~
ro de transistores, de modo que la cantidad de energia
recibida por radigecidn debe ger también muy grande.

La invencidn proporciona una solucidén parti-
culgrmente simple y barata del problema.

Con lg disposicidn de identificacidn de acuer
do con la invencién un pequefio motor es excitado bajo
el control de la energfa transmitida por el dispositivo
de conbrol al articulo que debe ser identificado, moto-
res que producen un movimisnto reciproco entre un portg
dor de cddigo y un miembro lector de modo que es produ-
cida una secuencia de pulsos que carsoteriza al articu-
lo, que comprende al menos un grupo de cbédigo caracteris
tico que marca el comlenzo de una serie de cédigo y una
serie de pulsos de sincronizacidn que es sincrdnica con
este proceso de lectura y que marca el comisnzo de ca-
da grupo de cbédigo, series de cddigo que modulan al me-
nos un oscilador para la transmisidn ingldmbrica de es-
ta informacidén al dispositivo de control. 7)
30A52=
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Dado que, como ya se ha establecldo, el tiem-
po disponible para la identificacidén puede ser muy cor-
t0, esta identificacidén debe efechtuarse ya en uh momen-
to en que el motor adn no ha aglecanzado un mimero de PO
voluciones, en otras palabras, el dispositivo de con-
trol recibe una serie de pulsos de cédigo con una ve-
locidad de sefializacidn varigble. A fin de permitir
que esta serie de pulsos de cbddigo sea decodificada de
uns mabera correctz, de acuerdo con otra cargchterisiica
de la invencién, el dispositivo de control comprende me
dios para producir durante cada periodo entre dog rul-
sog sincronizadores una cantidad que caracteriza la du
racién de este periodo, mientras que el periodo siguien
te es divido en un mimero de subperiodos proporcional
al mimero de elementos de cada grupo de cédigo de pul-
sos para la formacién de pulsos de marcacidén de lectu-
ra para determinar la polaridad de las sefiales recibi-
aase

La invencidn serd descrita a contimacidén més
detalladamente, con referencia al dibujo acompaflado que
muestra una realizacidn de una disposicidn para identi-
ficar vagones ferroviarios.

Lg figura 1 muestra esquemdticamente parte de
un iispositivo de control dispuesto en un punto fijo a
1o largo de la via del tren, y la figura 2 muesira un
aparato de identificacidn dispuesto sobre los vagones.,

La figura 3 ilustra una realizacién de un disg
co de cbdigo, mientras que la figura 4 se refiere a un
Giagrama pulso-tiempo.

Bl dispositivo de control mostrado en la f

304522
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gura 1 comprende un transmisor auxiliar 26 que es ocg=-
paz de trgnsmitir energlas con una frecusncig de, por
ejemplo, 20 kc/a, a travds de una antens AE g una an~
tena receptora RE (figura 2) eobre un vagén pasante sin
tonizada g esta frecuencia por medio de un capacitnr
KA. Da antena AE es, por ejemplo, uha anteng de ocuadro
de forma alargada, por ejemplo de 1 m x 3 mm, mientras
que la antena RE es, por ejemplo una antena de cuadro
de 15 cm x 15 cm. de modo que también con un tren pasan
te a alta velocidad, la antena RE ubicada dentro d=l -
campo de irradigcibén de la antena AE durante un tiempo
sufilcientemente largo.

En la prédctica, el generador ZE solamente de-
be sexr conectado en el circuito cuando pasa un tren o
un vagén.

La energla absorbida por la antena RE de 1g
disposicidn mostrada en la figura 2 es rectificada por
un rectificador CA de modo que es producida una tensidn
cohtinua -V sobre un capacitor de filtro KB, tensidn
que por un lado excita al motor I, mientras que por otro
lgdo alimenta a los transmisores ZC y ZN. La cantidad
total de energia sbsorbida es, por ejemplo, del orden
de 250 mi, y en copnsumida de manera aproximgdamente
completa por el motor durante su arranque. Lia velocldad
giratoria nominal del motor es, por ejemplo, 25 revolu-
ciones por segundo y la mitad de esta velooidad es gl-

canzada, por ejemplo, en 40 milisegundos. Cuando el
motor ha glecanzado su velocldad nominal, el consumo es,

por ejemplo, solamente 10 mi.

E1 motor M impulsa un disco de cédigo CS pro-
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visto con un denbado que caracteriza al articulo y con

orificio AP, como se muestra en la figura 3. Wl denba~

do y los orificios se desplazan a lo largo de cabezales
de lectura K y KC que consisten de un devanado un cir-
cuito magnético permanentemente pre-magnetizado con un

entrehierro. E1 dentado y los orificios varian la rezig
tencia magndtica del circulto de modo que los cabezzles
de lechura suministran pulsos, como los mogtrados en lg
figura 4a y figurs 4b.

La tensidén producida por los cabezales ds leg
tura es proporcional a la variacién del flujo magnético
por uhidad de tiempo, y por lo tanto proporcional a la
velocidagd de variacidn del flujo magnético. A fin de -
asegurar que los pulsos de salida de los cabezales de
lsctura tengan una forma bastante rectangular, los dien
tes estédn conformados en la forms de dientes de sierrg
con un borde oblicuo y un borde recto. El disco de cddi
zo 0S como se muestra en la figura 3 estd disefiado pa=-
rg uh cbédigo de ocho grupos de cbédigo de cilnco elementos
cada uno, es decir un grupo de cddigo de arrangue SC de
cinco slementos de marcacidén (dientes) y siete dlgitos
de identificacidn 01, 02 ...07, constituldos por un cbé-
digo de 2 entre 5, es decir que cada grupo de cbédigo tig
ne dos elementos de marcacién (dientes) y tres elemen-
tos de espacio. Por ejemplo, el primer dfgito C1 consis
te de un elemento de espacio, dos elementos de marcacidn
y dos elementos de espacio; el segundo digito 02 de dos
elementos de espacio, un elemento de marcacién, unh ele-
mento de espacio y un elemento de marcacidn, etc. Los

orificios AP estdn ubicados al comienzo de cada grupo

P
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de cdbdigo de modo que los impulsos sincronizadores sumi
nistrados por el cabezal de lectura KC marocags los co-
mienzos de los grupos de cbdigo sucesivos.

La figura 4a muestra la serie de pulsos sumi-
pnistrada por el cabezal lector KN durante la rotacidn
del disco de cédigo, ¥

Ta figura 4b muestra los pulsos sincronizados
del cabezal KC. Cambiando el disco de cédigo, el cddigo
puede ser vagrigdo de una manera simple. Un muevo disco
de cédigo puede ser fabricado rdpidamente con la ayuda
de un dispositivo punzonador sdecuado. Bn lg practica,
el mimero de dfgitos requerido para la identificacidn
de un vagdn generalmente excederd de 7 y serd, por ejem—
plo de 12 a 15. Lstos dlgitos caracterizan, por ejemplo,
el vals de origen, la estacibén de origen, el mimero de
vagohes, etlc.

n general, tal cdédigo estd asociado invaria-
blemente con un vagdn determinado y consecusentemente no
necesita ser varigdo. Sin embgrgo, puede ser desegble en
la prdctica que parte del cbédigo sea variable, por ejem—
plo la parte que carascteriza el lugar de destino de le
prioridad de acuerdo con lag carga, por ejemplo, en el
caso de productos congelados. En tales casos, es preferi
ble que el disco de cédigo esté fijamente montado y que
los cabezmales de lectura sean hechos desplazarse.a lo
largo de este disco bajo el control del motor. Lé parte
variable del cédigo enmtonces pusde ser ajustada por me-
dio de correderas o lo similar.

Las series de pulsos producidas por los cgbe-

]

. f

zales de lectura KC y KN son sumlhistradas a log &0 trans
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misores ZC y ZW, respectivamente, que estdn disefigdos
de una manera correspondiente. ILos pulsos del cabezal
KC son gmplificados por el transistor IR cuyo emisor
estd consctado al terminal positivo del capscitor KB
(masa), mientras que el colector esti conectado a %Hra-
vés de ung reactancia SM gl punto de glimentacidr ~v,
La hase estd conectada a través del devanado del cabe-
zal de lecturg KC y un resistor RC desacoplado por un
capacitor XD al punto de alimenbtacidn -V. L1 transistor
7% estd incluldo en una disposicibn de generador que
tiene un circuito sintonizado gue consiste de un indue-
tor LA, de un capacitor X que determina la frecuencia
portadora del generador y estd conectado al colector del
transistor TZ, y de un devanado de realimentacién IB co
nectado a la base del transistor TZ. X1 emisor del trgn
sistor TZ estd conectado a masa, mienbras gue la base
estd conectada g btravés del devanado LB y un resistor
RD desacoplado por un capacitor K, al punto de alimen
tacibén =V. Una derivacidn sobre el devanado LA estd co
neotada al coleotor del transistor TR de modo que la in
tensidad de las oscilgcidn producicda por el generador eg
veriada de acuerdo con las seflales de gincronizacién su
minisgtradas por el cabezal de lectura KC. Los devanados
1. v LB estdn dispuestos sobre la miema varilla de fe-
rrito P8 que actda al mismo tiempo como una antena trans

pisora ¥ transmite lzs sefiales moduladas en anplitud a

través de una antena receptora PU a un receptor SC del
¢ispositivo de conbtrol mostrado en la flgura 1. La fre

cuencia portadors del transmisor ZC es, por ejemplo,y 55
ke/s, ¥ la frecuencia portadora del transmisor Ik, que

; Lo
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estd diseflado de una maners correspondiente, es 105 ke/s.
L1l transmisor ZN transmite lgs seflales de sincroniza-
cibén desde el cgbezal de lectura BN a través de la an-
tena receptora PN al receptor SN del dispositivo de cop
trol mostrado en la figura 1. En la realizacidn nos-
trada, los transmisores son modulados en amplitud. -

in lg prictica, el Ultimo tambidn puede ser
nodulado en frecuencis.

"Los pulsos de sefigl de identificacidn suminig
trados por el recpetor SN son suministrados, después de
per limitados, g lag entrgds de un registro de desplgza-
miento SR que es hecho pasar a su posicidn cero con ca-
da pulso de sincronizacidn a travéds de un conductor BA
y el dispositivo de retardo VR bajo el control de los
puleos de sineronizgcldén suministrados por el Receptor
SC. bl registro de desplazamiento SR recibe por otro lg
do pulsos de desplazamiento a través de un conductor LB
en los ilnstantes correspondientes a los centros de los
elementos del cddigo de idenmtificacidn. Bajo el comtrol
de estos pulsos de desplazamiento, la informgeidén bina-
ria en el registro de desplazamientos es decplazada en
un lugaer, de manera conoclds, mientras que al mismo tilem
po la informacidn binsria correspondiente a lg tensidn
de salida del recepbor de sefigl SN eg grabada en el re~
glgtro de desplazamiento SR en ese instante.

Consecuentemente, los elementos del c&digd de
identificacién son leldos en instantes correspondientes
a los centros de estos elementos de modo que en el caso
de ung cierta distorsidn de los pulsos, los elementos

son, no obstante, apreciados en sus valores correctos.
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Bg evidente que 1la velocidad de sefalizgcidn depende de
la velocldad de rotacidn del motor li, es decir que la
velocidad es gun baja durante el grrgnque del motor y
la duracidn de un elemento de cbédigo de un grupo ds cé-
digo puece ser, por ejemplo dos o varias veces mayor que
la velocidad de rotacién nominal del motor. Sin embargo,
dado que, tambidn debe ser posible identificar vagoues
que se desplazan, por ejemplo, a una velocldad de 160 lm
por hora, es deseable no aguardar hasta que el moltor na-
va alcanzado su velocidad nominal, sino que la infoima-
cién debe ser lelda tan pronto come sea pogible. & fin
de permitir la indicacidén de los centros de los varwios
elementos de c¢bdigo, no obstante la velocldad de sefiali-
zacidn variable, el dispositivo de control es counstrufldo
de una maners particular, es declr que esos instantes
son derivados de la duracidn del periodo precedente en-
tre dos pulsos de gincronizacibn. Esto es posible, dado
gue la velocidad de sefializacidén entre dos grupos de cé-
digos sucesivos varia sdélo comparativamente en pequefio
grado, por ejemplo menos de 10%.

Para este fin, el dispositivo de control com-
prende un generador de pulsos GR, cuys frecuencia de pul-
s08 fo es alta con respecto a la frecuencia de pulsos de
las sefiales de cddigo. Por un lado, los pulsos del gehe-
rador GR son suministrados al circuito contador TC y por
otro lado al divisor de frecuencia PB que reduce la fre~
cuencia por un factor 10 a 0,1 fo que suministra estos
pulsos a las entradas de dos compuertas PA y PB countrolg
das en fases opuestas por lg disposicidn de gatillo bies

table PA. La disposicidén de gatillo PA recibe g trayés_
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del conductor BC pulsos de sincronizacidn desde el re~
ceptor SK y su condicién cambia con cada pulso, de modo
que alterngdamente durante un periodo entre dos pulsos

de sincronizacién la compuerta PA transmite los pulsos

de galida del divisor de frecuencia PD al circuito counta
dor RA, mientras que lag compuerta PA es bloqueada, mien-
fras que durante el otro periodo la compusrts PB transmi
te los puleos al circuito contador TB mientras que la —-—
compuerta P4 es bloqueads. En el dnstante en que la com-
puerta PA se vuelve conductora, la disposicibn de gakillo
SA suministra también, a través del conductor BD un pul-
80 que lleva al contador TA a la posicidén cero, mientras
que inversamente, cuando la compuerts P se vuelve con-
ductora, el circuito contafor TB es llevado & la posicidn
cero por un pulso de la disposicidn de gatillo SA a tra-
vés del conductor BBE. Cada uno de los circuitos contado-
res cohsecuentemente, cuenba alternadamente durante un
periodo entre dos pulsos de sincronizaclén y Juego permg
nece en la posicidén final ocupada durante el periodo si-
auiente, posicidn final que oonseouenfemente es ung medl
da de lag duracidn del periodo precedente. Los circuitos
de coincidencig CA y CB respectivamente, son controlados
por la disposicién de gatillo PA de modo que durante el
periodo en que el contador TA no recibe pulsos, el cir-
culto de coincidencia CA es operativo y compara 1z posi-
cidn fingl ocupada por el contador TA con la posiﬁién
constantemente variable del contador TC, mientras que du
rante el periodo en que el contador TB es inoperativo, el
cirecuito de coincidencia CB compara la posiciédn final del

30452%

contador TB con la del contador TC,
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81 contador TC es llevado, a través del con-
ductor BF y la etapa mezcladora lMP, de vuelta a la posi
cidn de descanso por cada pulso de sincronizacidn y con
secuentemente empleza a contar desde cero. Supdngase que
en uh instante tal el contador T4 ha ocupado una posi-
cidn gue caracterizs la duracidén del periodo precedente,
posicidn que es comparada por el ciroulto de coinciden—
cia C4 con la del contador TC. Dado que la frecuencis
de los pulsos suministrados por sl generador GR al con-
tador IC eg diez veces la frecuencia de los pulsos suml-
nigstrgdos gl contador TA durante el periodo precedsute,
sin embargo, el contador TC alcanzard una posicidn que
corresponde a la posicidn fingl del conbacto T4 en un
periodo de tiempo igual a 0,L la duracibén del periodo
precedente entre los pulsos de sincronizacidn. Cuando
los countadores han alcanzado posiciones igugles, el cir-
cuito de coincidencia CA suministra un pulso a través del
conductor BG a la disposicidn e gatillo PB, mientras que
por otro lado el contador TC es hecho pasar de vuelta
a la posicidn de descanso por este pulso a través de lg
etapa mezcladora MP y muevamente comienza a contar hasta
que es alcanzada posicidn final del conbtador TA nuevamen
te, ete. ete. EL circuito de coincidencia CA consecuente
mente suninistra pulsos durante este periodo en instan—
te que corrssponde a 0,1 periodo, 0,2 periodo, 0,3 peri-
ddo, etc. despuds del comienzo del periodo, es decir en
instantes que corresponden tanto a los centros de los elg
nentos de cbdigo como gl final de cada elemento de cédi-
go, mientras que de ung mgnerg correspondiente, el cir-
cuito de coincidencia CB suministra pulsos durante el pe

- 12 -
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riodo siguiente. Son producidos pulsos en el conductor
BG, mostrado en la flgura 4c. Las seflales entrantes de
ben ser leldss, sin embargo, y los pulsog de desplazg=-

niento deben ser suministrados al registro de desplasza

mientos solamente en los dnstantes que corresponden g
los centros de los elementos, es decir después de 0,1
periodo, 0,3 periodo, 0,5 periodo, etc. Para este fin,
la disposicidn de gatillo PB es conmutada a través del
conductor PB a un estado de descanso determinado con ~
cada pulso de sincronizacidn y, subsecuentemente, el es
tado de la dlspogicidn de gatillo PB cambig con cada
pulso de los circuitos ds coincidencia CA y CB. Conue-
cuentemente, lag disposicidn de gatillo pasa cada vez al
estado operativo despuds de 0,1 periodo, 0,3 périodo,
0,5 periodo, etec. despuds de un impulso de sincroniza-
cién y suministra un pulso de desplazamiento a través
del conductor BB al regigtro de desplazamiento SR, como
se muestra en lg figura 4d.

Bl registro de desplazamientos SR tiene cinco
salidas que estdn conectadas por un lado a los conducto
res verticales de unzs memoria de matriz de coilncidencig
MG y por otro lado el cirouito de coincidencia CC. TLa
memoria de matriz NG estd disefiada de manera conoclida ¥y
consiste de una pluralidad de micleos de memoria M11,
12, H2l... etc. de material magnético con un lazo de
histéresis recbangular, estando acoplado cada uﬁo de eg
tos miclecs con un conductor de control vertical ¥y un
conductor de control horizontal.

Bl mimero de conductores horizontales es lgual

al nfimero de grupos de digitos del cddigo. En la reali-

wd E
- v
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zacibn, se muestran custro conductores horizonbales,
pero en la prictica, este mimero estd comprendido entrs
12 7 15. Los conductores horizontales HG1, ch, 8%cC,
estdn conectados a varias salidas de un circuito contg
dor ID gue puede recibir a través de la compuerta YD
pulsos de sincronizacidén desde el receptor SG y puede
ser ajustado a la posicidén contadora siguiente por es-
tos pulsos. Bn la posicidn de descanso de la disposi-
cidn de circuito, bodos los micleos de memoria estdn en
uh estado de remanencia determinsdo. Un micleo puede ser
hecho pasgar al estado ¢e remanencia opuesto solameuntes
cuando circulas una corriente al mismo tiempo a través
del conductor horizontal y el conductor vertical acoplg
dos con este micleo. &n la posicidn de descanso de la
disposicidn sin embargo, la compuerta PE estd bloguea-
da de modo que, independientemente de la posicidén del
registro de desplazamiento SR, no puede circular corrien
te a travéds de los conductores verticales. Un pulso es
producido a través de uﬁ conductor horizontal solamente
eh los ilnstantes en que el circuito contador TD glean-
za la posicidn contadors correspondiente. En la posicidn
de descanso, la compuerta PD es bloqueada y el circui-
t0 contador ID no recibe pulsos contadores de modo gue
tampoco no circulardn corrientes a través de los con-—
ductores horizontales de la memoria de magtriz LG,

Como ya se ha establecido, el regisiro de deg
plazamiento SR es llevado de vueltg a 1lg posicidn cero
por cada pulso de sincronizacidn. Bajo el control de
los pulsos de desplazamiento, los elementos sucesivos

del grupo de cédigo entranto son grabados en el regis-
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tro de desplazamiento, de modo que al final del perlo-
do, es grabado un grupo de cbédigo completo. Istos ele~
mentos son probados por el circuito de coincidencia CC.
Cuando ha sido recibido el grupo de cbddigo de partida
que consiste de cinco elementos de marcacidn, el circul
to de coincidencia CC responde y suministra un pulsc a
través del conductor BH a la disposicidn de gatillo Dbi-
estable PC, como resultado de lo cual la Ultima es hecha
pasar al estado opergtive. Bajo el control de la dispo-
gicidén de gatillo PC, las compuertas FE y PU son liverg
das. Adends, un pulso ée circuito de coincidencia CC a-
Justa al cirouito contzador TD en la posicidn de Geccan~
80 a través del conductor BK. Bl siguiente pulso de sin
cronizacidn ajusta al registro de desplazamiento SR en
la posicidén cero, mientras que el circuito contador TD
realiza un paso, pero enbtonces no es gplicado hingdn im
ralso a uno de los conductores horizontales de lg memo-
ria de matriz kG.

Durante el perfodo siguiente, primero es gra
bado el grupo de cbédigo digital en el registro de des-
plazamientos SR y con el subsiguiente pulso de sincroni
zacibn el circulto contador TD da un paso mientras que
un pulso es suministrado al primer conductor horizontal
HG1L de la memoria de matriz de modo que es grabado el
primer digito sobre ung linea correspondiente a los mi-
cleos illl, Ii12, etc. Ademds, el registro de desplazén
misnto SR es hecho pasar a la posicidn cero por el pul-
g0 Ge sincronizacién. A fin de asegurar que la informa-
cidn sea grabada en la memoria de mabriz antes que sea

borrada en el reglistro de desplazamlentos, el pulso de
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borrado a travée del conduchtor Bi es ligeramé%fe retar
dgdo por el dispositivo de retardo V2.

De uha nagherg correspondiente son grabados
Llos otros dlgitos del cbdigo en la memoria de matriz
LG. Pinglmente, la combinacién de cbdigo de partida gue
conslzte de ecinco elementos de marcacidn, aparece nue-
vanente en el registro de desplamamientos, con lo gue
el circuito de coincidencia CC muevamente swainistra
un pulso y la disposicidn Ge gatillo PC es llevada de
vuelta a la condicidn de descanso, como resultbado de 1o
cual son blogueadas las compuertas PS y PD, mienirgs que
al mismo tiempo la disposicidn de gatillo PC suniais-
tra un pulso a través del conduchtor EX parg indicar que
ha sido recibido el cddigo de identificacidn completo.

Por medios conocidos (no mostrados) es lelda
entonces la informacidn de la memoria de matriz G co-
@0 resultado de lo cuagl, los nicleos de esta memoria
son llevados de vuelta al estado de remanencig de descan
80,

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Holanda, el 2 de Octubre de 1963, bajo'el
mimero 298.733, sc acoge a los beneficios del articulo

51 del vigeute iLstatuto sobre Propiedad Industrial.

o T 4

Los puntos de invencidn propla y huweva, que

se presentah para que sean objeto de esta solicitud de

P R
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Pabente de Invencidn en Lspafla, por VEINTE afios, son los
siguientes:

1.~ Disposicidén para identificar grticulos
movibles con respecto a un digpositivo de control, es-
tando dispuesto sobre cada artfculo que debe ser identi-
ficado, gl menos un oscilador que es glimentado por -
onergla transmitida radiogrdficamente por el dispositivo
de control al articulo y que envia por transmisidén inaldm
brica una sefial de vuelta al dispvositivo de control, se-
flal que eg modulada de ung manera que caracteriza al ar-
ticulo correspondiente, caracterizada porgue bajo el con
trol de la energla transmitida al artfculo por el dispo
sitivo de control es impulsado un mosor gue produce un
movimiento relativo entre un portador de cédigo y un —
niembro de lectura de modo que es producida una secuen-
cia de grupos de cddligo de pulsos que caracheriszs al ar-—
ticulo y cada uno de los cuales tiene un nimero constan-
te de elementos, secuencia que comprende al menos un gru
po de cbdigo caracteristico que marca el comienzo Ge la
gserie de cfdigo y una serievde pulsos de sincronizacidn
ginordénicos con el proceso de lectura y que marca al me-
nos el comienzo de cada grupo de cédigo de pulsos serie
de cddigo de pulsos que modula el generador.

2.~ Disposicibén de acuerdo con la reivindica-
cibn 1, caracterizada porgue el portador de eddigo con-
siste en un disco de material magnético sobre cuyé eir-
cunferencia estd provisto un dentado de cddigo cuyos
dientes tienen la forma de dientes de sierra con un bor
de recto y un borde oblicuwo, siendo este dentado desplsg

zable con respeclio g un ehtrehierro en un circulto nag-
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nético permanentemente pre-magnetizado provisto con un
devanado ds lecturg.

3.~ Disposicién de acuerdo con la reivindica-—
cidn 1, caracterizada porque el dispositivo de conbtrel
comprende medios con los que durante cada periodo entre
dos impulsos de sincronizacidn, es formgda ung cantidad
que caracteriza lg duracidn de este periodo, y que el pe-
riodo siguiente es dividido en un mimero de subperiondcs
proporcionalmente gl mimero de elementos de cada zrupo
de cbdigo mediante la formacién de pulsos de marcacidén de
lectura parg determinar lg polaridad de las sefiales reci-
bidas.

4,- Disposicidn de gcuerdo con la reivindica-
cidn 3, caracterizada porque la cantidad almacenada eh el
dispositivo de control ss comparada por un dispositivo
comparador con una cantidad auxiliar que varia con el -
tiempo, suministrgndo el dispositivo de comparacidn un
pulso de marcacidn cada vez que existe una relacidn prede
terminada enbre las dos cantidades y la cantidad auxiliar
s gl mismo tiempo devuelta a una posicidn inicial deter=
mingda.

5.- Aparato de identificacidn pars ser montado
gsobre un articulo que debe ser identificado con una dispo
sicidn dge identificacidén de acuerdo con lg reivindicgeidn
1, comprendiendo este aparato medios gbsorbedores de ener-
gla por transmisidén inglémbrica y medios para alimentar
con esta energla al menos un oscilador para lg transmisidn
ingldmbrica de una sefial modulada, caracterizado porgue
estdn provistos medios para impulsar con la energfa absor

bidg un motor gue puede producir un movi en&o re iigy%
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entre un portador de cfdigo y un miembro de lectura de
modo que esproducida una secuencia caracteristica de
grupos de cbdigo de pulsos, cada uho de los cuglee Tie—
ne un mimero constante de elementos, secusencia que vom—
prende al menos un grupo de cbédigo caracteristico gue
marcg el comienzo de lg serle de cbdigo y una serie de
pulsos sincronizadores sincrdénicos con este proceso de
lectura que mgrca el comienzo de cada grupo de cédigo
de pulsos, serie de c¢bdigo de pulsos que modula al gene-
rador.,

6.- Una disposicidn para identificar articu-
los movibles con respecto a un dispositivo de control.?

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
Y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas esori-

tas g mdquina por una sola cara.
Wadrid, ¢ g DIl 0%
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