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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r  

PATENTE DE INVENCION 

en

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de N.V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad 

holandesa, establecida en Emmaslngel 29, Eindhoven, Ho­

landa, por:

"UNA DISPOSICION PARA IDENTIFICAR ARTICULOS MOVIBLES 

CON RESPECTO A UN DISPOSITIVO DE CONTROL"

La invención se re fie re  a una disposición pa­

ra iden tificar artículos, por ejemplo vagones ferrovia­

rios o artículos sobre una cinta transportadora, despla 

zable con respecto a un dispositivo probador o de con- 

5 t ro l.

Las exigencias que deben imponerse en la  prá,o 

tica  sobre nna disposición para iden tifica r vagones fe ­

rroviarios son particularmente severas. Dado que se de­

sea un gran ndmero de datos, la  información suminístra­

lo da debe consistir de un ndmero de código de diez o más
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dígitos decimales, en cuyo caso cada d ígito o cada gru­

po de dígitos tiene un significado determinado y carac­

ter iza , por ejemplo, e l país u origen, la  estación de 

origen, e l número de vagón, etc. Debe ser posible rea­

liz a r  la identificación  a baja velocidad o durante la  

parada del tren y también a una velocidad que, por ejem 

pío, 160 km por hora, siendo en este último caso muy 

corto e l tiompo disponible para la  identificación. Ni e l 

así llamado golpeteo durante la  frenada de los vagones, 

durante e l cual los vagones realizan un movimiento:re­

cíproco, ni la  dirección de desplazamiento del tren.'de­

ben ejercer ninguna influencia. Por razones de seguridad, 

la  distancia entre e l  dispositivo de control y e l tren 

no debe ser menor que, por ejemplo, 40cm, mientras que 

por otro lado, también en relación con los diferentes 

anchos de los vagones, la  distancia puede ser aun 90 cm. 

En la  práctica la  disposición debe operar con seguridad 

bajo todas las condiciones, consecuentemente también con 

nieve o con escarcha. Además, es deseable que e l apara­

to de identificación  sobre los vagones tenga dimensiones 

pequeñas y pueda ser ubicado por ejemplo, en un gabine­

te de 20 cm x 20 cm x 6 cm. Otra exigencia particular­

mente severa es que no es posible usar fuentes de ener­

gía sobre e l tren tales como acumuladores, dínamos impul 

sados por las ruedas, energía de tracción, etc. Ya es co 

nocido disponer sobre los vagones uno o más osciladores 

que son alimentados por energía transmitida rad iográfi­

camente por e l dispositivo de control a lo  largo de la  

v ía , a l aparato de identificación  sobre los vagones y 

que transmite inalámbricamente una señal de vuelta a l

-  2 -



5

10

15

20

25

30

dispositivo de control, señal que se modula de una ma­

nera que caracteriza a los vagones. Más particularmen­

te , estas disposiciones conocidas funcionan de manera 

totalmente electrónica y los osciladores son modulados 

con un código de multifrecuencia. Sin embargo, este re 

quiere una pluralidad de generadores auxiliares para la  

producción de varias frecuencias de modulación, conmutâ  

dores electrónicos, e tc ., de modo que e l aparato de iden 

t ifica c ión  sobre cada vagón comprende un número compara­

tivamente grande de transistores y por lo tanto resul­

ta caro. Además e l consumo de energía de estas disposi­

ciones es comparativamente elevado debido al gran núme­

ro de transistores, de modo que la  cantidad de energía 

recibida por radiación debe ser también muy grande.

La invención proporciona una solución parti­

cularmente simple y barata del problema.

Con la  disposición de identificación  de acuer 

do con la  invención un pequeño motor es excitado bajo 

e l  control de la energía transmitida por e l dispositivo 

de control a l articulo que debe ser identificado, moto­

res que producen un movimiento reciproco entre un porta 

dor de código y un miembro lector de modo que es produ­

cida una secuencia de pulsos que caracteriza a l articu­

lo , que comprende al menos un grupo de código caracterís 

tico  que marca e l comienzo de una serie de código y una 

serie de pulsos de sincronización que es sincrónica con 

este proceso de lectura y que marca e l comienzo de ca­

da grupo de código, series de código que modulan a l me­

nos un oscilador para la  transmisión inalámbrica de es­

ta información al dispositivo de cont'*"'*'
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Dado que, como ya se ha estableoido, e l  tiem­

po disponible para la  identificación  puede ser muy cor­

to , esta identificación  debe efectuarse ya en un momen­

to en que e l motor aún no ha alcanzado un número de re­

voluciones, en otras palabras, e l dispositivo de con­

t ro l recibe una serle de pulsos de código con una ve­

locidad de señalización variable. A f in  de permitir 

que esta serie de pulsos de código sea decodificada de 

nrtq manera correcta, de acuerdo con otra característica 

de la  invención, e l  dispositivo de control comprende me 

dios para producir durante cada periodo entre dos pul­

sos sincronizadores una cantidad que caracteriza la  du 

ración de este periodo, mientras que e l periodo siguien 

te es divido en un número de subperiodos proporcional 

a l número de elementos de cada grupo de código de pul­

sos para la  formación de pulsos de marcación de lectu­

ra para determinar la  polaridad de las señales rec ib i­

das.

La invención será descrita a continuación más 

detalladamente, con referencia a l dibujo acompañado que 

muestra una realización de una disposición para iden ti­

fic a r  vagones ferroviarios.

La figura 1 muestra esquemáticamente parte de 

un dispositivo de control dispuesto en un punto f i j o  a 

lo  largo de la  vía  del tren, y la  figura 2 muestra un 

aparato de identificación  dispuesto sobre los vagones.

La figura 3 ilustra una realización de un dis 

co de código, mientras que la  figura 4 se re fie re  a un 

diagrama pulso-tiempo.

E l dispositivo de control mostrado en la  f i r304522
-  4 -
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gura 1 comprende un transmisor auxiliar 26 que es oa- 

paz de transmitir energía con una frecuencia de, por 

ejemplo, 20 kc/a, a través de una antena AE a una an­

tena receptora RE (figura 2) sobre un vagón pasante sin 

tonizada a esta frecuencia por medio de un capacitor 

KA. La antena AE es, por ejemplo, una antena de cuadro 

de forma alargada, por ejemplo de 1 m x 3 mm, mientras 

que la  antena RE es, por ejemplo una antena de cuadro 

de 15 cm x 15 cm. de modo que también con un tren pasan 

te  a alta velocidad, la  antena RE ubicada dentro del -  

campo de irradiación de la  antena AE durante un tiempo 

suficientemente largo.

En la práctica, e l generador ZE solamente de­

be ser conectado en e l circuito cuando pasa un tren o 

un vagón.

La energía absorbida por la  antena RE de la  

disposición mostrada en la  figura 2 es rectificada por 

un rectificador CA de modo que es producida una tensión 

continua -V sobre un capacitor de f i l t r o  KB, tensión 

que por un lado excita al motor n, mientras que por otro 

lado alimenta a los transmisores ZC y ZN. La cantidad 

to ta l de energía absorbida es, por ejemplo, del orden 

de 250 mil, y en consumida de manera aproximadamente 

completa por e l motor durante su arranque. La velocidad 

giratoria nominal del motor es, por ejemplo, 25 revolu­

ciones por segundo y la  mitad de esta velocidad es a l­

canzada, por ejemplo, en 40 milisegundos. Cuando e l 

motor ha alcanzado su velocidad nominal, e l consumo es, 

por ejemplo, solamente 10 mH.

El motor 1,1 impulsa un disco de código OS pro­
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visto con un dentado que caracteriza a l articulo y con 

o r if ic io  AP, como se muestra en la  figura 3. 21 denta­

do y los o r ific io s  se desplazan a lo  largo de cabezales 

de lectura KN y KC que consisten de un devanado un c ir ­

cuito magnético permanentemente pre-magnetizado con un 

entrehierro. El dentado y los o r ific io s  varían la  resis 

tenoia magnética del circuito de modo que los cabezales 

de lectura suministran pulsos, como los mostrados en la  

figura 4a y figura 4b.

La tensión producida por los cabezales de lee 

tura es proporcional a la  variación del flu jo  magnético 

por unidad de tiempo, y por lo  tanto proporcional a la  

velocidad de variación del flu jo  magnético. A f in  de -  

asegurar que los pulsos de salida de los cabezales de 

lectura tengan una forma bastante rectangular, los dien 

tes están conformados en la  forma de dientes de sierra 

con un borde oblicuo y un borde recto. El disco de códi 

go OS como se muestra en la  figura 3 está diseñado pa­

ra un código de ocho grupos de código de cinco elementos 

cada uno, es decir un grupo de código de arranque SO de 

cinco elementos de marcación (dientes) y siete dígitos 

de identificación  Cl, 02 . . . 07, constituidos por un có­

digo de 2 entre 5, es decir que cada grupo de código t ie  

ne dos elementos de marcación (dientes) y tres elemen­

tos de espacio. Por ejemplo, e l  primer d íg ito  Cl consis 

te de un elemento de espacio, dos elementos de marcación 

y dos elementos de espacio; e l  segundo d ígito 02 de dos 

elementos de espacio, un elemento de marcación, un e le ­

mento de espacio y un elemento de marcación, etc. Los 

o r if ic io s  AP están ubicados a l comienzo de cada grupo
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de código de modo que los impulsos sincronizadores sumí 

nistrados por e l cabezal de lectura KC maroas los co­

mienzos de los grupos de código sucesivos.

La figura 4a muestra la  serie de pulsos sumi­

nistrada por e l cabezal lector EN durante la  rotación 

del disco de código, y

La figura 4b muestra los pulsos sincronizados 

del cabezal EO. Cambiando e l disco de código, e l código 

puede ser variado de una manera simple. Un nuevo disco 

de código puede ser fabricado rápidamente con la  ayuda 

de un dispositivo punzonador adecuado. En la práctica, 

e l número de dígitos requerido para la  identificación 

de un vagón generalmente excederá de 7 y será, por ejem­

plo de 12 a 15* Estos dígitos caracterizan, por ejemplo, 

e l país de origen, la  estación de origen, e l número de 

vagones, etc.

En general, ta l código está asociado invaria­

blemente con un vagón determinado y consecuentemente no 

necesita ser variado. Sin embargo, puede ser deseable en 

la  práctica que parte del código sea variable, por ejem­

plo la  parte que caracteriza e l lugar de destino de la 

prioridad de acuerdo con la  carga, por ejemplo, en e l 

caso de productos congelados. En tales casos, es preferí 

ble que e l disco de código está fijamente montado y que 

los cabezales de lectura sean hechos desplazarse a lo 

largo de este disco bajo e l control del motor. La parte 

variable del código entonces puede ser ajustada por me­

dio de correderas o lo  similar.

Las series de pulsos producidas por los cabe­

zales de lectura KC y KN son suministradas a los do&.trans
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misores ZO y ZN, respectivamente, que están diseñados 

de una manera correspondiente. Los pulsos del cabezal 

KO son amplificados por e l transistor TR cuyo emisor 

está conectado al terminal positivo del capacitor ELB 

(masa), mientras que e l  colector está conectado a tra­

vés de una reactancia SH a l punto de alimentación -Y.

La base está conectada a través del devanado del cabe­

zal de lectura KC y un res istor RC desacoplado por un 

capacitor KD a l punto de alimentación -Y. R1 transistor 

TZ está incluido en una disposición de generador que 

tiene un circuito sintonizado que consiste de un induc­

tor LA, de un capacitor KN que determina la  frecuencia 

portadora del generador y está conectado a l colector del 

transistor TZ, y de un devanado de realimentación LB co 

neotado a la  base del transistor TZ. El emisor del tran 

s is to r TZ está conectado a masa, mientras que la  base 

está conectada a través del devanado LB y un res istor 

RD desacoplado por un capacitor Eli, a l punto de alimen 

tación -Y. Una derivación sobre e l devanado LA está co 

ne otada a l colector del transistor TR de modo que la  in  

tensidad de la  oscilación producida por e l generador es 

variada de acuerdo con las señales de sincronización su 

ministradas por e l cabezal de lectura KC. Los devanados 

LA y LB están dispuestos sobre la  misma va r illa  de fe -  

r r ito  PS que actúa a l mismo tiempo como una antena trans 

misora y transmite las señales moduladas en amplitud a 

través de una antena receptora PC a un receptor SC del 

dispositivo de control mostrado en la  figura 1. La fre  

cuencia portadora del transmisor 2C es, por ejemplo, 55 

kc/s, y la  frecuencia portadora del transmisor , que
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está diseñado de uaa manera correspondiente, es 105 kc/s. 

El transmisor ZN transmite las señales de sincroniza­

ción desde e l cabezal de lectura EN a través de la  an­

tena receptora PN al receptor SH del dispositivo de con 

5 t ro l mostrado en la  figura 1. En la  realización mos­

trada) los transmisores son modulados en amplitud.'

En la  práctica, e l último tambión puede ser 

modulado en frecuencia.

' los pulsos de señal de identificación suminis 

-¡O trados por e l recpetor SN son suministrados, después de 

ser limitados, a la  entrada de un registro de desplaza­

miento SR que es hecho pasar a su posición cero con ca­

da pulso de sincronización a través de un conductor BA 

y e l dispositivo de retardo VR bajo e l control de los 

15 pulsos de sincronización suministrados por e l Receptor 

SO. El registro de desplazamiento SR recibe por otro la  

do pulsos de desplazamiento a través de un conductor BB 

en los instantes correspondientes a los centros de los 

elementos del código de identificación. Bajo e l control 

20 de estos pulsos de desplazamiento, la  información bina­

r ia  en e l registro de desplazamientos es desplazada en 

un lugar, de manera conocida, mientras que al mismo tiem 

po la  información binaria correspondiente a la  tensión 

de salida del receptor de señal SN es grabada en e l re- 

25 gistro de desplazamiento SR en ese instante.

Consecuentemente, los elementos del código de 

identificación son leídos en instantes correspondientes 

a los centros de estos elementos de modo que en e l caso 

de una cierta distorsión de los pulsos, los elementos 

30 son, no obstante, apreciados en sus valores correctos.

1 P-*.
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Es evidente que la  velocidad de. señalización depende de 

la  velocidad de rotación del motor M, es decir que la  

velocidad es aun baja durante e l arranque del motor y 

la  duración de un elemento de código de un grupo de có­

digo puede ser, por ejemplo dos o varias veces mayor que 

la  velocidad de rotación nominal del motor. Sin embargo, 

dado que, también debe ser posible iden tificar vagones 

que se desplazan, por ejemplo, a una velocidad de 160 Ion 

por hora, es deseable no aguardar hasta que e l motor ha­

ya alcanzado su velocidad nominal, sino que la  informa­

ción debe ser leída tan pronto como sea posible. A f in  

de permitir la  indicación de los centros de los varios 

elementos de código, no obstante la  velocidad de señali­

zación variable, e l dispositivo de control es construido 

de una manera particular, es decir que esos instantes 

son derivados de la  duración del período precedente en­

tre dos pulsos de sincronización. Esto es posible, dado 

que la  velocidad de señalización entre dos grupos de có­

digos sucesivos varía sólo comparativamente en pequeño 

grado, por ejemplo menos de 10%.

Para este f in , e l dispositivo de control com­

prende un generador de pulsos GR, cuya frecuencia de pul­

sos f^ es alta con respecto a la  frecuencia de pulsos de 

las señales de código. Por un lado, los pulsos del gene­

rador GR son suministrados a l circuito contador TC y por 

otro lado a l divisor de frecuencia PB que reduce la  fr e ­

cuencia por un factor 10 a 0,1 f^ que suministra estos 

pulsos a las entradas de dos compuertas PA y PB controla 

das en fases opuestas por la  disposición de ga t illo  bies 

table PA. La disposición de g a t illo  PA recibe a través

-,10 -
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del conductor BO pulsos de sincronización desde e l re­

ceptor SN y su condición cambia con cada pulso, de modo 

que alternadamente durante un periodo entre dos pulsos 

de sincronización la  compuerta PA transmite los pulsos 

de salida del divisor de frecuencia PD al circuito conta 

dor RA, mientras que la compuerta PA es bloqueada, mien­

tras que durante e l otro periodo la  compuerta PB transmi 

te los pulsos a l circuito contador TB mientras que la — 

compuerta PA es bloqueada. En e l instante en que la  com­

puerta EA se vuelve conductora, la  disposición de ga tillo  

SA suministra también, a través del conductor BD un pul­

so que lleva  a l contador TA a la  posición cero, mientras 

que inversamente, cuando la  compuerta PE se vuelve con­

ductora, e l circuito contador TB es llevado a la posición 

cero por un pulso de la disposición de g a t illo  SA a tra­

vés del conductor BB. Cada uno de los circuitos contado­

res consecuentemente, cuenta alternadamente durante un 

periodo entre dos pulsos de sincronización y luego perma 

nece en la  posición fin a l ocupada durante e l periodo s i­

guiente, posición fin a l que consecuentemente es una medí 

da de la  duración del periodo precedente. Los circuitos 

de coincidencia CA y CB respectivamente, son controlados 

por la  disposición de g a tillo  PA de modo que durante e l 

periodo en que e l contador TA no recibe pulsos, e l c ir ­

cuito de coincidencia CA es operativo y compara la  posi­

ción fin a l ocupada por e l contador TA con la posición 

constantemente variable del contador TC, mientras que du 

rante e l periodo en que e l contador TB es inoperativo, e l 

circuito de coincidencia CB compara la  posición fin a l del 

contador TB con la  del contador TC.

11



5

10

15

20

25

30

El contador TC es llevado, a través del con­

ductor BF y la  etapa mezcladora HP, de vuelta a la  posi 

ción de descanso por cada pulso de sincronización y con 

secuentemente empieza a contar desde cero. Supóngase que 

en un instante ta l e l contador TA ha ocupado una posi­

ción que caracteriza la  duración del periodo precedente, 

posición que es comparada por e l cirouito de coinciden­

cia CA con la  del contador TC. Dado que la  frecuencia 

de los pulsos suministrados por e l generador GR al con­

tador TC es diez veces la  frecuencia de los pulsos sumi­

nistrados a l contador TA durante e l periodo precedente, 

sin embargo, e l contador TC alcanzará una posición qoe 

corresponde a la  posición fin a l del contacto TA en un 

periodo de tiempo igual a 0,1 la  duración del periodo 

precedente entre los pulsos de sincronización. Cuando 

los contadores han alcanzado posiciones iguales, e l  c ir ­

cuito de coincidencia CA suministra un pulso a través del 

conductor BG a la disposición de g a t illo  PB, mientras que 

por otro lado e l contador TC es hecho pasar de vuelta 

a la  posición de descanso por este pulso a través de la  

etapa mezcladora IIP y nuevamente comienza a contar hasta 

que es alcanzada posición f in a l del contador TA nuevamen 

te , etc. etc. El circuito de coincidencia CA consecuente  ̂

mente suministra pulsos durante este periodo en instan­

te  que corresponde a 0,1 periodo, 0,2 periodo, 0,3 peri­

odo, etc. después del comienzo del período, es decir en 

instantes que corresponden tanto a los centros de los ele 

mentos de código como a l fin a l de cada elemento de códi­

go, mientras que de una manera correspondiente, e l c ir ­

cuito de coincidencia CB suministra pulsos durante e l pe

-  12 -



riodo siguiente. Son producidos pulsos en e l conductor 

BG, mostrado en la  figura 4c. Las señales entrantes de, 

ben ser leídas, sin embargo, y los pulsos de desplaza­

miento deben ser suministrados a l registro de desplaza- 

5 mientos solamente en los instantes que corresponden a 

los centros de los elementos, es decir después de o , l  

periodo, 0,3 período, 0,5 período, etc. Para este fin , 

la  disposición de ga tillo  PB es conmutada a través del 

conductor PB a un estado de descanso determinado con - 

10 cada pulso de sincronización y, subsecuentemente, e l  es 

tado de la  disposición de g a t illo  PB cambia con cada 

pulso de los circuitos de coincidencia CA y CB. Conse­

cuentemente, la  disposición de g a tillo  pasa cada vez al 

estado operativo después de 0,1 periodo, 0,3 periodo,

15 0,5 periodo, etc. después de un impulso de sincroniza­

ción y suministra un pulso de desplazamiento a través 

del conductor BB a l registro de desplazamiento SR, como 

se muestra en la  figura 4d.

El registro de desplazamientos SR tiene cinco 

20 salidas que están conectadas por un lado a los conducto 

res verticales de una memoria de matriz de coincidencia 

NG y por otro lado e l circuito de coincidencia CC. La 

memoria de matriz MG está diseñada de manera conocida y 

consiste de una pluralidad de núcleos de memoria MU,

25 M12, M21. . .  etc. de material magnético con un lazo de

histéresis rectangular, estando acoplado cada uno dé eŝ  

tos núcleos con un conductor de control vertica l y un 

conductor de control horizontal.

El número de conductores horizontales es igual 

30 a l número de grupos de dígitos del código. En la  r e a li-
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zación, se muestran cuatro conductores horizontales, 

pero en la  práctica, este número está comprendido entre 

12 y 15. Los conductores horizontales HG1, HG2, etc. 

están conectados a varias salidas de un circuito conta 

dor TD que puede rec ib ir  a través de la  compuerta HD 

pulsos de sincronización desde e l receptor SG y puede 

ser ajustado a la  posición contadora siguiente por es­

tos pulsos. En la posición de descanso de la disposi­

ción de circuito, todos los nádeos de memoria están en 

un estado de remanencia determinado. Un núcleo puedo ser 

hecho pasar a l estado de remanencia opuesto solamente 

cuando circula una corriente a l mismo tiempo a través 

del conductor horizontal y e l conductor vertica l acopla 

dos con este núcleo. En la  posición de desoanso de la  

disposición sin embargo, la  compuerta LE está bloquea­

da de modo que, independientemente de la  posición del 

registro de desplazamiento SR, no puede circular corrien 

te  a través de los conductores vertica les. Un pulso es 

producido a través de un conductor horizontal solamente 

en los instantes en que e l circuito contador TD alcan­

za la  posición contadora correspondiente. En la  posición 

de descanso, la  compuerta PD es bloqueada y e l circu i­

to contador TD no recibe pulsos contadores de modo que 

tampoco no circularán corrientes a través de los con­

ductores horizontales de la memoria de matriz MG.

Como ya se ha establecido, e l registro de des 

plazamiento SR es llevado de vuelta a la  posición cero 

por cada pulso de sincronización. Bajo e l control de 

los pulsos de desplazamiento, los elementos sucesivos 

del grupo de código entranto son grabados en e l reg is-
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tro de desplazamiento, de modo que a l fin a l del perio­

do, es grabado un grupo de código completo. Estos ele­

mentos son probados por e l circuito de coincidencia CC. 

Cuando ha sido recibido e l grupo de código de partida 

que consiste de cinco elementos de marcación, e l circuí 

to de coincidencia CC responde y suministra un pulse a 

través del conductor BU a la  disposición de ga tillo  b i- 

estable PC, como resultado de lo cual la  última es hecha 

pasar al estado operativo. Bajo e l control de la dispo­

sición de ga tillo  PC, las compuertas EB y ED son libera, 

das. Además, un pulso de circuito de coincidencia CC a- 

justa a l circuito contador TD en la posición de descan­

so a través del conductor BK. El siguiente pulso de sin 

cronización ajusta a l registro de desplazamiento SR en 

la  posición cero, mientras que e l  circuito contador TD 

realiza  un paso, pero entonces no es aplicado ningún 3m 

pulso a uno de los conductores horizontales de la  memo­

r ia  de matriz MG.

Durante e l periodo siguiente, primero es gra 

bado e l grupo de código d ig ita l en e l registro de des­

plazamientos SR y con e l subsiguiente pulso de sincroni 

sación e l circuito contador TD da un paso mientras que 

un pulso es suministrado al primer conductor horizontal 

HGl de la memoria de matriz de modo que es grabado e l 

primer dígito sobre una linea correspondiente a los nú­

cleos 1.111, H12, etc. Además, e l registro de desplaza­

miento SR es hecho pasar a la  posición cero por e l pul­

so de sincronización. A f in  de asegurar que la  informa­

ción sea grabada en la memoria de matriz antes que sea 

borrada en e l registro de desplazamientos, e l pulso de
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"borrado a través del conductor.BA es ligeramente retar 

dado por e l dispositivo de retardo VR.

De una manera correspondiente son grabados 

los otros dígitos del código en la  memoria de matriz 

110. Finalmente, la  combinación de código de partida que 

consiste de cinco elementos de marcación, aparece nue­

vamente en e l registro de desplazamientos, con lo que 

e l  circuito de coincidencia CC nuevamente suministra 

un pulso y la  disposición de g a t illo  PC es llevada de 

vuelta a la  condición de descanso, como resultado de lo 

cual son bloqueadas las compuertas PS y PD, mientras que 

a l mismo tiempo la  disposición de g a t illo  PC suminis­

tra un pulso a través del conductor EX para indicar que 

ha sido recibido e l código de identificación  completo.

Por medios conocidos (no mostrados) es leída 

entonces la  información de la  memoria de matriz I.IC co­

mo resultado de lo  cual, los nádeos de esta memoria 

son llevados de vuelta a l estado de remanencia de desean 

so.

La presente so licitud, que corresponde a la  

presentada en Holanda, e l 2 de Octubre de 1963, bajo e l 

número 298.733, se acoge a los beneficios del articulo 

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

H 0 T A

Los puntos de invención propia y nueva, que 

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
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Patente de Invención en España, por VEINTE años, son los 

siguientes:

1. -  Disposición para iden tificar artículos 

movibles con respecto a un dispositivo de control, es­

tando dispuesto sobre cada articulo que debe ser identi­

ficado, a l menos un oscilador que es alimentado por -  

energía transmitida radiográficamente por e l dispositivo 

de control a l articulo y que envía por transmisión inalám 

brica una señal de vuelta al dispositivo de control, se­

ñal que es modulada de una manera que caracteriza al ar­

ticu lo correspondiente, caracterizada porque bajo e l con 

tro l de la energía transmitida a l artículo por e l dispo 

s it ivo  de control es impulsado un motor que produce un 

movimiento rela tivo  entre un portador de código y un — 

miembro de lectura de modo que es producida una secuen­

cia de grupos de código de pulsos que caracteriza a l ar­

tícu lo y cada uno de los cuales tiene un número constan­

te de elementos, secuencia que comprende a l menos un gru 

po de código característico que marca e l comienzo de la  

serie de código y una serie de pulsos de sincronización 

sincrónicos con e l proceso de lectura y que marca a l me­

nos e l comienzo de cada grupo de código de pulsos serie 

de código de pulsos que modula e l generador.

2.  -  Disposición de acuerdo con la  reivindica­

ción 1 , caracterizada porque e l portador de código con­

siste en un disco de material magnético sobre cuy'a c ir ­

cunferencia está provisto un dentado de código cuyos 

dientes tienen la  forma de dientes de sierra con un bor 

de recto y un borde oblicuo, siendo este dentado despla 

zable con respecto a un entrehierro en un circuito mag-

-  17 -



5

10

15

20

25

30

ndtico permanentemente pre-magnetizado provisto con un 

devanado de lectura.

3 .- Disposición de acuerdo con la  reivindica-

ción 1 , caracterizada porque e l dispositivo de control 

comprende medios con los que durante cada periodo entre 

dos impulsos de sincronización, es formada una cantidad 

que caracteriza la  duración de este periodo, y que e l  pe­

riodo siguiente es dividido en un número de subperiodos 

proporcionalmente a l número de elementos de cada grupo 

de código mediante la  formación de pulsos de marcación de 

lectura para determinar la  polaridad de las señales rec i­

bidas .

ción 3, caracterizada porque la  cantidad almacenada en e l 

dispositivo de control es comparada por un dispositivo 

comparador con una cantidad auxiliar que varia con e l -  

tiempo, suministrando e l dispositivo de comparación un 

pulso de marcación cada vez que existe una relación prede 

terminada entre las dos cantidades y la  cantidad auxiliar 

es al mismo tiempo devuelta a una posición in ic ia l deter­

minada.

sobre un artículo que debe ser identificado con una dispo 

sición de identificación  de acuerdo con la  reivindicación 

1 , comprendiendo este aparato medios absorbedores de ener­

gía por transmisión inalámbrica y medios para alimentar 

con esta energía a l menos un oscilador para la  transmisión 

inalámbrica de una señal modulada, caracterizado porque 

están provistos medios para impulsar con la  energía absor

4 .- Disposición de acuerdo con la  reivindica'

5.- Aparato de identificación  para ser montado

bida un motor que puede producir
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entre un portador de o<5digo y un miembro de lectura de 

modo que es producida una secuencia característica de 

grupos de código de pulsos, cada uno de los cuales v ie - 

ne un número constante de elementos, secuencia que com- 

5 prende a l menos un grupo de código característico que 

marca e l comienzo de la  serie de código y una serie áe 

pulsos sincronizadores sincrónicos con este proceso de 

lectura que marca e l comienzo de cada grupo de código 

de pulsos, serie de código de pulsos que modula al gene- 

10 rador.

6. -  Una disposición para iden tificar artícu­

los movibles con respecto a un dispositivo de control.'

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompasan 

15 y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas esori-

tas a máquina por una sola oara.
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