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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invención se re fie re  a un apoyo de seguridad para taco­

nes en la s  fijac io n es de esquís, que a l  ser montado se enclava 

automáticamente y puede ser abierto a voluntad por simple presián 

con el bastdn de esquiar. Según l a  invención, actúan conjuntamen- 

5. te  una espuela que encaja debajo del tacón del zapato y una p ie­

za de sujeción articu lada que lo  aprisiona por encima. Según otra
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c a ra c te r ís t ic a  de l a  invención, l a  espuela y l a  p ieza de sujeción 

son palancas que presentan diversos puntos de giro . Según l a  in ­

vención, l a  espuela y l a  pieza de sujeción están además, mutua­

mente acopladas; mediante un brazo de gpía, forman un paraleló- 

gramo articulado cuya traba o b ie la  es una parte de l a  p ieza de 

sujeción.

En e l  dibujo e sta  representado e l  objeto de l a  invención, 

en d istin ta s formas constructivas, a modo de ejemplo.

Las F igs. 1 y 2 reproducen esquemáticamente e l fundamento cons- 

10, tructivo  de este apoyo de seguridad para tacones. La Fig. 5 indica, 

en corte p arc ia l, l a  ejecución de una forma constructiva practica,

La F ig . 4 es una proyección horizontal de l a  ca ja , según l a  F ig . 3, 

en l a  que se han omitido l a  pieza de sujeción y lo s  objetos.

En l a s  figu ras 5 y 6 se ilu stran  otros d eta lles de construcción en 

15. alzado y planta. La parte derecha de l a  F ig . 6 corresponde a una 

sección por l a  lín e a  FI-VI de l a  F ig . 5. La Fig. 7 presenta e l  

apoyo de seguridad para tacón, combinado con una correa fijad o ra , 

mientras que l a  F ig . 8 muestra, con referen cia a lo mismo, una f i ­

jación con correa larga . La Fig. 9 y l a s  10 y 11 muestran otras 

20. particu laridades. La F ig. 12 expone un dispositivo de enclavamien- 

to  o bloqueo algo diferente.

En l a  F ig . esquemática 1, e l  tacón del zapato e stá  señalado 

con 1 , que durante e l uso, e s tá  fijad o  sólidamente entre l a  espue­

l a  2 y l a  pieza de sujeción 3. E l 4 indica una b ie la  o traba, so l i-  

25. daría de dicha pieza 3. Los elementos 3 y 4 forman, a s í ,  una pieza 

angular r íg id a . E l extremo in ferio r  de e s ta  b ie la  e s tá  articulado
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en 5 con e l brazo 11, cuya parte delantera l le v a  l a  espuela 2 .

Los elementos 2 y 11 son de una pieza.

En l a  Fig. 1 e l extremo del brazo 11 situado a l a  derecha, 

e stá  articulado en 6, en l a  c a ja  18. E l 9 indica un brazo de guia 

5. articulado que e s tá  apoyado también en l a  c a ja  18. Entrevestos dos 

puntos de apoyo 6 y 7, e s tá  colocada una palanca angelar 12. Como 

indica además l a  F ig. 1, el extremo del brazo da guía 9 más apar­

tado del punto 7, e stá  articulado e¡n 8 con l a  b ie la  4.

E sta b ie la  4 lleva  una pieza de rodamiento 15, que actúa aco- 

10. piada con un salien te  14 que lle v a  e l brazo más corto, de l a  palan­

ca angular 12. Usualmente, e sta  palanoa angular 12 tiene su brazo 

más largo bajo l a  carga de un resorte de lámina 13. La tensión pre­

v ia  de este resorte 13 se puede regular por medio de un to m illo  

de ajuste 16 colocado sobre l a  ca ja . Es evidente que l a  palanca 

1$. angular 12 está  montada oscilante alrededor del eje 7.

En l a  posición de uso según l a  Fig. 1 , e l  tacón 1 e stá  su­

jeto entre la s  piezas 2 y 3. Al levantarse e l tacón 1, e ste  se 

apoya en l a  pieza de sujecián 3 sin  poder desplazarse, pues lo s  

puntos 5, 6,7 y 8ndel paralelogramo articulado quedan bloqueados 

SO. por la s  piezas 14 y 15. Este bloqueo depende de l a  presián del 

salien te 14 sobre e l ro d illo  15. Como se ha indicado, e s ta  pre­

sión l a  ejerce e l resorte 13. E l sa lien te  14 y e l rod illo  15 es- 

tan conformados y dispuestos de t a l  modo, que una fuerte presián 

hacia arriba sobre l a  pieza de sujeción 3, le v a ita  e l enclava- 

25. miento de la s  piezas 14 y 15. Esto ocurre en l a  práctica , por ejemplo 

en e l caso de una caída.
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Con l a  F ig . 2 se comprende e l  modo de so ltarse  e l tacón 1 

de l a  fi ja c ió n  de seguridad. Al cesar e l  enclavado entre 14 y 15 

e l ro d illo  15 se desplaza hacia arriba, con lo cual la  palanca 

angular 12 g ira  alrededor del punto 7, en sentido contrario al de 

5. l a s  agujas del r e lo j.  Al continuar e l aflojamiento, e l  parale lo- 

gramo articulado 5 ,6 ,7  y 8 toma l a  posición v is ib le  en l a  F ig . 2. 

Como que e l brazo de gu¿a 9 es más corto que el brazo articulado 

11, l a s  piezas de sujeción 5 y 4 , en su movimiento hacia arriba 

son desplazadas h acia  atrás (en e l dibujo F ig. 2 hacia l a  derecha) 

10. con lo  cual l a  mordaza formada por l a  espuela 3 y l a  pieza fi jad o ra  

3 se abre y lib e ra  fácilmente al ta lán .

Se ha de hacer notar, una vez más, l a  e fic ac ia  del bloqueo 

entre 14 y 15, que viene dada por l a  tensián  previa del resorte 13.

Por medio del to m illo  correspondiente 16, se tiene a mano un blo- 

15. queo apropiado entre 14 y 15, y l a  posib ilid ad  de graduar l a  l l a ­

mada "dimensión de seguridad".

S i  e l apoyo de seguridad e s tá  en una posición como en 

l a  F ig . 2, con solo elevar e l tacán 1 y apretar con el l a  es­

puela 2, se consigue pasar a l a  posición de servician  según l a  

20. Fig. 1 .

S i  se desea a f lo ja r  este apoyo de seguridad, b astará  por 

ejemplo perecer presián sobre l a  palanca de desbloqueo 17, con 

e l  bastan de esquiar 23, a través de l a  abertura 19 de l a  c a ja  18. 

Entonces l a  pal auca angular 12, al g ira r  en sentido contrario de 

25. l a s  agujas del r e lo j,  acciona e l brazo de palanca corto situado 

a l a  izquierda de la s  F ig s. 1 y 2, lo  que provoca e l desbloqueo
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en 14 y 15 y permite que e l tacón se suelte  del apoyo de seguri­

dad.

Según la s  reáLizaciones anteriores es, evidentemente innece­

sario  aclarar l a  construcción p ráctica  según l a  F ig. 5. En e l la  

5. se emplean lo s  mismos números de referencia de lo s correspondientes 

elementos constructivos u tilizad o s en lo s  ordquis esquemáticos 

de l a s  F igs. 1 y 2. El resorte 15, en e sta  construcción de l a  Fig. 

5, e stá  montado rodeando al pasador 35 fijad o  en l a  caja . E l ro­

d illo  15, según l a  F ig . 5, se encuentra en el brazo articulado 11, 

10. y no en l a  b ie la  4 como se indica en e l esquema; no hay, por e llo , 

diferencia alguna en e l funcionamiento. Fuera del dibujo esquemá­

tico  también se ve en l a  figu ra  3, que e l apoyo de sujeción 5 está  

dispuesto desplazable verticalmente a lo  largo de l a  b ie la  4, para 

fa c i l i t a r  l a  correspondiente adaptación a l a s  d istin tas alturas de 

15. tacones. E sta  regulación y fijac ió n  se logra  mediante un to rn illo  

no representado en el dibujo. En e l sistem a constructivo de l a  F ig . 

3, l a  pieza de apoyo lle v a  o je te s 10 para e l paso de correas. Los 

escalones 29, a l a  derecha de l a  F ig . 5, serán explicados a l a  v i s ­

t a  de l a s  F ig . 5 y 6.

20. La f ig ir a  4 representa únicamente en planta l a  oaja 18,

con supresión de todas la s  partes móviles, incluso la s  piezas 3 

y 10.

La c itada ca ja  18 no e s tá  su je ta  a l esquí, sino qué e s tá  

dispuesta deslizáble a lo largo del mismo, en unos r ie le s  de guía 

2$. 21) en lo s  que e stá  previsto un sistem a de enclavamiento dentado

22,23. Entre este dispositivo dentado de bloqueo 22,23 y l a  ca ja  

18, e s tá  colocado un resorte 24, cuya tensión es regulable. 25, es
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un to m illo  de fi ja c ió n . E l resorte 24 comprime continuamente e l 

apoyo de seguridad contra el tacón del zapato, por lo  que, duran­

te  é l uso, aun con una fuerte deformación del esquí, l a  fijac ió n  

queda siempre só lid a .

5. Como se ve en la s  F ig s. 5 y 6, e l  enclavamiento dentado 22,25

presenta una palanca en forma de segmento doble, dentado, oscilan te  

alrededor del eje 26. E sta  p laca puede engranar con la s  dos cre­

malleras 22 que están a amibos lados de lo s  c a rr ile s  de g i ía  21, 

cpn lo  que e l enclave se efectúa bajo l a  presión del resorte 28.

10. Este resorte 28 ejerce también una compresión constante del seg­

mento dentado sobre su base de apoyo.

E l bloqueo de engrane 22,25, representado y descrito tiene 

por fin alid ad  adaptar l a  fi ja c ió n  a d istin to s tamaños de calzado. 

Para ello  e stá  previsto un soporte tran sversa l 54, con unas aola- 

15- pas 55 que salen por lo s  lados de l a  ca ja . Para un ajuste a deter­

minada longitud de zapato, se cogen ambas solapas con dos dedos,

Se levanta entonces e l soporte tran sversa l 54, junto con el seg­

mento dentado 27, venciendo l a  re siste n c ia  del resorte 28, con lo 

que e l  dentado 22,25 se desengrana. Se puede luego empujar toda 

20. l a  oaja 18 dentro de lo s  r ie le s  21 h asta  l a  posición conveniente. 

Dejando ahora lib re s  l a s  solapas 55, l a  tensión del resorte 28 

hace bajar el segmento dentado 27. Al situ arse  un diente de 25 

frente a un hueco de 22, ae v e r if ic a  enseguida un enclavamiento 

en l a  posición conveniente. S i un diente de 25 se enfrenta a un 

25- diente de 22, se consigue el bloqueo por un pequeño giro del so­

porte tran sversa l 54. E l d ispositivo  de ajuste y bloqueo descri­

to trab a ja , práctácamente, sin  escalonado.



La Fig. 5 da idea del mecanismo del encl ay amiento en posi­

ción de reposo. En este  estado la s  esp iras del resorte 24 eatsn 

completamente yuxtapuestas. Al montar en e l esquí e l tacón del 

zapato 1 , empuja hacia atras a l a  c a ja  18, con lo cual e l resor- 

5. te  se e s t ir a  y se ten sa . Con este  retroceso de l a  ca ja , l a  aber­

tu ra  escalonada 29 d esliza  sobre e l soporte tran sversal 54, con 

lo que se ev ita  un desbloqueo involuntario entre 22 y 23. Por lo 

tanto, en l a  posición de treh ajó , con e l zapato de esquí bien su­

jeto , e l mecanismo de enclavado 22,23yi.no puede, en ningún caso,

10. a flo jarse .

La adaptación a d istin tas medidas de calzado ha sido des­

c r ita  anteriormente. La adaptación a tacones de diferente curva­

tura es f á c i l  de rea liza r  con la s  ejecuciones segín la s  F ig s. 9,10 

y 11. En l a  Fig. 9, en l a  pieza de sujeción 3, hay unas aletas sa- 

15. lian te s  56, a l a s  que cada tacón se acopla, con independencia de

su propia curvatura. Según l a  ejecución de la s  F i ^ .  10 y 11, en e l 

mismo s i t io  se han previsto unos topes 37, g iratorios alrededor 

del e je  58 y f i ja d o s  a l a  pieza de sujeción 3. Con estos topes, es 

posible l a  adaptación de tacones de d istin ta  curvatura. Las pie- 

20. zas 36 y 57 pueden ser también fabricadas con m ateriales e lá stico s 

)por ejenplo caucho o sustEncías p ló stic a s) .

La Fig, 7 muestra qpe e l zapato 39 e stá  inseparablemente 

unido a l  esquí por medio de l a  ya conocida abrazadera de, correa 

30. E sta  correa de sujeción 30 pasa, aquí, por lo s  o je te s 10.

La F ig. 8 da idea de una fi ja c ió n  por correa larga , en l a  

que l a  correa SL pasa, asimismo, por lo s  o jetes 10. Una placa
25



soporte 32 sirv e , en principio, para que e l  punto de cruce 40 

de l a  correa la rga  31 permanezca constantemente en l a  misma po­

sic ión . Mediante e s ta  correa 31 tiene lugar una "buena fijac ió n  

y apoyo de la s  partes de lo s n u dillos.

5< La 3*ig. 12 se comprende por s i  misma. En esta , en lugar

de l a  palanca angular 42, e stá  previsto un sistema de construc­

ción a rátu la . E l "brazo más corto de l a  palanca de desbloqueo 17 

es parte de una articu lacián  de rá tu la ; l a  otra parte e s tá  fo r­

mada por l a  palanca de unión 41. La palanca oscilante 43 l le v a

10. e l salien te  14 y e s tá  articu lada oon l a  palanca de unián en ol 

punto 42.



Descrito e l  objeto Ael presente invento, se decla­

ran como nuevas y no divulgadas n i practicadas en España 

la s  siguientes reivindicaciones:

1. Berfeccionamientos en e l apoyo de seguridad para 

tacones en la s  fijac io n es de esquíes, que en e l  ascenso se 

enclava automáticamente y puede ser  abierto a voluntad, por 

ejemplo, por simple presión con e l bast&i de esquiar, ca­

racterizados por una espuela (2) que encaja bajo e l taccfn 

del zapato ( l)  y una pieza de sujeción (3,4) que aprisiona 

a l tacJn  por encima, articu lada en (5 ), actuando ambas pie­

zas conjuntamente.

2. Perfeccionamientos, según reivindicación 1 

caracterizados porque l a  espuela (2) y l a  pieza de sujeción 

(3,4) son palancas que presentan d istin to s puntos de giro 

(e l punto de giro 6 es e l  centro momentáneo de un sistema 

articulado).

3. Perfeccionamientos, según una, por lo  menos, de 

la s  anteriosres reivindicaciones, caracterizados porque l a  

espuela (2) y l a  pieza (3,4) están articu ladas en ($1 y junto 

con el brazo de guia (9) forman un paralelogramo articulado 

(5,6,%8) cuya trab a  (4 ) es parte de l a  p ieza de sujeción 

(3 ,4 ).

4. Perfeccionamientos, según una, por lo  menos



3a l a s  reí-vindicaciones anteriores, caracterizados porque l a  

p ieza de sujeción presenta una pacte (3) unida & l a  traba (4), 

regulable del modo consabido para adaptarla a  l a  a ltu ra  del 

tacón.

5. Perfeccionamientos según unas de l a s  re iv in d i­

caciones anterior, caracterizados porque l a  p ieza de su je­

ción (3) l le v a  unos o jetes (10) para pasar correas de f i j a ­

ción.

6. Perfeccionamientos, según una de la s  re iv in ­

dicaciones anteriores, caracterizados porque e l brazo a r t i­

culado (11) que sostiene a l a  espuela (2) es de mayor longi­

tud que e l  brazo de grúa articulado (9), con lo  que l a  p ieza 

de sujeción (3,4) aL moverse hacia adelante, se desvúa a l 

mismo tiempo hacia a trá s , lo  cual hace abrir l a  mordaza fo r­

mada por l a  p ieza de sujeción (3) y l a  espuela (2 ).

7. Perfeccionamientos, según una de l a s  re iv in d i­

caciones anteriores, caracterizados porque para e l enclava- 

miento del paralelógramo articulado (5 a 8) en su posición 

de trabajo  e s tá  p rev ista  una palanca angelar (12), o acodada 

(17,41), cargada por resorte  (en 13), p rov ista  de un salien te  

(14) que actúa sobre e l  cuadrilátero articulado junto con l a  

p ieza o rodillo  de deslizamiento (15).

8. Perfeccionamientos, según una de l a s  re iv in ­

dicaciones anteriores, caracterizados porque e l  resorte  de 

carga (15) ds la /a n g ila r  (12) o acodada (17,41) e s tá  con stitu i­

da por un resorte de presión de disco, de e sp ira l amortiguador



de caucho J  sim ilares, con preferencia, de b a lle s ta  (de h o jas), 

cuyatensiún in ic ie !  es graciable mediante un to m illo  (16).

9. Perfeccionamientos, según una de l a s  reivindicacio­

nes anteriores, caracterizados porque para levantar a voluntad 

e l enclavado (en 14,15) se ha previsto una palanca de desblo­

queo de dos brazos (17) que actúa con un brazo corto sobre e l 

brazo más largo de l a  palanca angular (12), para lo  que solo 

es preciso un esfuerzo mínimo.

10. Perfeccionamientos, según una de la s  ante­

rio res reivindicaciones, caracterizados porque todo e l  me­

canismo articulado de bloqueo e stá  colocado dentro de una 

oa ja  (18) con una abertura (19) para ejercer presión, por 

ejemplo, con l a  punta del bastún sobre e l  brazo más largo 

de l a  palanca de desbloqueo (17).

11. Perfeccionamientos, según una de l a s  re iv in d i­

caciones anteriores, caracterizados porque toda l a  c a ja  (18) 

puede ser desplazada sobre unos r ie le s  deguía en l a  direcciog 

longitudinal del esquí.

12. Perfeccionamientos, según una de l a s  reiv in ­

dicaciones anteriores, caracterizados porque en lo s r ie le s  

de guía se ha previsto un sistem a de bloqueo por dientes 

(22,23).

13. Perfeccionamientos según una de l a s  r e i ­

vindicaciones anteriores, caracterizados porque entre e l 

bloqueo dentado (22,23) y l a  ca ja  (l8 )n está  intercalado un 

resorte (24) cuya tensión es graduablé con objeto de apretar 

e l  apoyo de seguridad contra e l tacón del zapato.
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14. Perfeccionamientos, según una de l a s  ante­

rio re s reivindicaciones, caracterizados porque e l bloqueo 

dentado (22,25) l le v a  un segmento plano dentado (27), g i­

ratorio  sobre e l eje (26) que queda enclavado bajo varga

5. e lá s t ic a  (resorte 28) en la s  cremalleras (22) ta lla d a s  en lo s  

r ie le s  de giúa (21).

15. Perfeccionamientos, según una de la s  ante­

rio re s reivindicaciones, caracterizados porque l a  envol­

vente (18), en l a  zona del segmento plano dentado (25) pre-

10. santa unas en ta llas escalonadas (29) que permiten por mani­

pulación exterior, una elevación del enclavamiento dentado, 

únicamente duendo e l resorte (24) e s tá  dispuesto distendi­

do.

16. Perfeccionamientos según una de l a s  ante- 

1$. r io res reivindicaciones, caracterizados por l a  d isposi­

ción ya conocida de la s  correas de sujeción (30,31), que

con e l  empleo de l a  placa-soporte (52), se hacen pasar de modo 

conveniente por lo s  o je tes (lO).

17. Perfeccionamientos, según una de la s  reiv in di- 

20. caciones anteriores, caracterizados porque en l a  p ieza de

sujeción (3) están previstos unos elementos de apoyo (56,

37), f i jo s  (36) o movibles (37), que hacen posible l a  

adaptación a zapatos con tacones de d istin to s contornos.

18. Perfeccionamientos en e l apoyo de seguridad 

2$ para tacones en la s  fijac io n es de esquíes.
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f ^
Segín se describe y reiv indica en l a  presente memo, 

r i a  descrip tiva que consta 13 hojas, fo liadas y e sc r ita s  

a máquina por una so la  de sus caras, acompañadas da lo s  

dibujos reglamentarios.

Madrid, a ? 9 SEP.

p,S)4 **A!MEj3E8.í^
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