10

5 | 3‘; 47
Y P.= 27.636

Tile APFC FP—337 '
(Spain)

AR R IR

MEMORIA DESCRIPIIVA L

que se presenta para unir a la solicitud .. .
de S

PATENTE DE INVENCION
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téamericana; establecida en 405 West Washington, Zeeland,

Michigan, Estados Unidos de América, por:

"UN APARATO PARA MANEJAR HUEVOSY :

L

Este invento se refiere a explotaciones avicolas, y
mds especialmente a un aparato parse manejar huevos que “inclu-
ye medios elevadores de huevos y medios transportadores coope—
rantes.

la avicultura implice hoy dia una elevado grado de au-
tomatizacidn, tanto en la alimentacidn como en la recogida
de huevos. La automatizacidn Sptima para recogida de huevos
requiere medios transporiadores adaptedos pere transportar
huevos directamente desde los ponedéros hasta un punto de
recoglda central. Esto puede implicar frecuentemente tener

que transportar huevos desde varios alojamientos de ponede- ~
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ros diferentes, incluyendo centenares de poneaerOS\ﬂhdlv1&ua~

les. Un aparato convencional inclinye un sistemz de transfe-

rencia independiente para cada piso de cada gallinerq. Un

gsistena de transportador dptimo permitiria transportar -Los

huevos no solemente desde alojamientos de ponederos'diferentes

de unz planta de un gallinero, sino tembién desde més de
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una planta y desde més de un gallinero, hasta un punto de

recogida comin que puede comprender un centro o alojamiento
independiente de lavado, recuento y envase. No obstanfé;

los transportadores utilizados hasta el presente no ﬁ%@hsido
susceptibles de un féeil sjuste para adaptarse a alojé@ientos de
ponederos = niveles diferentes. Més concretamente, la;éétruc—

tura de transportador asi como el centro de recogida nan gue-

dado limitados a un nivel particular de tal manera gue los

alojamientos de ponederos han de ser compartimentados debi-
damente para adapterse al transportsdor. Ademds, no se cuen-

ta por ahora con un método satisfactorio para transferir hue-

vos desde gallineros de plantas miltiples hasta un centro

de recoglda comdn de un modo econdmico, simple y ajustable.

Por congiguiente, el mecanismo de recoglda y transferencie

automdtice de huevos he estado relativamente limitado.

Ademée, dado gue el mecanismo de cinta transporta~
dora para transferencia de huevos estd formado preferiblemen—
te de unﬁfsustanoia tal como yule, que propdrciona excelen-
tes caracteristicas para la trensferencia de huevos, las cin-

tas son sunamente sensibles a los cembios en las condiciones

de humedad, estirdndose o contrayéndose considerablemente.

Betas fintas pueden producir gran centidad de rotura de hue-
vos cuzndo se aflojan y se enrollan alrededor del rodillo de

accionamiento mecénico. Ademds, sl se usa un elemento ¢conven=
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cional para dar tensidn a fin de mantener tensa la 01nta 1nde-’
pendientemente de lo que se afloje, los exiremos unidos a so-
lapamiento de la cinta, que forman una parte de unidr gruesa,
tienden a hacer que la cinta dé sacudides y saltos & fravés
del elemento para dar tensidn, volcando con ello los huevos
y produciendo roturas.

Un objeto de este invento es proporcionsrun apsreto
para el manejo de huevos que tiene unos medios slevadores
Unicos adaptados sara recibir huevos desde cualiguier pﬁi-yel
particular y transferir los huevos al nivel deseado -deé una
maners sUSVe Y SegUrte B

Otro obhjeto de este invenfo es proporcionar un.éléva—
dor de huevos y un sparato transportador cooPeranteIQﬁekson
ajustables verticalmente el uno con respecto al otro de tal
nanersa que el transportador puede ser ajustado para adapbar-

se a cualquier gallinero o altura de alojamiento de ponede~
ros particular, sin dejar por ello de cooperar con el eleva-
dor de un modo controlado Sptimo para transferir los huevos
suave e imperativamente a un centro de recogida comin.

Otro ovbjefo de este invento es proporcionar un apara-
to para manejar huevos que incluye unos medios elevadores
sencillos susceptibles de cooperar de un modo ajustable con
cualquier nﬁmero de niveles de transportador para servir a
una o mds plentas de un gallinero, y para adaptarse a cual-
gquier nimero de ponederos individuales espaciados vertical-
mente.

Otro objeto de este invento es proporcionar un aparsto
elevador ajustable que tiene unos medios de control para
transferenéia de huevos ajustables que Permiten la transfe-

rencia de huevos desde los niveles del transportador hasta el
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elevador en condiciones Sptimas.

Otro objeto de este invento es proporcionar un aparato
elevador de huevos que no solamente tiene condicilones-de
transferencia controladas desde el transportador al él@ﬁador,
sino también transferencia controlada de huevos desde el ele~
vador g la superficie gue los recibe del centro de recoxidas.

Otro objeto de este invento es proporcionar un meca—
nismo de seguridad para cinta transportadora de hmevos que
impide el arrollemiento de la cinta sobre un rodillo dé.ac—
cionamiento mecénico, con 1o que se volcarian los nucvos.

Otro objeto de este invento es proporcionar un mécar
nismo de control para cinta trensportadora de huevos, -que in-
cluye unos medios pars dar teasidén gue controlan la tensién
apropiade de la cinta, e impiden asimismo que partes de ma~-
yor grueso de la cinta hagan dar saéudidas a2 la cinta para
dafiar los huevos al pasar esas partes a través de los medios
para dar tensién.

Todavie otro objeto de este invento es proporcionar en
el transportador unos medios de alineacidn vnicos para hue=-
vos para permitir que éstos sean transferidos apropiadamen-
te a los medios slevadores en una condicidn orientada especi-
fica para prevenir la rotura de los huevos.

BEstos y otros muchos objetos de este invento se aardnm
evidentes del estudio de la siguiente memoria deseripviva en
conjuncidn con los dibujos, en los cualess

Ia Pig. 1 es una viste en perspectiva de un alojemien—
to de ponedero tipico que tiene los medios transporiadores y
los medios elevadores de este inventos;

Ia Fig. 2 es unza vista en perspective ampiiada del apa~
reto elevador y de los medios transportadores adyacentes;

('z:\:’ R ? ,‘w@!n cz
o 5";‘,}' LN
Ry Fa
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La Pig. 3 es una vista en alzado lateral, secdionada
v fragmentada de loz dispositivos de transferencia y control
de huevos entre los niveles de trensportador y el aparato ele-

vador;

Ia Fig. 4 es una vista en perspectiva fragnentade de
un nivel del aparato ilustrado en la FPig. 33 T

La Fig. 5 es uue vista en perspectiva ampliada del nue-
vo gparato elevador visto desde el lado opuesto al ladévilus—
trado en las Plge. 1L y 2 y en que se ilustra el aparate para
transferencia desde el elevador; "

Ia ¥ig. 6 eg una vista en alzado, parcialmente ésque-
mética del mecanismo de accionamiento principal para ek.
transportador y el elevador; -

L= Fig. 7 es una vista en perspectiva fragmentada de
los medios de rodillo de accionsmiento mecdnico del mecanis-
mo transportador de huevos y del aparato de canbrol y segu-
ridad de la cinta pars ellos;

Ia Flg. 8 es una vista en planta desde arriba de una
parte de uwno de los niveles de transportador adyacente al
elevador, y en que se ilustran los nuevos medios de alinea-
¢idn para huevos a ser transferidos al elevadorg

La Tig. C es una vista en perspectiva fragmenteda del
Gigpositivo de rodillo loco de los mediog de tramsportador;

ILa Fig. 10 es una vista de un alzado lateral, seccio-
nada, parcialmente esquemdtica, del aparato elevador y su
asociacidn con los medios de transportador y la superficie
parz recibir huevos;

Ia Pig. 11 es una wvista seccionada del mecanismo de
transportador y del caballete de_soporte del elevador en gue

se ilustra la relecidn ajustable entre ellos; y
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La Fig. 12 eg una vista en alzado frontal, frégmentar
da, de uno de los rodillos locos de la Fig. 9.

Bésicamente, el nuevo apsraio para menejar huevés com-
prende unos medios transportadores de huevos dnicos ﬁ:@n dig-
positivo elevador y de transferencia de huevos relacionado
con ellos. El elevador de huevos tiene una pluralidzd {6 es-
calones para transporitar huevos, montados para moverse .de una
manera sin fin subiendo por ua tramo, dzndo la vuelia en la
parte superior y bajando por el otro tramo. Los medios transw
vortadores estdn montados ajustablemente con respecto su ele—
vador para alimentser huevos de un modo controlado al-framo
gue asciende del elevador. EL elevador incluye unos médios
de control y transferencia de ﬁuevos dnicos que permiten la
transferencia de huevos desde los medios de transportador a
los escalones, preferiblements pares de barras que foman
cavidades alargadas, unicamente cuando los escaloues estdn
sustancialmente alineados con el nivel particular de trans—
portador correspondiente. Los huevos son asimismo pasados
suavemente al otro lado en la parbe superior del elsvador
desde su posicidn de apoyo en una cara de un escaldn a una
posicidn en la cara opuesta de un escaldén adyacente, para pa—
sar bajendo por el otro lado. Un aparato de transferencia
0 extraccidn de huevos desde el elevador mueve a 1los huevos
generalmente segin una curva asintética a una sugerficie de
apoyo aorizontal, Ge une manera suave pero imperativa. Los
medios de control de transferencia de huevos ¥y los medios de
transportador son ajusvables sobre el resto de los medios de
elevador parae adaptarse a transportadores de diferente albu-
ra. Dedos orientadores en el transporvador aseguran la elie

nezcidn apropiada de los hvevos transferidos a los egcalones,
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para eliminar las roturas de huevos.

La cinta transporitadora de huevos incluye un cantrol
de tensidn de cinta camncuesto de, al menos, dos'miembros pa-
ra dar tensidn, con lo gue los miembros para dar tensidn se
alternan en el control de la cinta para evitar que estanéé
sacudidas cuendo vno de los medios para dar tensidn se sepa-
ra al passr las partes unidas de més grueso de la cinta. Por
ofra parte se impide que la cinta se enrede en torno étids
rodillos de acciocnemiento mecdnico, lo que pro&uciria.fo%u-
ra de nuevos, mediante un miembro que hace pivotar unhihﬁerrup-
tor de seguridad adaptado para interrumpir el funciona@;énto
del equipo. _ :

Qtres caracteristicas del invento se pondrdn de ﬁénifies-
to fécilmente de la descripeién detallada. Refiriéndonos a
log dibujos, el nuevo aparato de manejo y transferencia de
hvevos 10 ineluye un elevador de huevos 12 y medios trans-
portadores 14 representados incluyendo niveles superior e in-
ferior. E1 transportador se ha ilustrado asociado con un par
de alojemientos de ponederos espalda con espalda 16 y 167,
entre los cuales estén montados log medios de transgportador
para cooperacidn con ambos. ELl mecanismo loco 18, en el ex-
treuio alejado, invierte el sentido de las dos cintas represen-
tadas, o de cualquier nimero de cintas que se deseen.

Los alojamientos de ponederos 16 y 16’, asi como el me-
canismo transportador entre los ponederos, pueden estar apo-
yados sobre vnos medios de caballete ajustable 20. Cada uno
de los ponederos individuales 22 incluye una abertura para
sve salgan rodendo los huwevos 24, en su espalda, cooperante
con ¢l mecanismo de transportador para transferir los huevos

puestos al nivel de transportador particular correspondiente.
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EL transportador puede incluir una pluralidad de niveles, que
aqui, »or comodidad, se han ilustrado como dos. Cada nivel
puede incluir un soporte metdlico 30 con una cinta 3%“qg§ cir-
cula sdbre él. Cada cinta estéd formada preferiblementie de un
material tal como yute y es accionada por un par de fodiilos
de accionemiento mecdnico adyacentes, por ejemplo 36 ¥ 38
(Fig. 7) para la cinte superior 32, y rodillos de sccions—
niento mecédnico 40 y 42 (Fig. 6) para la cinta inferidf‘33
sobre el soporte inferior 31. Los rodillos de aocionaﬁiénto
mecénico pueden ser accionados por medios motores adeéﬁé&os,
tales como el motor eldectrico 48 (Fig. 5) que aqui se*hafre-
presentado como parte del mecanismo de accionamiento necéni-
¢o 15 en un alojemiento adecuado. |

Afin de comprender mejor la descripcidn devallada
del aparato, conviene tener en cuenta que cada uno de los dos
niveles del trensportador ilustirado actia independientemente
del otro en la transferencia de huevos desde un nivel de los
alojamisntos de ponederos al aparato elevador 12, donde los
huevos son transferidos desde los niveles de trangportador
individuales hasta el slevador simple. Los huevos son trans-—

portados sublendo por un tramo del elevador (como se ha ilus-

trado en las Tigs. 1 ¥y 2), cruzados sl otro lado en la par-

te superior por el miembro para paso de un lado a otro 50,

bajados por el tramo opuesto del elevador sovre la cara pPos=—
terior de los escalones individuales del elevador, y trans-
feridos luego por el miembro descargador'en estrella glra-
torio 52 (Figs. 5 y 10) sobre la superficie horizontal para
recibir huevos 54. La superficie 54 puede comprender una me-
sa, una cinta transporiadora o cralguier otre superficie ade-

cuada para recibir, segin lo requiera la situacidn. Esa ope=-
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10. '

Cada una de las cintas es estirada a través de-eu. super—
ficie de apoyo alarzads mediante su par respectivo dd'rédi—
llos de zccionamiento mecdnico, pasa al interior de una caja
de aflojar 70 (Fig. 7), pasa a través de los nuevos medios
para dar tensidn 72, y iuego retorna al otro extremo de.los
alojamientos de ponederos 16 y 16°, para marchar en tg:go
a los rodillos locos del mecanismo intermedio 18. .

El rodillo loco superior 76, que acomoda la cinta.éu—
perior 32, va montado sobre un par de cojinetes 78 y Sb; mien-
tras que el rodillo loco inferior 82, que acomoda laICin%a
inferior 33, va montado entre un par similar de cojiﬁéﬁéé
84 y 86. Cada uno de los cojinetes incluye un par de espé-
rregos 88 y 90 que se extienden a travéds de ramuras vertice-
les 92 y 94 del soporte intermedio 18 para proporcionsr ajus-
te vertical de los rodillos. Ademds, cada uno de los espd-
rragos de rodillo incluye un par de contratuercas 96 y 98
(Fig. 12) pera permitir que sean ajustados los extremos de
cada rodillo acercéndose o alejdndose del caballlete de so~-
porte. Asi pues, los rodillos locos tienen unm ajuste préctice-
mente universal debido a esas caracteristicas.

Los medios para der tensidn a la cinta 72 deben ser
capaces de controlar la tensidn de la cinta al tiempo que
impiden ademds que la cinta dé sacudidas o salte cuando la
parte de mds grueso 100 que forma la unidn cogida de los ex-
tremos &e la anora cinta sin fin pasa por ellos. Dicho con
otras palabras, cuando la parte de més grueso 100 hace con-
tacto con la placa se para brevemente. Despues de un cangi-

derable estiramiento de la cinta ¥ de que se haya ejercido

”‘ ! e noa {

%, s



10

i5

20

25

30

N
1 e
AN
B

una fuerza congiderable sobre la cinta, la parte 160 pasa répi-
demente entre las plaoas; haciendo que estas se abran ven-
ciendo la cerga de sus resortes de compresién. La einpa;tie—
ne tendencla a saltar dendo una sacudida. Con los eléﬁéhtos
para dar tensidn segin la tdenica anterior, ello +iende a
gque los huevos salgen despedidos en el transportador‘&'ée
produzcan roturas. Con el auevo aparato del invento pafa dar
tensidn, 72,.se supera ests inconveniente. Incluyeaﬂ'ﬁéﬁos dos
miembros superiores 102 y 104 cargados contra la placa infe-
rior comin 106 mediante resortes de compresibén 108 y I10. Si
se desea, en lugar de una placa inferior 106 pueden §6ﬁérse
dos placas. El dispositivo asegure un control imperati%c de

la ointa de %2l manera que no dé sacudidas, ya que cuando la
parte de més grueso 100 sube y pesa por debajo Ge la primera
placa 104 para interrumpir su aceidn regular, la seguada ple-
ca 102 mantiene el control sobre la cinta para evitar que es-
ta produzca sacudidas en la parte de la cinta que transporta
huevos. HMientras la parte de mds grueso pasa por debajo de la
segunda placa, la primers placa mantiene el control sobre la
cinta. De ese modo se sliminan las sacudidss de la cinta,

Bl mecanismo de cinta del aparato de transferencis de
huevos incluye todavia otro dispositivo de seguridad para pre-
venir la roturs de huevos. La cinta floja gue pasa por rodi-
1los de accionaniento mecdnico 36 y 38 estd impedida de enro-
llarse &l roddllo 36 para atascar asi el aparato y hacer que
los huwevos saigan despedidos. BEllo se consigue con nuevos me-
dios de ‘liberacidn de seguridad 116 los cuales incluyen una
placa o palanca pivotante 118 que tiene su superficie delan-
tera adyacente a la periferia del rodillo 36, y que estéd car-

gede. por resorte hacia le cinta que sale 32 entre los rodillos
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de accionamiento mecénico. Esa carga se logra preferiblemen-
te mediante un resorte de tensibén 120 entre el soporte de cin-
ta 30 y la palanca 118 en el lado opuesto de su eje de mon-
taje de pivotamiento. Un mierointerruptor 122 es coﬁprimido
normalmente contra la superficie inferior'del goporte de cin-
ta 30 o contra cualquier otra superficie mediante esa eccidn
de carga, pare mantener al interruptor normelmente cerrado.
El interruptor controla la alimentacidn de energia el motor

de accionsmiento del tremsportador 48. Si la cinta 32 gue sa-
le de los rodillos 36 y 38 empieza a enrollarse i torno al

rodillo 36, se amontona contrs la superficie delantera. de la

‘palanca 118 ejerciendo presidn sobre ella para'pivotarla con-—

tra su resorte de carga 120. Esto hace que Se mueva el micro-
interruptor 122 separdndose de la superficie 30 para abrir

el interruptor y cortar la slimentacidn de energia eléectrica
el motor 48, el cual para por consiguiente lea totalidad del
mecanismo para evitar nuevos dafios hesta qué se haya corregido
la situacidn. El borde delantero de la caja TO estd colocado
junto al rodillo inferior 38 para evitar que cualquier parte
floja se enrolle en torno a éste.

EL motor 48 impulsa las cintas transportadoras accio-
nando rodil;os }6; 38, 40 y 42 a través de cadenas 140, pifio-
nes 142; 144; 146, 148 y piflones locos 150 y 152. Impulsa agi-
mismo al aparato elevador a través de la cinta 156 accione-
da por el piiién 146 y que pasa en torno a poleas locas 158 y
160 & la polea 162 montada para funcionamiento al miembro de
paso de un lado a otro 50 del elevador.

El«mecanismo elevador incluye.un par de cadenas sin
fin 170 y 1%2 gue pasa en torno a pifiones sobre e;'eje del
nmiembro para paso de un lado a otro en la parte superior 50,
¥ en torno a pifiones 174 en la parte infer@orfge} ele'aq2r.
Shrtonts éﬁén po~

N e oy
El elevador 12 estéd soportado por un par debmontimtds

-
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gicién extreme, espaciados, 180 y 182 que fienen pies 184 y
186. A estos soportes verticales van unidos, de preferencia
integralmente; medios de accionamiento mecdnico 15 é:iﬁéluyen
un tercer pie 188, . -

Bl mécanismo transportador 14 estd montado de modo
ajustable en sentido verdical e ese par de montanteé'lSO y
182 a travds de un par de collares 200 (Fig. 1l) ¥ - par
de espérragos inferiores 202. Los collares superiores”ihcxu—
yen espirragos que soporten tambidn & la berra interconecta-
da 210 y al panel 208 como se describe en lo que sigue, para
obtener ajuste vertical simulténeo de los transportadéfes v
el panel. Tanto los espérragos 211 como los espdrragos 202
sobresalen & través de renuras verticales 204 y 206 (Fig. 5)
de tal menera que los medios transportadores y el panel 208
pueden ser ajustados subidndolos o bajdndolos con respecto a
los medios de elevador.

Cuando se desea, los esphrragos 211 pueden ser afloja-
dos de tal manera que la totalidad del pamel central 208 pue-
de ser deslizado hecia arriba o hacia abajo entre los sopor-
tes 180 y 182. Ese panel 208 es ajustable con objeto de can~
trolar la transferencic de hmevos desde las cintas transpor-
tadoras 32 y 33 a Llos escelones lndividuales 213 del eleva-—
dor, ocompuestos cada uno de elloé de un par de barras para-
lelas espaciadas 212 gque definen une cavidad alargada para

retener huevos 214, cano se ha ilustrado en las Figs. 3 y 4.

Esags barras-estén soportadas por places extremas 216 y 218,

que ven fijades a las cadenas de fransportadores 170 y 172. Ca-

de uno de los escalones 213 pasa sucesivaunente al lado de los
dos niveles de transportedor pars recibir huevos desde ellos.

Los huevos son desviados desde los fransportadores median-

@%%@45
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te miembroé respectivos deflectores en diagonal 240 ¥y 2@2
bajo los cusles circuls la cinta. Bl miembro defleector. infe-
rior 240 este adasptado para hacer rodar huevos sobre "la pri-
mera mitad de los escalones, mientras que el miembro‘deflec-
tor diagonal superior 242 estd dispuesto para hacer :p@gr los
huevos a la segunda mitad de los escalones de transportador.
Si se usan tres o mds niveles de transportador, las caﬁidades
alargadas definidas por las barras 212 estarén d1V1d1das en
tres o més secciones en lugar de dos como se ha 1lustrado.
Bsa divisidn del escaldn impide que los huevos de un nlvel su-
perior rueden sobre otro huevo de un nivel inferior produclenp
do roturas. Si se deses, puede utilizarse también un’mlembro
divisor central 250 (fig. 4) para impedir que cualqﬁier huevo
mede desde la primera mitad del transportador hasta la segun—~
da mitad.

Puesto que el mecanismo trensportador puede ser ajus-
tado con respecto a los montantes verticales del elevador,
se han provisto unos medios de control pera impedir que los
huevos rueden del transportador a los escalones del elevador
cuando los egcalones estdn a varios centimetros por debajo
del nivel del transportador. Dicho con otras palabras, ouaﬁ-
do los escalones individuales del elevador suben y se apro-
ximan &l nivel de cada transportador, los huevos deben poder
rodar del transportador dnicemente cuando el escaldén estd prac-
ticamente alineado con aquél. Por consiguients, ée han provis-
to unos medios de control pivétables 250 parea el transporta-
dor inferior, y se han provisto medios 252 para el transpor-
tador superior. Cade uno deesos medios de control comprende
esencialnente un elemento en forma de U compuesto}de un par
de patas extremas cortes 254 y una barra transversal large

256, Cada una de las patas extremas estd montada pﬁyota—

"‘“(1

- 13 .-



10

15

20

25

30

miento al panel 208 del elevador. Ademds, se ha provisto
preferiblemente un resorte de torsién (no claramentq‘y%sible)
en es80s puntos de montaje de pivotamiento para cargar el miem—
bro de control o sincronizador a una posicidn bajadé éééi
horizontal. Cuande los miembros pivobtables estén en la posi—
cién bajada (como me ha ilustrado por el ndmero 250'éﬁ‘ia
Fig. 3), los huevos quedan sujetos por la barrae trahé%é}sal
¥ no pueden rodar pare salir del trausportador. Parauéénseu
guir esto, los medios de control estén colocados suéfé@éialr
mente frente a los niveles de trangportador ¥y prefefihlemen—
te ligeramente por debajo de ellos. A medida que los'eécalo~
nes contindan subiendo, la posterior de las barras Zia'estan
blece contacto con el miembro pivotable (fal como se ha ilus~
trado con el miembro 252 en ls Fig. 3), pera pivotar lenta-
nente el miembro haecia arriba cantra su carga y hacla el pa-
nel 208, para permitir con ello que un huevo ruede desde el
transportador hasta una posicidn encajado en la cavidad

entre las barras212, Esto ocurre vnicemente cuando las barras
estdn gustencialmente alineades con el transportador pars re-
cibir as{ en condiciones de trensferencia Optimas.

A fin de asegurar que los huevos estén en disposicidn
alineada en sentido axial de una manera dpbima sobre las -
barras 212, sobre cada transportador se han provisio un par
de dedos orientbadores cooperantes 270 y 272 pars formar una
barrera. Bstas barreras pueden estar formadas de dedos metsd-
licos de resorte ligero eléstioo; o similares, gue convergen
entre si para former una barrera de salida estrecha 274 que
tiene sustancialmente le misme enchura que la de los huevos
2l4. A medide que los huevos 214 son conducidos sobre las
cintas, son orientados especificemente como se ha ilustredo
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en la Fig. 8, con su dimensidn mds larga generalmente .en la
misma direccidn que las varillas 212, Por consiguieatde, cuan-
do los hmevos establecen cantacto con el miembro deilg@tor
diagonal 242, son hechos rodar laberalmente de una manera
uniforme para asegurar su colocacidn apropiada sobre las ba-
rras 21l2. Esto Giene eépecial importancia también p@ngel
miembro para paso de un lado a otro 50. Los dedos san: elds-
ticos para moverse separéndose para un huevo grueso, i).ero
estdn cargados a su disposicidn mds convergente. Seré; .e;viden-
te que el metal del resorte puede ser sustancialmente Ij,‘)\lés—
tico, 0 incluso que los dedos pivotables cargados p<.:§r’_‘r’esor-
te no sean eldsticos. No obstante, se prefieren con”zilil:ého
los dedos eldsticos debido a su accién flexible, suave y de
orientacidn segura.

El niembro de paso de un_lado & otro 50 incluye un par
de discos extremos circuleres 300 entre los cusles hay mon-
tades una plurelidad de varillas 302, prefériblemente reveg=
tidas de unmierial amortiguador tal como gome. De hecho,
es preferivle revestir todas las varillas de este aparato
con un maberial amortiguador tal como goma, pldstico o simi-
lar. Estes varillas 302 estédn dispuestas para formar en ge-
neral wne estrella, representada como de cuatro puntas en la
forma del invento ilustrada; coﬁ rebajos cbncavos entre las
puntag de laestrella. Los discos y las varillas giran como
accionados por la cinta 156 (Fig. 6) en sincronismo con el
movhniento de las cadenas transportadoras 170 y 172 alrede-
dor de su trayectoria sin fin. Los escalones del slevador
son hechos coincidir con lss puntas de la estrells (Fig. 10)
a medida que los escalones pasan en torno al cruce al otro
ledo. Los huevos colocados sobre una cera de los e9calones

' C“ﬁ ‘\'_' v '
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ruedan svavemente a travéds de Llos rebajos cdncavos entre

las puntas de la estrella a medida que la cadena sin fin y

los escalones pasan sobre la parte mds superior de %ﬁ*%rayec-
toria sin £in, y llegen a quedar en reposo sohre lai&éré opues -
ta del escaldén adyacente (Fig. 10). A medida que los escalo-
nes contimien bajando, las cadenas transportedoras 170-y 172

bajan y pasan en torno a pifiones especiales 304 ; 308 qre ha~

cen que basculen los escalones y descarguen los huevos-que

hay sobre ellos.

A fin de proporcionar una descarga suave e imﬁeééﬁiva
de los huevos desde esos escalones a la superficie de .sopor-
te 54, se uliliza un mecanismo de descarga 0 de rue.a en es-
trella especial 52. Este incluye un par de discos exffemos
circulares adaptados para girer, y que tienen montados entre
ellos una pluralidad de barras 310. Esas barras estédn mon-
tadeasg en grupos para formar aletas o medios de soporte que
ge extisnden radialmente que tienen generalmente cavidades
alargadas céncévas formadas por un grupo de tres barras. Al
girar el mecanismo a izquierdas, segin se ha ilustrado en la
Pig. 10, y aproximarse cada aleta a los escalones individua-
les del transportador, les barras recibenm el auevo, por ejem-
plo 14’, y suavemente 1lo bajan a lo largo de una curva asin-
t6tica entre el escaldn y la superficie de soporte 54. Esa
curva incluye una-superficie de soporte inferior 312 gue pue-
de comprender una mella de slembre recubierta de pléstico, co-
mo se ha ilustrado en la Pig. 5. ILa descarga suave de los hue-
vos desds el elevador gqueda asezurada debido a la estrella
que gira lentamente 52. Ademés, no se permite que ningin hue-
vo quede colgado durante la descarga, ya que son suavemente
arrestrados a la superiicie 54 si bienden a detenerse en su

f
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movimiento. Una superficie de descarga o de recoglida puede

comprender uns mess 54 montada en montentes verticales 180 v
182 del mecanismo elevador.Debiere tenerse presentéxqﬁg esa

superficie de descarga puede ser una nesa de recueﬁis;'un

mecanismo de lavado, otra cinta transportadora o cualquier

otre suserficie adecuada.

FULCTONAUTENTO "

Los nuevos puestos por las gallinas u otras aves 'en

alojamientos de ponedesrog 16 y 16° ruedsn saliendo ébn’las

respectivas aberturas traseras 24 de Llos ponederos 4ndi-
vidueles 22 y o bien a la cinta transportadora 32 oxﬁien

a la cinta transportadora 33 dependiendo del nido parti~
cular de que se irate. [,08 huevos son conducidos sobre la
cinta y passn a través de los dedos de alineacidn 270 y 272
(Fig. 8) y salen gor la barrera para quedar debidemente ali-
neados. L& superficie diagonal 242 hace que los huevos rue-—
den laterzlmente para carga sobre los escalones del eleva-
dor 213. Mediante los elementos de control o sincronizado-
res 250 y 252 se impide que rueden los huevos sobre los es-
calones cuando las barras de los escalones estén sustanciel-
mente por debzjo de la altura de los transportadores. A me-
dida que cada escaldn individual del transportvador se mueve
hacia arriba y pivote al resjectivo elemento de control wpar-—
tendolo, como ge ha ilustrado en liness no vistas en la fig.
4, los huevos individuales »ueden rodar a las barras de trans—
portador. Son transporbados hacia arriba y desplazados des-
de une cars de los escalones individuales a la cara opuesta
del escaldn adyacente mediante la rueda de estrella o miem~

bro de paso de un lado g otro 50, en la parte superior del
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'L \{d
transportador. Los huevos son luego transportados Nidcia

abajo donde gon bagenrlados fuers de log escalones indivie-
tnales y son retirazdos de menera suzve por la ruefagira=-
toriz en estrella 52 que los guia a la sperficie 5%};;a
aceidn de impulso del transportador asl como la Gsl eleva-
dor se logra mediante los elementos de cadenz y cintg iluse
tredos en la Tiz. 6. Se obtiene control sobre las dog ¢in-
tag transportadoras.respectivas 31 y 32 por los medios. de
control para dar bensidn 72 y los medios de pareda Q@;se-
guridad 116. ‘ueda asi asegurado psra Llos huevos un paso
suave y sin sacudidas desce el jonedero a la superfiéié‘de
recogida 54, )

Si ha de utilizarse el aparsto con un gallinero de
dos pisos, simplemente se nace el elevador de altura sufi-
ciente para asdaptarse a la altura y al ndnero de niveles
de transporiador asociados con él.

Cago de ser necesario un ajuste rslativo entre los
transportadores y el elevador, se aflojan los espérragos
202 7 200 {Fig. 11 7 5) que montasn los medios de transpor-
tador 14 sobre los montantes verticales 180 y 182, y ze
ajusten los niveles de Sransportador a la albura apropia-
da. La superficie de recogida permansece estacionaria al
igual gue los soportes de montante. Se ajusta luego el panel
central 208 aflojando los espérragos 211 de la barrs 210
para nover asi a las palancas de control o sineronizadoras
250 y 252 2 la posicidn apropiada con respecto a las cintas
transportadoras.'

Los rodillos locos 76 y 82 pueden ser igualmente ajus-
tedos, para adeptarse & la altura de transporiador rarticu-
lar, aflojendo las contratuercas respectivas ilustradas en

~ A
> 1: A

- 18 -



10

15

20

25

30

la Fig. 12 y ajustando verticalmente y de otro mo&éthsrro-
dillos.

Se verd por tanto que el aparato paia manejar'nuéVos
es totalmente flexzible para adaptarse a la transferéﬁcia de
huevos desde un gallinero, o desde una serie de gallineros
hasta un punto central. Puede adaptarse ademds a gﬁlﬁineros
de plantas miltiples, a cvalquier nimero de alojamlentos de
vonederos, y de un modo conveniente, seguro, suave y..eécond-
mico. o

Bn el término elevador se pretende incluir la -acéidn
descendente asi como la accidn ascendente o elevadoqa&fLa
accidn del elevador podria estar concebida como totaimente

descendente en lugar de ser ascendente y luego descendente,

como en la forma preferida del invento. Por ejemplo, si los

escalones del elevador pasasen al lado del transportador ajus-

table verticalmente en una direccidn descendente, recibie-
sen Los nuevos de una forma controlada y descargasen luego
los huevos a une superficie debajo de los transportadores,
preferiblenente utilizando una rueda en estrella, ello segui-
ria estando comprendido en los aspsctos mds emplios de este
invento.

A gvienes estan al corriente de la técnica se les
ocurrirén otras ventajas, no enumeradas hasta el presente,
pero evidentes partiendo de la fomma ilustrada del invento
y de log principios preconizados. También se les pueden
ocurrir a guienes estdn en la técnica otras varias modifica-
ciones evidentes del aparato para adaptarse a una situacidn
particular. Tales modificaciones evidentes se consideran que
forman parte de este invento si estdn comprendidas en los
principios preconizados, dado que este invento estd previsto

SN DA i?
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para quedar limitado Ynicamente por el alcance de las
relvindicaciones conienidas en la Noda adjunta, y en las
esvructuras razonablemente equivalentes a las aqui‘ééfi—

nidas.

- HOTA =- -

Los puntos de invencidn propia y nueva que 96 pre-
sentan para gue sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Espaila, por VEINTE afios, son los sigiien—
tes:

lo,~ Un aparato para manejar huevos gue couprende:
un elevédor de huevos que tiene una piuralidad -de escalo=
nes qus transporten los huevos montados para moverse en
fome sin fin; medios transportadores de huevos adyacen—
tes & dicio elevador para recibir lmevos desde dicho sranse
poriador & los escalones de dicio elevador cusndo los es-
calones pasan al lado de diciios medios transportadores;
medlios para control de la transferencis de los huevos que
sobresalen normalmente en la trayectoria de fransferencia
de los huevos parae impedir la transferencia desde dicnos
medlos fransportadores anasts dicio elevador y gue son re-
tirados repetidamente de dicha trayectorie de transferen—
cla con el peso de los escalones individusles del eleva-
dot cugndo ceda esceldn s aproxime a alinemeidn con dichos
medios transporiadores, para obtener asi la bptime trans-

fersncia de los huevos sin roturas.

298 ,.~ Un gparato de acuerdo con el punto l, carac-
] e Wy Oy N {:/"

LR
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terizado porque dicho elevador tiene dos tramos, con dichos
escalones subiendo g lo largo de uno de los tremos al le~

do de dicnos medios transportedores y bajando a lo iérgo

del otro sramos unos medios de superficie para reoi%if’

los huevos estdn previstos en el tramo opuesto de dichos me-
dios trensportadores; unos medios giratorios para paso de
un lado a otro estén montados en la parte superior ag‘&i-
cho elevador para pasar los huevos desde Tos escaloﬁég"que

suben en uno de los lados hasta los escalones que béjéﬂ en

- s
-

el lado opuesto; y unos medios para descarga de huevos es-
tén montados junto s dichos medios de superficie paﬁ;j;e-
cibir los huevos y a dichos escalones descendentes péﬁa
transferir los nuevos a dicha superficie.

2,~ Un gparato de acuverdo con cualguiera de los pun-
tos 1 6 2, carscterizado porgue dichos medios pere control
de la transferencia de los huevos constan de un dlspositive
oscllante, susceptible de descender, retirado pivotablemen-
te de dicua trayectoriz de transferencia por aplicacidén con
los escalones que pasan y cargado para retornar & la po-
sicidn saliente después de su liberacidn de los escalones
gque pasan.

2.~ Un aparzto de acuerdo con cualquiera de los pun-
tos precedentes 1 a 3, caracterizado porque dichos medios
tranaportadores gon sjustables verticalmente con réspecto
a dichos medios elevadores, y dichos medios para cantrol
de la transferencia son verticalmente ajustables con res-
pectb a dicho elevador para conseguir una alineacldn exac-
ta con respecto a dichos medios transportadares.

5¢e= Un aparzto de acuerdo con cualquiera de los pun-
tos preéedentes 1 a 4, caracterizado porque q;cgo,elqyad;r

g
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incluye una parte de soporte fija y una parte de montaje
verticalmente ajustable, dicinos medios para control de
la transferencia constan de un elemento alargado moniado
pivotablemente a dicha parte de montaje y dichos ué&:j.é:is
transportadores estdén montados endiche parte de montaje
para su ajuste simultdneo.

6¢.- Un aparato 8¢ acuerdo con cualquiers de log,
puntos i)recedez.xtes 2 a 5, que tiene unos medios pars‘:gaso
de un lado a otro caracterizado porgue dichos medio_sj_{g;i—
ratorios pera paso de un lado o otro tienen una plura=
lidad de partes cdncavas pere recibir los hmevos ali‘é)d’p-
dor de su periferdiaz, con una anclmra iguzl al egpaciéapiell—
to de dicuos escalones, estando cads parte cdncava en"bfe
dos escalones gue pasan pare reciblr huevos desde los es-~
calones ascendentes cusndo casienzan o invertirse para
movimiento descendente, y hacer rodar suvaveamente los hue-
vos hasta la cara opuestz del escaldn adyacente cuando
la inversidn de este Ultimo esczldn es casi completa.

2.~ Un aparato de acuerdo con el punto 6, caracte-
rizado porgue dichos medios para paso de un lado a otro
con3bituyeh uwna rueda alargads en estrella con dichas par-
tes cdncavas entre las puntas de la estrella.

82.~ Un aparato de acuerdo con el punio 2, caracte-
rizado l'Jorque dichos escalones estdn soportados sobre me-
dios de soportes flexibles y continuos; unos medios de gula
estén'montados junto a dicha superficie para recibir los

huevos y en aplicacidn y cooperacidén con dichos medios de

soporte flexibles para desviar Llos escalones desceundentes su-

ficientemente para bascularlos y descargar los huevos desde
ellog; y dichos medios de descargs de los huevos conprenden

{os )
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una pluralidad de aletas cooperantes orientadas Taé%alr
mente y movihles a lo largo de dicho soporte de desvio y
gue dibujan en general una curva asintdtica entre -dichos
escalones basculados y diche superficie para desca%gab ime
perativa y suavemente los huevod.
9¢.~ Un aparato de acuerdo con cualquiera de los

puntos 7 u 8, caracterizado porgue cada uno de dic@gg\es—
calones constituye un par de barras paralelas espaqiggas,
y dichos medios para p&so de un lado a o%ro incluygnjgna
pluralidad de barras paralelas que foman la xueda?anv

N

estrella. 3

10¢.-~ Un aparato ae acuerdo con cualguiera dé};dé
puntos pfecedentes, caracterizado porque dicho elevéde
esta a lo largo de dicho transportador; un elemento la-
teral deflector de los huevos estd dispuesto diagonal-~
mente a travéds de dichos medios trensportedores hacie di-
chos escalones ascendentes del elevador para hacer rodar
los huevos a dichnos escalones; y un par de dedos eldsti-
cog pare alineacidn de los huevos estdhn montados sobre di-
chos medios transportadores, aguas arriba de dicho ele=-
wento deflector, convergentes entre si en direccidn de
agues abajo para formar una abertura de salida en alinea-
cidén entre ellos, ignal aprozimadamente al didmetro de un
huevo, pare alinear los huevos en el sentido longitudinal
de los medios transportadores, para recepcién éptima so-
bre dichos escalones.

1le,~ Un gparato de zcuerdo con oualquiera-de los
puntos piecedentes, caracterizado porque dichos medios
transportadores incluyen una cinte transportadora que tie-

ne flojedad en exceso y un empalme de extremo con extremo,
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de mayor espesor, pare formar une cinta continua;'medios
de rodillos para dicha cinte y medios de accionemiento

de la cinta; medios Ce vecepcidn pars la cinta flojay ne—
dios para tensar la cinta susceptible de actuar entra Qi

chos wmedios de recepcidn y dichos medios de accionamiento,

¥ que incluyen al menos dos medios de compresidn adyacen-

tes adaptados pars el paso de partes de dicha cinta entre
ellos, con lo que cuendo dicho empalme de mayor espesor
se distlende y senara uno de dichios medlos de compresién,
el otro medio de compresidn mantiene la tensidn epropiada
sobre dicna cinta y viceversea. ;

12&,~ Un aparsato de acusrdo con cualguiera de loé
nuntos pfecedentes caracterizado porgue dicho transpbré
tador incluye una cinte transportadors floja, e lacluye
un par de rodillos de acciloanemiento entre los que pass la
cinta, y un motor para sccionar los rodillos; un miembro
desplezable adyacente a dichos rodillos de accionamiento
¥ cargado en general hacia el espacio de selids de la cinta
entre los rodillos de esccionemiento; medios interruptores
eldctricos adyacentes a dicho miegbro pera ser accionados
por el desplazemiento de dicho miembro, y que estdn aso;
ciedos eléctricamente con dicho motor para desconectarlo
cuando son accionados; y dicho miembro adaptado para ser
desplazado por un exceso de cinta gue tiende & seguir al-
rededor de la periferia de wno de dichos rodlillos.

13¢.~ Un aparato para manejar hievos.

Tai y como se ha descrito en la Ilemorlia que an-
tecede, represertado en los dimjos que se acompsiian y

con los fines que se nan especificado.
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Bsta Memoria consta de veinticinco hojas escritas

a midquina por una sola cara.
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