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MEMORIA

304130

PATEWNTE DE INVENCIORN

para golicitar

en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de PRITZ BUSER AG. MASCHINENPABRIK, entidad suiza,
estabiecida en Wilert. U., Suiza, por:
“UN DISPOSITIVO PARA 2L AVANCE INTERWITENTE DE UNA CINTA DE
TRANSPORTE PARA MAQEHINAS DE IINPRESICN AL CUADRO Y SIILE~

RES*®.,

Para el avance intermitente de la cinta de trans-
porte conducide sobre la mesa de impresidn de méquinas de
estampacién al cuadro con pelicula y similares, sirve un
digpositivo con Srganos ge arrastre movidos en vaivén, gque
se oxtienden en la direccidn longitudinal de la mesa y po-
seen partes planas para el apoyo de la cinta, arrastrando
estos drganos de arrastre a la cinta durante su fase de
movimiento que representa el movimiento de avance. Pera
ello se han previsto medios de retencidn, que sirven para

ol establecimiento de una unidén de arrastre soltable entre
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Cabe v g

1z cinta y los drganos de arrastre. Esta unidn de arrgs-
tre es soltada durante la fase de movimiento de los Srge
nos de arrssire gue representa el movimiento de retroceso
en vacio, rn cuya fase estd parade ls cinia para la reali
zacidén del procesoc de impresidn propiamente dicho.

Ahora bien, el inconveniente de estos dispositi
vos conocidos para el avance intermitente de la cinta de
transporte, estriba en que las partes planas de los brge-
nos de arrastre de la cinta, realizan un movimiento rela-
tivo con respecto a la cinta durante su movimiento de re-
troceso y por tanto queda rozando en la cere inferior de
is cinta, lo que tal como se comprenderd facilmente, 6rigi-
na ademds de desgastes indeseables, movimientos bruscos o
vibraciones de la cintz, que perjudican el proceso de im=-
presién. Elroce de la cinta sobre las partes plancs de los
medios de avance puede temer lugar ya en cuento la cinta
forme la mis minima comba, puesto que la distancia entre
la cinta y las partes planas de los medios de avance es tan
solo muy pequefia, a efectos de establecer una unidn de
arrastre efectiva. Un mayor desgaste por abrasidn se produ-
ce ademds especialmente, cuando 1los medios de retencidn des
tinados a establecer la unidn de arrastre poseen aberturas
de aspiracidn entre la cinta y los Srganos de arrastre so-
bre la superficie de apoyo para la cinta de los Sérganos de a
rrastre, a efectos de retener la cinta por via neumd tica,
o sea, gue la superficie de apoyo pars la cinta estd inte~
rrumpids.

Tl presente invento se ha propuesto evitar ahora
los inconvenientes de las formas Qe realizacidén conocidas,

¥ crear un dispbsitivo para el avance intermitente de la
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cinta de transporte, que haga posible un movimiento de re-
troceso de los drganos de arrastre, libre de contactos.
Bllo se consigue, de acuerdo con el invento, por el hecho
de que cada uno de los drganos de arrastre de la cinta,
estd conducido por al menos un carril de gufa desplazable
paralelamente entre dos posiciones extremas, al que ata=-
can medios para bajarlo o subirlo, gobernando un disposi-
tivo de mando los medios destinados a la bajada o a la su-
bida, en dependencia del movimiento de vaivén de los brga-
nos de arrastre.

Kediante esta forma de realizacién del disposi-
tivo para el avance intermitente de la cinta resulta ahora
ya posible, mediante el descenso de los medios de gufa de
los Srganos de arrastre de la cinta, evitar durante el mo-
vimiento de retroceso de estos iiltimos todo comtacto de
las superficies de apoyo para la cinta con la cinta, sin
que por ello se perjudique el avance de ésta.

Un ejemplo de forma de realizacidn del objeto
del invento serd explicado 2 continuacidn mds detallada-—
mente, a base del dibujo, mostrando:

le figura 1, el dispositivo de transporte de la
cinta, visto de lado y en representacidn esquemdtica;

la figura 2, el dispositivo de transporte de la
cinta segin la figura 1, visto desde abajo y en represen-—
tacidn esquemdticas;

Ia figura 3, un detalle del dispositivo de trans-
porte de la cinta, visto de lado, 7.

Ia figura 4, un detalle del dispositivo de trans-
porte de la cinta, en seccidn.

De acuerdo con las figuras 1 y 2 posee el dispo=

sitivo para el avance intermitente de la cinta de transpor-
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fe 1 de una mdguina impresora al cuzdro (no representada),
dos pares de Organos de arrastre de la cinta en forma de
carriles 2 y 2a 6 3 y 3a, conducidos paralelamente. Estos
carriles se extienden en la direccidn longitudinal de la
cinta 1 y discurren paralelos a los bordes de la mesa de
impresidn 31, encontrdndose los carriles 2 y 2a debajo de
12 cinta,.cada uno por el lado de afuera y en las proximi-
dades de un bérde de la cinta, mientras que los carriles 3
¥ 32 se hallan entre el borde de la mesa y el carril 3 é
3a. Cada uno de los carriles 2, 2a, 3 y 3a, de arrastre
de la cinta, estZ conducido por un carril de guis 4, pu-
diendo moverse en vaivén sobre éste en la direccidn de la
flecha 5. Para ollo estdn provistos los carriles de arrs-—
tre con rodillos 6 en su cara inferior, rodillos que rue-
dan sobre los correspondientés carriles de gula 4, tal cowmo :

ha sido ilustrado en la figura 4 para los carriles de

-arrastre 2 y 3. Hatureslmente son imaginables tawbién otras

construcciones, gque permitan un movimiento relativo entre
los carriles de arrastre y los carriles de gula. E1 accio-
namiento de los pares de carriles 2 y 2a 6 3 y 3a, tiene
lugar a través de un engranaje de ruedas dentadas 8, hecho
girar por via hidraulica o neumstica, o bien por un motor
7, y que estd unido con cada par de carriles a través de
accionamientos de cadenas 9, con una cadena 10 en cada ca-
rril de arrastre. En este lugar gueremos mencionar, gque el
movimiento de los carriles de zrrastre de la cinta puede
ser generado también por otro medio. Lo esencial agui es,
gue los dos carriles 2 y 2a 6 3 y 3a sean movidos singro-

nicamente en vaivén, y que el movimiento de vaivén del par

)
%8
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s

de carriles 2, 2a esté sincronizado, pero eg\sentido opues-
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to, con el movimiento de vaivén del par de carriiéér3, 3a.

Parz el establecimiento de la unidn de arrastre
entre la cinta y los carrilces de arrastre de la misma, es-
tdn estos Ultimos provistos de sendos canales de aspiraciodn
11, que desembocan en un cierto nimero de aberturas de as-
piracion 12 existentes en el lado del carril de arrastre
vuelto hacia la cinta (fig. 4). Los canales de aspiracidn
11 estdn conectados a una bomba de vacio 14, 2 través de
una vilvula de inversidn 13, tal como muestra la fig. 1.
Hediante esta disposicién resutta posible, retener la cinta
1 por vie neumatica, alternativamente sobre los carriles de
arrastre 2, 2a 6 sobre los carriles de arrastre 3, 3a, tal
como serd déscrito a continuacidn todavia con mids detalle.

El1 gvance intermitente de la cinta 1 entre dos
procesos de impresidn consecutivos tiene ahora lugar de mo-

do que lza cinta 1 es retenida por viameumatica sobre el par

‘de carriles de arrastre de la cinta que se encuentra en la

fase de movimiento representativa del movimiento de avance.
En la figura 2 ha sido indicada la direccidn de avance me-
diante la flecha 15. Para el transporte de la cinta 1 sobre
la messa de impresidn 31 en dicha direccidn, es retenida la
cinta, por ejemplo, sobre los carriles exteriores 2 y 2a de
arrastre de la cinta, siendo movidos estos dltimos, junto
con la cinta, en la direccidn de lz flecha 15, mientras que,
2l nismo tiempo, los carriles interiores 3 y 32 de arrastire
de la cinta estdn separados del sistema de aspiracién y lle-
van a cabo un movimiento de retrocesoc en vacio gn la direc-—
cién opuesta a la de la flecha 15. Una vez que los carriles
han alcanzado una de sus posiciones extremas, limitada, por

e jemplo, mediante un tope,se interrumpe el avance mientras
e~ SN v :
LAV B

- 5 e



W

10

15

20

25

30

dure el proceso de impresidn propiamente dicho, despuds de

" 1o cual vuelve & tener luzar un nuevo avance de la cinta 1,

haciéndose zhorz el per de carriles interiores 3, 3a ceargo
del transporte de l1& cints, mientras el par de carriles eg-
teriores 2, 2a realiza su movimiento de retroceso. Fara la |
invergidn del movimiento de giro del motor 7, para su cone-—
xién y desconexidn y psra el mando correspondiente de la
vélvula de inversidn 13 del sistema de aspiracidn, se emplea
convenientemente un dispositivo de mando 32, que permite un
funcionamiento totalmente automdtico del dispositivo descri-
t0. Este dispositive de mendo 32 estd unido, por un lado,
con el motor 7, a través de una linea de mando 33 y, por otro
lado, con la vdlvula de inversidn 13, a través de una linea
de mando 34. En este luger queremos mencionar todaviz, que
el sistema de aspiracidn puede, durante el proceso de impre-
sién, estar conectado al par de carriles 2, 2a, asf{ como tam-
bién sl par de carriles 3, 32, 10 que garantiza una sujecidn
especislmente buens de la cinta durante el procesc de impre-
sidn. Expresado con otras palabras: Una vez que uno de los
pares de carriles ha terminado su avance, permanece todavia
conectadd al sistema de aspiracidn hasta el final del proce-
so de impresidn, mientras que el otro par de carriles es co-
nectado al sistema de aspiracidén una vez terminado su movi-
miento de retroceso y todavia antes de empezar la fase de im—~
presidn.

Para impedir gque las partes planas de los carriles
de arrastre de la cinta, destinadas a servir de apoyo para
la cinta, rocen contra la cara inferior de ésta durante el
movimiento de retroceso de dichos carriles, estd cada uno de

los carriles de guia 4 soportado en las partes 17 y 18 del

=N /.
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bastidor de la mdquina, & través de suspensiones oscilan-
tes 16, tal como muestran las fig. 3 y 4 més en detalle,
permitiendo dichas suspensiones oscilantes un desplazamien
to paralelo de los carriles de guia 4 hacia arriba o hacia
abajo. En la fizg. 4, por ejemplo, se encuentra el carril

de guia izquierdo a4 descendido, junto con el carril de
arrastre 2. Para provocar la subida o el descenso de los
carriles de guia 4, atacan a éstos émbolos 19 de motores
hidraulicos 39, tal como muestra con todo detalle las fi-
guras 1 a 3. Estos motores 39 estdn conectados, por pare-
jas y a través de conducciones de mando 40 6 41, 2 wna vdl-
vula de inversidn 42 que, a través de una conduccién de ali
mentacidn 43, estd unida a una bomba de aceite 20.

Tal como puede verse claramente en la figura 1,
se encuentra el par de carriles 3, 3a de arrastre de la
cinta, representado en la fase de movimiento representati-
va del movimiento de retroceso, descendido por el desplaza-
niento del correspondiente carril de guia 4, de modo gue
una distencia "a" suficientemente grande sntre la cara in-
ferior de la cinta ¥ las superficies de apoyo para lz cinta
de los carriles 3, 3a, excluse todo contacto entre éstas.
La desviacidn, o bien la subida o el descenso de los carri-
les de guia 4 al compas del movimiento de vaivén de los pa-
res de carriles de arrastre 2, 22 y 3, 3a, es originadé con-
venientemente también por el dispositivo de mendo 32 que
influye en el restante curo del movimiento y del tiempo de
todo el dispositivo de transporte de la cinta, y gue estéd
unido con la vdlvula de inversidn 42 a través de la conduc—~
¢cidén de mando 44. A este respecto queremos mencionar toda-

via, gue el descenso o la subida de los carriles de guia

A,
1
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puede realizarse también de otro mode, por ejemplo, median-
te dispositivos elevadores hidrdulicos o neumdticos, que
ataquen desde abajo.

Esta solicitud que corresponde a la presentada

en Suiza, el dfa 18 de Septiembre de 1.963, con el numero

 11.519/63, se acoge & los heneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espafia por VEINTE afios son los siguien-—
tes: .

l.- Un dispositivo parza el avance intermitente
de una cinta de transporte para miquinas de impresidn al
cuadro y similares, con drganos de arrastre .de la cinta mo
vidos en vaivén, que se extienden en la direccidn longitu-
dinal de la mesa de impresidn, y con medios de sujecién ra-
ra el establecimiento de una unidn de arrastre soltable en-
tre la cinta y los drganos de arrastre de la misma, carac-
terizado porque cada uno de los érganos de arrastre de la
cinta estd conducido por al menos un carril de gufa despla-
zable paralelamente entre dos posiciones extremas, al que
atacan medios pare hacerlo subir o bajar, gobernando un dis-
positivo de mando los medios para hacer subir o descender
los carriles de guia, en dependencia del movimiento de vai-
vén de los drgenos de arrastre.

2.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindica-~

374130
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cidn 1, en el gue los medios de sujecidn comprenden un
cierto nimero de aberturas de aspiracidn en la cara supe—
rior de los drganos de recepcidn de la cinta, destinadas
a aspirar la cinta, caracterizado porque los mediosdesti-
nados a subir o bajar el céfril de guia, comprenden sus-
pensiones oscilantes unidos con este dltimo y medios de
émbolo gue atacan al carril de guia.

3.- Un dispositivo de acuerdo con la reivindi-
cacidn 2, caracterizado porgue los drganos de arrastre de
la cinta, son dos pares de carriles movibles simul tanea-~
mente en vaivén, pero en sentidos opuestos.

4.~ Un dispositivo paré el avance intermitente
de una cinta de transporte pars miquinas de impresién al
cuadro y similares.

Tal y como se ha descrito en la liemoria cue an-—
tecede, representado en los dilbujos gue se acompafian y
con los fines que se han especificado.

Esta ilemoria consta de nueve hojas escritas a

maquina por una sola cara.

Madrid,
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