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w1 pregente invento +tiene por objeto
un Gigstribuidor automdtico de porta~objetos para
difractbébmetro de Rayos X.

Bl distribuldor que constituye el ob-

jeto de la presente invencidn, estéd destinado a
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garantizar automiiicemente 14 salids de un porta—
objetos al final de su anflisis difractoméirico, el
traslado de un almagén de reserva al difracidmetro
de un porta~objetcs a analizar y su centrado y des-
pués su apriete contra el tope mdvil del difrachdme~
tro, de tal modo gue egte porta-objetos sige los
novinientos del referido tope mdvil.

A este efecto, el digtribuldor que cons-
tituye el objeto del pregente invento se caracteriza
porque coumprende, por una parte un elemento en Lorma
de cuna soporte para el porta—-objetos a analizmar,
vendo montada esbta cuna~soporte en Lforma mndvil 1i-
breuente alrededor de un eje sltuado en 21 plano
de la superiicie liga del objeto y comfundidndose con
€l eje de rotacidn del tope del difractdmetro y, por
otra parte, unos medios autombiticos nara acclonar
el desprendiniento de la cuna—soporite del Hope del
difractbmetro, y la salida del norta-objeto anzli-
zado ¥ la conduccidn de un nuevo poria-objsto a ana-
lizar sobre la cuna-sonorie.

Segin un modo de ejecucibn de la cuna-
soporte, egta cuna ezt constituida DPOr una pleza
gue presenta una superficie plana degtinnda g reci-
bir un porta-objeto a analizar y una suverficle ci-
1indrica de seccidn scmicircular montads en una co-
guilla de forma correspondiente en la que la cuns
goporte puede girvar libremente.

SezOn un modo de ejecucidn de los me-
ilos de desgprendimiento de la cuna-goporite del Ho~

pe del difractbmetro, la coquilla cilindrica de scc-



cidn semicircular v& montada en forma giratoria alre-
dedor de un &bbol de que es portador un vhstago des—
1izante en una direccidn vertical.
Seglin un modo de ejecucién de los me-
5e diocs automAticos de mando del distribuidor, estos
nedios estdn constituidos por un conjunto mecénico
asociado, por una parte, al vastago deslizente gue
lleva la coguilla y la cuna~sonorte, y por otra par-
te @ un slmacén que contiene log porta~objetos a
10. analizar ¥ a un almacén que recilbe los porta~objetos
analiz=dos, comnrendiendo este conjunto mecénico en
combinacidn:
un frbol adcionado en rofbacibén por un motor acclo-
nedo a su vez por el impulso de fin de carrera del
15, difracﬁémetro, seniendo esbte &Arbol una leva y un
rodillo descentrado; una primera palanca montada
sn Sorma articulada alrededor de un gje fijo, yen~
do montado un extreno de esta palanca glratoria wso-
bre el vistago deslizante ¥y egtando sometido el otro
2U. swbremo de esta palanca a la accidn de la leva en
opogicibn a un elemento elbstico de atraccidn; una
gegunda palanca en la que v digpuegta una luk
oblonga para el alojamiento del rodillo excénbri-
co, yendo articulada esta segunda palanca por und
25. de sus exbremos a una tercers palanca montada en
forma glratoria alrededor de un eje fijo, tenlen—
do el otro extremo de la segunda palanca una zapa-
to montada en forma deglizante a lo 1largo de unz
deslizadera v articulada entre dos pogliciones ex-

30. tremas, correspondiendo una de esgtam posiclones
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a un saliente de la zapata fuera de la deslizadera
tal que dicha saliente tropiece con un borde de un
porta-objetos — contenido en el almacén de los porba-
objetos a analizar para pasarle por la deslizadera
sobie la cuna—goporte y la otra de esbas posiclones

correspondisndo & una ocultacidn de 1
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retorno hacia atrdsi y un tope fijo sobre el que se
apoﬁa la cogquilla semi-circular durante el degecenso
del vAstazo deglizante que la lleva, yendo digpucs—
o este tope de modo que provogue la oscllacibn de
la coquilla en oposicidn a un elemento eldstico de
atraccidn ¥ el deslizaniento cue resulta delborta~
objetos analizado en un canaldn le conduce a un al-
macén de recepeidn, estondo combinadog los diversos
movinientos del conjunbo mecfnico para efcectuar las
operaciones sigulentes a partir de la obtencidn de
un andlisis puesta a la horizontal del porta~ovjetos-—
v lueco descenso del vistago deslizante, oscilacidn
de la coguilla y proyeccibn del porta-objetos anali-
zado, nueva subida del vigtago deslizante, endcre-
zainlento y subldae de la cazoleta hasgita un nivel co-
rrespondiente al de la desglizadera de carga, arras-
tre por la zapata de un porta—onjetos a analizar hag-
$a ls cuna-soporde, retorno de la zmapaita a su posi-
cibn alba, estando entonces la superficle litre del
porta~objetos en contacho con el tope del difracto-
metro y cenbrada sobre el.

Tie presente invencidn se comprenderd con
més facilidad de la completa exposicidn aue se ha-

ce en la descripcibn sigzuiente de un modo de ejecu~
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oidn dado a titulo de ejemplo, descripeidn en la que
se hace refersncia al dibujo adjunbo en el cual:

Ta fig. 1 es una vista en alzado del
digtribuidor.

Te fig. 2 es una visba en corte, segin
1z 1inea II-II de la fig. 1.

Con la referencia 1 se representa un
tope de un difractémetro; este bope 1 es mbvil al-
rededor de un oje 2 situado en el plano de la super-
ficie libre de un objeto a analizmar soportado por
un porta—-objetos 3.

Hste porta-objetos vA colocado sobre
1la superficle plana 4a de una cuna soporte 43 esta
cuna—goporte pregenta una superficile cilindrica 4b
de geccidn senicircular, que descansa en una cazo-
leta 5 de forma correspondiente con interposicidn
de rodillos de rodamiento 6.

#1 eje del semi-cilindro de la cazole-

ol

ta 5 ge confunde con el eje 2 cuando la cuna-goporie

{1

aprieta el porta—objeto 3 sobre el tone 1.
La cazoleta o coquilla $ vi montada en
Torma giratoria alrcdedor del eje de un frbol 7 de

gue eg vortador un vistago & dispuecto en forma des-

&3]

lizante a lo lergo de su eje en dos deglizaderas 92
¥ Ob. Un muielle 10 tiende a mantener la cazoleta 5
en su vogicldén representada en la flgura.

Uns palanca 11 vA montada en forma gi-
ratoria alredzdor de un eje fijo 12; un extremo de
egta palanca v articulado al véstago 8; su otro

extremo lleva un rodillo 1laj; un elemento elistico
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tal como un muelle, gue no v4 representado en el di~
bujo, ejerce su adqién gobre la palancs 11l peore en-
pujar el vish 9078 congtantemenve hacla arriba.

Un soporte 13 que lleva las deglizade—
ras %a y 9b asi como en el eje 12, lleva izualuente
un &rbol 14 unido a una trenemisibn cinemdtica, no
representada, de arrastre en robacidn.

Sobre egte 4rbol 14 vé montada una le-—
va 15 que lleva un rodillo excédnirico 163 la leva
15 egtd constantemente en contacto con el rodillo
11lg de la palanca 11 y su porfil estd previsto pa-
ra provocar, durante la rotacidn segln una vuelta

completa del Arbol 14, los movimientos de desplazma—

miento del vAstazo O que se definirin a continua-

cidn.

Bl rodillo excéntrico 16 vA alojado en
una luz 1l7a dispuesta en una gsgunda palanca 17 ar-
ticulada por uno de sus exiremos, a uns tercers pa-
lanca 18 montada en forma giratoria o2lradedor del
eje de un 4rbol 19 solidario del soporte 13.

Ta palanca 17 v4 articulada, »nor su
otro extremo, a una zapaba 20 montada en forma des-
lizante a 1o largo de unag degligadera 21.

Por encims de cgta deslimadera hay dlg-
puesto en Torms desmontable, un almacén 22 que con-
tiene unos porta~objstos a analizar. Ia disposicidn
de 1q§ poBba—~objetos y de la zapabta 20 eg ﬁai que,
cuando egba zapata se deglizsa por la deglizadera 21
en su pentido de marcha, la zapatba embuja el porta-

objetos inferior y le arrasira sobre la deslizadera,
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mientras que cuando la zapata se degliza en su sei~
tido de retorno, se hace retrdetil y pasa libremen-
te bajo el almacdén 22.

“lemds, un tope 23 v montado en el so-
porte 13 6 sobre las deglizaderas 92 y 9b de modo
que la cazoleta 5 tropieza contra este tope cuando

~

el véstago § eg arrastrado hacia abajo, segin se ex-
plicard wmds adelante.

Por d1timo un canal fijo 24 v& dispues-
to en forma inélinada sobre el soporte 14, halldn-
dogse su parte inferior por encima de un segundo al-
macén 25 degtinado a recibir los porta-objetos anali-~
zados. ' -

¥l digtribuidor automitico descfiﬁo
funciona del modo siguiente: cuando ha terminado un
andligis difractdmetrico, un impulso de fin de ca-
rrera del difractdmetro provoca la puesta en rota-
cidn del 4rbol 14 por ejemnlo, en el sentldo de la
fecha ¥, habiéndose représentado en el aibujo el dig—
sribuidor en posicidn de reposo.

Bl Arbol 14, al girar, arrastra la le-
va 15 que lleva el rodillo 163 la leva 15 tlene tal
perfil gue la palanca 11 cmpujada por la leva arros-—
tra el desplagamiento hacia abajo del vésbazo 65 du-
rante este desplasamiento, la cuna-soporte 4 se des-
prende del tope 1, lo cual le pone en la posicldn
horizontal, debido al hecho del descentrado de su
centro de sravedad,.Ceando el vistago 8 llega hacia

su ounto muerto hajo, la cazoleta 5 tropleza con el

tope 23, 1o gue 34 lugar a su oscilacidn alrededor
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del eje del Arbol 7.

Bn la fig. 1 se ha representado, en tra—
zos interrunpidos, las posiclounes de la leva 15, de
la palanca 11 y de La cazolebta 5 cuando el vagtago
8 estd en su punto muerio bajo.

La cazoleta 5 se inclins entonces y el
norta—~objetog anslizado se degliza fuers de la cuna~
gsoporte 4 y cae en el canal 24 que la gula hagta el
almacén 25.

La rotacidn del Arbol 14 continfa ¥ la
leva 15 sobrepasa su posicidn representada'en trazos
interrunpidos; la palanca 11 solicitada por su ele-
mento eldstico de atraccidn zira de tal modo que el
véstago 8 sube; la cazoleta 5 se desprende del tope
23 y vuelve a bomer su posicidn normal bajo la ac-
cidn del muelle 10. Bl véstago 8 continua elevindo-
se hasbta que el plano de la parite superior plans de
1o cuna~soporie 4 esté al nivel de la desglizadera
21

Durante este tiempo, la rotacidn del
drbol 14 arrastra el rodillo descentrado 16 que pro-
voca el giro del conjunto de las palancas 17 y 19;
egte giro tlene vor efecto arrastrar la zapata 20
degde ou nosicidn de reposo representads en trazmos
llenos hasta su posicidn extrems representada en tra—
zog Glsgcontinnog sobre la fig. 1.

En el curso de este arrastre, ¢l extre-
mo de la zapata 20 forma galiente fuera de la desgli-~
zaders 21 y tropieza asl con el borde del norta-obje

08 que se halla por debajo del almacén 22, Egie
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porta~objetos se desprende de este almacén y es eu—
nujado por la zapata sobre esta deglizadera hasta .que
se coloca sobre la cuna-goporte 4, entonces a nivel
de dicha deglizadera.

Despude, mientras que la zapata 20 se
vuelve reirdctil, = su poslcildén de reposo, el vig-
tago 8 vuelve a subir hasba que el porta—ohjetos so
coloque contra el tope 1 del difractometro para el
anilisis a efectusr. Bl movimiento de rotacibn del
Arbol 14 se interrumpe y el distribuidor permancce
en posicidn Je reposo hasta que se termina el anh-
lisis.

Pientras dicho analisis tiene Jugar,
1a cuna~soporte 4 gigue nuy exactamente el novimien—
%0 de robacidn del tope 1 del diftractdmetro alrode-
dor de su eje comdn 2 de rotacibn.

¥ 0 7 A

Dogcrita suficientemente la naturale-
sa del invento, asl como la manera de realizarlo
en la préctica, Uebe hacerse consbor gue las dig-
pogiciones anteriormente indicadas son susceptibles
de modificaciones de detulle en cuanto no altberen
gu principio fundamental. vempldn o hiace constar
que el invento corresgponde a una Solicitud de Pa-
tente presentada en Francia con fecha 17 de sep—
tiembre de 1.963 n PV. 047.6956 acoziéndose, por 1o
tanto, a los bencflelog que conceden log Convenlos
Tnternacionales en vigor, siendo lo que congtituye
1a esencia del referido invento y por 1o que se S0=

licita Patente

]

le Invencidn por 20 ailos en Hgpailas
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WPERFECCIOFAKTANTOS B JISUAIBUIDCLMS AURCILARICOS
DE PORTA~OBJEYOS PARA DIFRACTOETROM; caracterizin-
doge por Lo siguiente:

12 -~ Perfeccilonamientos en distribuidore
auntonfticos de porta~objetos nara difractdmetro, ca-
racterizados porgue el distribuldor comprenie, S0r una
parte, una cuna goporie para un norita~objetos a anali-
zar, yendo montada mdvil esta cuna-soporie libremen—
te alrcdedor de un eje giltuado en el plsno de la su-
perficie liza del objeto y confundiéndosc con el eje
de rotacidn del bope del difractdmciro ¥, por otra
parbe, unos medlog aubométicos para accionar ol deg—
prendimiento de la cuna-goporte del tope del difrac-
thnetro la evacuacidn del porta~objeto snalizado N
la conduccidn de un nucvo porta~objeio o analizar

gobre la cuna~soporic.

28 — Porfecclonamienios sesfn la rei-~

9

vindicacibn 12, caracterizados porgue la cuna~goporie
enbd congtitulde por una pleza guc pregenta una su-
perficie plana destinada a recibir un porita—-objeto

a analizar 7y una superficie cilindrica de seccidn
semicircular montada en una cazoleba de forma co-
rregpondiente en la gue la cuna-sovorte puede girar
libremente.

38 —- Perfeccionamientos sezin la rei-
vindicacidn 28, caracterizados porgue la cazoletva
cilindrica de seccién semicircular v monteda en for—
ma glratoria alrededor de un 4rbol de que ¢s porta-

dor un vistago deslizante en une direccidn verti-

cal.
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48 - Perfeccionamientos segln las rei-
vindicaciones 12, 28, 3%, cargcterizados porgue los
nedios automdticos de mando estén'constituiGOS por
un conjunto mecdnico asociado, por una parte, al vis-
tago deslizante que lleva la cazoleta y la cuna so-
porte y, por otra parte, a un almacén que contiene
log porta-objeltos a anallizat y a un almacén que re-
cibe los norba-objetos analizados, oomprendiendé’este
conjunto mecinico, en combinacidn: un frbol arrastra;
do en rotacidn por un wotor accionado por el lmnulzo
de fin de carrvcra del difractdmetro, llevando este
4rbol una leva v un rodillo excéntrico; una prinera
palanca nontada en forma giratoria alrededor de un
eje Ffijo, yendo un extremo de egfa palanca montado
en forma giratoria sobre el vistago deslizante y es—
tando el otro extremo de dicha palanca sometldo a la
accibn de la leva en oposicidn a un elemento elbem
$ico de atraccidn; una segunda palanca en la gue hay
disnuesta una luz oblonsa para el alojamiento del ro-
dillo excéntrico, yendo egba sesunda palanca articu-
lade por uno de sus extremos a una tercera palanca
montada en forma giratoria alrededor de un eje Lijo,
tenicndo el ovro extremo de la segunda palanca una
zapata montada en forms deslizante a 1o larco Ge una
deglizadera v sirando entre dos posiciones extremas,

corregpondiendo una de eglbag poslclones a uns gallen-

@
&

te de la zapata fuera de la desglizaders, %al que ss-
ta saliente tropiece con un borde de un porta~objeto
contenido en el almacdn de los porta-objetos a anali-

zar para btraspasarle por la deslizadera a la cuna-
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soporte v correspondiendo la otra de estas poslclo-
nes a una ocultacidn de la zapata sara su reltorno
nasta atrds v un tope fijo sobre el cue se apoya
la cazoleta semicircular durante el deszcenso del
vstaco deglizante que la 1leva, esbando dispuegto
este tope de modo que provogue la oscilacidn de la
cazoleta en oposicidn a un elemento ellstlco de
atraccibdn, v ol deslizamlento resulbtante del porte-
objeto analizado en un canal, le conduce a un al-
nacén de recencidn, estando combinados log diver-
gos movimientos del conjuanto mecdnlco para wreali-
gar las overaciones gigulentes a partir del acaba~
do de un andlisis: conduccidn a la horizontal,des-
puds descenso Gel véstago deslizante, oscilacidn
de la cazoleda y eyeccidn del porta~objeto anali-
zado subida del vistago deslizantbe, rectificacidn
o enderezaniento de la cazolete hasgba un nlvel co-
rregnondiente al de la deslizmadera de carga, arras—
tre por la szapatsz de un porta-objeto & analiszar
hasta la cuna~soporite, retorno de la zZapata & su
posicidn alta, ponidndose entonces la superficie
libre del porta—objeto en contacto con el tope 1
del difractbmetro y centrada sobre él.

52 - Perfeccionamientos en distribul-
dores autondticos de porba~objetos para difractd-
metro, tal vy como cueda substanclalmenie descrito
en la presente Liemoria e ilustrado en log dibujos

adjuntos.



Bgotba Memoria consta de trece hojas eg-

critas a whquina por una sola cara.
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