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PATENTE
DE
INVENCION

por wDISPOSITIVO PARA ACCIONAR CONMUTATIVANMENTE ORGANOS DE
INTERCEPTACION PARA FLUIDOS EN GENERALn, a favor de la firma
italiana PABBRICA ITALIANA MAGNETI MARELLI, S.p.A., domiciliada
en Via Guastalla 2, Milan (Italia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un dispositivo
para accionar conmutativamente drganocs de interceptacidn
para fldidos en general y que encuentra aplicacién en
todos aquellos aparatos utilizadores de fldiido comprimido,
tales como por ejemplo los motores alternatives, en los
que las dos cémaras relativas al utilizador considerado,

se ponen alternativamente en comunicacidén o con una fuente
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de fluido a presidn o bien con la descarga.

Usualmente para accionar estos aparatos a presidn
de fliido, se utilizan distribuidores, cuyo mando requiere
pa;ticulares destrezas constructivas; ademds, se exige que
tal mando sea hecho de forma sencilla y ripida, como por
ejemplo la obtenible comprimiendo un pulsador a través de
un botdn.

El dispositivo en cuestidn permite alcanzar el
objeto, de modo que la alimentacidn de una parte del uti-
lizador con el fliiido & presibn, establece asimismo el
enlace con la descarga de la parte restante de tal utiliza-
dor.

Bl dispositivo segin la invencidn se caracteriza
por el hecho de que comporta wn pulsador provisio de un vasta-
g0, articulado elésticamente, apto para actuar sobre
un balancin gue comporta un érgano desviador apto para
llevar alternativamente en empefio dicho véstago o con una
o con la otra de las extremidades del balancin y medios
enlazados con dicho balancin para actuar sobre por lo menos
un drgano de interceptacidn conmutable, apto para conectar
el utilizador o con la descarga o bien con la fuente de
fliido a presiodn.

Segin la invencidn, el pulsador estd influenciado
por medios eldsticos que lo mantienen en una posicidn
preestablecida de reposo, y tales medios elidsticos actunan
asimismo sobre el vastago articulado y empefiable conmutati-
vamente o con uno o con el otro de los dos brazos del
balancin, cuyo balancin presenta en correspondencia de su

perno de giro una teja desviadora, con la cual se empefia
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alternativamente la extremidad del vAstago, ya que esta
iltima es desviada hacia la extremidad del balancin a
acclonar,

Bl concepto informador arriha expuesto puede dar

5, lugar a variadisimas formas de realizacidn del dispositi-
vo, es decir en relacidn a las caracteristicas de empleo
v a los objetos que se quieran conseguir, Asi, por ejem-
plo, el pulsador p@dri ser accionado mediante directo
manual o bien a distancia mecdnicamente, electrdéhicamente

10. o neumdticamente. E1 balancfn podrd accionar directa o
indirectamente, mediante carreras, levas y asi, uno o més
organos de intercpptacidn conmutables; por ejemplo, en el
caso de motores alternatives, el dispositivo podrad comportar
dos érganos de interceptacién conmutables, accionables alter-

15, nativamente, de forma que cuando una de las cémaras de tal
motor esté alimentada por el flfiido a presién, la otra esté
enlazada con l& descarga y viceversa,

La invencidn se explicard ahora por la descripcidn
que sigue, la cual hace referencia al dibujo anexo en el

20, Que la figura unica es una seccidn axial esquemdtica de
una forma preferida de realizacidn del dispositivo acciona-
do, mediante mandos electromagnéticos, por un fliido a
presidn y que actia conmutativemente sobre dos Organos de
interceptacidn a su vez conmutables.

25, En tal figura, 4 indica un electroimén que
controla el acclonamiento deldispositivo B, el cual a su
vez acciona los Organos de interceptacidn C enlazados con
el utilizador no ilustrado.

El niicleo 10 del electiroimén A& es influenciado por
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un resorte 12 y se enlaza, mediante un vdstago 14, con una
valvula de interceptacidén 16 del tipo conmutable y apta para
controlar la comunicacidén de una cémara 18 o con una aber-
tura de descarga 20 o bien con un racor 22, enlazado con
una fuente de fliido a presidn.

El ndcleo 10 del electroimdn A, a través del resor-
te 12, mantiene establemente la valvula de interceptacidn 16
contra su asientopara interceptar la comunicacidn entre la
cémara 18 y el racor 22.

Bl electroimdn A y las partes ahora consideradas
son llevadas por una tapa 24, que cierra un cilindro 26
en el que desplaza a retencidn un piston 28 del dispositi-
vo B, precedentemente considerado, y la célmara By delimi~
tada en tal cilindro del pistdn 28, se enlaza con la cémara
18 en relacidn & cuanto se dird a continuacidn.

El véstago 30 del pistdn 28 se enlaza a este Gltimo
mediante una articulacibén constituida por un fondo 32, de
modo que este vastago pueda oscilar convenientemente, y un
resarte 34, retenido inferiormente por un ala 56 presentada
por una eavoltura 38 que cierra el cilindro 26 precedente~
mente considerado, actua sobre tal fondo y sobre el pistén
28, para comprimir este Altimo contra la tapa 24,

La cémara B, de este cilindro se enlaza pues con
el ambiente a través de una abertura 40, presentada por el
fondo de la envoltura 38.

Perpendicularmente al eje del pistdén 28 se fija
a las paredes de la envoltura 38, un perno 42 para un
balancin 44 que presenta en su parte media (es decir, en
correspondencia con el perno 42) una aleta moldurada 46

conformada en punta, con cuyas caras puede cooperar alterna-



5.

10.

15-

20.

25‘0

.

\pw

3?4?‘3}

tivamente la extremidad del véstago 30.

E1l balancin 44 se conecta con una de sus exfremi-
dades y mediante un perno 48, con un arbol 50 desplazable
v guiado en un orificio 52 presentado lateralmente al ci-
lindro 26, Tal 4rbol prevé en posicidn oportuna una o mis
muescas (en el caso ilustrado, dos) 54 y 55 en cada una de
las cuales y alternativamente puede empefiarse la extremidad
moldurada de un puntal agujereado 56, respectivamente 57,
que desplaza guiado en un cuerpo relativo & los drganos
de interceptacidén C y que estd comportado lateralmente por
el cilindro 26.

Sobre los puntales 56 y 57 actuan resortes 60 y 61,
cuya accidn se aplica de forma que se empeiien dichos
puntales dentro de las relativas muescas presentadas por
el 4rbol 50+ Los puntales 56 y 57 estdn agujereados
axialmente e inferiormente tales agujeros desembocan
entrambos en una cimara, gue mediante una abertura 62 se
enlaza con la descarga.

En cambio, las extremidades superiores de los ori-
ficlos de tales puntales desembocan en cémaras relativas
64 y 65 que se enlagan mediante racores 66 y 67 con el
drganownlizador, tal copo por ejemplo las dos cémaras
de un motor alternativo del tipo a cilindro-pistdén o del
tipo a excéntrica.

Las cdmaras 64 y 65 se enlazan, a través de las
vélvulas 68 y 69, con un racor 70 que se dirige a la fuente
de fliido a presidn.

Usualmente, las vAlvulas 68 y 69 se apoyan contra
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los relativos asientos para interceptar la comunicacidn
entre los racores 66 - 70 o bien 67 - 70, y tales vdlvulas
se desempefian de los asientos respectivos por la extremidad
agujereada de los puntales 56 y 57.

Dada la dispozicidén de las muescas 54 y 55 presentadas
por el &rbol 50, uno cualquiera de los puntales 56 y 57
levanta la relativa vdlvula 68 y 69 para establecer la
comunicacidn entre el racor 70 y ed debido racor 66 y 67,
mientras que el otro puntal enlaza el otro racor 67 o bien
66 con la descarga 62,

El funcionamiento del dispositivo es evidente:
cuando se excita el electroimén & el nlcleo 10 de este
dltimo es atraido y desplaza la valvula 16 que, por un lado,
establece la comunicacidn entre la cémara 18 y el racor 22,
y por el otro lado, cierra la comunicacidn entre tal cémara
18 y el racor 20,

Por lo tanto, en la cdmara By del cilindro 26 se
envia el fliido a presidn provinente del racor 22, y el
pistdén 28 es desplazado en contraposicidn a la accidn del
resorte 34,

El vastago 30 acoplado & dicho pistdn se desplaza
primeramente con su eje coincidente con el eje del cilin-
dro 26; cuando la extremidad moldurada de dicho vistago
ejcuentra una de las caras de la teja 46, por lo que tal
véstago es inclinado y hecho oscilar con el fondo 32, en
contraposicidén con la accidn del resorte 34, en sentido
horario, dada la posicidn presentada por la teja 46. El
desplazamiento del vdstago 30 continua hasta que la extre-

midad de este ultimo encuentra la extremidad de fondo 45
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de la teja 46 y el ulterior desplazamiento del pistdn 28

provaca la oscilacidn en sentido antihorario del balancin
44 y del 4rbol 50, E1 pistdn 28, junto al término de su
carrera, es llevado a la posicidn inicial, aunque en el
interin la excitacidn del electroimén A se interrumpa y la
vélvula 16 se reporte & la posicidn inicial por el resorte
12; la cdmara By se enlaza con la descarga y el resorte 34
reporta en la posicidn inicial el pistdén 28 y el vdstago
30 y este #ltimo, desempefidndose de la teja 46, se alinea
con el eje del pistdn 28.

El balancin 44, en el término de esta maniodbra,
estd dispuesto de forma que la clspide de la teja 46 resul-
ta desplazada con respecto al eje del cilindro 26, por la
parte opuesta a la primera considerada, para predisponer
ahora asi el dispositivo al sucesivo mando, que se verifica
con la reexcitacidén del electroimén & de modo que la extre-
midad del vastago 30 empefie la otra cara 45 de la cilispide
para llevar el balancin 44 en la posicibn ya considerada
inicialmente.

Las oscilaciones del balancin 44 desplazan, con
novimiento de vaivén, el &rbol 50 que lleva la muesca 55
en correspondencia del puntal 57 y desempefia la muesca 54
del puntal 56, Por lo tento, el racor 67 se enlaza con
la descarga, mientras que el 66 se enlaza al racor 70, y
por consigulente a la fuente de aire comprimido.

El mando ulterior impartide al balancin 44 lleva
el drgano € a la posicidn inicial de modo que se reinvierta
la alimentacidn del utilizador para ser accionado con

movimiento de vaivén en dependencia a los enlaces que, de
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cidn C.

Adn cuando se considera agui una forma de realiza-
cién del dispositivo completa y elaborada,tal forma de
realizacidén podrd prever modificaciones y variantes, por
ejemple el mando del pistdén 28 podrd ser hecha mamualmente
(es decir, talpistdén podrd estar constituido por un botdn
sobre el cual el usuario ejerza una presién) o bien tal
pistdn podrd ser accionado directamente por el electro-
imdn A. Naturalmente, podrin preverse otras mofificaciones
y variantes teniendo en cuenta las caracteristicas de
empleo y uso del dispositivo, el cual podrd incorporarse
en cualquier aparato utilizador, tal como por ejemplo moto-
res de aire comprimido.

Con ello se permanecerd siempre en el émbito del
invento y por consigulente dentro del dominio de esta pa-

tente de invencidn.



NOTA

Descrito el invento se declaran nuevas y de propia
invencidn las siguientes reivindicaciones, con prioridad de
la demanda de patente italiana N2 39014 del 16 de septiembre
de 1963,

D

1. Dispositivo para accionar commutativemente brganos
de interceptacibn para fliidos en general, en particular
para mofores alternativoes, caracterizado por un pulsador
provisto de un véstago articulado eldsticamente que actua

10. sobre un drgano desviador comportado por un balancin, para
empefiar alternativamente dicho véstago con una o con la
otra de las extremidades de tal balancin, para hacer osci-
lar este ltimo y medios enlazados el balancin y actuables
sobre por lo menos un Srgano de interceptecidn conmutable,
apto para enlagzar el utilizador o con la descarga o bien

15,
con la fuente de £luido a presidn.

2. Dispositivo segiin la reivindicacidn 1, caracteri-
zado por el hecho de que el pulsador estd influenciado
0 por medios eldsticos que lo mantienen en una posicidn
) preestablecida y tales medios elésticos actuan ademés
sobre el vdstago articulado comportado por el pulsador

para empefiar conpmutativamente el drgano conmutador balancin

para accionar este ultimo.
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3. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado por el hecho de que el balancin presenta,
en correspondencia de su perno de articulacidh, un drgano
desviador formadoen clspide con cuyas caras se empefia
5, alternativamente la extremidad del vastago articulado para

desviar el propio vdstago hacia una o hacia la otra de las

extremidades del balancin,

4, Dispositivo seglin las reivindicaciones 1 a 3,
10, cargcterizado por el hecho de gue el pulsador estéd consti-

tuldo por un pistdn accionado por un fliido a presidn,

5. Dispositivo segln las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por el hecho de que el pulsador es accionado

15, por la parte mévil de un electroimén.

6. Dispositivo seglin las reivindicaciones 1 a 5,
caracterizado por el hecho de que el balancin acciona
el érgano de interceptacidn mediante un arbol provisto de

20. muescas en relacidn & los drganos de interceptacidn compor-
tados por el dispositivo.

7. Dispositivo segln las reivindicaciones 1 a 6,
caracterizado por el hecho de que cada uno de los Organos
de interceptacidn comporta un puntal mantenido eldsticemen-

25, te, agujereado axialmente y apto para empeflar una de sus
extremidades libre con una vdlvula montada eldsticemente
que, en cooperacidn con dicho puntal agujereado, controla
la comunicacidn del utilizador con la descarga o bien con

la fuente de presiédn.
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8. Dispositive para accionar conmutativaméngﬁaérganos
de interceptacidn para fliidos en general.

Segiin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva que consta de 11 péginas foliadas y eseritas a
mdquina por una sola de sus caras, acompafiadas de una lémina
de dibujos.

Madrid, a 15 de septiembre de 1964,
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