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Juo Bl invento se refiere a los dispositivos

- mezcladores de tramas en telares sin lamzadera,

del tipo que comprende, para cada hilo de trama,
un guia-hilo dispuesto en el extremo de un apéndi=-
ce mbvil sobre el armazon o bancad# del telar y
mantenido nérmalmenteven una posicién inactiva en
l1a cual mantiene el hilo fuera de la trayectoria'
de un elemento adecuado para provocar la inser-
cién del citado hilo en la calada, mientas que un

érgano de mando accionado a cada golpe de batén,

_provoca el paso de uno de los apéndices desde la

posicion citada inactiva a una posicion activa en
la cual mantiene el hilo correspondiente en el
trayecto del citado elemento de insercién del hilo
de trama en la calada,

El objeto del invento es realizar un disposi-

-tivo mezclador de trama adecuada para asegurar una

sgleccién de hilos de trama, de conformidad con un
programa priedeterminado y de tal manera que el pa-
so de los diversos hilos de trama esté siempre de
acuerdo con el ligamento, a pesar de las incidencias
en el funcionamiento del telar, tales como, por ejem—
plo, la retirada de 1los hilos de trama defectuo-

soSs.

Para este fin, de acuerdo con el invento, el
dispositivo mezclador de tramas estd provisto de me=
dios de preseleccidn accionados en sincr;nizacién
con la remesa-del telar e interpuestos entre el éra=
gano de ﬁando sntedicho ¥ los citados apéndices.

Asi, a cada golpe del batdn, el Srgano de man=-
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do no podréd empujar, en poesicion activa, nada més

‘que el dedo o apéndice que corresponda a la inser-

cién del hilo de trama conveniente para la posi-
cidén correspondiente de la remesa, De esta forma
se realiza una verdadera programacién dé la in-
sercién en la caladade las diferentes tramas, al

mismo tiempo y en las mismas condiciones que se rea-

" liza el ligamento deseado.,

Si, para el acéionamiento de .1los medios de
preselecci’on en sincronismo con la remesa del te-
lar, se utiliza, por ejemplo, una maquinita cidsi-
ca, dando por sentade que el movimiento de la mis=
ma se continua despues del golpeado de la trama,
es- decir, despues de que el batédn haya alcanzado
el extremo de su carrera hacia delante, no se pue-
de utilizar, para el mando de la preseleccidén de

las tramas, nada mas que el comienzo de 1la carre~

.ra de la maquinita, puesto que dicha preselecciébn

debe estar completamente terminada antes del gol-
peado de la trama contra la parte hecha,

Es por Msto que, segin otra caracteristica del
invento, los medios de preseleccidn citados estdn
concebidos y dispuestos de manera que sean acciona-
dos solamente en el comienzo de la carrera de avan=-
ce y de la carrera de retorno:de la maquinita.

En una forma de realizacidn el eﬁlace entre
la maquinita y los medios de preseleccidén comprende
ﬁn sistema de corredera con una carrera intermedia

muerta,

Por 1o que se refiere a la estructura del dis-
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positivo mezclador, en una formad de realiazacién,
cada apendice mévil, montado sobre un soporte so-
iidario del armazén o bandada del telar, es solici-
tado eldsticamente hacia su posicién inactiva y es~
tpd provisto de una prolongacion éuyo extremo es=
t4 destinado a ser empujado por un pulsador unido
al érgano de mando antedicho, mientfas que los me-
dios de preseleccién estin constitu;idos por una
leva Qévil sobre el citado soporte, de manera que
pueda ocupar, selectivamente, dos pos1c10nes, a sa=
ber: una posicion activa en l1la que desvia el pu1~
s%DOR con objeto de gque éste no empuje la prolon-
gapién del apendice, y una posicion inactiva en 1a
qﬁe deja al pulsador que empuje dicha prolonga=-
cién. |
- En una forma &e realizacién, cada pulsador
estd aplicado elasticamente contra una cara lateral
de ﬁna,garganta praéticada en el citado soporte, y
porr encima de la cual se desplaza el extremo libre
de la prolongacién del apéhdice correspondiente,

en una parte solamente de la anchura de dicha gar-
ganta, del lado de la cara citada, mientras que

la leva antes mencionada estd constituida por una
cufia o taco que se desliza por dicha garganta de
tal manera que, que en su posicion activa, aleja

el pulsador de la cara citada de la garganta de ma-
nera que éste no pueda éncontrarse con la prolonga-
cién del apendice y empujafla.

El invento se comprenderd mejor por la lectura

de la.siguiente descripcion y la observacién de los
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plo no limitativo, una forma de realizacion del
invento,

En dichos dibujos:

La fig. 1 representa, esquemiticamente, en
perspectiva, y con partes separadas, el disposi-
tivo mezclador de tramas;
| La fig, 2 muestra, a escala més reducida, el
emplazamiento del dispositivo de la fig. 1 en un
telar, asi como el cénjunto de su sistema de ac-

cionamiento a partir de la maquinita del telar;

Las figs. 3a 4 3e, muestran a mayor escala,

‘las posiciones sucesivas de un 6rgano de mando del

mézclador accionado por la maquinita.

"En la fig. 1 se ha representado solamente
una pequefia parte de los érganos de un telar sin
ianzadera, a saber, la aguja 1 de entfega o lleva-~
da de hilos de trama a la parte media de la apchu-
ra del telar, donde el citado hilo de trama seri
tomado por una segunda aguja, el peine 2 solidA-
rio del batdn 3 y, en 9, un sistbma de alimenta-
cién con hilos de trama, que comprende bobinas la=-
terales. Se ha indicado el tejido 5 y la parte he-
cha en 6. La dltima hoja 2a del peine 2 pasa al ras
de una placa vertical 10 solidaria de la banca-
da ¥y cﬁyo borde inferior presenta una muesca 10a
en la gue convergen los hilos de_trama todavia uni-
dos al sistema de alimentacién 9.

Este telar es del tipo que comprende un dis-

positivo de agarre y de corte de hilos de trama,
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montado en el batén, tgl.cgﬁo él‘aescrito, por
ejemplo, en 1la solicitud de patente franceéa pre~
sentada por el solicitante el 14 de Febrero de
1961 para "Perfeccionamientos en los dispositi-
vos de corte de tramas en los telares sin lanzae
dera'.

Este dispositivo de agarre y de corte de los
hilos de trama, comprende una placa o lizo 11 que
pivota sobre un eje 12, entre dos placas fijas, una
de las cuales, la 13, es una placa cortante, de
arista viva, mientras que la otra, la placa 1k,
es una placa de agarre que mantiene, entre ella y
la placa pivotante 11; el extremo Qei hilo de trae
ma cortado.

_El batéﬁ lleva, ademis, uﬁ dedo a apéndice
ahorquiliado 17, dispuesto de tal manera que, en
el momento de la iniciacién de la carrera dde retro-
ceso del batdn, el hilo de trama sea presentado
al dispositivode agarre y de corte para éer asido
primeramente y luego cortado, por la placa pivo~
tante 11, siendo despues agarrada la parte de hilo
comprendida entre la placa fija 14 y la aguja de
entrega 1, desde el comienzo de la carrera de és~
ta hacia el interior del telar,

El dispositivo mezclédor de tramas comprende
una serie (cuatro en el ejemplo) de gufa-hilos cons=
tituidos por ganchillos 2la, 21b, 21c¢, 21d, forma-
dos en los extremos de apéndices 22a, 22b, 22¢,
224, respecfivamente, montados de forma que pue=-

dan pivotar sobre cuatro ejes verticales 23a, 23b,
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23¢, 23d, fijos sobre la cara superior de un so-
porte 25, solidario de la bancada o armazdn del -
telar.

Los cuatro apéndices 22a a 22d, se hallapé
niveles cada vez mds bajos y estdn acodados hacia
abajo a 1ongitude§ cda vez mas cortas, de manera
que no puedan entorpecerse mutuamente en sus mo=-
vimientos de pivotacién. En su posicién de re—
poso o posicion inactiva, los cuatfo guia~hilos o
ganchilios Zia a 21d-se encuentran sensiblemente
al mismo nivél Y, aproximadamente, en el plano vere
tical de la placa de corte 12. Cada uno de los cua=-
tro apéndices puede pivotar, en el sentido de las
aguj#s de un reloj, un dngule tal que su ganchi-

1lo pueda llegar a colocarse a la derecha del apéndie

' ce ahorquillado 17, solidario del batdn, para pre=

égntar 2 la aguja de insercién un hilo de trama
seleccionado correspondiente. .

Los cuatro apéndices 22a a é2d estédn provis-
tos, respectivamente, de cuatro prolongaciones 27a,
27b, 27c¢, 27d, cuya direccién, para una posicién
media de los citados apéndices serd sensiblemente
paralela a la direccién de 1los hilos de urdimbre.

Las érolongaciones 27a a 27d son de longie-
tud decreciente y sus extremos estén por encima
de cuatro acanaladuras 28a, 28b, 28c, 28d cor-
tadas en el soporte 25, en una direccién paralela
al batdn. E1 extremo de cada una de las citadas
prolongaciones cubre solamente una pérte_de la an-

18
chura de 1la acQNAladura corresp~-ondiente,
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tLas cuatro prolongaciones 27a a 27d pueden
acoplarse individualmente, por su extremo libre,
con un pulsa&or 31la, 31b, 31c¢, 31d, respecti~
vamente, gque cpmprende un resito, tal como el 32a,
por eJempio, para el puisador 3la, ajustado en la
acanaladura correspondiente 28a. El otro extremo

de los pulsadores estéd articulado sobre un eje 3ba,

ijhb, 3he, 34d, montado en una rama doble 35 que

forma un brazo de una palanca 36 de dos braéos,

Yy cuyo otro brazo 37 lleva una rueda 40 destinam
d? a seer empujada por el batdn 3, cada vex que es=
te “ultimo alcanza el finQI de su carrera.de avanes
ve. La palanca 36 va montada a pivotacion sobre

un eje vertical 38 fijo sobre el soporte 25.

Los muélleé bia, 41b, 4lc, 41d, uno de cuyos
extremos estd sujeto a un pitén 42a, 42b, 42c,h2d,
de ia prolongacion de apéndice correspondiente, y
ei otro exfremo a un pitén hBa; 43b, 43¢, 434, del
pulsador correspondientenp sirven, é la vez, para
aplicay los resaltos, tales como el 32a, de los pul=-
sadores, contra la cara lateral de la acanaladura
correspondiente 28a que se encuentra bajo la pro-
longacién del apéndice correspongiente, y. tambien
bara solicitar eldsticamente los apendices hacia

su posicién inactiva, tomando apoyo, a traves de

1os pulsadores y del brazo 35, contra un tope 46

que limita el movimiento de pivotacién del brazo
citado en torno al eje 38, en el sentido de nla fle=
cha flo

El sistema de preseleccién para el acciona-
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miento selectivo de cada apendice, estd constitui-
do por cuatro levas en forma de cuiia, tales como
la levz 48a, para el primer apendice 22a. La le=

va 48a pertenece a un bloque 49 que resbala por la

garganta 28a, presentando una nervadura interior

Sla destihadé a cooperar con la rama inferior de
la "L" del blbque 49, con objeto de impedir que
éste se salga de la garganta por arriba,

En la posicioﬁ representada en el dibujo, 1la

leva 48a estd .en posicidn inactiva, es decir, a

.una- cierta distancia hacia la derecha del resal-

to 32a del pulsador 3la.

La leva 48a puede ocupar otra posicién, o po- -
sicioh'activa, claramente mas a la izquierda en
la fig. 1, de manera  que aleje-él resalto 32a de
la cara lateral de la garganta 28a, contra la cual
se ha mantenido aplicado por el muelle 41z, con
objeto de que el citado resalto se Ancuentre al
otro lado de la anchura de 15 garganta 28a, més
allé»del extremo de la prolongacion 27a del apen-
dice 22a, Es'en.ésta posicién en la que se han re=
presentado los déméa pulsadores 31b a 31d, cuyas
1e§aé de control, analogas a la leva 48a, se hallan
por tanfo en posicion activa.

El mando de las levas de selecciédn, tales co=-

- mo 4Ba, se asegura a partir de la mapinita 55 (fi-

gura 2) del telar, cuyo armazon 56 se ha represen-~
tado esquemétivamente, de frente, en 1inea de tra=
zos. En la fig. 2 se ha indicado, a una escala muy

reducida, el soporte 25 del dispositive mezclador
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de tramas de la fig., 1.

La maquinita 55 cqmprende un cierto nimero

de brazos, tales como 57, destinados a aswgurar
el accionamiento selectivo de las d-iferentes plae

cags o lizos de la remesa: en el ejemplo, se ha in-

dicado una placa 58 o 1izo, accionado por el bra-

zo 57 de la maquinita a través de un-sistema de
palanca de cualquier tipo cldsico adecuado, de-
signado en su conjunto por 59,

El mando de cada una de las levas de selecw

* eién previa, la 48a por ejemplo, se asegura a par-

tir. de una palanca de 1la maguinita, andloga a 1la

palanca 57, a través de una transmision flexible

61, por ejemplo del tipo llamado "BOWDEN". Un ax~

tremo de la‘cubierta 62 (fig. 1) de esta transmi-
sidén, seAfija por medio de tornillos 63, en un
taladro 64 practicado en el soporte 25, en prolon-
gacién de la garganta 288, mientras que el otro
extremo de la citada cubierta 62 estd fijo por cual~
quier medio adecuado (no repfesentado) en una plae
ca 66 (figura 3a) solidaria del armazon del telar

y situada a una cieeta distancia por debajo de los
brazos tales como el 57 de 1la maguinita,

Un extremo del cable 67 (fig. 1) de la trans-
ﬁision.flexible 61, estd fijo, por medio de una
pieza 68, a una varilla 71, solidaria de 1la leva
48a. El1 otro extremo del citado cable 67 es soli-
dario de una varilla vertical 72, cuyo extremo in-
ferior provisto de dos cellarines 73, 7k de lie

mitacién de carrera, resbala por la placa 66, mien-
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tras que su extremoisuperior puede deslizarse
en una corredera 76 articulada, por un eje 77, so=
bre el brazo.correspoﬁdiente, tal como el 57, de
la maquinvita. |

La conexién entre la varilla 72 v la corre~
dera 76 se hace por un sistema de carrera inter-
media muerta, constituido, en el ejemplo, por un
tringuete o lengiieta deiresorte 81 fijo a la co-
rredera 76; Y un extremo del cual, preferentemen=
te provisto deuna ruedecilla, puede penetrar al-
ternativamente en una de dos muescas 82, 83 practica~
das en la parte de la varilla 72 acoplada en la co-
‘rredera 76,

Las levas (anélogas a la leva 48a) de prese~
leccidén de los otros tres apéndices 22b a 224, se
confpo;an, de manera andloga, por medio de trans-
misiones flexibles 61b, 61lc¢, 61d, accionadas, res-
pectivamente, por otros brazos semejantes al bra-
zo 57 de la maguinita. _

Se ha indicado .también un gufa-hilo 18 fijo
a la entrada del dispositivo mezclador de tramas.

El funcionamiento del mezclador de tramas
es el siguiente:

A cada golpe del batén hacia delante, y, més
exactamente, en el momentb en que el peine va a
ventrar en contacto con el hilo de trama 20 que aca-
ba de ser insertado y que ésté-aﬁz1en el apéndice
ahorquillado 17 solidario del batdn, el ganchillo
28a se_encuentra en la trayectoria de este hilo y

le desprende del citado apéndice ahorquillado. El
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hilo queda por tanto ahora en el ganchillo 283,
cpmo se representa en linea de trazos en la fig.

1. En este momento, el batdn 3 llega a tocar la
rueda 38 y, por consiguiente, hace pivotar, en el
sentido inverso al de la flefha fl, el brazo de pa-
lanca 35, en torno al eje 38. Todos lospulsadéres
31a‘a 31d se desplazan ﬁor fanto hacia la dere~
cha, es decir, en el sentido de la flecha f2, hase
ta una posicion a la derecha de del extremo de la
prolongacién, tal como 27a, de cada uno de los
cuktro apéndices. En particular, el pulsador 3la,
deja que la prolongacion 27a del apendice 28a,pi-
vote sobre‘el eje 23a, ennel sentido que lleva el
ganchillo 2la a su posicion inactiva, en la pro=
ximidad de los otros tres ganchillos 21b, 2le, 21d.
El hilo de trama 20 estd ahota apilado ybpasa tam-
bien por la muesca L0a, Durante este fin de carre-
ra del batdn hacia delante, los tres ganchillos 21b,
21l¢c, 214 que no habian sido seleccionados, no se
han movido.

Desde que elbatdn comienza a retroceder, el bra-
zo 35 pivota en el sentido opuesto, es decir, en el
sentido de la flecha fl, empujando hacia la izquier-
da,, és decir, én el sentido inverso de la flecha
f2, los cuatro pulsadores, tales como 3la. lLas le~
vas de control de tres de los pulsadores (en el ejem-
plo las de los tres pulsadores 31b, 3lc, 31d) se ha=
llan en su pos;ci6n activa que mantiene los resaltos
de los citados pulsadores alejados de la cara corres-

pondiente de la garganté 28b, 28c, 28d, mientras
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que una sola, en el ejemplo la leva 48a, se en-

cuentra en su posicion inactiva, en la que permia=

te que elresalto 32a del pulsador correspondien=

te 3la se deslice contra la cara lateral de la gar-
ganté 28a, de manera gue solamente este pulsador
va a tocar la prolongacién 27a del apéndice co-
rrespondiente y .2 hacer pivotar dicho apéndice-en.
torno a su eje 23a, para llevar el ganchiilo.guia-
hilo 2la correspondiente, a la derecha del apéndi=-
ce ahorquillade 17, solidario del batén.

| " Los otros tres pulsadores 31b a 31d no van a
entrar en contacto con las prolongaciones de los
otros tres apéndices. Mientras retrocede el batén,
el apendice ahorgquillado 17, solidario de aquel, co~
ge el hiio‘zo que le presenta el ganchillo 21la, le
hace salir de este ganchillo y le presenta al dis-
positivo de agarre y de corte.,

En funecion del programa definido por la maqui-
nita, cada leva de preseleccién serd por tanto co=-
locada, previamente, al fin de la carrera del ba-~
tdn hacia delante, en la posicion conveniente pa-
ra la presentacion del hilo de trama seleccionado,
a la aguja de insercién 1.

El mando de cada leva.de seleccién por trans-
misién flexible comprende una sucesién de fases re=
presentadas esquemdticamente en las figs. 3a a 3e.

En 1; primera fase, el brazo 57 de la maqui;
nita comienza a pivotar en el sentido de la flecha
£5 {fig. 3a)! la corredera 76 desciende, el ex=-

tremo del trinquete 81, ajustado en la muesca 82
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de la varilla 72, hace descender ésta, hasta que
su collarin 73 ;léga contra la cara superior de

ia placa fija 66 (fig. 3b)., El movimiento del- bra-
zo de la maquinita continua, y la corrbdera 76 si=-
gue descendiendo, cuando la varilla 72 se halla a
tope, de manera que el‘extremo del tringuete 81 res-
bala a lo largoc de la varilla 72, hasta ajustarse
en la otra muesica 83, al final de la carrera de
descenso de la corredera 76 (fig. 3c). En el mo-
vimiento d§ ascenso del brazo 57 deda maquinita,
desde el comienzo de este movimiento en el sentido
inverso de la flecha F5, la corredera 76 asciende
v arraétra con ella la varilla 72, hasta el momen~
to en que su collarin 74 topa contra el resalto
interior de la placa 66 (fig. 3d), lo que.obliga
al éxtremo del trinquete 81 a desprenderse de la
muesca 83 de la varilla 72, mientras que la corre-
dera continua subiendo, Cuando el brazo 57 de.la
maqu;nita ha alcanzado de nuevo su posicién supe~
rior y, por consiguiente, la corredera 76 se halla
nuevamente en la posicion alta, el extremo del trin-
quete 81 vuelve 2 introducirs§ en la muesca supe-
rior 82 de la varilla 72 (fig. Je). Todas las pie-
zas han vuelto a situarse en sus posiciones inicia-
les de 1la rig, 3a,

Se comprueba que el movimiento de descenso

de la varilla 72, es decir, el accionamiento de la

leva de preseleccidén de 1la trama correspondiente,

se hace desde el comienzo del movimiento de descen-

. 80 del brazo 57 de la maquinita y queda totalmente
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terminado bastante antes de que se concluya el

movimiento de esta ﬁ;tima para el accionamiento de

los cuadros de lizos. De una maneéra andloga, des-
de el comienzo del movimiento de subida del citado
brazo de la magquinita, la varilla 72 de acciona-
ﬁiento de la leva de preseleccién de trama, es ac=
cionada y su carrera se halla completam;nte termi=-
nada bastante antes de la subida.completa del bra-
zo de la maquinita,

En estas condiciones, espor tanto cierto que
la preseleccién se realizg en el momento oportuno,

bastante antes de la llegada del batdn contra la

‘rueda 38 de accionamiento de los apendices de selec=-

cién de la trama.-

_Este accionamiento delas levas de preselec-~
cién por medio de transmisiones flexibles permi-
te un desplazamiento facil del conjunto del meca-
nismo montado en el soporte 25, a lo largo del an-
tepecho o guia superior del tejido, segin la an-
chura deseada entre orillos,

POr otra parte, los ganchillos tales como 2la,
en que terminan los apendices de seleccién tienen
una cbnfiguracién qﬁe no sube @emésiado hacia la
parte posierior del telar, con relacion a la pori-
zontal, de manera gque el hilo de trama seleccionaw~
do pueda salir facilmente del citado ganchillo cuan-

do el apendice ahorguillado 17, solidario del batén,

. lo arrastra desde el comienzo del movimiento de re-

troceso de éste. Por lo tanto, el hilo de trama,

durante su insercién en la calada no ha frotado so-
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bre el ganchillo de seleccidén y sigue una tra-
vectoria gue se acerca io més posible a la tra-
yectoria rectilinea; condicién favorable para evie
tar las sobretensiones del hilo en el momento de
las fuertes aceleraciones que soporta durante su
devanado,

El dispositiv& de mezcla de tramas asegura

una sincronizacién del paso, es decir, del liga-

~mento y de los coloridos, tanto en marcha de avan-

ce como en marcha atrds, de manera que la reti=-

‘rada de hilos de trama defectuosos, por ejemplo,

no supone ninguna perturbacién en la seleccién
de las tramas, |

Debe comprenderse que el invento no se limiﬁa
a la forma de realizapi;on descrita y representa-
da, pudiendo introducir en el miemo numerosas mo-
dificaciones sin salir, por ello, de sus limites.

Asi, por ejemplo, el mecanismo de preseleccién
podria accionarse en el sincronismo ;on la marcha
del telar, por dispositivo distintos a la maquie
nita,

N o T4

Se reivindican como propios y nuevos para que

sean objeto de una Patente de Invencion en Espaiia,

por veinte afios, reivindicandose la prioridad de

la Patente depositada en Fragcia el 26 de Septiem-
bre de 1.963, bajo el N¢ PV, 948,111, los puntos
siguientes:

l.- Un d%spositivo mezclador de tramas en te-

lares sin lanzadera, con introductores de trama,
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del tipo que comprende, para cada hilo de trama,
un gui#-hilo dispuesto en el extremo de un apéne
dice mévil sobre el armazon del telar y manteni-
do normalmente en una posiciédn inactiva en la que
él1 mantiene el hilo fuera de la trayectoria de un
elemento apropiado para presentar el citado hi~
lo al introduqtor de trama, mientras queun érgano .
de accionamiento, accionado.a cada golpe de batén,
provoca el paso de uno de los apendices desde la
citada posicién inactiva a una posicién activa,
en ia gque éste coloca el hilo correspondiente so-
bre la trayectoria del citado elemento de presen-
tacion ﬁel Pilo de trama al introductor, carac-
terizandose dicho dispositivo mezclador de tramas
por estar provisto de medios de preseleccién aca
cionados en sincronismo con la calada del telar
e interpuestos entre el érgano de accionamiento de
los apéndices méviles antes citado y estos dltiw
mos,

2.~ Un dispositivo mezclador de tramas en
telares sin lanzadera, con introductores de trama,
caracterizado por una forma de r#alizacidén, segin
1, en la-que los medios de preseleccidén mencionados
son impulsados desde la maquinita del telar, a tra-
vés de una conexidén que comérende un sistema de
corredera con una carrera intermedia muerta, de
tal manera que los citados medios de preseleccién
sean accionados al comienzo solamente de la carre-
ra de ida y de la carrera de retorno de la maqui~

nita,
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3.- Un dispositivo mezclador de tramas en
talares sin lanzadera, con introductores de tfa-
ma, segin 1 6 2, en el gue cada apéndice mévil,
montado sobreun soporte solidario del armazon del
telar, eé solicitado eldsticamente hacia su posi=-
cién inactiva y estd provisto dé_una prolonga-
cién cuyo.extremo estd destinado a ser empujado
por un pulsador unidd_al érgano de accionamiento
mencionado, mientras que los medios de preseléc-
cijon estdn constituidos, para cada apendice, por
una leva mévil sobre el citado soporte, de manera
que pueda ocupar, selectivamente, dos posiciones,
a saber: una posicion activa en la cual desvia el
pulsador con objeto de que éste no empuje la pro-
longacién del apendice, y una posicion inactiva}
en la cual deja que el pulsador empuje la citada
prolongacién.

k.- Un dispositivo mezclador de tramas en
telares sin lanzadera, con introductores de tra-
ma, caracterizado por una forma de realizacijon
segun 3, en 1la que_cada pulsador comprende un re-
salto aplicado ellfsticamente contra una cara la=
teral de una gargnnfa o acanaladura practicada en
el soporte citado y por epeima de la cual se des-
plaza el extremo libre de la prolongacién del apén-
dice correspondienté, sobre una parte solamente de
la anchura de la citada garganta, del lado de la ca-
ra mencionada, mientras que la leva antedicha estéd
constituida por una cufia que se desliza por digha

garganta de tal manera que, en su posicidn activa,
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aleja el resalto de la cara citada de la garganta,

. ‘P)|l/

de forma que el citado pulsador no pueda encontrar
ni empujar la prolongacién del apéndice.

5.~ UN DISPOSITIVO ﬁEZCLADOR DE TRAMAS EN

5 | TELARES SIN LANZADERA, CON INTRODUCTORES DE TRA-
MA,

T;do conforﬁe se describe en la memoria que
antecede, se ilustra como ejemplo de ejecucion en
los planos unidos a ella y se reivindica en su Nota.

* 10 esta memoria consta de diez y nueve hojas fo-
liadas y escritas a méqgina por una'éo;a céra v
planos quehla acompaifian,

Madrid, 10 de Septiembre de 1,964
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